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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSTywgmagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéw wys$okevych .
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych jw.

1.3. Zakres robd6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgaire]

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okawvego punktéw gidwnych ositrasy i punktow wysatiowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona idegizniszczeniem oraz oznakowanie w sposoéb ulatvyiaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktow osnowy geodezyjnej

W zakres robét pomiarowych zwanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zagej, uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji rob6t wchedz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku gggusgo do Geodety powiatowego

b) Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagre] , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizatjot
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, pukidrunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okiéenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. Ogdlne wymagania dotyegce robét

Ogéblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogé joiet’1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyerce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podan®ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatlow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhigookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grearobdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15do 0,20 m idlugbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw nafestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysaiamvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktowokg&ciowych powinien gwarantowtauzyskanie
wymaganej dokfadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
OgbIne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganérnej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ara przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboariujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigicego dane zawiergje lokalizac} i
wspotrzdne punktow gidwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawdgjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegblowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich bbach wykrytych w wytyczeniu
punktow giéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usuné¢te na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sk od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynieg
z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdngch rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostan wykonane na koszt Zamawgaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikOw pomiaréw przez tyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktynednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpolozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych iich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostapzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecongatszego prowadzenia robot, to zostane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dlaigtowej realizacji rob6t natg do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powitoy¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, prziyyaciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azeldowizane do punktdw pomocniczych, paoych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegbpomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza 500 m.
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Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powibg¢ odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nafg zalwy¢ poza granicami robét zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleayazalayé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spoggkluczajicy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taka dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelac§ podwdjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego gdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagcprojektovs oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiigwowej albo innej osnowy geodezyjnej, choaej w
dokumentaciji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz zeeiziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tnasyosunku do dokumentacji projektowej niez@dy
wigksze nt 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpdizstalych drég. Rene niwelety punktow osi trasy
nalery wyznaczy z dokiadnécia do 1 cm w stosunku dog@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczag, Wetkonawca rob6t zagpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza giaibot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaedeawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumeniagjojektov oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zgaemnych przez lryniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopOw naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopowgdszych ni 1 metr. Odleghc
migdzy palikami lub wiechami nadg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowele gis¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

OgoblIne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo |let 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley
prowadzt wedtug ogdinych zasad okfenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5$zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6Ine zasady obmiaru robét

OgoblIne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00@Nymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00®(Mymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposadb odbioru robot

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicéw i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktérgkdhawca przedklada gnierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

OgodlIne ustalenia dotyseze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

NoohrwdhPE

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym exgyiem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona idegrzniszczeniem i oznakowanie utatwig odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywarda geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@piwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorl;ik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokove, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIIR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIR3.



