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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych dla projektu:
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1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczna jako czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych, nalezy
odczytywacé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robd6t opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

1.3.1. Rozbidrka i demontaz wyktadzin i listew przypodtogowych

1.3.2. Rozbidrka i demontaz instalacji elektrycznej w tym : lamp, gniazd, wtgcznikéw, kabli
1.3.3. Demontaz kratek wentylacyjnych

1.3.4. Skucie, zeskrobanie odparzonych tynkéw , zmycie starej farby

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-
PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i postanowieniami
Kontraktu.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
postanowieniami Kontraktu.

2. MATERIALY

Materiaty uzyskane z rozbiérki wykonawca zobowigzany jest wywiezé na swoj koszt na
sktadowisko.

3. SPRZET

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Inwestora, sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢é zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inwestora.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatdw, sprzetu budowlanego i urzgdzen wykonawca robot stosowac bedzie
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera $rodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$é robét i wtasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
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winny by¢é zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robdt, ktéry uzyskat
akceptacje Inwestora.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami norm PN i EN-PN,
WTWOR i postanowieniami Kontraktu.

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych nalezy wykona¢ bezwzglednie wszystkie
niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu robét oraz wykonac
urzgdzenia do usuwania z budynku materiatéw z rozbiorki.

Strefy gromadzenia odpadéw wygrodzi¢ i oznakowac. Materiaty z rozbiorki usuwaé w sposéb
ograniczajgcy rozrzut i pylenie.

Przejscia i i przejazdy w zasiegu robét musza by¢ zabezpieczone.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac z rejonu robét na biezgco, wywozgac na
sktadowisko odpaddw.

Przed przystapieniem do robét nalezy zidentyfikowac istniejgce uzbrojenie terenu i odpowiednio
je zabezpieczy¢ i w przypadku koniecznosci odtgczy¢ przeptyw mediéw ( prad elektryczny,
woda, scieki).

Wymagania dotyczgce robot:

¢ Roboty prowadzi¢ recznie .

o Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych nalezy odigczyé wszystkie instalacje.

e Roboty nalezy prowadzic tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego
elementu oraz konstrukciji.

Uwaga: Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST S-00.00.
5.2. Warunki techniczne wykonywania roboét

Zakres robot rozbiérkowych obejmuje:

e Zabezpieczenie terenu i przygotowanie budowy;

e Rozbiorka posadzek - wyktadzin, listew przypodtogowych

e Demontaz instalacji elektrycznej: gniazda, puszki, oprawy oswietleniowe, kable,
tgczniki.

¢ Wykonanie robét porzadkowych - usuniecie elementéw istniejgacego wyposazenia,
sprzetu, smieci, itp.;

e Uporzadkowanie terenu

Rozbiérka instalaciji.

o Do rozbiorki urzgdzen i instalacji elektrycznej, mozna przystgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtgczone od lokalnych przez
pracownikow wiasciwych instytuciji,

o Rozbidrka instalacji elektrycznych — demontaz opraw, wytgcznikdw itp., na koncu —
przewodow.
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Rozbiorka posadzek, drzwi
e Przed przystgpieniem do demontazu drzwi, nalezy sprawdzi¢, czy o$cieznice nie
spetniajg funkcji nadproza, w takim przypadku, nalezy zabezpieczy¢ nadproze.
o Przy rozbiérce posadzki -wyktadzin , nalezy jg podcigc¢ i zutylizowad.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

a) ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatéw, sprzetu i
srodkow transportu podano w ST ,Wymagania ogodlne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatdw i
urzadzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci
robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm
lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia
budowlane.

6.2. Badania jakosci rob6t w czasie budowy.

Badania jakosci robét w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materiatow i systemdw technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w S-00.00 ,WWymagania ogdine”.

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu.

llos¢ robot oblicza sie wedtug pomiardw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacji Inzyniera i
muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe: m?, kpl

HW m?> mierzy sie:
e Rozbidorke nawierzchni - wyktadzin
e skucie tynkoéw, zeskrobanie tynkow

3) W Kkpl mierzy sie:
o Rozbiodrke instalacji eletrycznej

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w S-00.00 ,Wymagania ogdine".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkfadajac
Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robaot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
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obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w S-00.00 ,Wymagania ogdine".
Platnos¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowac¢ zgodnie z postanowieniami
Kontraktu, obmiarem robét, oceng jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonania robét, na
podstawie wynikéw pomiardow i badan.
Zgodnie z postanowieniami Kontraktu nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3
niniejszej ST.

Cena wykonania robot mierzonych w , m? obejmuje:

a)
b)
c)

d)
e)
f)
9)

wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,
pozyskanie miejsca sktadowania gruzu i materiatow rozbiérkowych
przygotowanie, montaz, transport i demontaz systemu rusztowan wraz z kosztami
dodatkowymi (dzierzawa, itp.)

koszty wymaganych zabezpieczen (np. wygrodzenie strefy robét, oznakowanie itp.)
uporzadkowanie placu budowy po robotach.

koszt wykonania robét zasadniczych — rozbiérkowych

wywoz z terenu budowy gruzu i innych materiatdw zbednych wraz z kosztami
utylizacji

Cena wykonania rob6t mierzonych w kpl obejmuje:

a)
b)
c)

d)
e)

f)

wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,
pozyskanie miejsca sktadowania gruzu i materiatéw rozbiérkowych
przygotowanie, montaz, transport i demontaz systemu rusztowan wraz z kosztami
dodatkowymi (dzierzawa, itp.)

koszty wymaganych zabezpieczen (np. wygrodzenie, oznakowanie itp.)
uporzadkowanie placu budowy po robotach.

wywoz z terenu budowy gruzu i innych materiatow zbednych wraz z kosztami
utylizacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - ITB

2.

3.

4

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie BHP podczas wykonywania robot
Budowlanych.

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 20.09.2001 w sprawie BHP podczas eksploatacji maszyn, i innych
Urzadzen technicznych do wykonywania robét ziemnych, budowlanych i drogowych.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 w sprawie ogdlnych przepiséw BHP.
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