Str. 57

SPIS TRESCI .

CZESC OGOLNA

Przedmiot SST

Zakres stosowania SST

Zakres rob6t objetych SST

Okreslenia podstawowe
. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
. Stabilizacja mechaniczna
. Okresienia pozostate

Ogolne wymagania dotyczace robot
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
2.1.  Ogodlne wymagania dotyczace materialdw budowlanych
2.2. Rodzaje materiatdw

2.3. Wymagania dla materiatéw. Uziarnienie kruszywa

2.3.2. Wihasciwosci kruszywa

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
3.1, Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
3.2. Sprzet do wykonania robét

Transportu

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW
4.1. Ogbine wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materiatdw

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robé6t

5.2. Przygotowanie podtoza

5.3.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

5.5. Utrzymanie podbudowy

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

6.3.5. Wihasciwosci kruszywa

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

6.4.2. Szerokosé podbudowy

6.4.3. Réwnoé¢ podbudowy

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy
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6.4.7. Grubos¢ podbudowy
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

6.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYM!I ODCINKAMI
PODBUDOWY

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

6.5.2. Niewtasciwa grubo$¢ podbudowy

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA



