Przedmiar

Przedmiar robot na roboty elektryczne zasilania pompowni sciekéw w energie
elektryczna w Cedzynie gm. Gbérno

Data: 07-06-20
Budowa: Przedmiar robot na roboty elektryczne zasilania pompowni sciekdéw w

energie elektryczna w Cedzynie gm. Gérno

Kody CPV: 45232400-6 Roboty budowlane w zakresie kanaléw sciekowych

45232423-3 Przepompownie s$ciekéw

Obiekt: Przedmiar robot na roboty elektryczne zasilania pompowni sciekdéw w

Kosztorys opracowali:
inz. m. Turek,

energie elektryczna w Cedzynie gm. Gérno
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Przedmiar
Podstawa naktadu, opis poiycji, wyliczenie ilos$ci robét i Ilosé ‘Krot.} Jedn.

1 Roboty elektryczne pompowni R S S .
1 KNR 508/404/8
Montaz zlacza licznikowego wg rys. 3 : 1,00 szt
2 KNR 508/404/10

Montaz szafy - SP dqstg;pgggg“Efag_gwpompqwnia - tylko R 1,0 szt

3 KNR 201/701/8 (1) D D

Reczne kopanie rowéw dla kabli, szerokoéé dna do 0.8:m, kategoria
gruntu III, gieboko$¢ rowu do 0.6-'m LR n

4 KNR 201/704/7 (1) - e

Reczne zasypywanie rowdw do kabli, szerokos$é dna wykopu do 0.8-m,
kategoria gruntu I-II, giebokosé rowu do 0.4-m U

’

5 KNR 510/103/1 (1) - e . - -
Uktadanie kabli wielozytowych ukladanych recznie w rowach kablowych,
kabel do 055 =kea/m, przykrycie kabla folia kalandrowana z PCW
uplastycznionego YKY 5*10 mm
R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000

6 KNR 510/114/1 - T T T T o -

Uktadanie kabli wielozylowych w rurach, pustakach lub kanatach

zamknietych, do 0,5-kg/m YKY 5*10 mm

R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000
7 KNR 510/301/2

Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego, o szerokogci do 0,6-m

R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 -
BERE B0A/a/d s e e e -

Rury winidurowe ukitadane n/ t na gotowych uchwytach, rura Fi-47-mm Arota| _ 5.0 L

9 KNR 508/101/4
Montaz uchwytéw pod rury winidurowe ukladane pojedynczo z
przygotowaniem podoza przy uzyciu sprzetu mechanicznego, przykrecenie
uchwytéw do kotkdéw plastikowych w podiozu betonowym 5

s 50 Im
10 KNR 508/608/7 ‘
Ukitadanie bednarki Fe-Zn 25*4, w rowach kablowych, przekréj bednarki
do 120-mm2 12,0 m
11 KNR 508/614/2 - - D i B i
Mechaniczne pograzanie uzioméw pretowych, kategoria gruntu III £i 12
4,0 m

mm
12 KNR 508/611/2
Montaz uziomu powierzchniowego, gtebokosd wykopu do 0,6-m, grunt
kategorii III bednarka ocynk. 30*4 mm 16,0 m

13 KNR 510/603/6
Obrébka na sucho kabli do 1-kV o izolacji i powloce z tworzyw
sztucznych, kabel Al 4-zylowy do 16-mm2
R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000

14 KNR 403/1201/1

2,0 7 szt

Sprawdzenie stanu izolacji induktorem 12,0 __ |szt
150N 2037126308 - o - '
- Badanie linii kablowej nn o ilo$ci 2yt do 4 4 1,0 |odcinek
16 KNR 403/1205/5 |

Badanie i pomiar skuteczncsci zerowania, pomiar pierwszy 6,0 |pomiar
17 R 4037120572 . N

Badanie i pomiar instalacji uziemiajacej ochronnej lub roboczej,

pomiar pierwszy 1.0 ___|pomiar
18 KNR 403/1207/1 T T s

Badanie silnika asynchronicznego klatkowego o mocy do 10:kW w obudowie

normalnej 2,0 szt
19 KNR 508/816/26 . ' '

Podtaczenie silnikéw w obudowie specjalnej, kabel 4-zylowy Cu,

przekrdj do 6,0 mm2 2,0 szt
20 Dostawa aqreyo-'llu /brqa/oﬁlélcze o ZERJD 270/2

18.0 kvA /154 kW " AN DORIAS MOT  pindry chiu fepl ]
0
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