Specyfikacja techniczna
Ogoélna Specyfikacja Techniczna D — M 00.00.00
Wymagania ogolne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych i mostowych.
1.2. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych ogolnymi specyfikacjami
technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegolnych asortymentdw robdt drogowych i mostowych.
1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czgs¢
stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.3.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.3.3. Dlugos$¢ mostu - odlegto$¢ migdzy zewngtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostéow tukowych z nadsypka - odlegtosé w
$wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.
1.3.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.3.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.3.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.3.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.3.8. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.3.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu
w sprawach realizacji kontraktu.
1.3.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.3.11. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.3.12. Konstrukcja no$na (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy
dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
1.3.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.3.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.3.15. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg
obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.3.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia
wszelkich badan i proéb zwiazanych z ocena jako$ci materialdw oraz robot.
1.3.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera.
1.3.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.3.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw atmosferycznych.
b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprgzen w
nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowg.
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
¢) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadacé si¢ z jedne;j
lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej
powyzej.
i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
1.3.20. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.3.21. Obickt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.3.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.
1.3.23. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat
okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.
1.3.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow.
Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.3.25. Pobocze - cz¢§¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.3.26. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.3.27. Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu
budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
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1.3.28. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.3.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.3.30. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita modernizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.3.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekow wodnych pod
nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.
1.3.32. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
dolina, bagno, rzeka itp.
1.3.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag
1tp.
1.3.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktoéra wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary
obiektu bgdacego przedmiotem robot.
1.3.35. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyn, komor.
1.3.36. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.
1.3.37. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.
1.3.38. Szerokos$¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegto$¢ migedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii
prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szerokos¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.
1.3.39. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegélnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢
chodnikéw mierzona w §wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.
1.3.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.3.41. Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.
1.3.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.3.43. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna cato$é konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do
samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.
1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.
1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektowa:
— Zamawiajacego,
— sporzadzona przez Wykonawcg.
1.4.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia cz¢$§¢ umowy, a wymagania
wyszczego6lnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gbélnych
warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiar6w wazniejszy
jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)
Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposéb okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot
w okresie trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystapienia
do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposodb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach
i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bgdzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym
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Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru

ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,

porgcze, oswietlenie, sygnatly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spotecznosci i

innych. Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez

umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez

Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt

zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie
1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatbw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonaweca begdzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy,

wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w

maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed

dostgpem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow

wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie

okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie

robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych
materialow od wlasciwych organow administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od

odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach

planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore

maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o

zamiarze rozpocze¢cia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i

zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen

podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonaweca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot.

Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym

takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo

ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposdb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci

Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie

speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne

oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa
uwzglednione w cenie umowne;j.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty

zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera). Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru

ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa

w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas

prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan

prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bgdzie informowa¢ Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
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2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego
zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w
czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet
miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpocze¢ciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie
wymagan ilo$ciowych i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatdéw do robot. Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu
wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bgda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie begdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.
2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwornie materialtdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bgdzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje¢ wytworni, beda
zachowane nastgpujace warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materiatow

przeznaczonych do realizacji umowy.
2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt
tych materialdw zostanie przewartoSciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robodt, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robot i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego
sktadowania materialow bgda zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.
2.6. Wariantowe stosowanie materialéw
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inzyniera.
3. SPRZET
Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych
robdt. Sprzgt uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowad
przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa. Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera,
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba §rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé dopuszczone
przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bgdzie
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét,
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i
rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu
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spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, je$li wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$é. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig. Polecenia
Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba
zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jako$ci bedzie
zawierac:
a) cz¢$¢ ogblna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢é wykonania poszczeg6élnych elementéw robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze
wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania
tych informacji Inzynierowi;

b) czgsé szczegolowq opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilo§¢ srodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedurg pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,
sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosSci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jakos$¢ robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czgstotliwoScia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bgdzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te bgda tak powazne, ze moga wplynac¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych
materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniona
mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakoscei, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek
badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez InzZyniera
Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u
zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Inzynier,
po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos$¢ materiatdéw i robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg. Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzic¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku calkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawcg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja

okreslong w pkt 1 1 ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te
dokumenty, okre$lajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawcg Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawecy i Inzyniera. Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczego6lnos$ci:
— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,
— terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbior6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig. Decyzje
Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajgciem stanowiska. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak stronag umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecenn Wykonawcy robot.
(2) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych
robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoSci materialow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy



Specyfikacja techniczna

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostegpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zzyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilo§ciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z
czestoscia wymagana do celu miesigeznej ptatnosei na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawecg i Inzyniera.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;j. Jesli SST whasciwe
dla danych robo6t nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m’ jako dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore
maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet
pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie
zapewniajac W sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a takze w przypadku wystgpowania diuzszej
przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardéw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiodr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier. Gotowo$é danej czgséci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bgdzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakos$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czg§ciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite
zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako§¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i
SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

1.dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehniajace lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
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5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ,
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardéw zataczonych do dokumentow odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9.geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty
poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i
robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bgdzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe
robdt beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawegznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy
informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-02.00.00

Roboty ziemne
1.WSTEP
1.1. Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem robdt ziemnych I-IV klasy gruntu D-02.00.00.01
1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem robdt ziemnych i
moga postuzy¢ jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizowaniu rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe
Grunt budowlany - czg$¢ skorupy ziemskiej wspotdziatajaca z obiektem budowlanym stanowiaca jego element lub shuzaca jako tworzywo
do wykonywania z niego budowli ziemnych.
Nasyp budowlany - grunt powstaty wskutek kontrolowanego procesu technicznego np. w budowlach ziemnych
2. MATERIALY
2.1. Materialy potrzebne do wykonania robdt ziemnych
a/ grunt piasek $rednioziarnisty,
b/ grunty ilaste,
2.2. Wymagania
Materiaty z poz 2.1 powinny spetnia¢ : postanowienia odpowiednich norm polskich - na gorne warstwy, do glgbokosci 1,2m ponizej
niwelety albo pod nawierzchnie lub warstwg odcinajaca -zwiry, pospotki .pospotki gliniaste i piaski:grube $rednie i drobne-piaski pylaste i
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gliniaste i pyly piaszczyste oraz gliny o granicy plynnosci 35%, jezeli sa zabezpieczone od gory warstwa gruntu stabilizowanego grubosci
nie mniejszej niz 15cm.
3.SPRZET

3.1. Roboty zwiazane z wykonaniem podbudowy nalezy wykonywac i zaggszcza¢ mechanicznie z
wykorzystaniem nastgpujacego sprzgtu :
a/ spycharka min 55 kW b/ rowniarka min 74
kW
¢/ walec statyczny cigzki d/ walec wibracyjny
e/ samochod samowytadowczy 10-15T
f/ zestaw niskopodwoziowy
g/ narzedzia reczne
h/ koparki podsiebierna o pojemnosci tyzki od 0,4m’
4 TRANSPORT
4.1. Transport sprzgtu powinien odbywac si¢ za pomoca zestawu niskopodwoziowego.
4.2.Wymagania podstawowe przy transporcie gruntu
a/ Transport gruntu powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie byt hamowany dowdz materiatow
przeznaczonych na budowg.
b/ Transport gruntu przy wykopach powinien odbywac sig¢ poza prawdopodobnym klinem odtamu
gruntu = P/4+1/2  gdzie f -kqt tarcia wewnetrznego dla pisku srednioziarnistego = 35°
¢/ Wybdr transportu gruntu powinien by¢ dostosowany do objeto$ci mas ziemnych .odlegtosci transportu szybkosci i pojemnosci
srodkow transportowych, uksztattowania terenu .
d/ $rodki transportowe pod zatadunek gruntu powinny by¢ ustawione w odlegtosci nie mniejszej niz 2,0m od skarpy.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Wydobywanie gruntu koparkami.
Do odspajania i fadowania gruntu na srodki transportowe w czasie wykonywania wykopoéw rowow formowania skarp lub zatadunku gruntu z
hatdy moga by¢ stosowane koparki o pracy cyklicznej lub ciaglej Jedno lub wieloczerpakowe przedsigbierne lub podsigbierne o zdolnosci
przerobowej dostosowanej do istotnej potrzeby i wyposazenia placu budowy. Koparki tyzkowe podsigbierne do wydobywania gruntu ponizej
poziomu ich ustawienia tyzke o poj.0.6m” zaleca si¢ do stosowania do urobku gruntu ciezkich spoistych, 0,8m® w gruntach lekkich sypkich ,
a 1.20m’ do zatadunku lub przetadunku materiatéw sypkich i gruntow pobieranych z haldy. W zaleznosci od organizacji robot wykonywanie
robdt ziemnych za pomoca koparek moze by¢ dokonywane:
-metoda czolowa w catym przekroju poprzecznym wykopu , moze by¢ stosowana w ptaskich i niezbyt glgbokich wykopach ,oraz przy
kopaniu rowow
-metoda boczna stosowana na stokach polegajaca gtéwnie na wydobywaniu gruntdéw z nizszych poziomoéw gruntu i poprzecznym
transporcie urobku gruntu na odpowiednie fragmenty nasypoéw. Koparka powinna by¢ tak ustawiona i obstugiwana , aby byta zapewniona Jej
stabilno$¢. Zabezpieczenie koparki przed zsunigciem sig¢ moze by¢ dokonywane przez stosowanie podktadow. Jakiekolwiek nadwieszki i
podkopy gruntu pod stanowiskiem koparki sa niedopuszczalne.
5.2.Urabianie i przemieszczanie gruntu spycharkami

1 .Do odspajania , wydobywania i przemieszczania gruntow na niewielkie odleglosci moga by¢ stosowane spycharki gasienicowe lub kotowe
o sterowaniu liniowym z silnika Iub o sterowaniu hydraulicznym.
2.Spycharki moga by¢ stosowane do oczyszczania placu budowy ,zbierania i zwalowania ziemi roslinnej. wykonywania ptytkich wykopow
oraz transportu i wbudowania gruntéw plantowania terenu oraz zasypywania wykopow i rowow.
3.Zaleca si¢ stosowanie spycharek z lemieszem ruchomym przede wszystkim do urabiania gruntu z rdwnoczesnym przemieszczaniem
go na miejsce nasypu lub odktadu.
4.W przypadku wykonywania robot ziemnych spycharki nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
-praca spycharki pod gorg powinna by¢ wykonywana przy pochyleniu mniejszym niz 25% a w do6t przy pochyleniu nie wigkszym niz 35%
-zabrania si¢ pracy spycharek przy pochyleniu poprzecznym spycharki wigkszym niz 30%
-w czasie pracy spycharki zabrania si¢ dokonywania napraw lub regulacji mechanizméw sprawdzania stanu lemiesza, stawiania na ramie
przy lemieszu , wchodzenia i wychodzenia ze spycharki,
-nie nalezy wykonywac¢ robot ziemnych spycharka w gruntach gliniastych podczas opadéw atmosferycznych.

5.3.Wykonywanie wykopow

1.Metoda wykonywania wykopéw powinna by¢ dobrana odpowiednio do wielkosci robdt, gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu rodzaju
gruntu oraz stosowanego sprzg¢tu mechanicznego
2.Wykonywanie wykopu powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
3.Przy wykonywaniu wykopow urzadzeniami zmechanizowanymi nalezy:
-wyznaczy¢ w terenie strefe niebezpieczng dostosowang do uzywanego sprz¢tu do wykonania wykopu
-dostosowac glebokos¢ odspajanej jednoczes$nie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu do rodzaju gruntu oraz pionowego zasiggu
wysiggnika koparki,
-wykonywac pobieranie urobku gruntu warstwami nie dopuszczajac do powstawania nierdéwnosci
- dokonywa¢ takiego rozstawu pracujacego sprzg¢tu , aby nie zachodzita mozliwo$¢ ich wzajemnego uszkodzenia
-wyladowanie urobku z tyzki koparki nad skrzynia $rodka transportu powinno nastapic¢ dopiero po zatrzymaniu ruchu obrotowego koparki.
Wytadowanie urobku powinno by¢ dokonywane nad dnem $rodka transportowego na wysokosci nie wigkszej niz 50cm w przypadku
tadowania materiatow sypkich 25cm w przypadku tadowania materiatdéw kamiennych.
-ruch pojazdéw transportowych i maszyn stosowanych przy wykonywaniu wykopow powinien odbywac¢ si¢ poza prawdopodobnym klinem
odtamu.
Przy zmechanizowanym wykonywaniu roboét ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwg gruntu ponad zatozong rzgdna wykopu o grubosci co
najmniej: przy pracy spycharki -15cm , przy pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Nie wybrana warstwg gruntu nalezy usunac
bezposrednio przed wykonaniem warstwy odsaczajace;j.
5.4.Zaggszczanie gruntow.
- kazda warstwa gruntu w nasypach i wykopach powinna by¢ zageszczona recznie lub mechanicznie poprzez watowanie wibrowanie lub
ubijanie,
- grubo$¢ warstwy zaggszczonego gruntu nie powinna by¢ wigksza niz:
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a/ 15cm przy zaggszczaniu r¢geznym
b/ 20 cm przy zaggszczaniu walcami
¢/ 40 cm przy zaggszczaniu walcami okotkowanymi wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,
- wilgotnos¢ gruntu podczas jego zaggszczania powinna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej ktdra wynosi:
a/10% dla piaskow
b/12% dla piaskow gliniastych i glin piaszczystych
¢/13% dla glin
d/19% dla itéw glin cigzkich, pytow i lessow
- zaggszczanie warstwy gruntu powinno by¢ dokonywane szybko aby nie spowodowaé nadmiernego przesuszenia gruntu lub jego
nawilgocenia
- sprzet nalezy dostosowywac dla kazdej partii zaggszczanego gruntu w celu optymalizacji pracy sprzgtu
- zageszczanie skarp moze by¢ dokonywane jezeli szeroko$¢ uktadanej na skarpie warstwy gruntu jest wigksza od wymaganej grubosci
warstwy,

Rodzaj Sprzegtu Rodzaj gruntu /Piasek/
grubos$¢ warstwy zaggszczanej orientacyjna liczba przej$¢ po §ladach
Ubijaki spalinowe 0,15-0,35 3-4
Walce statyczne gtadkie 0,15-0,25 4-5
Walce wibracyjne gladkie 0,2-0,5 2-4
Walce ogumione 0,2-0,25 6-8
Spycharki gasiennicowe 0,15-0,25 10-15

- grubo$¢ zaggszczanych warstw 1 liczba przej$¢ sprzgtu przy zaggszczaniu gruntu walcami nalezy pamigta¢ o zachowaniu co najmniej 50 cm
odlegtosci przy przejezdzie walca od krawedzi nasypu.
5.5. Odktady gruntéw.
- w przypadku konieczno$ci wykonania odktadow ziemnych powinny by¢ one wykonane w postaci nasypéw o pochyleniu skarp 1:1,51 0
wysokosci do 1,5m i ze spadkiem 2-5% od strony wykopu, odlegto$é¢ podndza skarpy odktadu ziemnego od gornej krawedzi wykopu
powinna wynosi¢ co najmniej podwojna jego glebokos¢ jednak nie mniej niz 3,0m w gruntach przepuszczalnych i 5,0m w gruntach
nieprzepuszczalnych
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Kontroli jakosci robdt powinien dokonywa¢ inspektor nadzoru z ramienia inwestora W zakres kontroli jako$ci wykonywania robot
zwiazanych z wykonaniem robdt ziemnych wchodza:
a/ sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego, ktora nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10cm,
b/ sprawdzenie szeroko$ci dna rowow, ktora nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £5cm,
¢/ sprawdzenie rzednych korony korpusu ziemnego, ktdre nie moga si¢ rézni¢ od rzgdnych projektowych o wigeej niz —3cm lub +1cm,
d/ sprawdzenie pochylenia skarp, ktére nie moze si¢ rézni¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.
e/ sprawdzenie rownosci korpusu korony, nierownos$ci mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3cm,
f/ sprawdzenie rownosci skarp, nierdwnosci mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ £10cm,
g/ sprawdzenie podtuznego korony korpusu lub dna rowu, spadek podtuzny korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roéznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz —3cm lub +1cm,
h/ wskaznik zaggszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12[7] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla odpowiedniej kategorii
ruchu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0bmiaru robot nalezy wykonywac¢ zgodnie z jednostkami obmiaru w §lepym kosztorysie zgodnie z przedmiarem robdt w przypadku
robé6t ziemnych jest to 1m’.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbioru robot nalezy dokona¢ komisyjnie z uwzglgdnieniem pkt 6
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 .Podstawg platno$ci stanowia jednostki wyszczegdlnione w $lepym kosztorysie
W przypadku robét ziemnych jest nig 1m’.
9.2. Cena wykonania 1m’ wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopow z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i
wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- przeprowadzenia pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacjg terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarno$ci bierne;j.
4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta
7. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
8. "Drogowe roboty ziemne" - Stanistaw Datka i Stanistaw Lenczewski

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna D-04-01-01
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego.
1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia
konstrukcji nawierzchni.
1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzgtu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych, srodkéw transportowych do odwozu nadmiaru gruntu
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
Wymagania dotyczace transportu materiatdéw podano w OST D-04.02.01,D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robo6t
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robot
zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza,
jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zageszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy
ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow. Rodzaj
sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku
robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zaggszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni
podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca
sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie
jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na
glebokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w
ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwg do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia,
okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podfoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.
Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zaggszczenia nalezy okres$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (1)

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Autostrad 1 drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cigzki Ruch mniejszy
i bardzo cig¢zki od cigzkiego
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Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02
[3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszcezenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje
tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
i pomiarow badan i pomiarow
1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | R6wno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzgdne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drog

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
100 m dla pozostatych drog

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m”

6 | Uksztaltowanie osi w planie i drog ekspresowych, co

7 | Zaggszczenie, wilgotnosé
gruntu podtoza
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow
poziomych
6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnosci
poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nier6wnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzgdne wysoko$ciowe
Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz
+ 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okre§lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w
tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego
do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno§¢ w
czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu podltoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty

wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna D-04-04-04
Podbudowa z kruszywa lamanego
1.WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego D-04-04-04-01.
1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy thuczniowej i moga
postuzy¢ jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizowaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe.
Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podtoze i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu.
Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadaé si¢ z podbudowy
zasadniczej (spehiajacej funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni - czg$¢ goérna) oraz pomocniczej spetniajacej gtéwnie poza funkcjami
nosnymi, funkcj¢ zabezpieczajaca nawierzchni przed dziataniem wody- czg$¢ dolna).
Podbudowa z thucznia - cz¢$¢ konstrukcji jezdni sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej warstw nosnych z thucznia.
Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia surowca skalnego i rozsiania na
frakcje lub grupy frakcji charakteryzujace sig ostrymi powierzchniami i ostrokrawedzistym ksztattem.
Ttuczen - kruszywo tamane zwyklte o wielkosci ziaren od 31,5 do 63 mm.
Klinice - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 4 do 31,5 mm.
Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren do 4 mm.
2. MATERIALY
2.1. Materialy potrzebne do wykonania :
a/ thuczen 31,5-63 mm
b/ klinice 20-31,5mm
¢/ kruszywo do klinowania — kliniec od 4mm do 20 mm
2.2. Wymagania
Materiaty z pozycji 2.1 powinny spetnia¢ postanowienia normy PN-B-11112 [1]
Dla nawierzchni bedacej przedmiotem niniejszej specyfikacji nalezy stosowaé kruszywa co najmniej klasy Il zgodnie z norma PN-B-11112
[1].
2.3. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan
3.SPRZET
3.1. Roboty zwiazane z wykonaniem nawierzchni nalezy wykonywac i zaggszcza¢ mechanicznie z wykorzystaniem nastgpujacego sprzgtu :
a/ spycharka min 55 kW
b/ rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,
¢/ rowniarka min 74 kW lub uktadarka kruszywa do rozktadania ttucznia lub klinca,
d/ walec statyczny cigzki gtadki do zageszczenia kruszywa grubego,
e/ walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zaggszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klincem,
f/ szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,
g/ walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego doggszczania,
h/ przewoznych zbiornikoéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
4. TRANSPORT
4.1. Kruszywo nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem innego rodzaju,
klasy, gatunku lub odmiany. Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed rozsegregowaniem oraz
zmieszaniem z innymi frakcjami. Transport nalezy wykona¢ samochodami gwarantujacymi optymalne wykorzystanie przestrzeni
fadunkowej , a co za tym idzie zmniejszenie kosztow.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wbudowania i zaggszczenia kruszywa.
Podbudowg nalezy wykonac¢ jako jednowarstwowa grubos$ci zgodnie z dokumentacja projektowa . Szeroko$¢ warstwy kruszywa powinna
by¢ rowna szerokosci warstwy na niej lezacej. Roboty nalezy rozpoczaé od rozscielenia warstwy tlucznia za pomoca spycharki, rowniarki
lub rozktadarki po uprzednim dostarczeniu thucznia transportem samochodowym i rozmieszczeniu go w hatdach wzdtuz wykonywanego
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placu. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubos$c
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagneta grubosé projektowana.
Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przej$ciami walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢
pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sig¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwacé si¢ pasami podtuznymi, cz¢§ciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gorne;j
krawedzi. W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w
réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co
najmniej 18 kN/m, albo ptytowa zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?. Grubo$¢ warstwy luznego
kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypetnione kruszywem drobnym.
Jezeli to konieczne, operacje rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarzaé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowaé warstwe kruszywa grubego. Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm. Nastgpnie warstwa powinna by¢ przywatowana
walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 .Kontroli jako$ci robdt powinien dokonywaé inspektor nadzoru z ramienia inwestora. W zakres kontroli jakosci wykonywania
robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni wchodza:
a/ sprawdzenie wlasciwosci materiatow - wg BN-84/6774-02 i PN-B-11112,
b/ sprawdzenie grubosci warstwy za pomocg urzadzenia pomiarowego z podziatka milimetrowa z tolerancja +2 cm,
¢/ sprawdzenie szeroko$ci nawierzchni podbudowy z tolerancja +5cm,
d/ sprawdzenie nieréwnosci podtuznych i poprzecznych, nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem,
zgodnie z norma BN-68/8931-04 [5], nierdwnos$ci nie moga przekraczaé:
- 12mm dla podbudowy zasadniczej
- 15mm dla podbudowy pomocniczej
e/ sprawdzenie spadkow poprzecznych podbudowy na prostych i na tukach z tolerancja £0,5% migdzy spadkami podbudowy, a
spadkami projektowanymi.
f/ sprawdzenie rzednych wysokosciowych ktore nie powinny przekracza¢ +1cm,-2cm migdzy rzednymi podbudowy, a rzednymi
projektowanymi.
g/ 0$ podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja +5cm
h/ sprawdzenie grubosci podbudowy, ktéra nie powinna si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- +2cm dla podbudowy zasadniczej
- +lcm, -2cm dla podbudowy pomocniczej
i/ sprawdzenie no$nosci podbudowy zgodnie z BN-64/8931-02[6], przy zachowaniu warunku , ze min. modut odksztalcenie
mierzony przy uzyciu ptyty o $rednicy 30cm (Mpa) powinien wynosic:
- pierwotny M'z==100Mpa
- wtérny M"z=140Mpa
Zaggszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia
jest nie wigkszy od 2,2
j/ sprawdzenie ilosci wykonanych robét zgodnie z projektem w m?.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0bmiaru robét nalezy wykonywac zgodnie z jednostkami obmiaru w §lepym kosztorysie lub zgodnie z przedmiarem robot w przypadku
podbudowy jest nia m* o okreslonej w dokumentacji projektowej grubosci.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbioru robot nalezy dokonaé¢ komisyjnie z uwzglgdnieniem pkt. 6. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST i wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt.6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Podstawo ptatno$ci stanowia jednostki wyszczegodlnione w §lepym kosztorysie.
W przypadku podbudowy jest nia 1m” podbudowy o okreslonej w dokumentacji technicznej grubosci.
9.2. Cena wykonania 1m?” warstwy podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza
- dostarczenie materiatdw w miejsce wbudowania,
- rozlozenie kruszywa,
- zaggszczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
- Utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
.PN-B-11112 ,, Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych”
. BN-84 6774-02 "Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych".
. PN-84 S-96023 "Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego"
. PN-87 S-02201 "Nawierzchnie drogowe" - podzial, nazwy ,okreslenia
. BN-68/8931-04 ,, Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatq”
. BN-64/8931-02 ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza przez obciqzenie plytq”
. PN-B-06714-12 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen”
. PN-B-06714-15 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego”
. PN-B-06714-16 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn”
10. PN-B-06714-18 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci”
11. PN-B-06714-12 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metodq
bezposredniq”
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna D-04.08.01
Wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralno - asfaltowymi

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podluznego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.
1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem wyrdwnania poprzecznego i
podhuznego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej grubos$ci uktadana na istniejacej warstwie w celu wyréwnania jej nierdwnosci w profilu
podtuznym i poprzecznym.
1.3.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogdlne” oraz w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Kruszywo
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze, wykonywanych i wbudowywanych na goraco, nalezy stosowac kruszywa
spelniajace wymagania okres§lone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
2.3. Wypetniacz
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowac¢ wypetniacz wapienny spetniajacy wymagania podane w
SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
2.4. Lepiszcza
Lepiszcza powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
2.5. Sktadowanie materiatow
Dostawy i skladowanie kruszyw, wypekiaczy i lepiszcz powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w SST D-05.03.05
,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robot
Sprzet do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanek mineralno-asfaltowych zostat okreslony w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinien spetniaé wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 4.
4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego”
pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych
Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltowych sa okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej
Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich mieszania sa okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.4. Zardb probny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanie profilu masa mineralno-asfaltowa
Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego i podtuznego powierzchnia podbudowy powinna zosta¢ oczyszczona z
luznego kruszywa, piasku. Powierzchni¢ podbudowy, na ktdrej grubo$¢ warstwy wyrownawczej bytaby mniejsza od grubo$ci minimalnej
uktadanej warstwy wyrownawczej, nalezy sfrezowac na glgbokos¢ pozwalajaca na jej utozenie. Frezowanie nawierzchni nalezy wykonac
zgodnie z SST D-05.03.11 ,,Recykling”.
5.6. Uktadanie i zaggszczanie warstwy wyrownawczej
Minimalna grubo$¢ warstwy wyréwnawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w mieszance. Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie
powinien przekracza¢ 0,5 grubosci uktadanej warstwy. Przed przystapieniem do uktadania warstwy wyrownawczej Wykonawca powinien
wyznaczy¢ niwelete ukladanej warstwy wzdtuz krawedzi podbudowy lub jej osi za pomoca stalowej linki, po ktdrej przesuwa si¢ czujnik
urzadzenia sterujacego ukladarka. Maksymalna grubo$¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekracza¢ 8 cm. Przy grubosci
przekraczajacej 8 cm warstwg wyrownawcza nalezy wykona¢ w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajacych od 6 do 8 cm. Warstwe
wyréwnawcza uktada si¢ wedtug zasad okreslonych w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5. Zaggszczenie warstwy
wyréwnawczej z mieszanki mineralno-asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na goraco odbywa si¢ wedtug zasad podanych w SST D-
05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5. Ze wzgledu na zmienng grubo$¢ zaggszczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca
robot, na podstawie przeprowadzonych prob, przedstawi Inzynierowi do akceptacji sposob zageszczania warstw wyro6wnawczych w
zalezno$ci od ich grubosci.
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5.7. Utrzymanie wyrownanej podbudowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrownanej podbudowy we wlasciwym stanie, az do czasu ulozenia na niej nastgpnych
warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wlasny.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 6, w zakresie obejmujacym badania warstw lezacych ponizej warstwy $cieralnej.
6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow w czasie wykonywania podbudowy podano w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 6.
6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbudowy
Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyréwnania powinny by¢ zgodne z okreslonymi w
SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty
wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naleza do robét ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sa okreslone w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.2.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanka mineralno-asfaltowa obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie goracym bitumem krawedzi urzadzen obcych,
— rozscielenie i zaggszczenie mieszanki zgodnie z zalozonymi spadkami i profilem,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i
wbudowywanymi na goraco sa podane w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 10.
D-05.03.05/d
Warstwa §cieralna nawierzchni z betonu asfaltowego dla drog o ruchu KR1.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
PRZEDMIOTEM NINIEJSZEJ SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ SA WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM WARSTWY SCIERALNEJ NAWIERZCHNI Z BETONU ASFALTOWEGO
1.2. Zakres stosowania SST.
SZCZEGOLOWA  SPECYFIKACJA TECHNICZNA JEST STOSOWANA JAKO DOKUMENT PRZETARGOWY I
KONTRAKTOWY PRZY ZLECANIU I REALIZACJI ROBOT WYMIENIONYCH W PKT. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
USTALENIA ZAWARTE W NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI DOTYCZA PROWADZENIA ROBOT PRZY WYKONYWANIU
WARSTWY SCIERALNEJ Z BETONU ASFALTOWEGO 0/16 MM 1 OBEJMUJA
1.4. Okreslenia podstawowe.
Definicje i okreslenia wg odpowiednich norm i SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne".
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
WYKONAWCA ROBOT JEST ODPOWIEDZIALNY ZA JAKOSC ICH WYKONYWANIA ORAZ ZA ZGODNOSC Z
DOKUMENTACJA PROJEKTOWA, SST I POLECENIAMI KIEROWNIKA PROJEKTU. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE
ROBOT PODANO W SST D-M-00.00.00 "WYMAGANIA OGOLNE".
2. Materialy.
2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow.
WARUNKI OGOLNE STOSOWANIA MATERIALOW PODANO W SST D-M-00.00.00 "WYMAGANIA OGOLNE".
2.2. Kruszywa.
DO MIESZANEK MINERALNO-ASFALTOWYCH NA WARSTWE SCIERALNA NAWIERZCHNI DROGI O RUCHU KR2 STOSUJE
SIE KRUSZYWA LAMANE I NATURALNE.
Stosowane kruszywa musza spetnia¢ wymagania zawarte w niniejszej SST.
2.2.1. Kruszywo lamane, granulowane - grysy.
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Grysy kl. I'11I gat. 1 i 2. Przy stosowaniu gryséw wapiennych kl. II ich ilo§¢ nie moze by¢ wigksza niz 50 % projektowanej zawarto$ci
frakcji powyzej 2 mm. Reszte powinny stanowi¢ grysy niewapienne kl. I lub II. Wymagania podstawowe podano w Tablicach 112 SST.
2.2.2. Kruszywa lamane drobne - piasek lamany i kruszywo drobne granulowane.
Kruszywo z surowca skalnego litego. Wymagania przedstawia Tablica 3.
2.2.3. Kruszywo naturalne.
Wymagania dla kruszywa naturalnego - piasku podano w Tablicy 4.
2.2.4. Wypekiacz.
Wypehiacz podstawowy wapienny wg PN-61/5-96504. Wymagania podano w Tablicy 5.
2.3. Asfalt.
DO MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ OBJETEJ NINIEJSZA SST NALEZY STOSOWAC ASFALT DROGOWY Dsyro Z
OBLIGATORYINYM DODATKIEM SRODKA ADHEZYJNEGO POSIADAJACEGO APROBATE TECHNICZNA WYDANA
PRZEZ IBDIM. SRODEK ADHEZYINY NALEZY STOSOWAC ZGODNIE Z WARUNKAMI PODANYMI W APROBACIE
TECHNICZNEJ. NINIEJSZA SST UWZGLEDNIA TYLKO LEPISZCZA PRODUKOWANE I DOSTEPNE W KRAIJU.
ZASTOSOWANIE INNYCH LEPISZCZY MOZE MIEC MIEJSCE POD WARUNKIEM SPELNIENIA WYMAGAN NORMY PN-EN-
12591:2002 (U) LUB PO UPRZEDNIM UZYSKANIU DLA DANEGO PRODUKTU
aprobaty technicznej wydanej przez IBDiM. Wymagania dla asfaltu drogowego w Tablicy 6
3. Sprzet.
3.1. Ogodlne warunki stosowania sprzgtu.
OGOLNE WARUNKI STOSOWANIA SPRZETU PODANO W SST D-M-00.00.00 "WYMAGANIA OGOLNE". SPRZET, MASZYNY
I URZADZENIA NIE GWARANTUJACE ZACHOWANIA WYMAGAN JAKOSCIOWYCH ROBOT ZOSTANA PRZEZ
INSPEKTORA NADZORU ZDYSKWALIFIKOWANE I NIE DOPUSZCZONE DO ROBOT.
3.2. Wytwornia mieszanki betonu-asfaltowego. ( Otaczarka )
WYTWORNIA MUSI POSIADAC PEENE WYPOSAZENIE ZAPEWNIAJACE WEASCIWA  JAKOSC WYTWARZANE]
MIESZANKI. DOPUSZCZA SIE WYTWARZANIE MIESZANKI W OTACZARCE GWARANTUJACEJ WEASCIWE WYSUSZENIE,
WYMIESZANIE ORAZ DOZOWANIE POSZCZEGOLNYCH SKEADNIKOW. WYTWARZANIE MIESZANKI MOZE SIE
ODBYWAC WYLACZNIE PRZY STOSOWANIU AUTOMATYCZNEGO DOZOWANIA SKEADNIKOW. WYTWORNIA POWINNA
POSIADAC ZASOBNIK DO CZASOWEGO PRZECHOWYWANIA GOTOWEJ MIESZANKI CELEM ZAPEWNIENIA CIAGELOSCI
PRODUKCII.
3.3. Ukladarki
Uktadanie mieszanki moze si¢ odbywac przy uzyciu uktadarki sterowanej elektronicznie o wydajnosci skorelowanej z wydajno$cia wytworni
i posiadajacej nastgpujace wyposazenie: automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z zatozong niweleta i gruboscia,
podgrzewana plyte wibracyjna do wstgpnego zaggszczenia.
Uwaga - przy robotach na odcinkach zamknigtych wykonywanych cata szerokoscia, szeroko$¢ stotu powinna by¢ dostosowana do
szerokosci nawierzchni.
3.4. Walce do zageszczania.
DO ZAGESZCZANIA MIESZANEK BETONU-ASFALTOWEGO NALEZY STOSOWAC WALCE STATYCZNE OGUMIONE I
WALCE MIESZANE Z PRZEDNIA OSIA GLADKA WIBRACYINA I TYLNA OGUMIONA. ZALECA SIE STOSOWANIE
ZESTAWU WALCA GLADKIEGO STALOWEGO DWUWALOWEGO Z WALCEM OGUMIONYM ORAZ NA WYGLADZENIE
WALCA DWUWALOWEGO SREDNIEGO. WALCE MUSZA BYC WYPOSAZONE:
- w sprawny system zwilzania watéw przy uzyciu ptynu, w celu niedopuszczenia do przyklejania si¢ mieszanki (dot. walcow
stalowych) ,
- w fartuchy ostonowe kot (dot. walcow ogumionych) w celu utrzymania ich temperatury,
- wurzadzenia umozliwiajace regulacjg cinienia w oponach w czasie walowania.
- we wskazniki wibracji czgstotliwo$ci drgan i sity wymuszajacej (dot. walcow wibracyjnych),
- w balast umozliwiajacy zmiang obciazenia.
3.5. Inny sprzet.
wykonawca jest zobowiazany do utrzymania na budowie takiego sprzetu jak: skrapiarka, szczotki, pita do obcinania warstwy mieszanki,
wiertnica do pobierania probek.
3.6. Sprze¢t pomiarowy.
NA BUDOWIE MUSI SIE ZNAJDOWAC DO DYSPOZYCJI NADZORU KOMPLET PRZYRZADOW POMIAROWYCH JAK: LATA,
KLIN, TASMA, NIWELATOR, TERMOMETR ITP.
4. Transport.
Warunki ogélne transportu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Transport mieszanki powinien spetnia¢ nastgpujace warunki:
- mozna uzywaé wytacznie samochodéw samowytadowczych ,
- samochody powinny by¢ duzej tadownosci tj. min. 10 Mg
- powierzchni¢ wewngtrzng skrzyni samochodu nalezy przed zatadunkiem spryska¢ w niezbgdnej ilosci srodkiem zapobiegajacym
przyklejaniu si¢ mieszanki ,
- samochody musza by¢ wyposazone w plandeki, ktorymi przykrywa si¢ mieszank¢ w czasie transportu ,
- skrzynie samochoddéw powinny by¢ dostosowane do wspotpracy z uktadarka w czasie roztadunku.
- czas transportu mieszanki od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczac 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania wymaganych wiasciwosci i wymaganej temperatury przy wbudowaniu.
5. Wykonanie robot.
5.1. Ogélne warunki wykonania robot.
OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT PODANO W SST D-M-00.00.00 "WYMAGANIA OGOLNE".
5.2. Organizacja robét.
WYKONAWCA PRZEDSTAWI KIEROWNIKOWI PROJEKTU DO AKCEPTACIJI PROJEKT ORGANIZACJI I HARMONOGRAM
ROBOT UWZGLEDNIAJACE WSZYSTKIE WARUNKI W JAKICH BEDA WYKONYWANE ROBOTY NAWIERZCHNIOWE.
5.3. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowych.
5.3.1. Recepta laboratoryjna.
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ZA WYKONANIE RECEPTURY ODPOWIADA WYKONAWCA ROBOT, KTORY PRZEDSTAWIA JA DO AKCEPTACJI
KIEROWNIKA PROJEKTU CO NAJMNIEJ NA 2 TYGODNIE PRZED ROZPOCZECIEM ROBOT. WRAZ Z RECEPTURA NALEZY
DOSTARCZYC WYNIKI BADAN LABORATORYINYCH POSZCZEGOLNYCH SKEADNIKOW , PROBKI MATERIALOW
POBRANE W OBECNOSCI INSPEKTORA NADZORU DO WYKONANIA BADAN KONTROLNYCH PRZEZ INWESTORA ORAZ
3 PROBY MIESZ. MIN.-ASF. ZAGESZCZONE WG METODY MARSHALLA ZGODNIE Z TABLICA NR 7 SST.  PRODUKCJA
MOZE SIE ROZPOCZAC 1 ODBYWAC JEDYNIE NA PODSTAWIE ZATWIERDZONEJ RECEPTURY. RECEPTURY POWINNY
BYC OPRACOWANE DLA KONKRETNYCH MATERIALOW, ZAAKCEPTOWANYCH PRZEZ KIEROWNIKA PROJEKTU DO
WBUDOWANIA 1 PRZY WYKORZYSTANIU REPREZENTATYWNYCH PROBEK TYCH MATERIALOW. PRZY
PROJEKTOWANIU NALEZY KIEROWAC SIE PODANYMI W SST WYMAGANIAMI ODNOSNIE SKEADU MIESZANKI I JEJ
WEASCIWOSCI. ZMIANA DOSTAWY SKEADNIKOW MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWE] W CZASIE TRWANIA ROBOT
WYMAGA AKCEPTACII KIEROWNIKA PROJEKTU ORAZ OPRACOWANIA NOWEJ RECEPTURY I JEJ] ZATWIERDZENIA.
5.3.2. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowej.
MIESZANKA MINERALNO-ASFALTOWA NA WARSTWE SCIERALNA DLA RUCHU KR2 POWINNA SPEENIAC WYMAGANIA
ZAWARTE W TABLICY 7 SST.
5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralnej.
MIESZANKA MINERALNA POWINNA SPEENIAC WYMAGANIA ZAWARTE W TABLICY 8 SST, A JEJ UZIARNIENIE
POWINNO SIE MIESCIC W KRZYWYCH GRANICZNYCH UZIARNIENIA PODANYCH W TABLICY 9 SST.
5.4. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
5.4.1. Dozowanie skladnikéw.
URZADZENIA DOZUJACE OTACZARKI POWINNY ZAPEWNIC ZGODNOSC UZIARNIENIA I ZAWARTOSCI ASFALTU Z
ZATWIERDZONA RECEPTURA. SRODEK ADHEZYJNY POWINIEN BYC DOZOWANY DO ASFALTU W ILOSCIACH
OKRESLONYCH W RECEPCIE.

5.4.2. Temperatury wytwarzania mieszanki (°C):
Asfalt D35/50 140 - 160

mieszanka 135 - 165 (bezposrednio przed wysylka)

MAKSYMALNA TEMPERATURA GORACEGO KRUSZYWA NIE POWINNA BYC WYZSZA O WIECEJ NIZ 309C oD
MAKSYMALNEJ TEMPERATURY MIESZANKI MINERALNO-BITUMICZNE].

5.5. Przygotowanie podloza.

Podtoze powinno mie¢ odpowiedni profil. Powierzchnia podtoza przed utozeniem warstwy powinna by¢ sucha i oczyszczona z luznego
kruszywa, piasku i pylu przy pomocy szczotek mechanicznych lub kompresora zgodnie z wymaganiami SST D.04.03.01 "Oczyszczenie
i skropienie warstw konstrukcyjnych".

5.6. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

5.6.1. Warunki atmosferyczne.

UKLADANIE WARSTWY SCIERALNEJ MUSI ODBYWAC SIE W SPRZYJAJACYCH WARUNKACH ATMOSFERYCZNYCH TJ.

PRZY SUCHEJ I CIEPLE] POGODZIE, W TEMPERATURZE POWYZEJ 100C. ZABRANIA SIE UKLADANIA MIESZANEK W
CZASIE CIAGLYCH OPADOW DESZCZU.

5.6.2. Bezpieczenstwo robét.
WYKONAWCA ZOBOWIAZANY JEST DO OPRACOWANIA SPOSOBU ORGANIZACJI RUCHU DROGOWEGO,
OZNAKOWANIA ODCINKA ROBOT I PONOSI ODPOWIEDZIALNOSC ZA BEZPIECZENSTWO RUCHU NA DRODZE. ZALECA
SIE ABY DZIENNA DZIALKA ROBOCZA BYLA WYKONYWANA CALA SZEROKOSCIA JEZDNI, BEZ WYDLUZENIA JEDNEJ
POLOWY.
5.6.3. Ukladanie.
Przed przystapieniem do ukladania powinna by¢ wyznaczona niweleta. W przypadku warstwy Scieralnej niwelete okresla powierzchnia
warstwy wiazacej lub wyrdwnawczej, na ktora uklada si¢ warstwe $cieralng o rownej zatozonej grubosci i projektowanymi spadkami
poprzecznymi. Plyte wibracyjna uktadarki nalezy podgrzaé przed rozpoczgciem pracy. Uktadanie mieszanki musi si¢ odbywaé w sposob
ciagly, bez przestoju, z jednostajna predkoscia w granicach 2-4 m na minutg. Uktadarka powinna by¢ stale zasilana w mieszankg tak, aby w
zasobniku zawsze znajdowala si¢ mieszanka.

5.6.4. Temperatura zaggszczanej mieszanki.

POCZATKOWA TEMPERATURA MIESZANKI W CZASIE ZAGESZCZENIA POWINNA WYNOSIC NIE MNIEJ N1Z 1259C.

5.6.5. Zageszczanie nawierzchni.

ZAGESZCZANIE NALEZY PRZEPROWADZAC POCZAWSZY OD KRAWEDZI KU SRODKOWI NAWIERZCHNI. NA
WALOWANA WARSTWE NALEZY NAJEZDZAC KOLEM NAPEDOWYM. WALOWANIE NALEZY ROZPOCZYNAC WALCEM
GLADKIM, A NASTEPNIE WPROWADZAC WALEC OGUMIONY. MANEWRY WALCA NALEZY PRZEPROWADZAC
PLYNNIE, NA ODCINKU JUZ ZAGESZCZONYM. PREDKOSC PRZEJAZDU WALCA POWINNA BYC JEDNOSTAINA 2 - 4 KM/H
NA POCZATKU 1 4 - 6 KM/H W DALSZEJ FAZIE WALOWANIA. WALCE WIBRACYJNE POWINNY MIEC SPRAWNE
URZADZENIA REGULUJACE ZAKRES STOSOWANEJ CZESTOTLIWOSCI WIBRACJI (33 - 35 HZ), A PIERWSZE
PRZYWALOWANIE POWINNO BYC WYKONANE PRZY UZYCIU WALCA STATYCZNEGO. SPRZET ZAGESZCZAJACY NIE
MOZE BYC PARKOWANY NA NOWO WYKONANEJ WARSTWIE DO CZASU JEJ OSTYGNIECIA DO TEMPERATURY, PRZY
KTOREJ STOJACY NA WARSTWIE SPRZET NIE SPOWODUJE ODCISKOW I DEFORMACIL

5.6.6. Wykonanie zlgczy.

Zlacza poprzeczne wynikajace z dziennej dziatki, nalezy wykona¢ przez rdwne, pionowe obcigcie i nastgpnie posmarowanie lepiszczem i
zabezpieczenie listwa przed uszkodzeniem. Ztacza podtuzne, wynikajace z rozktadania mieszanki potowa szerokosci jezdni, nalezy rowno,
pionowo obciac i posmarowacé lepiszczem. Lokalizacja zlaczy podtuznych kolejnych warstw nawierzchni powinna by¢ przesunigta o okoto
20 cm, aby nie zachodzily na siebie. Zaleca si¢ aby dzienna dziatka robocza byla wykonywana cata szerokoscia jezdni, bez wydtuzania
jednaj potowy.

5.7. Wymagania dla uloZonej warstwy nawierzchni.

5.7.1. Grubos$¢ warstwy.

GRUBOSC RZECZYWISTA ULOZONEJ] WARSTWY PO ZAGESZCZENIU POWINNA BYC NIE MNIEJSZA OD GRUBOSCI
ZALOZONE].

5.7.2. Réwnos$¢ warstwy nawierzchni w kierunku podtuznym.
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DO OCENY ROWNOSCI PODLUZNEJ WARSTWY SCIERALNEJ NALEZY STOSOWAC JEDNA Z NASTEPUJACYCH METOD:
a) pomiar z wykorzystaniem laty i klina, okreslonych w obowiazujacej normie.
Pomiar wykonuje sig nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana réwnos$¢ podtuzna jest okreslona przez wartosci odchylen rownosci, ktore nie
moga by¢ przekroczone w liczbie pomiarow stanowiacych 95 % oraz 100 % liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Przez
odchylenie réwnosci rozumie si¢ najwigksza odlegto$¢ migdzy tata a mierzona powierzchnia. Wartosci odchylen, wyrazone w mm, okresla
tabela:

Rodzaj warstwy Procent liczby pomiaréw
Konstrukcyjnej 95 % 100 %
w-wa $cieralna <6 <7

Wymagania dotyczace rownosci podluznej powinny by¢ spelnione w trakcie wykonywania robot i po ich zakonczeniu.

5.7.3. Rownos¢ warstwy w kierunku poprzecznym.

Do pomiaru poprzecznej réwnosci warstwy podbudowy powinna by¢ stosowana metoda réwnowazna metodzie z wykorzystaniem taty i
klina, okreslonych w obowiazujacej normie. Pomiar powinien by¢ wykonywany nie rzadziej niz co 5 m, a liczba pomiaré6w nie moze by¢
mniejsza niz 20. Wymagana réwnos¢ poprzeczna jest okre§lona przez wartosci odchylen réwnosci, ktére nie moga by¢ przekroczone w

liczbie pomiaréow stanowiacych 90 % i 100 % liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Odchylenie rowno$ci oznacza
najwicgksza odleglos¢ migdzy tata a mierzona powierzchnia w danym profilu. Wartosci odchylen, wyrazone w mm, okresla tabela:
Rodzaj warstwy 90 % 100 %
Konstrukcyjnej
w-wa $cieralna <6 <9

5.7.4. Spadek poprzeczny nawierzchni.
Dopuszcza si¢ odchylenia od projektowanego spadku poprzecznego =+0,5 %.
5.7.5. Szeroko$¢ nawierzchni.
SZEROKOSC WARSTWY NAWIERZCHNI POWINNA BYC NIE MNIEJSZA OD SZEROKOSCI ZAPROJEKTOWANEJ I NIE
WIEKSZA OD NIEJ NIZ 5 CM.
5.7.6. Wymagania dotyczace wygladu nawierzchni.
Wyglad zewngtrzny nawierzchni powinien by¢ jednolity tj. bez miejsc porowatych, tuszczacych sig, przebitumowanych, bez spgkan.
5.7.7. Ztacza nawierzchni.
Spoiny podtuzne powinny by¢ wykonane w osi drogi. Spoiny poprzeczne powinny by¢ wykonane w linii prostej. Z obu stron spoiny
warstwy przylegajace powinny by¢ w jednym poziomie, a pod wzgledem réwnosci spoiny warstwy $cieralnej powinny spetnia¢ wymagania
jak cata warstwa $cieralna. Spoiny powinny by¢ $cisle zwiazane i jednorodne z powierzchnia warstwy.
5.7.8. Zageszczenie nawierzchni.
Wskaznik zaggszczenia utozonej warstwy Scieralnej nawierzchni powinien wynosi¢ > 98 %.
6. Kontrola jakosci robét.
Wykonawca zobowiazany jest do wykonania pelnego zakresu badan na budowie. Laboratorium Wykonawcy musi by¢ wyposazone w
niezbgdna aparaturg umozliwiajaca przeprowadzenie badan przewidzianych w SST. Badania obejmuja caty proces budowy i powinny by¢
wykonywane z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, jednak nie rzadziej niz podano w SST.
6.1. Kontrola jakoSci materialow.
Kontrola jakos$ci materialow obejmuje badania:
a) analiza sitowa kruszyw tamanych i okreslenie ich gatunku na podstawie PN-B-11112
b) analiza sitowa i okreslenie gatunku kruszyw naturalnych wg PN-B-11113
c) analiza sitowa i ocena jakosci maczki wg. PN-61/S-96504.
d) wlasciwosci uzytego asfaltu zgodnie z Tablica 6 SST.
6.1.1. Czestotliwo$¢ badan.
Pochodzenie kruszywa i lepiszcza oraz ich jakos¢ podlegaja akceptacji Kierownika Projektu. Wykonawca powinien przedstawi¢ wraz z
recepturg petne wyniki badan jakosci materiatdéw uzytych w recepturze. Z przygotowanych do produkcji materialéw pobierane sa i
dostarczone do laboratorium Zamawiajacego probki, celem zbadania zgodnosci ich cech z SST. W trakcie produkcji badanie jakos$ci
materialow przeprowadza si¢ dla kazdej dostawy zgodnie z pkt. 6.1.
6.2. Kontrola jakosci produkcji mieszanki min.-asfaltowej:
Kontrola jakos$ci produkcji mieszanki min.-asf. obejmuje:
- sktad mieszanki min.-asf. - zgodnos¢ z receptura w granicach okreslonych w SST odchyltek, na podstawie ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
Dopuszczalne odchylenia od zaprojektowanej zawartosci poszczeg6lnych grup frakeji (w zatwierdzonej recepturze) przy badaniu
pojedynczej probki metoda ekstrakeji , % m/m :
- dla asfaltu ~ +0,5 %
- dla frakcji ponizej 0,075 mm ( #) £2,0 %
- dla frakcji powyzej 2,0 mm ( # ) +5,0%
- stabilno$¢ i odksztatcenie wg BN-70/8931-09 na probkach wg Marshalla ,
- sprawdzenie warunkéw atmosferycznych,
- sprawdzenie temperatury asfaltu, kruszywa, mieszanki min.-asf. w trakcie produkc;ji.
6.2.1. Czestotliwos¢ badan i pomiaréw:
- badanie sktadu mieszanki min.-asf. Przy kontroli jakosci produkcji mieszanki min.-asf. badanie zalezy przeprowadza¢ co kazde 500 Mg
wyprodukowanej mieszanki, lecz nie rzadziej niz raz dziennie. Badanie nalezy przeprowadza¢ na probce mieszanki pobranej za uktadarka.
- stabilno$¢ i odksztatcenie. Powyzsze parametry ustala si¢ kazdorazowo przy zmianie sktadu produkowanej mieszanki (nawet 1 sktadnika) i
przy kontroli jakoSci wyprodukowanej mieszanki co najmniej 1 raz dziennie. Badania przeprowadza si¢ na 3 rdwnolegle pobranych i
ubitych probkach.
- sprawdzenie warunkow atmosferycznych dotyczy temperatury i stanu pogody na budowie i jest przeprowadzane i odnotowywane co
najmniej 1 raz dziennie przed rozpoczgeciem ukladania nawierzchni, przez Wykonawcg.
- sprawdzenie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki min.-asfaltowej. Pomiar temperatury asfaltu i kruszywa nalezy wykonywac z

doktadnoscia do +£1°C co najmniej co godzing podczas produkcji mieszanki. Ponadto pomiar temperatury gotowej mieszanki nalezy
wykonywa¢ na kazdym przygotowanym do wysylki §rodku transportowym. Odpowiednia dokumentacj¢ prowadzi Wykonawca.
6.3. Kontrola jakosci ulozonej nawierzchni.
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a) sprawdzenie temperatury mieszanki min.-asfaltowej w trakcie zaggszczania
b) wskaznik zageszczenia wg PN-67/S-04001 pkt. 3.1.
c) objetos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni zgodnie z PN-67/S-04001.
d) szeroko$¢ warstwy - pomiar bezposredni tasma.
e) grubo$¢ warstwy - pomiar bezposredni tasma (na budowie) i suwmiarka (w laboratorium).
f) rowno$¢ warstwy w kierunku poprzecznym tata profilowa.
g) rowno$¢ warstwy w kierunku podtuznym mierzona lata i klinem.
h) spadek poprzeczny nawierzchni tata profilowa.
i) sprawdzenie rzednych niwelety warstwy nawierzchni za pomoca niwelatora.
j) ocena wizualna nawierzchni.
6.3.1. Czestotliwos¢ badan i pomiaréw.
a) Sprawdzenie temperatury mieszanki min.-asf. W trakcie zaggszczania dotyczy przede wszystkim temperatury  poczatkowej

zageszczanej mieszanki. Pomiar nalezy wykonywaé z doktadno$cia +2°C, za uktadarka, co najmniej 1 raz dla kazdej dostarczonej na
budowg partii mieszanki.
b) Wskaznik zaggszczenia. Badanie to wykonuje si¢ na probce wycigtej z gotowej nawierzchni po jej zaggszczeniu i ostygnigeiu, z
czgstotliwo$cia - minimum 1 probka z kazdych rozpoczetych 500 mb pasa ruchu. Wycigcie probki powinno nastapi¢ w godzinach
porannych, kiedy nawierzchnia nie jest jeszcze nagrzana. Do wycigcia probki nalezy uzywa¢ mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina
cylindryczne probki w stanie nienaruszonym.
¢) Sprawdzenie zawarto$ci wolnej przestrzeni w nawierzchni. Obowiazuja zasady jak przy badaniu wskaznika zaggszczenia.
d) Szeroko$¢ warstwy nawierzchni. Sprawdzenie szerokoséci warstwy dokonuje si¢ przez pomiar bezposredni tasma miernicza, co 100 m
prostopadle do osi drogi.
e) Grubo$¢ warstwy nawierzchni. Nalezy sprawdzaé w czasie uktadania - co najmniej raz na 200 m? , po zageszczeniu oraz na probkach
wycigtych z nawierzchni wg zasad i z czgstotliwos$cia jak dla wskaznika zaggszczenia nawierzchni.
f) Rownos¢ warstwy podbudowy w profilu podtuznym. Pomiar tata i klinem nie rzadziej niz co 10 m. Badanie wykonywane jest w celach
odbiorczych i obowiazuja zasady jak przy pozostatych badaniach odbiorczych nawierzchni.
g) Sprawdzenie rowno$ci warstwy w kierunku poprzecznym oraz spadkow poprzecznych. pomiary nalezy przeprowadza¢ nie rzadziej niz
co 5 m, a liczba pomiar6w nie moze by¢ mniejsza niz 20.
h) Kontrola stanu zewngtrznego nawierzchni. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego warstwy nawierzchni nalezy wykonacé przez
bezposrednie ogledziny. W czasie budowy nalezy sprawdzi¢ wyglad warstwy na dtugosci odcinka bgdacego w budowie. Po zakonczeniu
budowy nalezy sprawdzi¢ wyglad warstwy na catej dlugosci wykonanego odcinka.
6.4. Dokumentowanie wynikow pomiardow i badan.
Wszystkie pomiary i wyniki badan musza by¢ opracowane w sposob uzgodniony z Kierownikiem Projektu. Dokumenty te stanowia
integralng czg$¢ operatu kolaudacyjnego robdt. Sporzadza sig je w dwoch egzemplarzach - oryginat dla Zamawiajacego i kopia dla
Wykonawcy.
7. Obmiar robét.
Jednostka obmiarowa jest 1 m? warstwy $cieralnej okreslonej grubo$ci. Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz
obliczeniu rzeczywistych ilosci wbudowanych materiatdw. Obmiar robot obejmuje roboty zawarte w umowie oraz dodatkowe i
nieprzewidziane, ktorych potrzebg wykonania uzgodniono w trakcie robot, pomigdzy Wykonawca a Zamawiajacym. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca w sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inspektorem Nadzoru w
trybie ustalonym w warunkach kontraktu.
8. Odbior robot.
8.1. Odbiory robot powinny by¢ dokonywane zgodnie z ogélnymi zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00
Odbidr ostateczny polega na ocenie ilosci, jakosci i wartosci sprzedaznej wykonanych robdt. Przedmiotem odbioru ostatecznego moze by¢
tylko catkowicie zakonczony obiekt.
8.2. Badania i pomiary w odbiorach robét.
Podstawa do oceny jako$ci robot sa wyniki badan i pomiar6w w zakresie i iloSci okreSlonej niniejsza SST. Badania i pomiary do celow
odbiorczych przeprowadza laboratorium Zamawiajacego na probkach pobranych przez Wykonawcg w obecnoséci Inspektora Nadzoru w
miejscach przez niego wskazanych. Badania i pomiary obejmuja:
a) sktad mieszanki min.-asf. oraz sktad petrograficzny mieszanki mineralnej
b) wskaznik zaggszczenia
¢) wolna przestrzen w nawierzchni
a) grubo$¢ nawierzchni
b) stabilno$¢ i odksztatcenie
¢) cechy geometryczne nawierzchni
Badania wymienione w pkt.: a, b, ¢, d, - wykonuje si¢ na probkach wycigtych z nawierzchni nie rzadziej niz z kazdych rozpoczgtych
500 mb pasa ruchu. Badanie sktadu petrograficznego mieszanki mineralnej dotyczy sprawdzenia zgodno$ci z materiatami zatwierdzonymi w
recepturze. Badanie wymienione w pkt. e - wykonuje si¢ na probkach pobranych i zaggszczonych przez Wykonawce w obecnosci
Inspektora Nadzoru. Czgstotliwos¢ badan - nie rzadziej niz z kazdych rozpoczgtych 500 mb pasa ruchu. Do kazdego badania nalezy pobraé
réownolegle i zaggsci¢ 3 probki wg metody Marshalla.  Réwno$é w profilu podluznym - pomiar punktowy fata i klinem , w obecnosci
Inspektora Nadzoru . Pozostale cechy geometryczne, wymienione w SST, sprawdza do celow odbiorczych Inspektor Nadzoru.
9. Podstawa platnosci.
Platnos¢ za 1 m* wykonanej warstwy $cieralnej nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i ocena jakosci wykonanych robot.
Zgodnie z kontraktem nalezy utozy¢ ............... m~ warstwy $cieralnej o grubosci ............. cm.
Cena wykonania robdt obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materialow,
- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonej recepty laboratoryjnej,
- transport mieszanki do miejsca wbudowania,
- skropienie podloza lepiszczem,
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- mechaniczne roztozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowana gruboscia, niweleta i spadkami poprzecznymi, zaggszczenie, obcigcie 1
posmarowanie krawedzi (ew. posmarowanie urzadzen obcych w obrgbie nawierzchni),
- przeprowadzenie niezbgdnych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w SST.
10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy.
1/ PN-S-96025: 2000 - Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe Wymagania.
2/ PN-61/S-96504 - Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas bitumicznych.
3/PN-B-11112:1996 - Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych.
4/ PN-B-11113:1996 - Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
5/ PN-EN-12591:2002 - Asfalty drogowe.
6/ PN-78/B-06714 - Kruszywa mineralne. Badania.
7/ BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar rdwno$ci nawierzchni planografem i fata.
8/ PN-67/5-04001 - Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych inawierzchni bitumicznych.
9/ BN-70/8931-09 - Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilnosci i odksztalcenia mas mineralno-asfaltowych.

10.2. Inne dokumenty.
1/ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych IBDIM - 1997.
2/ OST D-05.03.05. Wa-wa 2001.
3/ Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r Dziennik Ustaw Nr 43, 1999 r. poz.430.

Tablica 1. Wymagania klasowe dla kruszywa lamanego granulowanego warstwa §cieralna ruch KR2

Lp Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania

1. Scieralno$¢ w bebnie kulowym:
a) dla grysow ze skal magmowych i przeobrazonych
35

- po pelnej liczbie obrotéw, % ubytek masy, nie wigcej niz

- po 1/5 pelnej liczby obrotow % ubytek masy w stosunku do 30
ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz:

b) dla grysu ze skat osadowych
35

- po pelnej liczbie obrotow, % ubytek masy, nie wigcej niz

- po 1/5 petnej liczby obrotow % ubytek masy w stosunku do 30
ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz:

2. Nasigkliwos$¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nie wigcej niz:
- dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych:

frakcja 4-6,3 mm 1,5
frakcja powyzej 6,3 mm 1,2

- dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

Odporno$¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy,
3. nie wigcej niz:

- dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0
- dla kruszyw ze skat osadowych 5,0

Odporno$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, % ubytku
4. masy nie wigcej niz:

- dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 10,0
- dla kruszyw ze skat osadowych 30,0

Tablica 2. WYMAGANIA GATUNKOWE DLA GRYSU ruch KR2
Wyszczegolnienie whasciwosci Wymagania

Lp.
1. Sktad ziarnowy

a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm,
odsianych na mokro dla frakcji, % masy,
nie wigcej niz:

2,5
- w grysie 6,3 - 20,0 mm 4.0
-w grysie 2,0 - 6,3 mm

b) zawarto$¢ frakcji podstawowej dla frakcji,
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% masy, nie mniej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
- w grysie 2,0 - 6,3 mm

¢) zawarto$¢ podziarna dla frakeji, % masy,
nie wigcej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
- w grysie 2,0 - 6,3 mm

d) zawarto$¢ nadziarna, % masy, nie wigcej niz:

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % masy, nie wigcej niz:

Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, % masy, nie
wigcej niz:

Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych,
barwa cieczy

85
80

10
15

10

0,2

30

nie ciemniejsza
niz wzorcowa

Tablica 3. Wymagania dla piasku lamanego i kruszywa drobnego granulowanego

Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania
piasek tamany kruszywo
granulowane
1. Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % masy,
nie wigcej niz: 0,1 0,1
2. Wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz:
a) dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 65 65
b) dlakruszywa z wapieni 40 40
3. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, nie ciemniejsza niz
barwa cieczy Wwzorcowa
4. Zawarto$¢ nadziarna, % masy, nie wigcej niz: 15 15
5. Zawarto$¢ frakcji 2,0 — 4,0 mm, % masy, powyzej - 15
Tablica 4. Wymagania dla piasku naturalnego
Lp. Wyszczegolnienie wiasciwosci Wymagania
1. Sktad ziarnowy:
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych od 0,075 mm 5
% masy, nie wigcej niz:
15
b) zawarto$¢ nadziarna, % masy nie wigcej niz:
2. Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % masy, 0,1
nie wigcej niz:
65
3. Wskaznik piaskowy, wigkszy od
barwa nie
4. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych ciemniejsza niz

barwa wzorcowa

Tablica 5. Wymagania dla wypelniacza

Lp. Wymagania Wypetniacz
1. Zawarto$¢ czastek ziarn mniejszych, od,
% masy, nie mniej niz:
- 0,3 mm 100
- 0,074 mm 80
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2. Wilgotnosé, % nie wigcej niz: 1,0

Tablica 6. Wlasciwosci asfaltu drogowego D5y, 79 wg PN-EN- 12591 :2002 z dostosowaniem do warunkéw polskich

Lp. | Wiasciwosci | Metoda badania | Wymagania
Wilasciwosci obligatoryjne
1 | Penetracja w temperaturze 25 °C 0,1 mm PN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura migknienia , °C PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu , nie mniej niz °C PN-EN 22592 230
4 | Zawarto$¢ sktadnikéw rozpuszezalnych , PN-EN 12592 99
nie mniej niz Yom/m
5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost ) PN-EN 12607-1 0,5
nie wigcej niz Yom/m
6 | Pozostata penetracja po starzeniu , nie mniej niz % PN-EN 1426 50
7 | Temperatura migknienia po starzeniu ,nie mniej niz °C PN-EN 1427 48
Wiasdciwosci specjalne krajowe
8 | Zawarto$¢ parafiny , nie wigcej niz % PN-EN 12606-1 2,2
9 | Wzrost temperatury migknienia po starzeniu, nie PN-EN 1427 9
Wigcej niz °C
10 | Temperatura tamliwo$ci ,nie wigcej niz °C PN-EN 12593 -8
Tablica 7. Wymagania dla betonu asfaltowego warstwa §cieralna Ruch KR2
WladciwoSci Wymagania
Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w temp +60°C, >55
zaggszczonych 2 * 50 uderzen ubijaka, kN
Odksztalcenie probek jw. , mm 2,0-5,0
Wolna przestrzen w probkach jw. % v/v 1,5-4,5
Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach jw. , % 75,0 - 90,0
Wolna przestrzen w warstwie, % v/v 1,5-5,0

Tablica 8. Wymagania dla mieszanki mineralnej w betonie asfaltowym warstwa $cieralna Ruch KR2

Uziarnienie Zawarto$¢ w mieszance mineralnej - % masy
mieszanki frakcja kruszywa
powyzej 2 mm ponizej 0,075 mm famane
0/16 lub 0/12,8 36 -65 7-11 powyzej 40
0/20 41-71 5-10 powyzej 40

Tablica 9. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej oraz orientacyjne zawartosci asfaltu do warstwy

$cieralnej z betonu asfaltowego ruch KR2
Wymiary oczek sit Mieszanka mineralna, mm
#, mm 0/20 0/16 lub 0/12,8
Przechodzi przez:
25,0 100-100
20.0 88-100 100-100
16.0 78-100 90-100
12.8 68-93 80-100
9.6 59-86 69-100
8,0 54-83 62-93
6.3 48-78 56-87
4.0 40-70 45-76
2.0 29-59 35-64
0.85 20-47 26-50
0,42 13-36 19-39
0,30 10-31 17-33
0,18 7-23 13-25
0,15 6-20 12-22
0,075 5-10 7-11
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Orientacyjne zawartos$ci 5,0-6,5 5,0-6,5
asfaltu w MMA

Szczegoélowa Specyfikacja Techniczna D-06-03-01
Scinanie i uzupelnienie poboczy

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych ze
$cinaniem i uzupeknianiem poboczy gruntowych kruszywem sortowanym.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych ze $cinaniem zawyzonych poboczy i
uzupehianiem zanizonych poboczy.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Pobocze gruntowe - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.3.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.3.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Wymagane jest zastosowanie kruszywa tamanego sortowanego 0-32.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do $cinania i uzupekiania poboczy

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

— roéwniarek z transporterem ($cinarki poboczy),

— rowniarek do profilowania,

— ladowarek czotowych,

—  walcow,

— plytowych zaggszczarek wibracyjnych,

— przewoznych zbiornikéw na wodg.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatlow

Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych §rodkéw transportowych przeznaczonych do
przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca fopat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2. Scinanie poboczy nalezy
przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zatlozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas Scinania poboczy nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem. Grunt
pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na glgbokos$¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnos$ci optymalnej poprzez dodanie wody i
zagesci¢. Wskaznik zaggszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zaggszczenia,
wedhlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystgpowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetni¢ materiatem o wtasciwosciach podobnych do
materiatu, z ktérego zostaly pobocza wykonane. Miejsce, w ktorym wykonywane bgdzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na glgbokos¢ od 2
do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nast¢pnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajacego w postaci mieszanek
optymalnych okreslonych w OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotno$¢ optymalna i maksymalng gestos¢ szkieletu
gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1]. Dodatkowo na catej szerokosci pobocza (zgodnie z
dokumentacja projektowa) i przy grubosci zgodnej z dokumentacja projektowa nalezy uzupetic¢ pobocze kruszywem tamanym 0-32.
Zaggszczenie utozonej warstwy materialu uzupetiajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni.
Rodzaj sprzetu do zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiada¢ spadek
poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ sladow po przejsciu walcow lub zaggszczarek. Wskaznik
zaggszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zaggszczenia wedtug normalne;j
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupehienia poboczy oraz opracuje
optymalny sktad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupelniajacej 2 probki
2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki uzupekniajacej 2 probki
3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cigtym poboczu 2 probki
4 Wskaznik zageszczenia na §cinanych lub uzupetnianych 2 razy na 1 km
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupelianych poboczy
Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czgstotliwo§é pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Roéwnosé¢ podhuzna co 50 m

3 Rownos$¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 1%.

6.4.2. Ro6wnos¢ poboczy

Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit pod lata nie moze
przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— S$cigcie poboczy i zaggszczenie podloza,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— dostarczenie materiatu uzupetniajacego,

— rozlozenie materiatu,

— zageszczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata
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