SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

USTAWIENIE WIATY PRZYSTANKOWEJ
| TABLICY INFORMACYJNEJ



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem wiat przystankowych i tablicy informacyjnej dla zadania:
Przebudowa Placu Ko $ciuszki oraz fragmentu ulicy Szydiowskiej w Chmieln iku — projekt
zmieniaj acy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z montazem wiat przystankowych oraz tablicy informacyjnej w zwigzku z Przebudowg Placu Ko$ciuszki oraz
fragmentu ulicy Szydtowskiej w Chmielniku.

2. MATERIALY
2.1 Wiaty przystankowe

Konstrukcja zaprojektowana jako ostona dla pasazeréw przebywajacych na przystankach
autobusowych. Wiaty przystankowe zaliczajg sie do obiektéw malej architektury. Rodzaj wiaty nalezy ustali¢
z Inwestorem.

Wiata przystankowa — wyposazenie:

- flawka, kosz na $mieci, tablica na rozklad jazdy autobuséw,

Ksztalt, kolorystyka, forma architektoniczna wiaty przystankowej podlega przed wbudowaniem ustaleniom
a nastepnie zatwierdzeniu przez Inwestora.

2.2 Tablica informacyjna

Tablica informacyjna jest w posiadaniu inwestora. Jesli zajdzie konieczno$¢ nalezy ja zdemontowac przed
rozpoczeciem robét a nastepnie ponownie wbudowac.

3. SPRZET

3.1 Sprzet do posadowienia elementéw malej architektury

Do wykonania rob6t zwigzanych z posadowieniem elementoéw matej architektury nalezy zastosowac
drobny sprzet jak do rob6t budowlanych i zuraw.

4. TRANSPORT

4.1 Transport elementdéw matej architektury

Elementy matej architektury nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
5. WYKONANIE ROBOT

Wiaty przystankowe oraz tablice informacyjng nalezy ustawi¢ w miejscach wskazanych w dokumentaciji
i nalezy je posadowi¢ na fundamentach wylewanych punktowo. Prace ziemne zwigzane z wykonaniem
fundamentéw nalezy wykonywaé recznie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Kontrola robét przy mocowaniu elementéw matej architektury

Kontrola robét w trakcie mocowania elementéw matej architektury polega na sprawdzeniu:
- wielkosci fundamentu,
— przygotowania betonu,
- poziomego zamocowania elementow,
- 0golnej wizualnej ocenie pracy.
Kontrola robét przy odbiorze polega na:
- 0golnej wizualnej ocenie pracy,
— poziomego zamocowania urzgdzen,
- sprawdzenie waloréw uzytkowych poszczegdlnych elementéw (préba korzystania z nich),



7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z posadowieniem elementéw malej architektury jest sztuka (szt.)
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér koncowy po ustawieniu wiat.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena jednostkowa obejmuje zakup i dostarczenie wszystkich materiatdw i skiadnikow,
przygotowanie i wykonanie ustawienia wiat przystankowych oraz tablicy informacyjnej. Wykonanie
fundamentow.



