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D-01.03.03 INSTALACJE I URZADZENIA ELEKTRYCZNE W
PROJEKTOWANYM UKLADZIE ZASILANIA W ENERGIE ELEKTRYCZNA
POMPOWNI WODY W MIEJSCOWOSCI NIEDZWIEDNIK GMINA ZIEBICE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru urzadzen i instalacji elektrycznych w projektowanym uktadzie
zasilania pompowni wody w miejscowosci NiedZwiednik gmina Zigbice.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy budowie
zasilania zewngtrznego w energi¢ elektryczna w zwiazku z budowa pompowni wody
w miejscowosci Niedzwiednik gmina Zigbice obejmuja:

- zakup materiatéw do wykonania robot

- transport materiatow na miejsce wbudowania

- sktadowanie materialow

- wyznaczenie miejsc instalowania szafy sterowniczej pompowni i trasy
kabla

- przygotowanie podtoza pod montaz osprzgtu i przewodow

- montaz 1 ustawienie szafy sterowniczej pompowni

- montaz i ustawienie szafy monitoringu radiowego

- montaz i ustawienie szafy odbiorczej systemu radiowego

- montaz i ustawienie anten radiowych

- wytyczenie trasy wykopow pod kable 1 uziomy

- uktadanie kabli n.n.

- montaz uziemien

- badania i pomiary

Szczegdlowy zakres robot w projekcie wykonawcezym - ,,Wodociag dla wsi

Rososznica 1 Niedzwiednik - Zasilanie pompowni wody w Niedzwiedniku branza

elektryczna

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym (SST) sa zgodne z odpowiednimi polskimi
normami 1 definicjami podanymi w SST D00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” oraz
aktualnymi katalogami i ,,Przepisami Budowy Urzadzen Elektrycznych”
opracowanymi przez Instytut Energetyki.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, (SST) oraz z uzgodnieniami i poleceniami
Inzyniera.

Przy robotach nalezy spetni¢ nast¢pujace warunki:

- zglosi¢ z wyprzedzeniem fakt przystapienia do robot u Inzyniera budowy w celu
ustalenia zakresu i1 czasu robot

- uzgodnienia czasu 1 terminu wytaczen spod ruchu, wykonania
uziemien.

- przygotowania miejsc pracy, wydania polecen na praceg 1
zorganizowania nadzoru

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w SST
D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materialy stosowane przy budowie instalacji i urzadzen
elektrycznych

Materiatami stosowanymi przy budowie instalacji elektrycznych i urzadzen elektrycznych
sa:
- kabel antenowy H1000B
- bednarka stalowa ocynkowana 25x4mm
- folia z PCW techniczna o gr 0,3-0,4mm
- piasek zwykly
- system uziemien pret. fi 14,2mm + zlaczki + grot + gtowica
- uchwyty kablowe uniwersalne typ UKU
- kabel z zytam Cu YKY-0,6/1kV 5x4mm?
- szafa monitoringu radiowego
- maszt antenowy
- antena DA 4309
- antena dookélna
- szafa z radiomedomem MR 400
- instalacja transmisyjna sygnatu
- komputer PC z drukarka
- oprogramowanie SCADA
- oprogramowanie Windows Professional
- oprogramowanie Windows Office (World, Exel, Acses)
- materiaty pomocnicze



3.  SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprz¢tu

Roboty moga by¢ wykonywane rgcznie, przy czym dopuszcza si¢ mozliwos$¢ uzycia
sprze¢tu mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykonawca
powinien dysponowa¢ sprawnym technicznie sprzgtem, przewidzianym w naktadach
rzeczowych kosztorysu i zaakceptowanym przez Inzyniera. Sprz¢t pod wzgledem typu
1 ilo$ci powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”. Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Urzadzenia
transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu materiatow,
elementéw konstrukcji niezbednych do wykonania budowy instalacji i urzadzen
elektrycznych.

Przewozone na $rodkach transportu materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich uszkodzeniem, przemieszczeniem i w opakowaniach zgodnych z
wymaganiami wytworcow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Wykonawca zglosi z wyprzedzeniem wiascicielowi o wej$ciu na przebudowg jego
urzadzen. Jednocze$nie przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bgda wykonywane
roboty dotyczace i budowy instalacji elektrycznych.

5.2.  Zakres wykonywania robot

Zakres wykonywania robdt obejmuje;
- wyznaczenie miejsca montazu ztacza kablowego
- wyznaczenie trasy ukladania kabli
- wykonanie wykopow
- utozenie kabli elektrycznych w ziemi
- ustawienie szafy sterowniczej pompowni
- montaz 1 ustawienie szafy sterowniczej pompowni
- montaz i ustawienie szafy monitoringu radiowego
- montaz i ustawienie szafy odbiorczej systemu radiowego
- montaz i ustawienie anten radiowych
- wykonanie uziomow



- wykonanie potaczen 1 wiaczenie uktadéw pod napigcie
- badania i pomiary

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Rozdzielnica pompowni, szafka pomiarowa, kable i przewody elektryczne powinny
posiada¢ atest fabryczny lub §wiadectwo jakosci producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

Kontroli 1 badaniom w trakcie robdt podlegaja
- przewody uktadane pod tynkiem
- uziemienie ochronne przed zasypaniem
- kable elektryczne przed zasypaniem

6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ lub sprawdzi¢:
- jakos$¢ 1 kompletno$¢ wykonanych robot
- prawidtowosci wykonania ochrony przeciwporazeniowe;]
- pomiar rezystancji izolacji przewodow
- préba napigciowa uktadanych przewodow
1 jezeli instalacja nadaje si¢ do zalaczenia, dokonac¢ probnego zataczenia.
Wszystkie wyniki badan i pomiaréw oraz atesty winny by¢ dotaczone do odbioru
technicznego wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest dla przewodéw — 1km danego rodzaju kabla i przewodu,
oraz ilos¢ ztacz kablowych. Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego stanu,
zakresu robdt oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materialow. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowa oraz
dodatkowe 1 nieprzewidziane, ktorych potrzebg wykonania uzgadnia Wykonawca z
Inzynierem w trakcie trwania robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposob okreslony w umowie.



Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru nalezy poréwnac z kosztorysem, w celu okreslenia r6znic w
ilosciach robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Odbiory robdt podzieli¢ mozemy na odbiory czgsciowe i ostateczne.

8.2. Odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbiorom robot ulegajacym zakryciu podlegaja nastgpujace roboty:
- uziemienie przed zasypaniem
- przewody uktadane pod tynkiem
- kable elektryczne uktadane w ziemi

8.3. Zasady odbioru koncowego robot

Odbioru koncowego nalezy dokona¢ wedlug zasad podanych w SST D-00.00.00.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST 1
wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowanymi
tolerancjami daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
» Wymagania ogdlne”.

9.2. Szczegolowe warunki platnosci

Szczegdtowe warunki ptatnosci obejmuja:
- zakup 1 transport materiatow niezbednych do wykonania robot
- montaz ztacza kablowego
- montaz kablowej linii zasilajacej
- montaz i ustawienie szafy sterowniczej pompowni
- montaz 1 ustawienie szafy monitoringu radiowego
- montaz i ustawienie szafy odbiorczej systemu radiowego
- montaz i ustawienie anten radiowych
- badania i pomiary
Szczegotowy zakres robot w projekcie wykonawcezym - ,,Wodociag dla wsi
Rososznica i Niedzwiednik - Zasilanie pompowni wody w Niedzwiedniku branza
elektryczna ”



Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa wynosi:

- kabel antenowy H1000B m. 25

- bednarka stalowa ocynkowana 25x4mm m 4,16
- folia z PCW techniczna o gr 0,3-0,4mm m? 2,10
- piasek zwykly m' 0,56
- system uziemien pret. fi 14,2mm + zlaczki + grot + glowica  m. 6,24
- uchwyty kablowe uniwersalne typ UKU szt 2

- kabel z zytam Cu YKY-0,6/1kV 5x4mm? m. 4,00
- szafa monitoringu radiowego szt. 1

- maszt antenowy szt. 2

- antena DA 4309 szt. 1

- antena dookdlna szt. 1

- szafa z radiomedomem MR 400 szt. 1

- instalacja transmisyjna sygnatu szt. 1

- komputer PC z drukarka szt. 1

- oprogramowanie SCADA szt. 1

- oprogramowanie Windows Professional szt. 1

- oprogramowanie Windows Office (World, Exel, Acses) szt. 1

- materialy pomocnicze
10.\ Normy i przepisy
10.1. Normy :

PN-IEC 60364-1. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie og6lnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.

PN-IEC 60364-4-45. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed obnizeniem napigcia.

PN-IEC 60364-4-46. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.



Odtaczanie izolacyjne i taczenie.

PN-IEC 60364-4-47. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Stosowanie srodkdéw ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony
przed porazeniem pradem.

PN-IEC 60364-4-442. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed

przepigciami. Ochrona instalacji niskiego napigcia przed
przejSciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia.

PN-IEC 60364-4-443. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed

przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-473. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie

srodkow ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-481. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Dobor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznos$ci
od wplywow zewngtrznych.

PN-IEC 60364-4-482. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Dobor srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.

Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

Aparatura faczeniowa 1 sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.



Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-523. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Obciazalnosci pradowe dtugotrwate przewodow.

PN-IEC 60364-5-537. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i faczenia.

PN-IEC 60364-6-61. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-704. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji.

Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

PN-90/E-05023. Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw elektrycznych barwami lub
cyframi.

PN92/E-05031 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych 1 elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-E-05204:1994.  Ochrona przed elektrycznos$cia statyczna.

Ochrona obiektow, instalacji 1 urzadzen. Wymagania.

PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.
PN-IEC60664-1:1998 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach
niskiego napigcia. Zasady wymagania i badania.

PN-86/E-05003/01  Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania
ogolne.

PN-IEC/TS 613-2:2003 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym
(LEMP)- Cz¢$¢ 2 Ekranowanie obiektow, potaczenia wewnatrz obiektow 1 uziemiania;
IDTIEC/TS61312-2: 1999

10.2. Inne dokumenty

* Przepisy budowy urzadzen elektrycznych WEMA 1997r.
* Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom V. Instalacje elektryczne.

10.3. Oznaczenie robot wedlug CPP

- 45232200-4 roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych
- 45231400-9 roboty budowlane w zakresie budowy linii elektrycznych
- 45314300-4 ktadzenie kabli

Opracowatl:

mgr inz. Leon Krefft
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