SPECYFIKACJA TECHNICZNA

CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwgymagania dotyce wykonania i odbioru
robot budowlano-montawych zwizanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pnddua
sieci wodocigowej z rur PE 125mm w miejscoge Zachelmie ,na dziatkach nr
540/8,540/10,540/6,540/5,540/4/540/2,540/1,539,820ina Zagnask.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqrowadzenia robo6t wykonaniu przy sieci
wodocihgowej zgodnie z DokumentadProjektovs — opis techniczny i rysunki .

Zakres rob6t wg przedmiarévedncych oddzielnym opracowaniem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami .
- pofaczenia zgrzewane dla wodegu ,
- polaczenia kotnierzowe - patzenie dwéch kacéw wyposaonych w kotnierze,

- Préba dinieniowa hydrauliczna - préba, w ktérej czynnikigest woda,

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektow ST i poleceniami liayniera.

MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wodgpi wedlug zasad niniejszych ST s
nastpujace materiaty:

- piasek, pospotka
- woda
- grunt wydobyty z wykopu i skladowany adkiad na obsypanie
- rury z polietylePEHD PE 100 PN 12,5 DN 125x 11,4 ksztaltki z PE
- ksztattkizeliwa
- armatura: zaswmdginapcezeliwne ,kotnierzowe z obudowami teleskopowymi zIBiE
PP i skrzynkarticznymi, hydranty p/pbdn 80 podziemne
- bloki oporowe i podporowe z betonu minimum B15
- rury ochronnediptylenu

- tabliczki informgne,



Materiaty wyte do rob6t musgposiadéa Aprobaty techniczne i atest producenta.

3. SPRZET

Wykonawca mee wyc¢ takiego sprau , ktory nie powoduje niekorzystnego wptywu nkoggt
wykonywanych robdt. Spex ma by utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéeiodo

pracy. B:dzie on zgodny z normami ochroégodowiska, przepisami dotygzymi jego uytkowania
oraz przepisami BHP.

Sprzt uzywany do robdt powinien odpowiatlgpod wzgkdem typow i ilgci

wskazaniom
zawartym w ogélnym opisie organizacji i metod robot

4. TRANSPORT

Rury naley przewozt w pozycji poziomej i zabezpieczyrzed przesuwaniem i przetaczaniem w

czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie malprzestrzegaprzepiséw obowaizujacych w publicznym
transporcie drogowym i kotowym.

Armatura i ksztaltki - przewamne dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu.

Materiaty mog by¢ przewa:one odpowiednimi do asortymentu materiakedkami transportu.

Pojazdy stiace do transportu powinny spet@iavarunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.

Transport powinien zapewrdia
» stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatow,

» zabezpieczenia elementéw przed ich uszkodzeniem,

kontrok zatadunku i wytadunku. Natg zadb@ o wiasciwe zabezpieczenie tadunku i
bezpieczéstwo transportu.

Wykonawcaeglzie na bie¢aco i na wlasny koszt usuéwavszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publcini dojazdach do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Warunki ogéine.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodniewarunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot; izh zgodné¢ z dokumentag)
projektowa, oraz wymaganiami Specyfikacji technicznej. Wykena ponosi odpowiedzialdd za
dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysakowvszystkich elementow robét zgodnie z

wymiarami i rzdnymi okrglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pimie
Zamawiajcemu.

5.2  Wspdlpraca Zamawiajcego i Wykonawcy.

Wykonawca przedstawi Zamawgamu do akceptacji projekt organizacji i harmonagrab6t uwzgtdniajac
wszystkie warunki w jakickdzie wykonywany wodoa. Zamawiajcy bedzie podejmowat wszystkie decyzje
w sprawach zagianych z jakécia robét , ocen jakosci materialéw pogpem robét , a ponadto we wszystkich

sprawach zagianych z interpretagj Dokumentacji projektowej i Specyfikacji techniegn

5.3 Roboty przygotowawcze
Do czynndci przygotowawczych naky zaliczy:

= - oczyszczenie terenu pod budgpw



* - wytyczenie trasy wodogiju

* - zapoznanie giz planem sytuacyjno-wysoktowym ,wynikami bad& geotechnicznych
gruntu
e - wyznaczy zarysy rob6t ziemnych na gruncie poprzez trwaleozenie potzenia
wszystkich

» charakterystycznych punktéw przekroju pagitego i poprzecznego wykopoéw
e - urzdzenie przejazddéw i drég dojazdowych.

5.4 Roboty ziemne
Roboty ziemne wykortazgodnie z normp PN-83/8836-02, PN-B 10736

Wykopy pod przewody wodoggowe naley wykonywa do gkbokasci 0,1-0,2 m mniejszej od
projektowanej, a naginie pogtbia¢ do gkbokasci wiasciwej, bezpérednio przed ulkeniem
przewodu. Minimalna szerokéwykopu wswietle obudowyscian wykopu powinna kydostosowana
do srednicy przewodu . Wykopy wykonywawasko przestrzenne , d&cianach pionowych
wzmochionych przez obudaew Wszystkie napotkane przewody podziemne na tragk®onywanego
wykopu , krzyujace st lub biegrace réwnolegle z wykopem powinny dyabezpieczone przed
uszkodzeniem , a w razie potrzeby podwieszone vs&@paapewniagy ich eksploataej Wykop
powinien by zabezpieczony barieo wys. 1,10m .

5.5 Odwaodnienie podtaa

W przypadku wysgpowania wody gruntowej zalecasi

- dostosowa sprzt i szalowanie wykopdw do stwierdzonych warunkowrgowych,

- przewidzi€ odwodnienie wykopdw w rejonie wygtowania wody oraz na pozostatych odcinkach po
intensywnych opadach atmosferycznych.

5.6 Wykonanie podtaa:

Rury naley uktad& na podbudowie piaskowej o gruied 0,2 m, zagszczanej warstwami do
1s=0,95 z wyprofilowaniem unmiiwiajacym uzyskanie &a podparcia 2a=:900. Podbudowa winna
by¢ uktadana na nienaruszonej warstwie gruntu rodzimet w przypadku jego przekopania na
zagszczonej do 1s>0,95 warstwie gruntu, Obsypka wagpcimusi by tak wykonana,zeby
wodocig nie ulegt zniszczeniu lub nie zostat przemiesngzo

5.7 Montaz rur i uzbrojenia:

Rury uktadé& na przygotowanym podio w temperaturze powietrza 0-30 °C. Rusgchaley
uktad& na wykonanym uprzednio podia.

Przed rozpoczxiem montau rur naley wykona wskpne rozmieszczenie rur w wykopie.

Montaz nalezy wykonywa zgodnie z projektowanym spadkiem peday weztami od punktu o
rzednej nizszej do wyszej.

Pokczenia rur PEHD wykortaw technologii zgrzewania doczotowego. Do zgrzewamywacé
zgrzewarek dostarczonych przez producenta rur.egamie prowadzizgodnie z instrukej obstugi
zgrzewarki oraz sposobu zgrzewania. Podczas zgriavparametry techniczne tego procesu rmusz
by¢ zapisywane na karcie kontrolnej. Po za@kaeniu procesu zgrzewania wszystkie zapisane
parametry powinny hyporéwnywane z wartgiami ustalonymi przez wymagania technicznezdéa
zgrzeina jest numerowana i musicbygaakceptowana. Pmizenia rurocigéw PEHD z armatur
kotnierzowe za pomackotnierzy dogrzewanych i amych. Padczenia z armatarkotnierzowe.

Rury i ksztaltki staloweakzy¢ za pomog spawania. Patzenia z armatuarkotnierzowe.
Obsypk i zasypk rur prowadzt zgodnie z wymogami producenta rur.

Armature  montowa& na blokach podporowych wykonanych z betonu mininBirt5.- Zmiany
kierunku naley wykona za pomog ksztattek systemowych. Na zmianach kierunku moatdvloki
oporowe wykonane z betonu minimum B 15. W celu #im@enia przemieszczania esiprzewodu
wzgledem bloku stosowaoddzielajca foli¢ z tworzywa sztucznego.



Po wykonaniu montai nalezy wykona proby szczelngi rurochgu. Trasa ruroggdw musi by
oznakowana za pomacdamy z PE z wkiadk metalicza, natomiast armatura oznakowana za
pomoa tabliczek umieszczonych na stupkach.

5.8 Roboty montazowe rurociaggéw pod przeszkodami i na skrzgowaniu z istniejagcym
uzbrojeniem podziemnym.

5.8.1 Przejscia pod drogami
Przégie pod drog nieuradzora wykona& rozkopem i utay¢é w rurze ostonowej
Przestraeniedzy rurami ochronnymi a przzem naley uszczelnt manszetami z EPDM lub
wypehdisznurem biatym konopnym i piagkoliuretanow.

5 .8.2 Skrzyrowania z istniepgcymi liniami, kablami elektrycznymi.

W miejscach kolizji roboty prowadzipo uzgodnieniu z RE i w razie potrzeby po atyeniu
pradu. Na istniejcych kablach energetycznych zastoséwary ochronne dwudzielne érednicy
DN100-DN150 i diugéci | m + szeroké wykopu; zgodnie z dokumentacjprojektova.
Skrzyzowanie przed zasypaniem zgiodio odbioru do Rejonu Energetycznego w 3ksku.

5.8.3 Skrzyzowania z istniepcymi kablami teletechnicznymi.

Istniejace kable teletechniczne nayezabezpieczy rurami ochronnymi dwudzielnymi é&rednicy
DN 100- DN 150 i diugéci | m + szeroké& wykopu; zgodnie z dokumentacprojektova. Przed
zasypaniem skrzpwanie zgtosi do odbioru do jej wikiciela.

6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Kontroli podlega spos6b wykonania robét, prawidiéévivansportu i sktadowania materiatéw.
Badania hda prowadzone zgodnie z nogr®N-8I/B-10725, PN-91B-10728, BN-83/8836-02.

6.2 Badanie materiatow uzytych do budowy rurociagow.

Badanie to naspuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymagainieSpecyfikacji
Technicznej, dokumentacji projektowej i odpowiednitorm materialowych podanych w punkcie 10
niniejszej Specyfikacji.

6.3Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowrany do stalej i systematycznej kontroli rob6t. Kota powinna by
prowadzona wedtug PN-92/B-10729, PN-92/B-10735 {ENN476, PN-EN 1671 i w szczegOkoo
powinna obejmowa

» sprawdzenie rdnych zatgonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych punktéw
wysokaciowych z doktadngcia do | cm,

» badanie i zabezpieczenie wykopow przed zalaniemywod

e badanie zgodrité stosowanych materiatdw z materiatdw z specyfikaagokumentagj
techniczna,

e badania i pomiary szeroka, grubdci i zagzszczenia podia,

* badania odchylenia osi ruragiéw,

» sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektova usytuowania ruroggow i uzbrojenia,
» badanie odchylenia spadku rurgmw,

» badanie paiczen rurocigow,

» badanie stopnia zagzczenia poszczegolnych warstw zasypu,

» sprawdzenie rgnych posadowienia utonych rurocigow,

» wykonanie hydraulicznej proby szczefod odcinka rurocigu i calego ruroaigu przy
cisnieniu prébnym 1,0 MPa.
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6.4 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 2 cm,
odchylenie szerokmi warstwy podiga nie powinno przekracéga 5 cm,
odchylenie rgdnych podiaa nie powinno przekracza2 cm

odchylenie w planie osi uwnego rurocigu nie powinno przekraczat 2 cm dla rur
zeliwnych i £ 10 cm dla rur PEHD,

réznice rzdnych w profilu nie powinno przekraczadla rurocagow zeliwnych £ 2 cm i
=5 cm dla rur PEHD,

proces zgrzewania rur PEHD musicbyapisywany w karcie kontrolnej zgrzewania
doczotowego a kala zgrzeina musi liynumerowana i akceptowana przezyimera,

cisnienie wykazane na manometrze w prazgai30 min nie mge spa¢ ponizej cisnienia
prébnego (badanie odcinka przewodu)

65. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiagcy maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

- certyfikat na znak bezpigstwa

- deklaragggodndci lub certyfikat zgodn¢ci z Polslq Normg lub aprobat techniczi

- w przypadku materiatéw , #tarych ww dokumenty nieagsvymagane , kada partia materiatow

dostarczona do rob6t posidsalzie dokumenty , okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy .

6.6 Dokumenty budowy

Dziennik Budowy -jest dokumentem prawnym obawujacym Zamawiaicego i Wykonawe w

okresie od

przekazania Wykonawcy placu budowy dac&ookresu gwarancyjnego. Zataczone do

Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty powinrhyy¢ oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Kierownika Budowy i Zamawigggo.

Pozostate dokumenty budowgezwolenie na budogy protokoty , umowy cywilnoprawne z osobami
trzecimi, polisy ubezpieczeniowe, korespondencja malowie. Wszystkie dokumenty budowy
powinny by zawsze dogpne dla Zamawiafego.

OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru robot jest:

ODBIOR ROBOT

1m wykonanego rurogiju
szt armatury

kpl. armatury

m3 podiaa

1m préby szczelnimi

8.10g0dIne zasady odbioru robét

Odbiorom robdt podlegajwszystkie operacje zazane z montem rurocigdw i uzbrojenia
rurociagu. Odbioru dokonuje ktynier na podstawie zgtoszenia Wykonawcy. Czyéramlbioru winna

by wykonana i udokumentowana odpowiednim protokétem.

8.2 Odbidr roboét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj



e - wykonania podtga,

» -roboty montaowe rurocigéw wraz z odcinkow proka szczelnéci,
» - skrzyowania z istnigjcym uzbrojeniem podziemnym,

» - wykonanie blokdw oporowych,

* - roboty montaowe armatury.

Odbior robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unlwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego ppstrobot.

Odbiér ostateczny powinien &ydokonany po rocznej eksploatacji ruegmw. Uprawnienia z
tytutu rekojmi za wady fizyczne wygasapo uptywie 3 lat.

9 .PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ nalezy przyjmowa zgodnie z Umow ,Dokumentacj Projektows, obmiarem robdt,
oceny jakasci uzytych materiatldw i ocenjakosci wykonania rob4t na podstawie wynikéw bada
pomiaréw.

Cena wykonania rob6t obejmuije:
e prace przygotowawcze, oznakowanie robot,
» transport materialéw przewidzianych do wykonaniadto wykonanie, utrzymanie i

rozbiérka drég tymczasowych, przygotowanie pedfo monta rurocagéw, monta
ksztaltek, montaarmatury

» wykonanie przéi pod drogami i montarur ochronnych ,
* monta blokéw oporowych i podporowych, oznaczenie tragpciagow,

e uporadkowanie miejsca robot i uswgcie pozostatych materiatbw,  wykonanie
niezkednych pomiaréw i bada

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy
PN-B-01700 Wodoapi i kanalizacja. Urgzdzenia i sié zewrgtrzna. Oznaczenia graficzne
PN-B-10725 Wodoaii przewody zewegtrzne. Wymagania i badania.

PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania brajenia na przewodach
wodocihgowych

PN-ISO 4064-3 Pomiary odgpsci wody na przewodach. Wodomierze do wody pitnejra;.
Metody bada i wyposaenie

PN-B-02424 Ruroagi. Ksztattki. Wymagania i metody batla

PN-M-74001 Armatura przemystowa. Wymagania i baaani

PN-9 1/B-10728 Studzienki wodagjowe.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnemalyania i badania przy
odbiorze.

Instrukcje stosowania materiatow przez producentow

Odpowiednie normy Krajéw UE w zakresie prgym przez polskie prawodawstwo.



