SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

MECHANICZNE PROFILOWANIE ORAZ WYKONANIE REMONTOW
CZASTKOWYCH DROG O NAWIERZCHNIACH GRUNTOWYCH |
TLUCZNIOWYCH NA TERENIE GMINY WODZISLAW



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem mechanicznego profilowania oraz remontow czgstkowych drog
o nawierzchniach gruntowych i ttuczniowych potozonych na terenie Gminy Wodzistaw.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i jest zatgcznikiem do umowy.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robd6t zwigzanych z
profilowaniem oraz wykonaniem remontéw czgstkowych nawierzchni gruntowych naturalnych,
gruntowych wzmocnionych zuzlem lub zwirem oraz nawierzchni ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa — nawierzchnia z gruntu naturalnego lub wzmocnionego zuzlem bgdz
zwirem, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia ttuczniowa — jedna lub wiecej warstw z ttucznia i klinca kamiennego, lezgcych
na podfozu naturalnym Ilub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego
przejmowania ruchu.

1.4.3. Profilowanie drogi gruntowej i tluczniowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego
przekroju drogi w celu wyrdwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot, materiatéw i sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce robdét, materiatow i sprzetu podano w OST D-M-00.00.00.

2. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania i remontu czgstkowego nawierzchni
gruntowych i ttuczniowych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- rowniarki drogowej samojezdnej lub réwnowaznej maszyny umozliwiajgcej wyprofilowanie
przekroju poprzecznego korony drogi i profilu podiuznego niwelety drogi..

3. MATERIALY

Do profilowania drég gruntowych materiatem jest w trakcie profilowania grunt rodzimy.

Do utwardzenia nawierzchni gruntowych Zamawiajgcy dostarczy niesort kamienny

0 uziarnieniu ciggtym od 0-63 mm.

Do remontu czgstkowego Zamawiajgcy dostarczy niesort kamienny o uziarnieniu ciggtym od 0-31.5
mm pochodzenia dolomitowego.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogodlne zasady wykonania robot

4.1.1. Profilowanie i zageszczenie nawierzchni gruntowych i ttuczniowych.

Przed przystgpieniem do robot nalezy ustali¢c z Zamawiajgcym lokalizacje terenu robot.

Profilowanie polega na wyréwnaniu nawierzchni drogi z nadaniem wymaganych spadkow
podtuznych i poprzecznych, ktore nalezy wykonac kolejnymi przejazdami rowniarki.

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje sie wieksza liczba wybojéw, kolein itp.,
ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nierdwnosci w celu
lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi nalezy wykonywac¢ rowniarkg drogowg samojezdng.

Profilowanie nalezy wykonywac, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia zaréwno $cinanie gruntu na
wygorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego
profilu jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu
profilowania.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

0- wyréwnywaé wyboje ziemig otrzymang przez $ciecie wygorowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojéw przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody oraz z nierbwnomiernego
zageszczenia jezdni,

0- odtworzy¢ profil pierwotny przez Sciecie poboczy i przesuniecie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi jezdni z jednoczesnym wyréwnaniem kolein (w szczegodlnych przypadkach, na zadanie



Zamawiajgcego nalezy wyprofilowac¢ jezdnie z zachowaniem spadku jednostronnego).

Profilowang droge zaleca sie, ze wzgledéw organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére réwniarka
moze naprawi¢ w ciggu 1dnia.

Do robdt wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z uporzgdkowaniem przekazanego pasa
drogowego tj. z usunieciem ewentualnych kamieni czy roslinnosci naniesionych w trakcie
wykonywania prac oraz reczne wyprofilowanie drogi na pofgczeniach profilowanych drog
gruntowych z jezdniami o nawierzchni bitumicznej oraz przy studzienkach i zaworach wodno —
kanalizacyjnych.

4.1.2. Wykonanie remontow czastkowych nawierzchni drég gruntowych lub ttuczniowych.
Przed przystgpieniem do robot nalezy ustali¢ z Zamawiajgcym lokalizacje terenu robot.

Wykonanie remontéw czgstkowych bedzie polegato na wbudowaniu dowiezionego materiatu
poprzez roztozenie go w miejscach, gdzie wystepujg wyboje, koleiny czy zanizenia. Materiat w
remontowanych miejscach nalezy wyréwnac¢ do profilu drogi poprzez co najmniej dwukrotny
przejazd rowniarkg samojezdng

4.1.3 Utwardzenie nawierzchni gruntowej

Polega¢ bedzie na wyprofilowaniu nawierzchni gruntowej oraz rozmieszczeniu materiatu
kamiennego frakcji 0-63 mm dowiezionego przez Zamawiajgcego na srednig grubosé

15 cm z nadaniem spadkow poprzecznych i profilu podtuznego. Profil podtuzny i spadki poprzeczne
nalezy uzyskac poprzez kilkukrotny przejazd réwniarka.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét.

Sprawdzeniu podlegajg spadki (podtuzne, poprzeczne) wyprofilowanej nawierzchni. Zamawiajgcy
wymaga, by wyprofilowana nawierzchnia posiadata 3-5 %-we spadki, ktére zapewnig wtasciwe
odwodnienie drogi poprzez umozliwienie sptywu wody do rowow przydroznych.

5.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanej nawierzchni
nieutwardzonej.

Wszystkie powierzchnie nawierzchni profilowanej wykazujgce wieksze odchylenia niz wymagane
powinny by¢ poprawione przez ponowne wyprofilowanie w terminie ustalonym z Zamawiajgcym.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena
na koszt Wykonawcy.

6. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot wykonuje Zamawiajgcy zgodnie ze specyfikacjg techniczna.

7. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot bedzie odbywat sie na biezgco, po wykonaniu okreslonej w zleceniu czesci
zamowienia.

Odbidr robot bedzie polegat na wizualnej ocenie:

- wyglgdu zewnetrznego wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnosci profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do pozostatej powierzchni jezdni i
umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy wod,

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci bedzie cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa. Jednostkg obmiarowg jest godzina pracy sprzetu.

9. Przepisy zwigzane

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-05.01.00a Naprawa nawierzchni gruntowych

3. D-05.02.01 Remont czgstkowy nawierzchni ttuczniowych.

Sporzadzit: Adrian Jagietto



