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ST-00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYMAGANIA OGOLNE

1 Wstep
1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne ST-00
Specyfikacje techniczne ST-00 zawieraja informacje oraz, wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych, ktore zostang wykonane w ramach Inwestycji pod
nazwa:
STACJA WODOCIAGOWA W MIEJSCOWOSCI SZYPLISZKI

Gmina Szypliszki, Obreb Szypliszki, nr geodezyjny dziatek 147/2, 148, 150, 151, 153,
155, 157, 159, 161, 163, 165, 167/1, 167/2, 169/2, 169/3, 171/2

1.2 Cel i przedmiot Inwestycji

Celem inwestycji jest remont stacji wodociggowej w celu dostosowania jej do potrzeb
zapotrzebowania na wode, wymagan przeciw pozarowych, wymagan jakosci wody.

1.3 Przedmiotem Inwestycji jest:

1. w zakresie robét budowlanych:

— modernizacje budynku do potrzeb projektowanego uktadu technologicznego

- Wymiana pokrycia dachu. Obecnie zastosowane jest pokrycie z uzyciem
niebezpiecznego azbestu - pokrycie ptytami eternitu

- wydzielenie pomieszczenia chlorowni.

- Wydzielenie pomieszczenia na agregat pradotworczy

- Ocieplenie budynku

- Likwidacja c.o. wodnego grawitacyjnego

— Wymiana stolarki drzwiowej i okiennej
Wentylacja budynku.

2. w zakresie roboét sanitarnych:

- Wykonanie projektu technicznego modernizacji Il © pompowni wody czystej

- przystosowanej do zwiekszonej wydajnosci stacji do celow bytowo -gospodarczych

- Zwiekszenie wydajnosci przeciw pozarowej stacji do 36m*/h + 15% Qhmax = 41

- m?/h przy wymaganym ci$nieniu P constans = 40 m H,0.

- Wykonanie projektu modernizacji uktadu uzdatniania wody.

— Zastosowanie automatyki w procesie uzdatniania wody.

— projekt przebudowy uktadu chlorowania wody

- remont - wymiana rurociagow ttocznych

3. w zakresie robot elektrycznych

- Przebudowa zasilania elektrycznego.

- Budowa linii sygnalizacyjnych do zbiornikow wody czystej ZW1 i ZW2

— Budowa linii kabl. zasilajacej i sygnalizacyjnej do pompy w osadniku poptuczyn
- Instalacja rozdzielnicy gtownej obiektu RE.

— Zasilenie rozdzielnicy technologicznej RT

- Instalacja oswietleniowa i gniazd wtykowych oraz instalacja 24V.

- Instalacja gtownych i dodatkowych potaczen wyrdwnania potencjatu.

- Instalacja odgromowa.



- Demontaz wytaczonych z ruchu w ramach projektowanej modernizacji istniejacych
urzadzen i instalacji elektroenergetycznych.
- Wymiana przewoddw zasilajacych studnie.

1.4 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zalecaniu i wykonywaniu
robot opisanych w pkt. 1.1 jako czes¢ Dokumentow Przetargowych.

1.5 Zakres Robot objetych Specyfikacja Technicznag

Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
rozdziatami specyfikacji technicznej;

ST-00 Wymagania ogolne

ST-01 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych
ST-02 Roboty ziemne

ST-03 Technologia

ST-04 Sieci wodociaggowe

ST-05 Roboty elektryczne

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sa odnosniki do stosowania norm
i standardow. Przywotane normy i standardy winny by¢ traktowane jako integralna czesc
Specyfikacji Technicznej i czytane w potaczeniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktorych
sq wymienione. Zaktada sie, iz Wykonawca dogtebnie zaznajomi sie z ich zawartoscia
i wymaganiami. Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania norm i standardow wedtug
stanu na 30 dni przed data zamknigecia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inaczej.
Roboty nalezy wykona¢ w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z obowiazujacymi
regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjami
Technicznymi.

1.6 Dokumenty i czynnosci wymagane od Oferenta /Wykonawcy/

1.6.1 Etap przetargu - dotaczy¢ dodatkowy wykaz dokumentéw do oferty
przetargowej

a) ZALACIZNIK - TABELA DO OCENY TECHNICZNEJ OFERTY. Nie zataczenie tabeli uznane
bedzie jako deklaracja oferenta wbudowania urzadzen wymienionych w dokumentacji
technicznej

b) Dokumentacja zamienna zawierajaca obliczenia i szczegbtowe rysunki techniczne.
Dotaczy¢ w przypadku zastosowania innych niz wymienionych w dokumentacji
technicznej: urzadzen, armatury i zestawow technologicznych.

c) Dla wszystkich zmienionych elementéw zataczyé: atesty, aprobaty techniczne, karty
katalogowe oraz DTR (Dokumentacje Techniczno Ruchowe). W przypadku innego
zestawu hydroforowego oraz innych zestawow filtracyjnych i aeracji nalezy dotaczyd
atesty PZH (Panstwowego Zaktadu Higieny).

d) Wykaz sprzetu potwierdzajacy posiadanie maszyn i zaplecza technicznego
pozwalajacego na wykonanie zestawow technologicznych stacji zgodnie z przyjetym



rezimem wykonania (maszyny do obrobki rurociagéw ze stali nierdzewnej o srednicach

od DN32 do DN200). W przypadku braku takich maszyn oferent powinien

w dokumentach przetargowych wskaza¢ firme (podwykonawce / dostawce), zdolng

spetni¢ powyzsze wymagania i udokumentowac dysponowanie odpowiednim sprzetem.
e) Deklaracja producenta zestawow technologicznych posiadania wtasnej sieci serwisowej

zawierajaca nastepujace informacje:

e liczba pracownikow serwisu gwarancyjnego (wymagana nie mniejsza niz 4 osoby),

» lokalizacja wszystkich posiadanych oddziatow serwisowych,

* reakcja serwisu nie dtuzsza niz 8h.

1.6.2 Dokumenty i czynno$ci wymagane przed rozpoczeciem robét

a) harmonogram robét,

b) harmonogram pracy sprzetu,

c) plan zaplecza budowy,

d) uzgodnienia niezbedne do rozpoczecia robét wynikajace z odpowiednich przepisow.

1.6.3 Dokumenty i czynnosci wymagane w czasie trwania robot

a) rysunki wykonawcze,

b) uzgodnienia (na przyktad z Urzedem Dozoru Technicznego),

c) aprobata materiatow,

d) raporty z kontroli, prob i odbiorow,

e) tygodniowe /miesieczne raporty uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

1.6.4 Dokumenty i czynnosci wymagane po zakonczeniu robot

a) inwentaryzacja powykonawcza, rysunki powykonawcze,
b) proby wody,

c) protokoty odbioru czesciowego,

d) protokoty odbioru koncowego.

1.7 Okreslenia podstawowe

W Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco;

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce - upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, stuzace
do prowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z realizacja kontraktu oraz oceng
jakosci materiatow i robot.

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robot zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Wyceniony przedmiar robét - przedmiar robot wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy
czesc jego Oferty.



1.8 0Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.8.1 Przekazanie Budowy

W terminie okreslonym w Umowie Warunkow Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy
Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami  uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi, jakie sa niezbedne dla Robét, dziennik Budowy oraz Dokumentacje
Projektowa (Projekt Budowlany) i Specyfikacje Techniczna.

1.8.2 Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa zawiera wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty
niezbedne do realizacji zadania.

1.8.3 Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawca otrzyma od Inspektora Nadzoru po przyznaniu Kontraktu 1 egzemplarz
dokumentacji projektowej (projekt budowlany) na roboty objete Kontraktem. W okresie
przygotowywania ofert petna dokumentacja projektowa znajduje sie do wgladu w Urzedzie
Gminy w Szypliszkach, ul. Suwalska 21, 16-411 Szypliszki.

1.8.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

1. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjna
powykonawcza, dla zrealizowanych Robét zgodnie z obowiazujacymi przepisami
umozliwiajaca naniesienie zmian na mape zasadnicza do ewidencji gruntow i budynkéw,
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstatej w oparciu o geodezyjna
inwentaryzacje powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach
jednostkowych

2. Wykonawca dostarczy instrukcje obstugi i dokumentacje techniczno - ruchowa
dla dostarczonych przez niego urzadzen oraz systeméw technologicznych i AKP. Koszt
tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.8.5 Zgodnos¢ Robé6t z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru sa istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania
zawarte w jednym z tych dokumentéw sa dla Wykonawcy tak samo obowiazujace,
jak gdyby byty zawarte we wszystkich dokumentach. W przypadku zaistnienia rozbieznosci
wymiary okreslone liczbami sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych wedtug skali
rysunkow. Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci
pod wzgledem waznosci:

Specyfikacje Techniczne.
Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze czerpac korzysci z tytutu btedow lub przeoczen znajdujacych sie
w Dokumentacji Projektowej lub Specyfikacjach technicznych i w przypadku ich odkrycia
winien natychmiast o tym powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory zadecyduje
o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.



2. Wszystkie materiaty oraz wykonanie robot powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym,
profilami podtuznymi, przekrojami poprzecznymi projektami obiektéw inzynierskich
i wymaganiami materiatowymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
oraz Specyfikacjami Technicznymi.

3. Cechy materiatow i elementow robot powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami albo z wartosciami srednimi okreslonego przedziatu
tolerancji. Przedziat tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia przypadkowych,
nieznacznych odchylen od wartosci docelowych, jakie sg praktycznie nieuniknione.

4. W przypadku, gdy Roboty i Materiaty nie beda w petni zgodne z, Dokumentacja
Projektowa lub Specyfikacja Techniczna i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca
jakos¢ Robot, to takie materiaty beda niezwtocznie zastgpione innymi, a Roboty te
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.8.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy przez,
caty okres realizacji kontraktu, od daty rozpoczecia az do czasu wykonania i przejecia
robot,

2. Na czas wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia
stuzace wykonaniu tymczasowych zabezpieczen takich jak: ogrodzenia, porecze, Swiatta,
urzadzenia sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz oraz inne rodzaje wykonania
zabezpieczenia Robot, zapewnienia wygody publicznej, itd.

3. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot

1.8.7 Tablice Informacyjne o prowadzonej budowie

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca dostarczy i zamontuje w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa
Budowlanego. Kazda z tych tablic bedzie podawata podstawowe informacje o budowie,
tres¢ informacji powinna byc zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Koszt zamontowania
i utrzymania tablic informacyjnych jest uwzgledniony w cenach jednostkowych Robot.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caty okres realizacji
Robét w dobrym stanie.

1.8.8 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Roboét
1. Wykonawca ma obowiazek znal i stosowaC w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

2. W szczegolnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:

Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wglad na: lokalizacje magazynow,
sktadowisk i drog dojazdowych.



Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami
toksycznymi,

e zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,

« mozliwoscig powstania pozaru.

3. Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawce

1.8.9 Ochrona przeciwpozarowa
1. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

2. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

3. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

4. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy

1.8.10 Materiaty szkodliwe dla otoczenia
1. Materiaty, ktére w sposob trwaty beda szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone
do uzycia

2. Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym niz dopuszczalne.

3. Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda posiadaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoczesnie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

4. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania). Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy. Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow
od wtasciwych organow administracji panstwowej.

1.8.11 Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

1.Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w tym Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003r. ,w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych" (IV. U. Kr 47. pdéz. 401). W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek
zadbac o zdrowie i bezpieczenstwo swych pracownikdéw oraz zapewni¢ wtasciwe warunki
pracy i warunki sanitarne.

2. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony oséb zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
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3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne do personelu
pracujacego na Placu Budowy.

4. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
sa uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robot.

1.8.12 Ochrona wtasnosci prywatnej i publicznej
1. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wtascicielami  tych  urzadzen  potwierdzenie  informacji  dostarczanych  mu
przez zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

2. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

3. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszystkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzenia podziemne, wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

4. Personel odpowiedzialny za wykonanie robot w poblizu istniejacych instalacji
podziemnych bedzie pamietat o wymogu powiadomienia operatorow istniejacych urzadzen
podziemnych o zamiarze prowadzenia robot w ich poblizu, jak réwniez o optaconym
nadzorze przedstawicieli operatoréw tych urzadzen.

5. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub naziemnych
nie wykazanych na planach i rysunkach dostarczonych  Wykonawcy przez
Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru i powstate bez winy i zaniedbania Wykonawcy zostana
usuniete na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy urzadzen
obciazy Wykonawce.

6. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majacych wartosc
archeologiczng, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie
i przerwie roboty do czasu otrzymania dalszych decyzji.

1.8.13 Zabezpieczenie robét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robdt wszystkich materiatow
i urzadzen wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania placu budowy do daty
wydania protokotu odbioru koncowego i przekazania budowy zamawiajacemu.

2. Kazdy odcinek robot powinien by¢ utrzymany w zadawalajacym pod wzgledem
technicznym sposdb przez caty okres trwania robot, az do momentu dokumentu
przekazania budowy Zamawiajacemu.

3. Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robét i podja¢ wszelkie dziatania jakie
uzna za niezbedne jezeli wykonawca nie dostosuje sie w ciagu 24 godzin do jego polecen
dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.

11



1.8.14 Zgodnos$¢ z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowiazany jest znac i stosowac w czasie wykonywania robdt wszystkie
przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje
i wytyczne dotyczace robét.

2. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i zobowiazuje sie zastosowac
do wszystkich  prawnych  wymagan dotyczacych uzywania i  wykorzystywania
opatentowanych metod oraz zobowiazuje sie na biezaco informowac Inspektora Nadzoru
o podejmowanych przez siebie dziataniach poprzez przedstawienie mu kopii pozwolen
i wtasciwych dokumentow.

1.8.15 Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetniac
maja materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywaty najnowsze wydania lub poprawionego wydania powotywanych
norm i przepisow o ile w dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku,
gdy powotywane normy i przepisy panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju
lub regionu, moga byc stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2 Materiaty

2.1 Wymagania ogoélne

1. Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot powinny:

by¢ nowe i nieuzywane, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych
w niniejszych Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz, innych
nie wymienionych ale obowiazujacych norm i przepiséw, posiada¢ wymagane polskimi
przepisami atesty j certyfikaty, w tym rownie i $wiadectwa dopuszczenia do obrotu
oraz wymagane Ustawa z 3 kwietnia 1993 r. certyfikaty bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostarczeniem Materiatow do Robdt

2.2 Zrédta uzyskaniu materiatow

1. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrddta zamawiania lub wydobywania tych materiatow
i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz, probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru.

2. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zrdédta uzyskaja zatwierdzenie.

3. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagty spetniaja wymagania
Specyfikacji Technicznej w czasie postepu robot.

2.3 Pozyskiwanie materiatow miejscowych
1. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz
na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wtaczajac w to zrodta
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wskazane przez zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
Wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakichkolwiek zrddet.

3. Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczaniem materiatow do robét.

4. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsca pozyskiwania piasku i zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu
po zakonczeniu robot. Za wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektora Nadzoru,
wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegolnione w Umowie.

6. Eksploatacja zrodet materiatdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.4 Materiatly niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi
1. Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru materiaty, ktére nie odpowiadaja wymaganiom Specyfikacji technicznej. Jezeli
Inspektor Nadzoru wyrazi zgode na wykorzystanie tego rodzaju materiatow do robot
innych, niz tych, do wykonania ktérych byty pierwotnie wyznaczone. Koszt uzycia
materiatow do tej czesci robdt bedzie odpowiednio przez niego zweryfikowany.

2. Kazda czesc robdt wykonana przy uzyciu materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone
przez Inspektora Nadzoru lub przez jego zatwierdzone, bedzie realizowana na wtasne
ryzyko Wykonawcy.

3. Wykonawca powinien mie¢ swiadomos¢, ze wykonana w ten sposob czes¢ robdt moze nie
zostac zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow
1. Wykonawca zapewni aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania
do robot byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakosc
i wtasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrobie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy, w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwosc
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢ pozniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru.
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3  Sprzet

1. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywania Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci
wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych, Programie Zamawiania Jakosci
lub projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku
braku ustalen w powyzszych dokumentach, Sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez inspektora Nadzoru.

2. Liczba i wydajnos¢ Sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych
i wskazaniami Inspektora Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.

3. Sprzet, bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robot bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Wykonawca dostarczy inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

5. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwosé
uzycia sprzetu wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru takiego sprzetu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem. Wybrany i zaakceptowany sprzet nie moze byc pozniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru.

6. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkow Kontraktu
zostang przez inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robét.

4 Transport

1. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich s$rodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i na wtasciwosci
przewozonych materiatow.

2. Liczba srodkow transportu bedzie zapewni¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach
Inspektora Nadzoru oraz w terminie przewidzianym Kontraktem.

3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wszelkie wymagania dotyczace
przepisow o ruchu drogowego. Srodki transportu, ktére me beda odpowiadaty warunkom
Kontraktu beda na polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z placu budowy.

4. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.

5 Wykonanie roboét

5.1 Ogélne zasady wykonywania robot
1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
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Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

3. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce zostana poprawione
przez Wykonawce na wtasny koszt.

4. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementdw robdét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie.
Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan,
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwazang kwestie

5. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robét. Skutki
Z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Kontrola jakosci robot

5.2.1 Zasady kontroli jakosci Robét
1. Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiaggnac zatozonga jakosc robot.

2. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wytaczajac personel laboratorium,
sprzet zaopatrzenie i wszystkie niezbedne urzadzenia do pobierania probek, badan
materiatow i przeprowadzenia prob szczelnosci oraz robét.

3. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot
z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w Specyfikacjach
Technicznych, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Umowa.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

5. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagniecia beda tak wazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia zostang usuniete i stwierdzona odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.
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6. Wszystkie koszty uwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéow ponosi
Wykonawca.

5.2.2 Pobieranie prébek

1. Probki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze jednostkowe elementy produkcji moga byc z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

2. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci o ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek z przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

4. Pojemniki do pobierani probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inspektora Nadzoru beda opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

5.2.3 Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowac
mozna wytyczne krajowe albo norme procedury, zaakceptowane przez, Inspektora
Nadzoru.

2. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wytamaniu pomiaru
lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Podczas realizacji robot konieczne bedzie wykonanie nastepujacych badan:
0 pomiary geodezyjne,
[0 badana zageszczenia gruntu.

5.2.4 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci. Kopie wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez, niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

5.2.5 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek materiatow u zrédta ich wytwarzania
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do lego celu pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow. Wykonawca zapewni Inspektorowi Nadzoru przy tym wszelka
potrzebna pomoc
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2. Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

3. Inspektor Nadzoru moze pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza. ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne.
To Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych, badan albo oprze sie wytacznie
na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi.

W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

5.2.6 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tytko takie materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm aprobat technicznych
oraz wtasciwych przepisow, i dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata technicznag
w, przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja, ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznych

- Atesty i badania wytworni.

W przypadku materiatow dla ktorych dokumenty sa wymagane prze Specyfikacje
Techniczne kazda partia materiatow dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty
okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadac w/w dokumenty sa wydane przez, producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty,
ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

5.3 Dokumenty Budowy
5.3.1 Dziennik Budowy
1. Dziennik Budowy jest obowigzujacym instrumentem prawnym istniejacym pomiedzy
zamawiajacym a Wykonawca i powinien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia roboét do dnia
zakonczenia okresu pogwarancyjnego. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

2. Wpisy do dziennika budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowaé postep
robot, ochrone osob wtasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwiazane
z zarzadzaniem budowa. Kazdy wpis do Dziennika Budowy powinien byc¢ podpisany
i opatrzony data z nazwiskiem i opisem pracy wykonanej przez osobe dokonujaca wpisu.
Wszelkie wpisy musza by¢ czytelne i zarejestrowane w chronologicznej kolejnosci.

4. Zataczone do dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
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5. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

O date przekazania budowy Wykonawcy,

O date przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

O date zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Programu zapewnienia Jakosci
Programu Budowy,

0  daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkéw robot,

[l postep robot, problemy i przeszkody wynikte w trakcie wykonywania robot, dat,

O przyczyny i czas trwania opoznien, uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

O date i czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora Nadzoru wstrzymania
robot,

0  daty zakonczenia i odbioru robot ulegajacych zakryciu oraz. czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

O uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora Nadzoru,

O stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot

podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami

klimatycznymi,

zgodnos¢ warunkéw geotechnicznych z wymaganiami dokumentacji projektowej,

O dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

O dane dotyczace wykonania zabezpieczenia robot,

0  dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek i przeprowadzania badan
z podaniem kto je przeprowadzat,

O  wyniki prob poszczegolnych elementéw buddéw h z podaniem kto je przeprowadzat

O inne istotne informacje zwiazane z przebiegiem robét.

O

6. Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostana
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

7. Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

8. Wpis projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

5.3.2 Ksiega obmiaréw
1. Ksiega obmiaréow jest dokumentem, do ktérego wpisywane sa ilosci kazdego odcinka
wykonywanych roboét.

2. Szczegotowe dane dotyczace obmiardw sa regularnie wprowadzane do ksiegi obmiarow
i wpisywane pod katem odcinkéw i jednostek zastosowanych w przedmiarze.

5.3.3 Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty Wykonawcy takie jak dziennik laboratoryjny, certyfikaty zapewnienia jakosci,
deklaracje jakosci materiatéw, zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan
powinny byc¢ przechowywane w sposob zgodny z opisem zawartym w Programie
Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te beda potrzebne przy procedurze przekazania.
Dokumenty przez caty czas powinny by¢ udostepnione Inspektorowi Nadzoru
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5.3.4 Inne dokumenty budowy

Niezaleznie od dokumentow, o ktorych mowa powyzej, wymienione ponizej dokumenty
powinny by¢ takze uznane za Dokumenty Budowy:

O pozwolenie na realizacje inwestycji,

protokoty przekazania Palcu Budowy,

dokumenty zatwierdzenia wykonania robét,

procedury, ktére nalezy zastosowac przy przekazaniu budowy Wykonawcy,
uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz. z innymi
uzgodnieniami prawnymi,

certyfikaty odbioru robot.

protokoty ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia Inspektora Nadzoru,

O korespondencja budowy.

0
O
O
0

O O

5.3.5 Przechowywanie dokumentéw budowy
1. Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w bezpiecznym
miejscu.

2. Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwtocznie zastawiony zgodnie z wtasciwymi
wymogami prawnymi.

3. Wszystkie dokumenty budowy beda udostepnione do kontroli Inspektora Nadzoru
lub Zamawiajacego kazdorazowo na ich zyczenie.

6 Obmiar robot

6.1 Ogolne zasady obmiaru robot

1. Obmiar robot bedzie okreslat taktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach okreslonych
w Wycenionym Przedmiarze Robot.

2. Obmiar Robo6t dokonywany bedzie zgodnie z Klauzula warunkéw Kontraktu.
3 Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaréw.

4. Jakiekolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robdt
lub Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia
wszystkich Robét. Btedy zostana poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora
Nadzoru.

5. Obmiar wykonywanych Robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wynikajaca
z ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie
lub uzgodnionym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

6.2 Zasady okreslania ilosci Robot i Materiatow
Dtugosci i odlegtosci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo
wzdtuz linii osiowej , szerokosci - po prostej prostopadtej po osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robdt nic podaja tego inaczej,
to objetosci liczone sa w m® - jako dtugo$¢ pomnozona przez, $redni przekroj.
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Ilosci, ktore maja by¢ obmierzenie wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach -
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupetniane odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiarow. W razie braku
miejsca w ksiedze obmiarow, szkice te beda dotaczone w formie odrebnego zatacznika
do ksiegi. Wzor takiego zatacznika bedzie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

6.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru Robot wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru
przed ich uzyciem.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczane przez Wykonawce, Beda one posiadac
wazne $wiadectwa legalizacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
technicznym przez caty okres, realizacji Robot.

6.4 Wagii zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie on utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposéb
ciagty zachowanie ich doktadnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora
Nadzoru.

6.5 Termin i czestotliwos¢ przeprowadzenia pomiaréow
Obmiary beda prowadzone przed czesciowym i koncowym przejeciem robdot a takze
w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu Robdt i lub wymianie
Wykonawcy Robdt. Obmiary Robot zanikajacych beda prowadzone w czasie wykonywania
tych Robét.

Obmiary Robot ulegajacych zakryciu beda prowadzone przed ich zakryciem.

7 Odbiér robot

7.1 Rodzaje odbioréw
W zaleznosci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale

Wykonawcy:

0 odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
0 odbiorowi czesciowemu,

O odbiorowi koncowemu,

[0 odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2 0Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegnag zakryciu.
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Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosc danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dzienniku
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zaryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczna i uprzednimi ustaleniami.

7.3 0Odbioér czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie i jakosci wykonanych czesci robot. Odbiorowi
czesciowemu robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
robot dokonuje Inspektor Nadzoru,

7.4 0Odbiér koncowy
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych. liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczania robét i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w ST-00

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, wynikow badan, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja techniczna i specyfikacja techniczna.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych roboét poprawkowych lub robotach wykonczeniowych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonanych robét w poszczegélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartosc
wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

7.4.1 Dokumenty odbioru kofncowego
Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robdt jest protokédt odbioru koncowego
robot sporzadzonego wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
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Do odbioru koncowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

[0 dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jezeli zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

O specyfikacje Techniczne (podstawowa z Umowy i ewentualnie uzupetniajace

lub zamienne) receptury i ustalenia techniczne,

dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

0 wyniki pomiaréow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
ze specyfikacja techniczna,

0 deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
ze specyfikacja techniczna,

0 opinie technologiczna "sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan
i pomiaréw zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja
techniczna,

O rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru

i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza roboét i sieci uzbrojenia terenu,

O kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej,

O instrukcje eksploatacyjne.

O O

O

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja

7.4.2 Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu,
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 5.3 ,,0dbior koncowy robot".

8 Przepisy zwigzane

= Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z p6zniejszymi zmianami.

= Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Tekst jednolity) Dz. U.
Z 2000r. Nr 100. poz. 1086 z p6zniejszymi zmianami).

= Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony Srodowiska Dz. U. Nr 62. poz. 627,
z pézniejszymi zmianami).

— Ustawa z dnia 07.06.200lr. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzeniu sciekow Dz. U. Nr 115. poz. 1229. z pdzniejszymi zmianami.

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych
i terenéw (Dz. U. Nr 121.poz. 1138).

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998r.

22



Ul

w sprawie aprobat i kryteria techniczne oraz jednostkowego losowania wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr 107. poz. 679. z po6zniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U Nr 92, poz. 81),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji 7, dnia 24.09.l)
w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkoéw, posadowienia obiektéw budowlanych
(Dz. U. Nr 126, poz.839).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z. dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690).

Ustawa z dnia 17.07.2001 r. - Prawo wodne (Dz. U. Nr | 15. poz. 122).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01

WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
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ST-01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

9 Wstep

9.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot opisanych w ST-00 Wymagania ogolne.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w ST-00

9.2 Zakres robot objetych Specyfikacja Technicznag
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie
przebiegu trasy infrastruktury podziemnej i nadziemnej

9.2.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robdot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczania sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi tras
oraz punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si) wyznaczenie
dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych) wyznaczenie przekrojow
porzecznych

c) zastabilizowane punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz,
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

9.2.2 Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w rozdziale ST-00 ,,Wymagania ogdlne"

10 Materiaty

10.1 Rodzaje materiatow

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowal pale drewniane z gwozdziami
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéow
zatamania tras, powinny mie¢ srednice 0.15-0.20 m. i dtugosci [.5+1.70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy 0.05+0.08
m. i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw w nawierzchni utwardzonej bolce stalowe
$rednicy 5 nim i dtugoéci 0.04-0.05 m. ,Swiadki" powinny mie¢ dtugosci okoto 0,50 m
i przekroj prostokatny.

11 Wykonanie robot
11.1 Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w rozdziale ST_00
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11.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych i reperéw. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajacego, wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych tras i (lub) reperow roboczych. Wykonawca
powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
Z rzeczywistymi rzadnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe
wynikajace z roznic rzednych terenu beda wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga
by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw pomiardw, przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty posrednie trasy 'musza byc¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen W czasie trwania robdot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiajacego, zostana zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich od tworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana
one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszelkie pozostate prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robot, naleza do obowiazkow Wykonawcy.

11.3 Sprawdzenie wytyczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane
do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Wykonawca powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy. Maksymalna
odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras powinna wynosi¢ 300 m. Repery robocze
nalezy zatozyc poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury o ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rzedne reperow roboczych nalezy okreslic
z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujac niwelacje podwodjna w nawiazaniu do reperow panstwowych. Repery robocze
powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

11.4 Odtworzenie osi tras
Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
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panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie
tras powinny by¢ wyznaczone w punktach gtownych i w punktach posrednich
w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania tras lecz nic rzadziej
niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi tras w stosunku
do dokumentacji projektowej nie moze byc¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzyc
materiatow wymienionych w punkcie 2.1.

Usuniecie puli z o$ tras jest dopuszczalne tytko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi $wiadkami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

12 Kontrola jakosci robot
12.1 Ogoblne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-00

12.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem tras i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami.

13 Odbiér robot
13.1 Ogoblne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST-00

13.2 Sposob odbioru robot
Odbior roboét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotow z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru

14 Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii. Warszawa 1971r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma. GUGiK. Warszawa 1978r.
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGiK. Warszawa 1983r,
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGiK. Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3. Osnowy realizacyjne GUGiIK. Warszawa 1983
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02
ROBOTY ZIEMNE

Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
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ST-02 ROBOTY ZIEMNE

15 WSTEP

15.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych w ramach realizacji zadania opisanego
w ST-00.

15.2 Zakres stosowania ST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych ST-00.

15.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
z wykonaniem prac opisanych w ST-00.

15.4 Okreslenia podstawowe
Wykopy liniowe wasko-przestrzenne. Wykopy o szerokosci 0,8-2,5 m o scianach pio-
nowych.

Wykopy jamiste szeroko-przestrzenne. Wykopy o gtebokosci do 4 m, ktorego po-
wierzchnia jest dostosowana do potrzeb rozwiazan projektowych.

Gteboko$¢ wykopu. Roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych wyznaczonych w osi
wykopu.

Wykop ptytki. Wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
Wykop sSredni. Wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki. Wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno. Grunt organiczny nasycony woda o matej nosnosci charakteryzujacy sie znacznym
i dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

Ukop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania wykopow potozone w obrebie pasa robot.
Dokop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania potozone poza pasem robot.

Odktad. Miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy.

Umocnienie $cian wykopéw. Umocnienie $cian wykopdw zgodne z wymogami przepisow
BHP gwarantujace petne bezpieczenstwo wykonywania robot dostosowane do gtebokosci
wykopu i rodzaju gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu. Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu
okreslona wedtug wzoru:

Is=pd / pds

gdzie:

pd - gestosc¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m3],
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pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7],
[Mg/m3].

Wskaznik réznoziarnistosci. Wielkosc¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow
niespoistych okreslona wedtug wzoru:

U =dé60 / d10

gdzie:
d60 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm],
d10 - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm].

Zasypanie wykopu. Zasypanie wykopu po utozeniu w nim kanalizacji deszczowej
oraz pozostatych sieci i urzadzen.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogoélne”
punkt 1.4.

15.5 Materiaty
Podziat gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania okreslaja przecietne
wartosci gestosci objetosciowej gruntdow i materiatbw w stanie naturalnym
oraz spulchnienie po odspojeniu.

15.6 Sprzet
15.6.1 Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

[l do odspajania i wydobywania gruntow: koparki, tadowarki, itp.,

O do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow: spycharki, urzadzenia
do hydromechanizacji, itp.,

O do transportu mas ziemnych: samochody wywrotki,

O do zageszczania gruntu: ubijaki, ptyty wibracyjne, itp.

15.7 Transport
Do wywozu wykopanej ziemi z wykopow nalezy stosowac samochody samowytadowcze
0 nacisku na os do 8 ton.

15.8 Wykonanie robot
15.8.1 Zasady prowadzenia robot
Przed rozpoczeciem roboét na danym odcinku, wykonawca opracuje i dostarczy
do zatwierdzenia Inzynierowi oraz administracji drog plan organizacji ruchu drogowego
na wszystkich ulicach, w ktoérych beda realizowane roboty. Po zatwierdzeniu dokumentéw
Wykonawca dokona na ich podstawie oznakowania i zabezpieczenia miejsca wykonywania
robot.
Wykonawca przed rozpoczeciem robot dokona ponownej weryfikacji potozenia kabli,
instalacji i innych struktur podziemnych.
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W przypadku koniecznosci naruszenia lub przerwania istniejacych instalacji Wykonawca
nie podejmie zadnych dziatan bez powiadomienia o tym Inzyniera Budowy i przed
ustaleniem odpowiednich poczynan. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za powziecie
wszelkich koniecznych srodkow w celu ochrony, utrzymania i tymczasowego dostepu
do tego typu ustug, z ktorych korzystanie zostato w wyniku robot uniemozliwione.

Wykopy nalezy wykonaé, jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot -
wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu,
danych geotechnicznych, ustalen instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac
sposobem recznym.

Jako zasade przyjmuje sie, ze w ulicach wykopy wykonywane beda o $cianach pionowych
z umocnieniem $cian. Sciany moga by¢ umacniane wypraskami, grodzicami lub balami.

Szerokos$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje
sie obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie scian i uszczelnienie stykow.
Deskowanie scian nalezy prowadzi¢ w miare jego gtebienia. Dno wykopu powinno by¢
rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej lub zgodnie
ze wskazaniami Inzyniera.

Spod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5
cm w gruncie suchym, a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm. Wykopy nalezy wykonac bez
naruszenia naturalnej struktury gruntu. Pogtebienie wykopu do projektowanej rzednej
nalezy wykonac bezposrednio przed utozeniem podsypki.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze
umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych
dna. tawy nalezy montowa¢ nad wykopem na wysokosci okoto 1,0 m nad powierzchnig
terenu w odstepach co 30 m. tawy powinny mie¢ wyraznie i trwale oznakowanie
projektowanej osi przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sie
lub biegnace réwnolegle z wykopem powinny byc¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem,
a w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagniecia
gtebokosci wiekszej niz 1 m od poziomu terenu w odlegtosci nie przekraczajacej co 20m.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej. Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ + 3cm
dla gruntow zwieztych, £+ 5 cm dla gruntow wymagajacych wzmocnienia. Natomiast
tolerancja szerokosci wykopu wynosi + 5 cm.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi szczegétowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow na czas budowy kanalizacji deszczowej zapewniajacy
bezpieczenstwo pracy i ochrone wykonywanych robot.
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Ziemia z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow)
nalezy sktadowa¢ wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od stanu
zainwestowania terenu.

Wydobywanga ziemie na odktad nalezy sktadowa¢ wzdtuz krawedzi wykopu w odlegtosci 1 m
od jego krawedzi, aby utworzy¢ przejscie wzdtuz wykopu. Przejscie to powinno byc stale
0oczyszCzane z wyrzucanej ziemi.

Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Wywo6z urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz
z wszystkimi kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje
takze ponowny zatadunek i powrot na miejsce zasypania.

Nadmiaru urobku nalezy przetransportowa¢ w miejsce wybrane przez Wykonawce
i zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykop nalezy zasypa¢ po utozeniu w nim obiektu liniowego oraz wykonaniu pozostatych
obiektéw i urzadzen towarzyszacych rozpoczynajac od réwnomiernego obsypania rur
z bokow, z doktadnym ubiciem ziemi warstwami grubosci 10 -20 cm, drewnianymi
ubijakami. Kanaty z rur PVC nalezy obsypac piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch
rury. Pozostaty wykop do poziomu terenu nalezy zasypac¢ warstwami ziemi o grubosci 20 -
30 cm sposobem recznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy zageszcza¢ mechanicznie.

Jednoczesnie z zasypywaniem przewodu nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbiorke
umocnienia.

Zasypywanie wykopow, gdzie to jest mozliwe winno zosta¢ podejmowane natychmiast jak
tylko pewne roboty zostang zakonczone. Oprocz ztaczy na przewodach kanalizacyjnych.
Miejsca te powinny by¢ odkryte do chwili zakonczenia proby szczelnosci. Nalezy podjac
szczegOle starania, aby w czasie zasypywania wykopow nie przemiesci¢ lub uszkodzic rur.
Nie wolno uzywac zageszczarek w odlegtosci mniejszej niz 300 mm od rur i ztaczek.

Urobek nienadajacy sie do wypetnienia wykopu, jak i materiat nadmiernie spulchniony
winien by¢ przetransportowany do wskazanego miejsca sktadowania. Humus winien zostac
ponownie rozscielony w miejscu wykopania do swojej pierwotnej gtebokosci.

Zaleca sie wykonywanie robot przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego. Teren
po wykopach nalezy zrekultywowac.

W przypadku odstepstw warunkéw gruntowych okreslonych dla posadowienia nalezy
wstrzymac roboty i poinformowac Inzyniera.

15.8.2 Wymagania dotyczace zageszczenia

Wspotczynnik zageszczenia gruntu Is (zgodnie z BN-77/8931-12) nie powinien byc¢ nizszy niz
0,95 dla warstwy wierzchnie (do 1,2 m gtebokosci gruntu) i 0,90 dla warstw nizszych
(ponizej 1,2 m gtebokosci). Grunt winien zosta¢ zbadany wg PN-75/B-04481.

34



15.8.3 Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku
podnoszenia sie niwelety rurociagu.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny umozliwiajacy
szybki odptyw wdd z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntow oraz termindéw wykonania innych robot na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow nalezy ujaé w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzic¢ poza teren robot ziemnych.

15.9 Kontrola jakosci robét
15.9.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych
Sprawdzenie  wykonania  wykopdw. Sprawdzenie = wykonania  wykopow  polega
na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji
oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlnag uwage nalezy zwroci¢ na:
0 zapewnienie statecznosci scian wykopow,
O sprawdzenie jakosci umocnienia,
0 doktadnos¢ wykonania wykopow,
0 wykonanie i grubos¢ wykonanej warstwy podsypki i zasypki,
0 zageszczenie zasypanego wykopu.

15.9.2 Badania do przejecia robét ziemnych
Minimalna czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow:

Pomiar szerokosci dna: pomiar tasma, szablonem w odstepach co 200 m na prostych i co 50
m w miejscach, ktére budza watpliwosci.

Pomiar spadku podtuznego dna: pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
oraz w punktach watpliwych.

Pomiar grubosci podsypki (10 cm ponizej rur z PCV ),
Pomiar grubosci obsypki z piasku (30 cm nad rurami z PCV ),
Badanie zageszczenia gruntu: wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej utozonej warstwy,

Badania wykopdw otwartych obejmuja badania materiatow i elementéow obudowy,
zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, zachowanie
warunkow bezpieczenstwa pracy, a ponadto obejmuja sprawdzenie metod wykonywania
wykopow.

Badania podtoza naturalnego przeprowadza sie dla stwierdzenia czy grunt podtoza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalng wilgotnos¢, nie zostat podebrany,
jest zgodny z okreslonymi warunkami w dokumentacji projektowej i odpowiada
wymaganiom normy PN-86/B-02480. W przypadku niezgodnosci z warunkami okreslonymi
w dokumentacji projektowej nalezy przeprowadzi¢ dodatkowe badania wedtug PN-81/B-
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03020 rodzaju i stopnia agresywnosci srodowiska i wprowadzi¢ korekte w dokumentacji
projektowej oraz przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera.

Badania zasypu przewodu sprowadza si¢ do badania warstwy ochronnej zasypu przewodu
do powierzchni terenu. Badania warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonac przez pomiar
jego wysokosci nad wierzchem kanatu, zbadanie dotykiem sypkosci materiatu uzytego
do zasypu, skontrolowanie ubicia ziemi. Pomiar nalezy wykona¢ z doktadnoscig do 10 cm
w miejscach odlegtych od siebie nie wiecej niz 50 m.

Badania nasypu statego sprawdza sie do badania zageszczenia gruntu nasypowego wedtug
BN-77/8931-12 i wilgotnosci zageszczonego gruntu.

Badania podtoza wzmocnionego przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne i obmiar,
przy czym grubos¢ podtoza nalezy wykona¢ w trzech wybranych miejscach badanego
odcinka podtoza z doktadnoscia do 1 cm. Badanie to obejmuje ponadto usytuowanie
podtoza w planie, rzedne podtoza i gtebokos¢ utozenia podtoza.

Szerokos¢ dna. Szerokos¢ dna nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
ozx5cm.

Spadek podtuzny dna. Spadek podtuzny dna sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych nie moze dawac réznic w stosunku do rzednych projektowanych
o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

Grubos¢ warstwy podsypki. Grubosc¢ warstwy podsypki nie moze sie rézni¢ o wiecej, niz +2
cm.

Grubos¢ obsypki z piasku. Grubos¢ warstwy obsypki nie moze sie roznic¢ o wiecej, niz £5 cm

Zageszczenie gruntu. Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12
powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

15.10 Obmiar robot
Obmiar robdot bedzie wykonywany na zasadach ogolnych. Jednostka miary
przy wykonywaniu wykopow jest 1 m3, natomiast przy wywozie urobku - 1 m3 ziemi
wydobytej na odktad. Pryzmy powinny miec ksztatt umozliwiajacy ocene ich objetosci.

15.11 Przejecie robét
Przejecie robot ziemnych bedzie sie odbywad na zasadach ogolnych, a roboty te beda
traktowane jako zanikajace.

15.12 Podstawa ptatnosci

Wykonawca uwzgledni w swojej stawce:

0 zdjecie darni i gornej warstwy gruntu oraz zachowanie ich celem ponownego
wykorzystania lub gdy pojawi sie wymaganie dodatkowe, przewoz tego materiatu poza
teren Placu, co zapewni Wykonawca;

0 wykonanie wykopow na terenie robdt, wzmocnienie scian powstatych dotéw, ochrona
istniejacych kanatéw Sciekowych, odptywowych i instalacji tacznie z zapewnieniem
czasowych ustug w przypadku uszkodzenia tychze;

0 utrudnienia, z ktorymi w naturalny sposob nalezy sie liczy¢, a zaleznymi od pory roku
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i warunkow atmosferycznych;

usuwanie skutkow opadow atmosferycznych;

srodki zabezpieczen przed opadami atmosferycznymi;

opracowanie projektu organizacji ruchu oraz zabezpieczenie komunikacji i czyszczenie
na biezaco uzywanych drog i ulic publicznych, o ile zostaty spowodowane
prowadzonymi pracami;

wykonanie podsypki i obsypki z pasku;

ponowne wypetnianie przy uzyciu odpowiedniego materiatu pochodzacego z innego
zrodta;

przewoz i sktadowanie materiatu dodatkowego i materiatu niewtasciwego na hatdach
lub na terenie poza placem wskazanym przez Wykonawce;

dowoz i odwiezienie sprzetu;

16 Przepisy zwigzane

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
i odbioru

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-75/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych

i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-93/B-12042 Drenowanie. Projektowanie rozstaw i gtebokosci drenowania

na podstawie kryteriéw hydraulicznych -hydrologicznych

PN-B-12085:1996 Drenowanie. Zasady rozplanowania sieci drenarskiej

PN-B-12087:1997 Drenowanie. Ujecia i odprowadzenie wod zrddlanych i wysiekowych

PN-B-12088:1997 Drenowanie. Zabezpieczenie rurociagow drenarskich

PN-B-12089:1997 Drenowanie. Uktadanie  saczkéw  drenarskich.  Wymagania

przy odbiorze
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-03
TECHNOLOGIA

Kod CPV 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
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ST-03 TECHNOLOGIA

1 Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznych (ST) sa wymagania technicznie
wykonania i odbioru robét zwiazanych z przebudowa technologii uzdatnia wody na Stacji
Wodociagowej w Szypliszkach.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna (ST) dla odbioru i wykonania robot, stanowia zbior wymagan
technicznych i organizacyjnych, dotyczacych procesu realizacji i kontroli jakosci robdt.
Saone podstawa, ktorej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech
eksploatacyjnych budowli.

ST stanowi cze$¢ Dokumentow Przetargowych na wykonanie zadania.

1.3. Zakres robét

1.3.1. Prace instalacyjne

« Dostawa prefabrykowanych elementéw instalacji stacji wodociagowej z urzadzeniami
i armatura,

Montaz elementow instalacji stacji wodociagowej.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robét zwiazanych z technologia uzdatniania wody
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania, ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, sztuka budowlana, prawem,
przepisami BHP i poleceniami inspektora nadzoru.

Uktad technologiczny uzdatniania wody wraz z technologia montazu i wykonawstwa
zestawow technologicznych wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa uzgodnionag
i zatwierdzona przez Zamawiajacego. Zamawiajacy (Inwestor) dopuszcza zastosowanie
urzadzen réownowaznych, zastrzegajac sobie prawo do oceny réwnowaznosci. Dla oceny
propozycji rownowaznych Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do korzystania z opinii
autora projektu i niezaleznych ekspertow.

Wszelkie odstepstwa od dokumentacji projektowej (w tym zastosowanie innych niz
wymienione w dokumentacji technicznej urzadzenia, armatura i zestawy technologiczne)
w wykonawstwie technologii SUW musza by¢ poprzedzone obliczeniami i szczegotowymi
rysunkami technicznymi. Wymaga sie, aby dokumentacja zamienna uwzgledniajaca
proponowane zmiany dotaczona byta do oferty. Udowodnienie rownowaznosci propozycji
zamiennych spoczywa na Oferencie. Powyzsze wymogi umozliwia obiektywna ocene
réwnowaznosci rozwigzan zamiennych.

W przypadku zamiaru wbudowania innych réwnowaznych urzadzen i zestawow
technologicznych niz wymienione w dokumentacji technicznej oferent zataczy ponizsze
zestawienie ,,ZALACZNIK - TABELA DO OCENY TECHNICZNEJ OFERTY” z wykazem urzadzen
zamiennych (podac typ i producenta) oraz dla wszystkich zmienionych elementéw zataczy
atesty, aprobaty techniczne, karty katalogowe oraz DTR (Dokumentacje Techniczno
Ruchowe). Dla zestawu hydroforowego oraz zestawow filtracyjnych i aeracji nalezy
dotaczy¢ atesty PZH (Panstwowego Zaktadu Higieny).
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ZALACZNIK - TABELA DO OCENY TECHNICZNEJ OFERTY

Tabele zataczy¢ jedynie w przypadku zamiaru zastosowania urzadzen zamiennych
(innych producentéw) w stosunku do projektowanych w dokumentacji technicznej.

Lp.

Element wyposazenia wedtug Projektu Technicznego

Typ
zamiennika

[los¢

Szt.

Dostawca/
Producent

Zestaw filtracyjny dn 1600 odzelazianie -filtr DN
1600 ze stali niskoweglowej, 6 przepustnic z
napedami pneumatycznymi z dyskiem ze stali

nierdzewnej, drenaz promienisty dwupoziomowy

rurowy ze stali nierdzewnej, odpowietrznik ze stali
nierdzewnej, orurowanie ze stali nierdzewnej,
konstrukcja wsporcza ze stali nierdzewnej, ztaczki
pneumatyczne, zaworki sterujace, ztoze filtracyjne
kwarcowe - 2 kpl.

Zestaw filtracyjny dn 1600 odmanganianie - filtr DN
1600 ze stali niskoweglowej, 6 przepustnic z
napedami pneumatycznymi z dyskiem ze stali

nierdzewnej, drenaz promienisty dwupoziomowy
rurowy ze stali nierdzewnej, odpowietrznik ze stali
nierdzewnej, zaworki sterujace, ztaczki
pneumatyczne, orurowanie ze stali nierdzewnej,
konstrukcja wsporcza ze stali nierdzewnej, ztoze
filtracyjne kwarcowe, ztoze katalityczne - 2 kpl.

Zestaw aeracji dn 1000 - aerator DN 1000,
orurowanie, odpowietrznik ze stali nierdzewnej,
konstrukcja wsporcza ze stali nierdzewnej, 2
przepustnice z dzwignia reczna z dyskiem ze stali
nierdzewnej, ztoze z pierscieni Raschiga, - 1kpl.

Zestaw dmuchawy DIC-83H

- dmuchawa 5,5 kW, zawor bezpieczenstwa, zawor
odcinajacy, zawor zwrotny, tacznik amortyzacyjny,
orurowanie ze stali nierdzewnej, konstrukcja
wsporcza ze stali nierdzewnej -1 kpl.

Sprezarka bezolejowa LF x 1,5- 1 szt.

Wodomierz z nadajnikiem impulsow
MW 80 NKO - 1 szt.
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Wodomierz z nadajnikiem impulsow
MW 100 NKO - 1 szt.

Wodomierz z nadajnikiem impulsow
MW 150 NKO - 1 szt.

9 Przeptywomierz elektromagnetyczny DN100 - 1 szt.

10 Rozdzielnia pneumatyczna - 1 kpl.

11 Rozdzielnia technologiczna - 1 kpl.

12 Rozdzielnia energetyczna - 1 kpl.

13 Zestaw chloratora-1 szt.

14 Zestaw hydroforowy- 1 kpl.
ZH-IC/MW 4.15.4/4,0kW + TP 100-240/2/7,5kW

15 Osuszacz powietrza WDH 201 - 2 szt.

Pompa poptuczyn w odstojniku
16 typu DP150/2/G50T/1,1kW -1szt.
17 Pompa gtebinowa typu GC.3.B5 - 2 szt.

Ze wzgleddw eksploatacyjnych oraz dla zapewnienia prawidtowej obstugi gwarancyjnej
i pogwarancyjnej Zamawiajacy /INWESTOR/ wymaga, aby urzadzenia i zestawy
technologiczne byty kompletne i objete catosciowa gwarancja producenta
zestawu/urzadzenia. Nie moga stanowic zbioru poszczegélnych elementdéw z gwarancjami
czastkowymi na poszczegolne podzespoty. Z tego wzgledu producent zestawow
technologicznych winien udokumentowac posiadanie wtasnej sieci serwisowej - podac:
liczbe pracownikow serwisu, lokalizacje oddziatéw serwisowych.

1.4.1. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST, innymi przekazanymi dokumentami i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej ST powinny by¢ uwazane
za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach dopuszczalnych
tolerancji, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych.
W przypadku rozbieznosci pomiedzy opisami Specyfikacji Technicznej i Dokumentacji
Projektowej pierwszenstwo posiadaja zapisy Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca, jako$¢ wykonanej roboty to takie
materiaty i roboty beda niezwtocznie zastgpione innymi, a ponowne ich wykonanie obciazy
Wykonawce.
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2 Materiaty

2.1 Warunki ogélne stosowania materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00
,Wymagania ogolne”

2.2 Wymagania szczeg6towe dla materiatow

2.2.1 Zestaw areacji

Przyjeto kompletny zestawy aeracji DN 1000 wraz ze sprezarka bezolejowa LFx1,5.
Orurowanie zestawu wykonane ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie
z PN-EN 10088-1, przepustnice z dyskami ze stali nierdzewnej. Zestaw aeracji
wypetniony jest pierécieniami Raschiga o powierzchni czynnej 185m%/m* w ilosci,
co najmniej potowy objetosci zestawu aeracji. Wolna przestrzen po wypetnieniu 1
m® objetosci pierécieniami Raschiga moze wynosi¢ maksymalnie 7%.

2.2.2 Zestawy filtracyjne - odzelazianie

Zastosowano 2 zestawy filtracyjne DN1600, PN 6,0 bar. Orurowanie zestawu wykonac
ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10088-1, przepustnice
z dyskami ze stali nierdzewnej z sitownikami pneumatycznymi, zaworkami sterujacymi
i zaworkami ttumiacymi.

Granulacja ztoza filtracyjnego (liczac od dotu):
- ztoze kwarcowe o granulacji 8-16 mm - objetos¢ dennicy filtra
- ztoze kwarcowe o granulacji 4-8 mm - 10 cm.
- ztoze kwarcowe o granulacji 2-4 mm - 10 cm.
- ztoze kwarcowe o granulacji 0,8-1,4 mm -130 cm.

Kazdy zestaw filtracyjny sktada sie z nastepujacych elementow:
- Filtra ci$nieniowego, Dn=1600 mm, Hyaiczaka=1600 mm
— Odpowietrznika ze stali nierdzewnej, typ 1.12G 34”7,
— Ztoza filtracyjnego
— 6 przepustnic z napedami pneumatycznymi,
— Orurowania - rur i ksztattek ze stali nierdzewnej
— Drenaz rurowy ze stali nierdzewnej ze szczelinami o wielkosci nie wiekszej niz
0,5 mm,
— Konstrukcji wsporczej ze stali nierdzewnej wraz z obejmami
- Niezbednych przewodéw elastycznych
— Spustu

2.2.3 Zestawy filtracyjne - odmanganianie

Zastosowano 2 zestawy filtracyjne DN1600, PN 6,0 bar. Orurowanie zestawu wykonac
ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10088-1, przepustnice
z dyskami ze stali nierdzewnej z sitownikami pneumatycznymi, zaworkami sterujacymi
i zaworkami ttumigcymi.

Granulacja ztoza filtracyjnego (liczac od dotu):
- ztoze kwarcowe o granulacji 8-16 mm - objetos¢ dennicy filtra
- ztoze kwarcowe o granulacji 4-8 mm - 10 cm.
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- ztoze kwarcowe o granulacji 2-4 mm - 10 cm.
— Ztoze katalityczne G1 o granul 1-3 - 40 cm
- ztoze kwarcowe o granulacji 0,8-1,4 mm -90 cm.

Kazdy zestaw filtracyjny sktada sie z nastepujacych elementow:
- Filtra cisnieniowego, Dn=1600 mm, Hyaiczaka=1600 mm
— Odpowietrznika ze stali nierdzewnej, typ 1.12G 34",
- Ztoza filtracyjnego
— 6 przepustnic z napedami pneumatycznymi,
— Orurowania - rur i ksztattek ze stali nierdzewnej
— Drenaz rurowy ze stali nierdzewnej ze szczelinami o wielkosci nie wiekszej niz
0,5 mm,
— Konstrukcji wsporczej ze stali nierdzewnej wraz z obejmami
- Niezbednych przewodow elastycznych
- Spustu

2.2.4 Regeneracja zestawu filtracyjnego
Zastosowano system regeneracji filtra powietrzno - wodny.

W celu ptukania filtra powietrzem dobrano zestaw dmuchawy:
DIC-83H,
Zestaw dmuchawy sktada sie z nastepujacych elementow:

- Dmuchawy, Q= 130 m*/h, opgm = 3,8 m, P=5,5 kW
- Zaworu bezpieczenstwa 2BH1 510-75H

— tacznika amortyzacyjnego ZKB, DN 65

— Zaworu zwrotnego typ. 402, DN 65

— Przepustnicy odcinajacej DN 65

W celu ptukania filtra woda dobrano pompe ptuczna:

TP 100-240/2/7,5kW
o parametrach:

- Qu.=108 m*/h
— Hp.=16 mH,0
- P=7,5kW

Technologia montazu zestawow technologicznych

Prefabrykacja orurowania zestawéw filtracyjnych, aeratora, dmuchawy i zestawu
pompowego realizowana bedzie w warunkach stabilnej produkcji w hali
produkcyjnej w procesie zorganizowanej produkcji i kontroli. Catkowity montaz
zestawOw uktadu technologicznego i rurociggéw spinajacych wraz z préba
szczelnosci odbywa sie w hali produkcyjnej przed wysytka urzadzen na obiekt. Na
obiekt dostarczane jest kompletne urzadzenie po pomyslnym przejsciu prob.
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Orurowanie stacji wykonac z rur i ksztattek ze stali odpornej na korozje gatunku
X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 100881. Dla zapewnienia odpowiednich
warunkow higienicznych (eliminacja osadzania sie zanieczyszczen w miejscu
rozgatezienia) i stabilnego przeptywu medium (obliczenia hydrauliczne stacji
wykonano dla niniejszego rozwigzania) rozgatezienia rur sa wykonywane w
technologii wyciagania szyjek metoda obrdbki plastycznej a potaczenia za pomoca
zamknietych gtowic do spawania orbitalnego. Takie rozwigzania sa powszechnie
stosowane w budowie instalacji ze stali odpornych na korozje dla przemystu
spozywczego, farmaceutycznego, chemicznego itp., zapewniajacych: dobra
ochrone lica i grani spoiny ze wzgledu na zamknigeta budowe gtowicy spawalniczej,
powtarzalnos¢ parametrow spawania, minimalng ilos¢ niezgodnosci spawalniczych,
potwierdzenie odpowiedniej jakosci spoin przez wydruk parametrow spawania.
Potaczenia kotnierzowe zostang wykonane poprzez taczenie kotnierza wywijanego z
rurag przy pomocy spoiny doczotowej. Na kotnierzu wywijanym zostanie
zamontowany kotnierz luzny. Takie rozwiazanie zapewni odpowiednig tatwosc
montazu i demontazu oraz ograniczy powstawanie naprezen przenoszonych na
instalacje.

2.2.5 Pompownia gtéwna - zestaw hydroforowy pomp Il stopnia
Zestaw hydroforowy wyposazony bedzie w wysokosprawne pompy ICL oraz pompe

ptuczna TP.

Projektuje sie zastosowanie zestawu hydroforowego:

ZH-IC/MW 4.15.4/4,0kW + TP 100-240/2/7,5kW
(uktadu nie wyposazono w pompe rezerwowa)

Zatozone parametry pracy zestawu:

Sekcja gospodarcza:

Q= 44 m*/h - wydajnos¢ zestawu bez pompy rezerwowej
H= 50 mH,0 - wysokos¢ podnoszenia

Sekcja ptuczna:

Q=108 m*/h - wydajnosc

H=16 mH,0 - wysokos¢ podnoszenia

Orurowanie zestawu oraz rama wsporcza wykonana ze stali nierdzewnej X5CrNi
18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10088-1. Wszystkie elementy pomp pionowych
majace kontakt z woda wykonane sa ze stali nierdzewnej.. Praca sekcji
gospodarczej steruje sterownik IC 2001.
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Rozwiazania konstrukcyjne:

O wszystkie spoiny sa wykonane w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej
(metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie
argonowej lub automatu CNC), przy czym wykonane spoiny sa na zyczenie
udokumentowane wydrukiem parametréow spawania,

O kolektory z kroccami przytaczeniowymi, kotnierze wywijane, - sa wykonane
ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

0 w celu zmniejszenia oporow przeptywu odgatezienia kolektorow sa wykonane
metoda ksztattowania szyjek,

[0 armatura zwrotna -zastosowano zawory zwrotne,

[0 armatura odcinajaca- zawory kulowe, a dla pomp o przytaczu wiekszym niz DN 50
przepustnice,

0 wszystkie elementy pomp pionowych majace kontakt z woda wykonane sa ze stali
nierdzewnej,

0 na kolektorach sa zamontowane kotnierze luzne w wykonaniu na cisnienie
nominalne PN10 umozliwiajace tatwy montaz instalacji przytaczeniowej z obu
stron kolektora,

O na kolektorze ttocznym wykonanym ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PE-EN
10088-1, sa zamontowane zbiorniki przeponowe o pojemnosci 25 dm’
w odpowiedniej ilosci stosownie do wydajnosci uktadu hydroforowego,

[0 kolektor ttoczny wykonany jest ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PE-EN 10088-1,

i zamontowany powyzej kolektora ssawnego,

predkos¢ przeptywu medium w kolektorze ssawnym jest < 1,0 m/s

O konstrukcje wsporcza zestawu hydroforowego jest wykonana ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

0 pompa ptuczna zamontowana bedzie na jednej ramie zestawu hydroforowego
pomp Il stopnia

|

Wymagania ogolne:

0 wszystkie opisy na urzadzeniu sa wykonane w jezyku polskim,

wszystkie komunikaty wyswietlane przez sterownik sg w jezyku polskim,

0 urzadzenie posiada dokumentacje techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim,
ktéra zawiera:

a) instrukcje montazu i eksploatacji w tym sposob postepowania w sytuacjach
awaryjnych oraz wykaz czesci zamiennych,

b) instrukcje obstugi i konfiguracji sterownika,

¢) schematy elektryczne szafy sterowniczej,

d) rysunek ztozeniowy,

e) rysunek rozmieszczenia elementow na drzwiach szafy sterowniczej,

f) karte identyfikacyjna zestawu,

karte gwarancyjna,

dokumentacje zbiornikdw przeponowych,

protokot z badania zestawu hydroforowego,

rzeczywista charakterystyke hydrauliczng Q-H urzadzenia,

deklaracje zgodnosci,

o

e e
T =
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) dokumentacje zbiornikdw przeponowych umozliwiajaca ich rejestracje przez Urzad
Dozoru Technicznego,
0 urzadzenie przeszto proby szczelnosci i cisnieniowa na stanowisku badawczym
potwierdzone raportem z badan,
urzadzenie jest produktem polskim,
aprobata techniczna COBRTI INSTAL
urzadzenie posiada zgodnos¢ z dyrektywa 89/392/EEC - maszyny,
rozdzielnia sterujaca jest zgodna z dyrektywami:
- 73/23/EEC - wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie
napiec,
- 89/336/EEC - zgodnos¢ elektromagnetyczna,

O O O ©O

Sterownik mikroprocesorowy - sterowanie praca zestawu hydroforowego.

Praca sekcji gospodarczej sterowac bedzie sterownik spetniajacy nastepujace funkcje:

utrzymuje zadana wartos¢ cisnienia w kolektorze ttocznym zestawu przez odpowiednie
zataczanie pomp w zaleznosci od poboru wody

pozwala na podtaczenie przetwornikdw roznorodnych wielkosci fizycznych, utrzymuje
zadana warto$¢ cisnienia (przedziatu cisnien) w fizycznych, co umozliwia regulacje
na podstawie takich parametrow, jak przeptyw, poziom, temperatura itp.

umozliwia wtaczanie/wytaczanie pomp w takiej kolejnosci, ze wtaczana/wytaczana jest
zawsze ta pompa, dla ktorej czas postoju/pracy jest najdtuzszy. Taki sposob
sterowania powoduje wydtuzenie cykli pracy pomp oraz réwnomierne ich zuzywanie
(tacznie z pompa rezerwowa);

uniemozliwia jednoczesne wtaczenie wigcej niz jednej pompy, przesuwajac w czasie
rozruchy poszczegélnych pomp;

blokuje mozliwos¢- natychmiastowego wtaczenia/wytaczenia pompy
po wytaczeniu/wtaczeniu poprzedniej, przez co uniemozliwia pulsacyjna prace
urzadzenia w przypadku gwattownych zmian poboru wody;

pozwala na ograniczenie (np. ze wzgledow energetycznych) maksymalnej liczby pomp
pracujacych jednoczesnie;

zabezpiecza zestaw przed suchobiegiem, wytaczajac kolejno poszczegdlne pompy
zestawu przy spadku cisnienia na ssaniu ponizej wartosci zadanej (dla zestawow
z bezposrednim podtaczeniem do wodociagu) lub w przypadku, gdy poziom wody
w zbiorniku obnizy sie ponizej wartosci zadanej;

wytacza pompy w przypadku przekroczenia dopuszczalnego cisnienia w kolektorze
ttocznym;

umozliwia wytaczenie pomp pomocniczych w przypadku, gdy roéznica cisnien
w kolektorze ttocznym i ssawnym przekracza ich maksymalng wysokosc¢- podnoszenia
(co zabezpiecza je przed praca z zerowa wydajnoscia);

pozwala na zablokowanie pracy pomp po przekroczeniu zaprogramowanego czasu (np.
w celu unikniecia niekontrolowanego wyptywu wody z uszkodzonej instalacji);

w czasie matych poborow wody (gdy pracuje jedna pompa) umozliwia przetaczanie
pomp, zapewniajac ich optymalne wykorzystanie;

pozwala na wytaczenie jednej pompy, gdy przez zaprogramowany czas nie zmienita sie
liczba pracujacych pomp, a cisnienie ttoczenia znajduje sie pomiedzy zadang wartoscia
minimalng i maksymalna;
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- umozliwia wspoétprace z modemem radiowym, co pozwala na przesytanie sygnatow
droga radiowa (opcja stosowana np. przy napetnianiu zbiornikéw terenowych z duzej
odlegtosci);

- umozliwia dopasowanie uktadu do charakterystyki rurociagu ttocznego poprzez
dyskretne zmiany cisnienia, w zaleznosci od liczby wtaczonych pomp;

- w przypadku dodatkowego wyposazenia w przeptywomierz z nadajnikiem - umozliwia
dopasowanie uktadu do charakterystyki rurociggu poprzez uzaleznienie cisnienia
na wyjsciu z pompowni od przeptywu;

- umozliwia automatyczna zmiane parametrow pracy zestawu w zadanych przedziatach
czasowych (porach doby);

- w zaleznosci od wyposazenia zestawu w elementy pomiarowe umozliwia odczyt
aktualnych parametréw eksploatacyjnych systemu pompowego (cisnienie, temperatura,
przeptyw, pobdr mocy itp.);

- umozliwia odczyt podstawowych nastaw sterownika oraz ostatnich 20 komunikatow
zapamietanych przez sterownik bez koniecznosci wykorzystania dodatkowego sprzetu;

- umozliwia wspotprace z zewnetrznym komputerem, co pozwala na petna wizualizacje
procesu sterowania, monitorowanie oraz zmiane parametrow pracy urzadzenia
Z zewnatrz.

Komunikacja komputera ze sterownikiem w wersji standardowej moze odbywac sie
poprzez potaczenie kablowe (wyjscie RS 485) z wykorzystaniem protokotu MODBUS RTU,
w wersji  specjalnej dodatkowo poprzez modemy standardowe, modemy GSM
lub radiomodemy; w stanach awaryjnych w wersji specjalnej ma mozliwos¢ powiadamiania
uzytkownika o nieprawidtowosciach poprzez automatyczne nawiazanie tacznosci
modemowej z centrum operatorskim, a w przypadku zastosowania modemow GSM, rowniez
poprzez wystanie wiadomosci SMS.

Zastosowanie przetwornicy czestotliwosci daje dodatkowo mozliwosc¢ tagodnego rozruchu
agregatu pompowego, co przyczynia sie do zmniejszenia uderzen hydraulicznych
i elektrycznych w uktadzie.

W przypadku awarii przetwornicy, sterownik automatycznie przejdzie w tryb pracy
progowo - Czasowej.

Sterownik jest sterownikiem nowej generacji sterownika mikroprocesorowego w obudowie
modutowej sktadajacego sie z modutu klawiatury i wyswietlacza montowanego na drzwiach
rozdzielni zestawu oraz modutu regulatora montowanego na ptycie aparatowej wewnatrz
rozdzielni. Zapewnia on mozliwosci komunikowania sie ze sterownikiem z zewnatrz,
z wykorzystaniem roznych dostepnych obecnie systemow przekazu informacji,
oraz zapewnienie mozliwosci wspotpracy z innymi urzadzeniami sterujacymi,
funkcjonujacymi na obiektach. W tym tez celu stuza uktady modemowej transmisji danych
do zdalnego nadzoru i monitorowania obiektéow pompowych obejmujace przygotowane
w sterowniku porty komunikacyjne, urzadzenia zewnetrzne - modemy (radiomodemy)
oraz specjalny program komunikacyjno-wizualizacyjny.

Zapewnienie mozliwosci komunikacji ze sterownikiem, przy jednoczesnym wykorzystaniu
programu wizualizacji pracy, stwarza szerokie mozliwosci w zakresie kontroli
i diagnozowania poprawnosci pracy urzadzen pompowych rozlokowanych w réznych
czesciach kraju. Serwis, dysponujac aktualnymi informacjami o stanie pracy
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eksploatowanych urzadzen, bedzie mogt zapewni¢ sobie mozliwos¢ odwrotnej reakcji
na ewentualne nieprawidtowosci pracy urzadzen, nawet bez koniecznosci wysytania
pracownika serwisu na obiekt. Niewatpliwie wptywa to na zwiekszenie pewnosci dostawy
wody do jej odbiorcow, usprawnia obstuge biezaca urzadzen pompowych, a przede
wszystkim pozwala na optymalizacje pracy urzadzenia dla okreslonych warunkow
panujacych na obiekcie, lub w przypadku zmian/ tych warunkow, podczas eksploatacji
urzadzen. Catos¢ rozwigzania umozliwia uniezaleznienie sie uzytkownika i producenta
od miejsca instalacji zestawu hydroforowego, zapewniajac mu petny jego nadzor
i diagnostyke urzadzenia na obiekcie.

Sterownik posiada dodatkowe wejscia pomiarowe pozwalajace na podtaczenie réznych
urzadzen pomiarowych, takich, jak cisnieniomierze, przeptywomierze i czujniki
temperatury, co umozliwia realizacje rozmaitych funkcji dodatkowych (pomiary
i rejestracja cisnien, przeptywow, sygnalizacja przekroczen itp.). W wersji podstawowej
sterownik umozliwia kontrole pracy od jednej do o$Smiu pomp. W wersjach rozszerzonych
pozwala na sterowanie wieksza iloscia pomp, a takze pomp i urzadzen stuzacych do innych
celow, jak np. pompy ptuczne, chloratory, elektrozawory, sitowniki, itp. Dostepna jest
réwniez wersja z dodatkowym portem komunikacyjnym typu RS 232C do potaczenia
z modemem standardowym lub modemem GSM.

2.2.6 Zestaw chloratora
Dobrano zestaw dozujacy MAGDOS DX firmy Jesco sterowany elektronicznie z

wodomierza z nadajnikiem impulsow.
W sktad zestawu wchodza:

— pompka Magdos DX

— podstawka pod pompke

— mieszadto typu ubijak

— zestaw czerpalny gietki SA 4/6
— czujnik poziomu NB/ABS

- zawor dozujacy IR 6/12

- waz dozujacy 10 mb

— zbiornik dozowniczy 200 [

2.2.7 Opomiarowanie
Do pomiaru natezenia przeptywu wody w stacji uzdatniania wody oraz do sterowania
procesem uzdatniania przyjeto wodomierze z nadajnikiem impulsow:

O woda surowa ze studni nr SW1 i SW2 MAGFLO DN80

O woda uzdatniona na siec: MWN 100 NKO, DN 100,
0 woda ptuczna: MWN 150 NKO, DN 150,
O woda na zbiornik: MWN 80 NKO, DN 80.

2.2.8 Przepustnice

W celu zamkniecia lub otwarcia przeptywu wody do urzadzen technologicznych
zastosowano nowoczesne przepustnice odcinajace z dyskiem ze stali nierdzewnej
z sitownikami pneumatycznymi, zaworkami sterujacymi i zaworkami ttumiacymi - dostawa
w ramach poszczegolnych zestawow technologicznych.
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Parametry techniczne zastosowanych przepustnic:
O zakres cisnien: PN6,10, 16;
zakres temperatury: -20 do 150°C;
materiat korpusu: zeliwo sferyczne;
materiat dyskow: stal nierdzewna,
wysciotki: EPDM,
O tryb dziatania: sitownik pneumatyczny REVO
Wykonanie koncentryczne z elastycznym posadowieniem. Dysk napedzany watkiem
dwuczesciowym. Uszczelka zawulkanizowana na wymiennym pierscieniu. Przepustnice
musza posiada¢ odpowiednie swiadectwa i dopuszczenia do wody pitnej.

I A

2.2.9 Odpowietrzniki

W celu odprowadzenia nadmiaru powietrza z instalacji technologicznej zastosowano
wysokosprawne odpowietrzniki ze stali nierdzewnej - dostawa w ramach zestawu
filtracyjnego.

Parametry techniczne: cisnienie nominalne PN 16, temperatura max. 130°C, obudowa,
czesci wewnetrzne, ptywak i profil zaczepu ze stali nierdzewnej, uszczelnienie obudowy -
EPDM.

Zawor zamyka sie wraz ze wzrostem poziomu cieczy, po napetnieniu sie obudowy medium,
a otwiera sie, gdy poziom cieczy sie obniza. Odprowadzenie mieszaniny wodno-powietrznej
z odpowietrznikéw przewodem gietkim.

2.2.10 Osuszacz powietrza

W celu zminimalizowania skutkéw procesu wykraplania sie pary wodnej na zbiornikach
i rurociagach stalowych zastosowano 2 osuszacze powietrza typ WDH 201 o wydajnosci
Q=140 m*/h i max mocy 175 kW.

2.2.11 Rozdzielnia pneumatyczna
Rozdzielnia pneumatyczna realizuje proces przygotowania powietrza do aeracji i zasilania

sitownikow. W jej sktad wchodza:
- reduktor ci$nienia z odolejaczem i odwadniaczem

- odwadniacz

— regulator przeptywu

- rotametr zawoér zwrotny

— zawor elektromagnetyczny

- czujnik cisnienia w instalacji zasilania sitownikow

- reduktor ci$nienia

Wszystkie elementy rozdzielni pneumatycznej umieszczone sa W przeszklonej szafie
o wymiarach 800x600x200 mm.

2.2.12 Rurociagi technologiczne

Wszystkie rurociagi technologiczne wykonac ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301)
zgodnie z PN-EN 10088-1. Odcinki montazowe (przytaczenie krocca wody surowej, krocca
wody na zbiornik, kré¢ca ssawnego i ttocznego zestawu hydroforowego) wykonac z ze stali
nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10088-1.
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) Srednica
Natezenie Srednica rzeczywista Predkos¢
Rurociag przeptywu | nominalna przeptywu
wewnetrzna
[m°/h] [mm] [mm] [m/s]
Rurociag wody surowej od
wejscia do stacji do zestawu
aeratora 33 80 88,9
Rurociag wody napowietrzonej
od zestawu aeracji do zestawow
filtracyjnych 33 80 88,9
Rurociag wody uzdatnionej od
zestawow filtracyjnych do
zbiornika retencyjnego 33 80 88,9
Rurociag wody uzdatnionej od
werc1§ rurociagu ze zbiornika 50 100 1143
retencyjnego do zestawu pomp Il
stopnia
Rurociag wody uzdatnionej od
zestawu pomp Il stopnia do sieci 50 100 114,3
wodociagowej
Rurociag pov;;ﬁt;(rl)z‘j do ptukania 123 65 72.1
Rurociag wody ptucznej 108 150 168,3

2.2.13 Rozdzielnia technologiczna
Rozdzielnica Technologiczna jest rozdzielnig zawierajaca urzadzenia posrednie dla

elementow elektrycznych Stacji Uzdatniania Wody. Zasilana jest z Rozdzielni
Energetycznej napieciem 3x380V kablem pieciozytowym. Zawiera ona w sobie
zasilanie i sterowanie pompami gtebinowymi, pompa ptuczna, przepustnicami,
elektrozaworami, dmuchawa. Znajdujg sie w niej rowniez zabezpieczenia
zwarciowe, roznicowo-pradowe i zabezpieczenia termiczne dla sterowanych
urzadzen. Jest ona takze miejscem przytaczenia wszelkich elementéw pomiarowo -
kontrolnych takich jak czujnik poziomu wody w studni gtebinowej, sygnalizatorow
poziomu w zbiorniku retencyjnym wody uzdatnionej, wodomierzy oraz pradowych
przetwornikow cisnienia. Na drzwiach rozdzielni zamontowany jest panel
dotykowy, dzieki ktoremu mozemy sterowac praca catej Stacji z wytaczeniem
Zestawu Hydroforowego i agregatu sprezarkowego, ktore posiadajg wtasne
sterowniki. Wtaczanie odpowiednich urzadzen nastepuje poprzez aparature
taczeniowa produkcji Moeller (kompaktowe wytaczniki silnikowe PKZMO, styczniki
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DILM) oraz przekazniki R2ZM. Na szafie rozdzielni umieszczony jest kolorowy panel
dotykowy 5,4’’ wraz z wykonanym HMI.

Sterownik mikroprocesorowy.

Swobodnie programowalny sterownik typu ICSW stuzy do sterowania praca urzadzen
stosowanych na stacjach uzdatniania wody. Dzieki zastosowaniu pamieci typu Flash
mozliwe jest wykonywanie réznych funkcji sterujacych zgodnych z wymaganiami
Zamawiajacego. Posiada on wejscia pomiarowe pozwalajace na podtaczenie rdéznych
urzadzen pomiarowych takich jak cisnieniomierze i przeptywomierze co przy odpowiednim
oprogramowaniu umozliwia realizacje rozmaitych funkcji dodatkowych (pomiary
i rejestracja cisnien, przeptywow, sygnalizacja przekroczen i stanow awaryjnych itp.).

Parametry techniczne sterownika:
— Procesor
CPU AMD188ES

Maksymalna czestotliwos¢ 40 MHz

- Pamiec
- Pamiec systemowa
Maksymalna wielko$¢ pamieci 128 KB

On Board 128 KB

- Pamie¢ nieulotna
Maksymalna wielko$¢ pamieci 2 KB

On Board 2 KB Type EEPROM

- Dysk pamieci
On Board 256 KB

Maksymalna wielko$¢ pamieci 256 KB
Typ Flash

- Interface lokalny
Magistrala lokalna RS485 do 8 modutow 1/0

- Interface szeregowy
Typ RS232,R5485,RS232/RS485

Maksymalna predkos¢ transmisji 921600 Bit/sec

- Napiecie zasilania +10...+30V

- Wymagana moc 3 W

- MTBF 80000 h ( sredni czas pomiedzy awariami )
- Temperatura pracy -25...+75 °C

- Wilgotnos¢ 5...95 %

- Temperatura przechowywania -30...+85 °C

- Certyfikaty
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Certifications GOST Certificate (Russia) ROSS TW.AI064.B03757

Pattern Approval  Certificate  of  Measuring Instruments
TW.C.34.004.9772

Sterownik posiada dodatkowo 4 przyciski oraz 5 pozycyjny wyswietlacz
numeryczny, ktéremu mozna przypisac dowolne dziatanie. Sterownik
mozna rozbudowac nie tylko standardowymi modutami 1/0 ale takze:

- modutami licznikowymi ( jeden modut zawiera 8 licznikdéw
impulséw )

- modutami pamieci Flash ( sterownik obstuguje karty MMC do
128 M - ma mozliwos¢ tworzenia na karcie plikdw, a nastepnie
zapisywania w nich np. parametréw pracy. Karty mozna odczytac przy
pomocy komputera wyposazonego w gniazdo kart MMC )

- modut portu drukarki

- moduty rozszerzen portéw

sterownik wersji rozszerzonej powinien mie¢ mozliwosé

- wysytania emaili

- mozliwos¢ postawienia na sterowniku diagnostycznej WWW i
mozliwos¢ sterownia praca uktadu z przegladarki internetowej (
tacznie z systemem logindw )

- moga posiadac system operacyjny WinCE

posiadaja mozliwos¢ podtaczenia monitora i klawiatury komputerowej i normalnej
pracy na systemie sterownika
Zasada dziatania sterownika.

Sterownik ICSW wystawia odpowiednie sygnaty sterujace wtaczajace i wytaczajace
okreslone urzadzenia na podstawie sygnatéw otrzymywanych z czujnikow poziomu
wody, przeptywomierzy, pradowych przetwornikdw cisnienia oraz programu
wewnetrznego jak i wewnetrznego programowalnego zegara wyznaczajacego
rozpoczecie procesu ptukania.

Podstawowe funkcije.

Sterownik ICSW na podstawie sygnatow analogowych dostarczanych z czujnikow
zewnetrznych (cisnieniomierze, czujniki poziomu wody, wodomierze, sondy
konduktometryczne i hydrostatyczne) realizuje rozmaite zadania:

wtacza i wytacza pompy | stopnia w zaleznosci od poziomu wody w zbiorniku
retencyjnym;

podczas procesu ptukania zatacza zawory elektromagnetyczne doprowadzajace
powietrze do filtrow;

zabezpiecza pompe ptuczng przed suchobiegiem w przypadku, gdy poziom
wody w zbiorniku retencyjnym obnizy sie ponizej okreslonego poziomu lub przy
braku przeptywu mierzonego wodomierzem przy pompie ptucznej;

blokuje wtaczenie pompy ptucznej jezeli uktad elektryczny wykazuje awarig;
steruje praca przepustnic z napedem pneumatycznym przy filtrach;
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- umozliwia odczyt aktualnych parametrow podczas pracy oraz przy
zablokowanej mozliwosci wtaczenia urzadzen;

- umozliwia reczne sterowanie poszczegolnymi urzadzeniami

— opcjonalnie umozliwia catodobowy monitoring stacji uzdatniania wody.

Sterowanie praca stacji.
Projektowana Stacja Uzdatniania Wody pracowa¢ ma catkowicie automatycznie.

Praca zarzadza¢ bedzie sterownik ICSW mikroprocesorowy swobodnie
programowalny zapewniajacy automatyczne dziatanie procesow filtracji oraz
ptukania filtrow. Po przepompowaniu zadanej ilosci wody ze studni gtebinowych lub
uptynieciu okreslonej liczby dni, sterownik realizuje automatycznie caty proces
ptukania ze wskazaniem na okres nocny.

Praca pomp pierwszego stopnia steruja sygnalizatory poziomu zawieszone w
zbiorniku wyréwnawczym.

Praca pomp stopnia drugiego steruje inny odrebny sterownik mikroprocesorowy
IC2001 znajdujacy sie w wyposazeniu Zestawu Hydroforowego pomp Il stopnia i
utrzymujacy cisnienie wody na wyjsciu ze stacji na statym poziomie.

Praca stacji w trybie uzdatniania wody.
Na podstawie sygnatow z sygnalizatorow poziomow dokonywane jest napetnianie

zbiornika retencyjnego pompami gtebinowymi. Ttocza one wode ze studni
gtebinowych do budynku stacji i poprzez aerator, zespét filtrow do zbiornika
retencyjnego.

W zbiorniku retencyjnym znajduja sie sygnalizatory poziomu wody odpowiedzialne
za zataczenie (badz wytaczenie) pomp gtebinowych. Podczas pracy pomp
gtebinowych dokonywany jest pomiar ilosci przepompowanej wody.

Uzdatniona woda znajdujaca sie w zbiorniku wyréwnawczym pobierana jest przez
sekcje | ( sekcje gospodarcza) Zestawu Hydroforowego pomp Il stopnia i ttoczona
jest bezposrednio w sie¢ wodociagowa. Zestaw Hydroforowy jest zabezpieczony
przed suchobiegiem sonda zawieszong w zbiorniku wyréwnawczym.

Praca w trybie ptukania.
Proces ptukania rozpoczyna sie o ustawionej programowo godzinie ptukania i

uptynieciu okreslonej liczby dni badz okreslonej zadanej ilosci wody mierzonej
wodomierzem za pompami gtebinowymi na wejsciu do Stacji. W poczatkowej fazie
napetniany jest zbiornik retencyjny do poziomu maksymalnego. W nastepnej
kolejnosci uktad przechodzi do spustu wody z pierwszego filtru. Po spuszczeniu
wody nastepuje otwarcie odpowiednich przepustnic i rozpoczyna sie ptukanie
(wzruszenie ztoza) filtru powietrzem z dmuchawy, po czym filtr ptukany jest woda
przy innym odpowiednim ustawieniu przepustnic. W nastepnej kolejnosci woda
ttoczona jest poprzez filtr do odstojnika stabilizujac ztoze. Po zakonczeniu
powyzszych procedur uktad konczy ptukanie filtra nr 1 i przechodzi do ptukania

54



kolejnych filtrow w identyczny sposob wg ustalonej procedury. Po zakonczeniu
ptukania filtrow nastepuje przejscie do pracy w trybie uzdatniania.

Dla przyjetej w projekcie kompletnej technologii uzdatniania wody dopuszcza sie
zastosowanie rownowaznej technologii uzdatniania wody pod warunkiem
zapewnienia co najmniej takich samych parametrow wydajnosciowych i
jakosciowych oraz standardu wykonania. Nie dopuszcza sie zamiany pojedynczych
urzadzen ze wzgledu na mozliwos¢ braku kompatybilnosci z catg technologia , co
moze skutkowac nie uzyskaniem zadanych parametréw wody uzdatnionej.

2.2.14 Pompy gtebinowe
W studni SW1 dobrano pompe gtebinowa na nastepujace parametry:
o wydajnoé¢ -33,0 m*/h,
0 wysokos¢ podnoszenia - 63,0 m st. wody,

W studni SW2 dobrano pompe gtebinowa na nastepujace parametry:
o wydajnos¢ - 33,0 m*/h,
0 wysokos¢ podnoszenia - 63,0 m st. wody,

2.2.15 Pompa zatapialna

W celu wypompowania wody nadosadowej z osadnika dobrano pompe zatapialng
DP150/2/G50T/1,1 kW o wydajnos¢ 30 m3/h, wysokos¢ podnoszenia 6,5 m, wyposazona
w tancuch manewrowy. Pompe zamontowac na przewodzie gietkim.

2.2.16 Instalacje sanitarne w stacji

Instalacja wody

Instalacje wodociagowa zasilajaca pomieszczenie sanitariatu w budynku stacji uzdatniania
wody wykonaé z rur i ksztattek z polipropylenu taczonych za pomoca zgrzewania.
Rozprowadzenie instalacji wewnetrznej po scianach budynku, ze spadkiem umozliwiajacym
odpowietrzenie i oproznienie instalacji.

Do instalacji zimnej zastosowano rury polipropylenowe PN10, cisnienie robocze
1,0 MPa, temperatura 20°C.

Wyposazenie budynku
Instalacja wodociagowa zaopatrywac bedzie nastepujace przybory:
O bateria z ogrzewaczem umywalkowym - 2 szt.,
O  sptuczka zbiornikowa w.c., - 1 szt.
0  zawor ze ztaczka do weza (120 mm - 1 szt.
W instalacji wodociagowej zastosowano baterie z bezcisSnieniowymi, jednopunktowymi
ogrzewaczami przeptywowymi wody.

Parametry:
O napiecie: 230V,
O moc: 3,0 kW,
0  wydajnosc przy AT=25°C: 1,7 [/min,
O masa netto: 1,2 kg,
O  wymiary: wysokos¢ - 230 mm,
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szerokos¢ - 109 mm,
gtebokos¢ - 90 mm,
O  typ: umywalkowy.

Odprowadzenie $ciekdw sanitarnych
Scieki sanitarne z nowoprojektowanych przybordw (miski ustepowej, 2 umywalek)
odprowadzane beda do istniejacego osadnika gnilnego.

Przewody kanalizacyjne zaprojektowano z rur PVC klasy ,N” o srednicy @50 taczonych
przy pomocy uszczelek gumowych.

Dla zapewnienia wtasciwej pracy instalacji kanalizacyjnej zaprojektowano przewody
wentylacyjne  wyprowadzone ponad dach  budynku, zakonczone  wywiewka
[0110/160 mm oraz zawor napowietrzajacy DN50.

Inspekcje kanatow sanitarnych przewidziano za pomoca rewizji.

Przy przejsciach przez przegrody konstrukcyjne /sciany/ przewody prowadzi¢
w tulejach ochronnych o jedng dymensje wieksze od srednicy przewodu.

Odprowadzenie poptuczyn

Wody poptuczne odprowadzone beda ze stacji do odstojnika poptuczyn.

Wody z ptukania filtrow i 3 kratek Sciekowych wprowadzone zostang do studzienki
posredniej a nastepnie do odstojnika rurami PVC DN200 klasy ,,N”.

Scieki z chlorowni odprowadzone beda przez projektowana oddzielng kanalizacje
podpodtogowa do projektowanego zbiornika szczelnego, bezodptywowego wyknanego
z polimerobetonu o pojemnosci ok. V=1,0m?, gdzie beda okresowo neutralizowane
i wywozone do oczyszczalni.

3 Wymagania szczeg6towe dotyczace sprzetu

Oferent powinien dysponowac posiadaniem maszyn i zaplecza technicznego pozwalajacego
na wykonanie zestawdw technologicznych stacji zgodnie z przyjetym rezimem wykonania
(maszyny do obrobki rurociagéw ze stali nierdzewnej o srednicach od DN 20 do DN 200).

4 Wykonanie robot

Prefabrykacja orurowania zestawow filtracyjnych, zestawu napowietrzania, dmuchawy
i zestawow pompowych winna byc realizowana w warunkach stabilnej produkcji na hali
produkcyjnej a catkowity montaz zestawdw uktadu technologicznego i rurociagéw
spinajacych wraz z proba szczelnosci winien odbyc¢ sie przed wysytka na obiekt (co zapewni
eliminacje mankamentdw wykonywania instalacji rurowych w warunkach budowy
bezposrednio na obiekcie). Na obiekcie dopuszcza sie wytacznie montaz i wykonanie
krotkich odcinkow rurociggéw taczacych poszczegoélne zestawy technologiczne. Orurowanie
stacji wykonac z rur i ksztattek ze stali odpornej na korozje gatunku X5CrNi 18-10 (1.4301)
zgodnie z PN-EN 10088-1. Wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii wtasciwej
dla stali kwasoodpornej ( metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknietej do spawania
orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC) przy czym Zamawiajacy /Inwestor/
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zastrzega sobie prawo do zadania na etapie wykonawstwa udokumentowania jakosci spoin
wydrukiem parametrow wykonania spoin.

5 Wymagania dotyczace wykonania technologii stacji wodociagowej

Zbiorniki cisnieniowe zestawow filtracyjnych i aeratora powinny by¢ wykonane zgodnie
z odpowiednimi normami i przepisami Urzedu Dozoru Technicznego. Wewnatrz
powierzchnia zbiornikow winna by¢ pokryta powtoka ochronng nie wptywajaca na zmiane
jakosci wody. Zewnetrzna powierzchnia zbiornikow winna by¢ pokryta powtoka
antykorozyjna.

Cisnienie robocze w zbiornikach cisnieniowych zamknietych nie moze przekroczy¢ 0,6
MPa. Cisnienie wytworzone przez pompe zamontowang w studni gtebinowej nie przekroczy
cisnienia roboczego dopuszczalnego dla filtrow.

Zbiorniki filtrow cisnieniowych pospiesznych zamknietych zlokalizowane beda w hali
technologicznej stanowiacej oddzielne pomieszczenie budynku stacji uzdatniania wody
(SUW).

Swobodny transport filtréw zapewni otwdr o montazowy. Zbiorniki filtrow cisnieniowych
pospiesznych zamknietych zamontowane zostang na ramach konstrukcyjnych stalowych
wysokosci 0,1m z statym przytwierdzaniem do podtoza. Rama po przytwierdzeniu zostanie
wypetniona zaprawa budowlang i obtozona bedzie ptytkami tak jak posadzka SUW.

Warstwa filtracyjna powinna by¢ uktadana réwnomiernie na catej powierzchni filtrow
warstwami grubosci sypanymi do wody wypetniajacej zbiornik na wysokos¢ poszczegolnej
uktadanej warstwy. Liczba kolejnych cykli sypania i ptukania powinna odpowiadac liczbie
poszczegolnych warstw w catej warstwie filtracyjnej.

Warstwe filtracyjna uktada sie na warstwie podtrzymujacej o granulacji wedtug
dokumentacji technicznej zwiru.

Materiat na warstwe podtrzymujaca kwalifikuje sie do uzycia jesli odpowiada wymogom
oraz ma ksztatt ziaren w przyblizeniu kulisty. Warstwe podtrzymujaca nalezy uktadac
na wode w 3 kolejnych cyklach sypania i ptukania. Kazdorazowo po utozeniu kolejnej
frakcji nalezy sprawdzi¢ migzszos¢ warstwy z warunkami projektowymi. Warstwe
bezposrednio stykajaca sie z uktadem drenazowym nalezy uktadad recznie ze szczegdlng
starannoscia, aby nie uszkodzi¢ uktadu drenazowego.

Uzdatnianie wody powinno sie odbywacC poprzez napowietrzanie wody w centralnym
aeratorze, a nastepnie przez filtrowanie napowietrzonej wody w zestawach filtracyjnych.

Orurowanie filtrow wykonane winno byc z rur i ksztattek ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10
(1.4301 ) wg PN - EN 10088-1 [19]. Wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane metoda TIG na
gtowicy orbitalnej lub przy zastosowaniu automatu CNC z mozliwoscia wydruku
parametrow wykonania spoin.

Nie dopuszcza sie stosowania materiatbw do wykonania rurociggdw technologicznych
i ksztattek, innych niz stal nierdzewna. Zastosowanie innego materiatu powodowatoby
koniecznos¢ ponownego przeliczenia hydrauliki uktadu technologicznego. Wynika to
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ze znacznych réznic w oporach miejscowych i liniowych a takze srednic wewnetrznych
przewodow technologicznych wykonanych z réznych materiatow. Dtugos¢ poszczegolnych
odcinkow - wedtug dokumentacji technicznej. Po wykonanym montazu, orurowanie poddac
probie wodnej na cisnienie réwne 1,5 krotnemu cisnieniu roboczemu czyli 1,0 MPa.
W ciagu 30 min manometr nie powinien wykazac¢ spadku cisnienia. Armature zaporowa
kotnierzowa stanowia przepustnice z napedem recznym oraz przepustnice z sitownikami
z napedem pneumatycznym.

Nie dopuszcza sie stosowania zaworow wielodrogowych.

Zawory odpowietrzajace na cisnienie do 0,6 MPa wykona¢ ze stali nierdzewnej.
Manometry o zakresie 0 ,1 MPa stosowac z kurkiem manometrycznym.

Uktad rurociagdw i armatury, (6 niezaleznych rurociagdw technologicznych) powinien

zapewni¢ w trybie catkowicie automatycznym prawidtowos¢ przebiegu poszczegoélnych

procesow technologicznych uzdatniania wody, obejmujacych:

- aeracje i proces filtracji w trybie uzdatniania

- odpowiednie obnizenie poziomu wody w zestawie filtracyjnym, poprzedzajace proces
wzruszania ztoza powietrzem

- wzruszanie ztoza filtracyjnego sprezonym powietrzem

- ptukanie ztoza filtracyjnego woda

- stabilizacje ztoza ze spustem pierwszego filtratu

- powrot do procesu w trybie uzdatniania.

Regeneracja zestawu filtracyjnego powinna sie odbywaé w systemie powietrznym
i wodnym. Ztoze filtracyjne kazdego zestawu filtracyjnego powinny by¢ wzruszane
powietrzem za posrednictwem wydzielonego zestawu dmuchawy oraz ptukane woda
za pomoca wydzielonej pompy ptucznej, zabudowanej przy zestawie hydroforowym.
Zestawy filtracyjne nalezy ptukaé woda uzdatniona.

Kazdy zestaw aeracji i filtracyjny musi posiada¢ odpowietrznik wykonany ze stali
nierdzewnej dobrany stosownie do projektowanej wydajnosci i ciSnienia powietrza .
Przepustnice powinny posiada¢ dyski ze stali nierdzewnej.

Uktad zasilania sitownikow pneumatycznych powinien posiadaé kontrole cisnienia
sprezonego powietrza w celu awaryjnego automatycznego zamkniecia przepustnic przy
spadku cisnienia sprezonego powietrza ( np. brak zasilania energetycznego, awaria
sprezarki) i przejscia na reczne sterowanie praca stacji. Uktad sprezonego powietrza
powinien byc¢ zabezpieczony uktadem uzdatniania powietrza, kontroli jego cisnienia
i natezenia przeptywu.

Po zakonczeniu robot montazowych przewody oznakowad naklejonymi  strzatkami
w hastepujacych kolorach:

- przewody wody uzdatnionej - kolor niebieski
- przewody wody surowej - kolor zielony
- przewody powietrza - kolor btekitnym
- przewody wody do ptukania - kolor ciemnozielony
- przewody wody ptucznej - kolor jasnobrazowy
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Zestawy (bloki) wyposazenia technologicznego potaczone rurociagami z armatura tworza
stacje uzdatniania wody i pompownie Il stopnia. Rozdzielnice technologiczng RT nalezy
zainstalowa¢ na posadzce poprzez kotwienie. Lokalizacja zgodnie z projektem.
Z rozdzielnicy RG nalezy wprowadzi¢ i podtaczy¢ obwdd zasilajacy. Pozostate przewody
urzadzen uktadu technologicznego nalezy rowniez wprowadzic.

Zestaw pompowy Il stopnia winien by¢ zamontowany na ramie konstrukcyjnej. Przed i za
zestawem winny by¢ zamontowane taczniki gumowo - kotnierzowe amortyzujace.

Pompa ptuczna do ptukania ztoza zbiornikéw filtracyjnych zamontowana winna by¢
na wspolnej konstrukcji wsporczej wraz z zestawem hydroforowo pompowym, pomp II°.
Przed pompa zamontowana bedzie przepustnica zaporowa, a za pompa przepustnica
zaporowa i zwrotna, wchodzace w sktad zestawu. Ponadto zamontowane zostang przed i za
pompa elastyczne taczniki gumowo - kotnierzowe amortyzujace.

Po zakonczeniu robot budowlano - montazowych zbiorniki: areatora i filtrow pomalowac
farba olejng podktadowa, a nastepnie farbg nawierzchniowa.

6 Préby hydrauliczne

Po zakonczeniu robdot montazowych przewody nalezy poddac probie na cisnienie
wg PN-81/-10725. W czasie badania powinien by¢ umozliwiony dostep do ztaczy. Koncowki
odcinka przewodu powinny by¢ zamkniete za pomoca odpowiednich zaslepek
z uszczelnieniem, a przewod na catej dtugosci powinien by¢ zabezpieczony przed
przesunieciem w planie i w profilu. Na badanym odcinku przewodu nie powinny by¢
instalowane przed przeprowadzeniem proby szczelnosci inna armatura z wyjatkiem
przepustnic, ktére w czasie badania powinny bycC catkowite otwarte. Przewidziane
mocowania do konstrukcji powinny by¢ wykonane w sposob trwaty. Cisnienie probne
nie moze byc nizsze niz 0,9MPa. Probe hydrauliczna wykonac¢ wg PN-B -10725 (1997).

Ponadto przy prowadzeniu prob nalezy uwzglednia¢c uwagi zawarte w instrukcji
producenta.

W czasie proby na ztaczach nie moga wystepowac przecieki w postaci kropelek wody.
W razie stwierdzenia przeciekdow na ztaczach nalezy wymienié¢ uszczelke, a gdy to nie jest
mozliwe wymieni¢ rure. Przy ztaczach kotnierzowych nalezy dokrecic¢ ztacza, a gdy to nie
pomaga wymieni¢ wadliwie wykonany element ztacza. Po usunieciu przyczyn przeciekow
nalezy probe przeprowadzi¢ ponownie. Po wykonaniu czynnosci zwiazanych z proba
i stwierdzeniu, ze cisnienie probne przez 30 minut nie spada probe uwaza sie
za zakonczona.

7 Obmiar robét
Zakres niezbednych ustalen w umowie miedzy inwestorem a wykonawca .

W zwiazku z odbiorem umowa miedzy inwestorem a wykonawca powinna zawierac
nastepujace ustalenia:

a) Odniesienie do Specyfikacji technicznych wykonania i odbioru oraz okreslenie zakresu
procedur kontrolnych (np. tolerancji, metod pomiarowych itd.) jak rowniez ewentualne
odstepstwa i zmiany (w uzgodnieniu z projektantem),
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b) Okreslenie odpowiedzialnosci za przeprowadzenie procedur kontrolnych i ewentualnego
nadzoru z opracowaniem protokotu z badan;

c) Parametry projektowe dotyczace instalacji (np. sposob uzytkowania budynku);
d) Warunki pozniejszego wykonania badan, ktore nie mogty by¢ zakonczone z
uzasadnionych przyczyn (np. warunki pogodowe, brak uzytkowania pomieszczen);

e) Zakres ilosciowy (poziom) prac zwigzanych z kontrola dziatania i pomiarami
kontrolnymi;

f) Zakres i metody ewentualnych pomiarow specjalnych;

g) Niezbedne dziatania w przypadku nieodpowiednich wynikéw badan (np. powtorzenie
badan po naprawie instalacji).

Umowa na wykonanie robdt powinna okresla¢ rodzaj i liczbe urzadzen, ktoére powinny by¢
zamontowane ( przez powotanie sie na projekt wykonawczy instalacji).

Sprawdzenie kompletnosci instalacji powinno byc¢ przeprowadzone na podstawie
zestawienia zainstalowanych urzadzen i ich wymagan technicznych (specyfikacji urzadzen
i elementéw instalacji). Jesli wymagania techniczne poszczegdlnych urzadzen
sa przedmiotem umowy, zestawienie to powinno odpowiadac¢ tym wymaganiom.

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru ca najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie

(opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub w specyfikacji technicznej
nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wedtug instrukcji inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu czesciowej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i inspektora nadzoru.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-04
SIECI WODNE

Kod CPV 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow,

ciagow komunikacyjnych i linii energetycznych
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ST-04 SIECI WODNE | KANALIZACYJNE

17 WSTEP

17.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych w ramach realizacji zadania opisanego
w ST-00.

17.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych ST-00

18 Zakres robét objetych ST

18.1 Zestawienie elementow sieci wodnych
wss - rurociag wody surowej ze studni gtebinowych do budynku SUW

rura PE110, PN10, SDR17 (0100 L = 1000,0 m

kolano PE 0110 SDR17 90° - 4 szt.

zawor zwrotny kulowy DN100 AVK 53/3X lub rownowazny- 2 szt.
zasuwe DN100 firmy AVK lub réwnowazng - 2 szt.

elektromufa @110 WAVIN lub réwnowazna - 4 szt.

krociec jednokotnierzowy FW - 4 szt.

18.2 Odstojnik poptuczyn
Projektuje sie odstojnik poptuczyn zaadaptowany z istniejacego osadnika trzykomorowego
o tacznej pojemnosci 18,84 m®. Spetnia on wymagania objeto$ciowe, poniewaz doptyw
wody z jednego ptukania wynosi 14,63m”.

Wody nadosadowe z odstojnika poptuczyn odprowadzone zostana do odbiornika za pomoca
pompki zatapialnej.

18.3 Neutralizator

Na terenie stacji projektuje sie remont neutralizatora (na $cieki powstajace w chlorowni),
czyli wymiane kregéw zel-bet na kregi z polimerobetonu DN1000, zabezpieczone przez
dwukrotne pomalowanie farba chemoodporna. jako szczelny zbiornik o Srednicy dn 1000
i pojemnoéci 1,0 m*, wykonany z prefabrykowanych kregéw polimerobetonowych,
wyposazony w pokrywe z otworem do wtazéw kanatowych 01600, stopnie ztazowe ze stali
nierdzewnej, wtaz kanatowy klasy B125 i kominek wentylacyjny, potaczenie kregéw
Za pomoca zaprawy wodoszczelnej.

18.4 Préba szczelnosci i dezynfekcja rurociagow
Po zmontowaniu rurociagow i armatury nalezy przeprowadzi¢ probe szczelnosci
wykonanych elementow robét.
Przed rozpoczeciem proby szczelnosci przewdd napetni¢ woda i doktadnie odpowietrzyc.
Probe szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ w temperaturze zewnetrznej nie nizszej niz +1 0C.
Cisnienie probne nie moze byc¢ nizsze niz 0,9Mpa. Odcinek mozna uznac za szczelny jezeli
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przy zamknietym doptywie wody pod cisnieniem probnym w czasie 30 min nie bedzie
spadku cisnienia.

Przed oddaniem obiektu do uzytkowania nalezy przeprowadzi¢ dezynfekcje elementow
stacji majacych bezposredni kontakt z woda i po przeptukaniu wykonac badanie wody pod
wzgledem bakteriologicznym i fizykochemicznym.

Rurociagi i obiekty kanalizacji poddac probie na eksfiltracje i infiltracje zgodnie z PN.

18.5 Roboty ziemne

Roboty ziemne wykonywa¢ mozna mechanicznie. Szczegolng uwage zwrdci¢ na prace przy
istniejacym uzbrojeniu wodociag, kabel energetyczny zasilajacy studnie w tym miejscu
roboty ziemne nalezy wykonac recznie.

Roboty ziemne prowadzi¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami BHP. Zasypywanie wykopu
do 20 cm ponad wierzchniag czes¢ rury nalezy wykonac¢ piaskiem bez  kamieni
z jednoczesnym ubijaniem i stabilizowaniem ziemi. Wykopy otwarte pod utozenie
przewodow nalezy wykonac zgodnie z warunkami technicznymi wg PN-B-10736 oraz PN-EN
1610. Sciany pionowe wykopow nalezy szalowac systemem prefabrykowanym zachowujac
szczegoblng ostroznosc przy prowadzeniu prac ponizej terenu.

19 Informacja o bezpieczenstwie i ochronie zdrowia
Przy budowie nalezy przestrzegal przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy zawartych
w rozporzadzeniach :
» Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. Dz.U. 169,
poz. 1650 z roku 2003 w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy
* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz.U Nr
47/03, poz.401
e Rozporzadzenie Ministrow Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 2 listopada
1954r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy spawaniu i cieciu metali
Dz.U. Nr 51/54, poz. 259
« Rozporzadzenie Ministrow Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 15 maja
1954r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy uzytkowaniu butli z gazami
sprezonymi , skroplonymi i rozpuszczonymi pod cisnieniem Dz.U. Nr 29/54, poz.
115 z p6z zm.
» Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
1 pazdziernika 1993r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych. Dz.U. Nr 96/93,poz. 437
Prace stanowiace przedmiot ponizszego opracowania moge wykonywac osoby przeszkolone
w zakresie wymagan BHP.

20 Obmiar robét
Obmiar robdét bedzie wykonywany na zasadach ogolnych. Jednostka miary
przy wykonywaniu wykopdow jest 1 m3, natomiast przy dtugosci - 1 m

Przejecie robot ziemnych bedzie sie odbywad na zasadach ogolnych, a roboty te beda
traktowane jako zanikajace.
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