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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej budowy i odbioru robét elektrycznych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych wewngtrznych w pomieszczeniach budynku Sali Gimnastycznej z zapleczem
Gimnazjum w Przyglowie z siedzibg we Wtodzimierzowie , ul. Ks. Kard. St. Wyszynskiego 1 .

1.2. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow 1 wykonywanych robot oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robdt, powinien przedstawi¢ do aprobaty Inwestora
program zapewnienia jakoSci.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawceg materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduja posiadanie
zaswiadczenia o jakos$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora.

2.2. Kable i przewody elektryczne.

Przy budowie instalacji elektrycznej wewngtrznej 1 odcinka WLZ od licznika w zlaczu do
pierwotnego zabezpieczenia zalicznikowego nalezy stosowac kable zgodne z dokumentacja projektowa tzn.
YDY 5x10 mm? YDY 5x5 mm? YDY 5x4 mm? , YDY 3x2,5 mm? YDY 3x1,5 mm? o napigciu
znamionowym do 1kV.

Przekrdj zyt przewoddéw powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia i
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i1 zwarciowe oraz powinien spetniac
wymagania skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

Kable 1 przewody nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach pokrytych dachem na utwardzonym
podtozu.

2.3. Tablica rozdzielcza

Realizacja niniejszego projektu wymaga wymiany tablic rozdzielczych. Zaleca si¢ , aby nowe skrzynki
byly skrzynkami plastykowymi o min IP 44. W/w zmiany wymagaja zastosowania urzadzen atestowanych, z
certyfikatami.

2.4. Osprzet elektroinstalacyjny

Do wykonania instalacji elektrycznej w obiekcie nalezy zastosowac osprzet instalacyjny, m.in. puszki
instalacyjne , wylaczniki $wiatla i gniazdka wtykowe. Nalezy zastosowaé gniazda bryzgoszczelne , w
wykonaniu podtynkowym. Wylaczniki $wiatta w pomieszczeniach wilgotnych réwniez w wykonaniu
bryzgoszczelnym. Doboru osprze¢tu nalezy rowniez dokona¢ pod wzgledem dopuszczalnego napiecia i pradu.



2.5. Oprawy oSwietleniowe

Na terenie obiektu nalezy zgodnie z projektem budowlanym zabudowaé roéznego rodzaju oprawy
oswietleniowe. Generalnie sa to oprawy §wietlowkowe — podsufitowe, ale przed wejsciem do budynku nalezy
zabudowa¢ oprawy hermetyczne, zarowe typu WOS-60. W budynku zaprojektowano o$wietlenie awaryjne,
sterowane wytacznikiem TG. Sa to oprawy swietlowkowe, z modutem awaryjnym.

W pomieszczeniach wilgotnych zastosowac oprawy hermetyczne.

2.6. Materialy ogélnobudowlane

Zakres robot przewiduje demontaz istniejacej, podtynkowej instalacji elektrycznej , montaz nowej i
przywrocenie $cian do stanu poprzedniego. Konieczne jest zatem zaszpachlowanie wszystkich kanaléw pod
przewody a nastgpnie wykonanie malowania $cian w pomieszczeniach, gdzie byly prowadzone roboty
elektroinstalacyjne.

Decyzja Inwestora istniejaca olejna lamperia musi byé usunigta. Sciany nalezy pomalowaé farba
emulsyjna, a w korytarzu oraz pomieszczeniach Internatu na wysokosci ok. 1,2 m od podiogi nalezy
przymocowac¢ do $cian listweg drewniang o wymiarach 0,15x0,02.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu
czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzgtu itp.
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacj¢ Inwestora.
Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym
kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania wewnetrznej instalacji elektrycznej

Wykonawca przystepujacy do przebudowy wewnetrznych instalacji elektrycznych winien wykazac sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot:
- komplet atestowanych, izolowanych narzgdzi elektromontera
w posiadaniu kazdego z wykonawcow.
- uniwersalne mierniki elektryczne z aktualnymi $wiadectwami legalizacji,
- recznego zestawu swidrow do wiercenia poziomego otworéow do @ 2

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba $srodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystgpujacy do przebudowy wewnetrznych instalacji elektrycznych powinien wykazaé
si¢ mozliwo$cia korzystania z samochodu dostawczego, ktorym bedzie dostarczalt na budowe przewody,
kable, skrzynki rozdzielcze i pozostate materiaty.



Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien opracowac 1 przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru harmonogram
robot, zawierajacy uzgodnione z uzytkownikiem okresy wylaczenia napigcia w przebudowywanych
pomieszczeniach.
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej to wewngtrzne instalacje elektryczne
nalezy rozbudowa¢ zachowujac nastepujaca kolejnos¢ robot:
- demontaz dotychczasowych linii przewodowych bgdacych w kolizji z nowymi rozwigzaniami
architektonicznymi,
- instalacja nowych rozdzielnic,
- rozprowadzenie nowych odcinkow kabli 1 przewodow,
- podtaczenie nowych obwoddw odbiorczych,
- montaz opraw oswietleniowych,
- montaz osprzetu elektroinstalacyjnego,
- po dokonaniu koniecznych pomiarow 1 przeprowadzeniu koniecznego komisyjnego odbioru
robdt oddanie instalacji elektrycznych do eksploatacji,
- zaszpachlowanie zaprawa gipsowa kanaléw z przewodami.

Przebudowg¢ wewngtrznych instalacji elektrycznych nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami
prawa budowlanego oraz bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty budowlane.

5.1. Zalecenia ogolne

Uktadanie przewoddéw powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zaginanie, skrgcanie, rozciaganie itp.. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane $rodki ostroznos$ci
zapobiegajace uszkodzeniu innych przewodow 1 urzadzen znajdujacych si¢ na trasie budowanej linii.

Podczas przechowywania , ukladania i montazu , konce przewoddéw nalezy zabezpieczy¢ przed
wilgocia oraz wptywami chemicznymi 1 atmosferycznymi przez:

- - szczelne zalutowanie powloki,
- - natozenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

5.2. Zginanie przewodéw kabli

Przy uktadaniu przewodoéw i kabli mozna zgina¢ je tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz:

a) 25-krotna zewngtrzna Srednica kabla - w przypadku kabli olejowych,

b) 20-krotna zewngtrzna $rednica kabla - w przypadku kabli jednozylowych o izolacji papierowej i 0
powloce olowianej, kabli o izolacji polietylenowej i o powtoce polwinitowej oraz kabli wielozytowych
0 izolacji papierowej i o powtoce aluminiowej o liczbie zyt nie przekraczajacych 4,

¢) 15-krotna zewngtrzna Srednica kabla - w przypadku kabli wielozylowych o izolacji papierowej i o
powloce olowianej oraz w przypadku kabli wielozylowych skrgcanych z kabli jednozytowych o
liczbie zyt nie przekraczajacych 4.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jako$ci wykonywanych robot przy
przebudowie linii kablowe;.

Wykonawca ma obowiazek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inwestorowi zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych rob6ot z dokumentacja projektowa.
Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petna zgodno$¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, moga by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inwestora o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inwestora.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowa¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inwestora zatozonej jakosci.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o
jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

Na zadanie Inwestora, nalezy dokona¢ testowania sprzgtu posiadajacego mozliwos$¢ nastawienia
mechanizméw regulacyjnych.

W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inwestorowi §wiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania roboét
6.3.1. Sprawdzenie ciaglosci zyl.

Sprawdzenie ciaglosci zyl roboczych 1 powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu
przyrzadow o napigciu nie przekraczajacym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegbdlne zyly nie maja przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na obu koncach linii sa oznaczone
identycznie.

6.3.2. Pomiary rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu nie mniejszym niz 2,5kV, dokonujac
odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej:

- - 20MQ/km — linii wykonanych kablami elektroenergetycznym elektroenergetycznymi o izolacji z papieru
nasyconego, o napigciu znamionowym do 1 kV.

6.4. Badania po wykonaniu robét

Po wykonaniu robot nalezy przeprowadzi¢ badania i1 pomiary instalacji elektrycznych — pomiary
rezystancji uziemienia, pomiary ochrony przeciwporazeniowe;.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacjg projektowa i1 ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.
Jednostka obmiarowa dla linii kablowej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT
Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploatacji, Wykonawca zobowiazany jest dostarczyc

Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
- — projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,



- geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza,

- protokoty z dokonanych pomiarow,

- protokoty odbioru robdt zanikajacych,

- ewentualng oceng robot wydana przez zaklad energetyczny.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne 1  sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie 1 budowa.

3. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.
4. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa

1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972 1.

5. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowe;.
Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.

6. Zarzadzenie nr 29 Ministra Gérnictwa 1 Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie doboru przewodow
1 kabli elektroenergetycznych do obciazen pradem elektrycznym.



