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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z montazem urzadzen dylatacyjnych szczelnych na
drogowych obiektach inzynierskich w zwigzku z budowa ktadki pieszo-rowerowej na rzece
Pilicy w miejscowos$ci Sulejow w ramach zadania inwestycyjnego ,,Rewitalizacja centrum
Sulejowa”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem montazu urzadzen dylatacyjnych szczelnych i obejmuja montaz
dylatacji blokowej na krawedzi nasypu drogowego 1 ustroju niosgcego obiektu inzynierskiego
i obejmuja:

— wykonanie dylatacji blokowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1.Przerwa dylatacyjna — przerwa w Kkonstrukcji plyty pomostu przeznaczona na
zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego.

1.4.2. Urzadzenie dylatacyjne — konstrukcja instalowana w strefie dylatacji, umozliwiajaca
swobodne odksztatcenia przeset mostu oraz niezakiécony przejazd pojazdéw mechanicznych.

1.4.3. Blokowe urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie dylatacyjne, zbudowane z blokéw z
twardej gumy wzmocnionych elementami metalowymi. Przemieszczenia krawedzi przeset
mostu kompensowane s3 przez odksztalcenia postaciowe blokéw gumy umieszczonej
pomiedzy blachami metalowymi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$c
z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodnos$¢ materiatéw z dokumentacja projektowa
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Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2. Wymagania ogélne

W  nowoprojektowanych obiektach inzynierskich nalezy stosowa¢ urzadzenia
dylatacyjne, dla ktorych okres trwatosci jest nie krotszy niz 20 lat.

Nalezy stosowa¢ urzadzenie dylatacyjne, dla ktérego Wykonawca przedstawi aprobatg
techniczng wydang przez IBDiM.

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ wykonane 1 montowane zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie.

Zgodnie z rozporzadzeniem zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pomocg urzadzenia
dylatacyjnego powinno zapewnic:

— szczelno$¢ potaczenia,
— réwnos¢ nawierzchni,
— swobode odksztalcenia ustroju no$nego obiektu,
— zblizone warunki ruchu dla két pojazdéw w obrebie nawierzchni 1 dylatacji,
— swobode¢ poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikéw i odpowiednig ostone
szczelin w obrgbie chodnikéw.
Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na catej szerokosci
pomostu o obrebie jezdni, pasow awaryjnych, opasek, utwardzonych poboczy i chodnikéw.
Do zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych o przesuni¢ciach wigkszych niz 25 mm
nalezy stosowac¢ urzadzenia dylatacyjne zamocowane w konstrukcji obiektu mostowego.
Urzadzenia te powinny:
— przebiega¢ w sposéb ciggly na catej szerokosci pomostu,
— by¢ zamocowane za pomocg $rub lub kotew we wngkach uformowanych w konstrukcji
obiektu, zapewniajacych przenoszenie sit od dynamicznych oddziatywan kot pojazdow,
— mie¢ odpowiednio uksztattowane krawezniki stanowigce integralng cz¢$¢ urzadzenia,
— charakteryzowa¢ si¢ tatwoscia napraw wykonywanych z géry 1 wymagajacych
zamknigcia jezdni tylko na potowie szerokosci.

2.2.3. Stosowane materiaty

Przedmiotem niniejszej ST sa blokowe urzadzenia dylatacyjne szczelnie mocowane w
konstrukcji ustroju niosgcego obiektu mostowego. Przy montazu blokowych urzadzen
dylatacyjnych w ustroju niosgcym obiektu inzynierskiego, nalezy stosowaé nast¢pujace
materiaty:

— tasmy dylatacyjne,

— elementy kotwiace,

— materialy uszczelniajace,

— elementy zabezpieczajace szczeliny dylatacyjne na chodniku i w gzymsach.

Wszystkie elementy dylatacji powinny by¢ przedmiotem aprobaty technicznej
wydanej dla urzadzenia dylatacyjnego, ktéra powinna okresla¢ wymagania materiatowe dla
poszczegblnych elementéw urzadzenia.

Zastosowane urzadzenie dylatacyjne musi zapewnia¢ przeniesienie przemieszczenia
krawedzi przgsta mostu podane przez projektanta w dokumentacji projektowe;.

2.2.4. Tasmy dylatacyjne

Podstawowymi elementami blokowego urzadzenia dylatacyjnego sa tasmy dylatacyjne
zbudowane z elastomeru i elementéw metalowych zwulkanizowanych w jednolitg tasme.
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Tasmy dylatacyjne powinny by¢ produkowane w odcinkach, ktére sg wulkanizowane w
jednolite urzadzenie dylatacyjne na miejscu wbudowania. W elastomerze powinny by¢
wykonane wycigcia, dla ulatwienia odksztatcenia taSm.

Jezeli ST i dokumentacja projektowa nie przewidujg inaczej, mozna stosowac tasmy
dylatacyjne z elastomeru o wtasciwosciach jak podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla elastomeru

Wyma-
Lp. Wiasciwosé Jednostk | gana Metoda badania
a wartos¢ wg
1 | Twardo$¢ Shore’a,
twardoscio-mierz typu A PN-80/C-04238
- odmiana sztywna °ShA 60 %5
elastomeru °ShA 505
- odmiana migkka
elastomeru
2 | Wytrzymatos$¢ na MPa >19 | DIN 53504:1994
rozciaganie
3 | WyduZenie wzgledne % | =450 | DIN 53504:1994
przy zerwaniu
4 | Odpornos¢ na dtugotrwate
Sciskanie, 24 h, 70°C, % <15 DIE?S%”'
trwata zmiana wysokosci
probki
5 | Wytrzymatos$¢ na N/mm >20 | DIN 53515:1990
rozrywanie

Elementy stalowe tasm dylatacyjnych powinny by¢ wykonane ze stali odpowiadajacej
wymaganiom Polskiej Normy. Elementy stalowe wulkanizowane w tasmach dylatacyjnych
nie wymagaja zabezpieczenia antykorozyjnego. Blachy zewnetrzne (stuzagce do montazu tasm
1 po ktérych odbywa si¢ przejazd ko) powinny by¢ wykonane z blachy nierdzewnej lub
ocynkowane ogniowo zgodnie z PN-EN ISO 1461:2000.

2.2.5. Elementy kotwiace

Do mocowania tasm dylatacyjnych do ptyty pomostu nalezy stosowac stalowe taczniki
nalezace do systemu (sworznie, Sruby, itp.). Wszystkie taczniki powinny by¢ ocynkowane
ogniowo, zgodnie z PN-EN ISO 1461:2000 lub wykonane ze stali nierdzewnej. Sworznie
(Sruby) powinny by¢ osadzane w betonowej ptycie pomostu w otworach wierconych w
betonie na szybkowigzacych zaprawach na bazie zywic, a w ptycie stalowej za pomocg $rub.

2.2.6. Materialy uszczelniajace

Materiaty uszczelniajace powinny naleze¢ do systemu i by¢ objete aprobatg techniczng
dla urzadzenia dylatacyjnego. Zwykle, materialy uszczelniajace konieczne do zamontowania
blokowego urzadzenia dylatacyjnego to:

— kit do wypelnienia otworéw na kotwy w tasmach dylatacyjnych,

— kit uszczelniajacy styk pomiedzy tasma dylatacyjng i podtozem,

— zaprawa szpachlowa do wyréwnania podioza pod taSme dylatacyjna,

— zaprawa przejsciowa do wypetnienia wneki w nawierzchni, w sgsiedztwie tasmy
dylatacyjnej.
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3. Sprzet

3.1.0go6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”, pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami producenta urzgdzenia dylatacyjnego i
podlega akceptacji Inzyniera.
Wykonawca przystepujacy do montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien mie¢ do
dyspozycji nastgpujacy sprzet:
— pite mechaniczna,
— mlot pneumatyczny,
—  sprezarke powietrza 200+300 m*/h z filtrem przeciwolejowym,
— piaskownicg,
— wiertark¢ do wiercenia otwor6éw na sworznie lub $ruby,
— pedzle do naktadania $rodka gruntujacego,
— mieszadto wolnoobrotowe do przygotowania zaprawy,
— szpachle, grace do naktadania zaprawy,
— sprzet do transportu pomocniczego.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”, pkt 4.

4.2. Transport i przechowywanie i pakowanie materiatow

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ przetransportowane na plac budowy przez
producenta lub przez Wykonawce¢ robot zwigzanych z montazem. Urzadzenia lub ich
elementy powinny by¢ pakowane w oryginalne opakowania producenta.

Tasmy dylatacyjne moga by¢ przewozone dowolnym s$rodkiem transportu, jednak w
sposOb zabezpieczajacy przed uszkodzeniem. Tasmy dylatacyjne nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach zadaszonych. Pozostale materialty nalezy przechowywa¢ zgodnie z
zaleceniami producenta.

Oznaczenie tasmy dylatacyjnej powinno zawierac:
nazwe¢ wyrobu,

typ wyrobu,

numer aprobaty techniczne;j.

wn

. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogoélne zasady wykonywania rob6ot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”, pkt 5.
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5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego
5.2.1. Zasady og6lne

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wykonane dla $ciSle okreSlonego obiektu
mostowego. Zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego w innym obiekcie niz ten, dla ktérego
zostato ono zaprojektowane oraz wprowadzenie do niego zmian konstrukcyjnych i1 przerébek
bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego wykonuje jego producent w uzgodnieniu z
projektantem obiektu mostowego, na koszt Wykonawcy, chyba ze warunki kontraktu podaja
inaczej.

5.2.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonywany dla $cisle okreslonego
obiektu mostowego. Projekt urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta
na podstawie rysunkéw konstrukcyjnych obiektu dostarczonych przez Wykonawce i
obejmujacych:

— przekréj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

— rzg¢dne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktéw na jezdni i na chodnikach w
strefie dylatacji,

— dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przesta i przyczétka w strefie dylatacii,

— w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnig.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowac catg szeroko$¢ obiektu mostowego:
jezdni¢ 1 plyty chodnikowe. Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien okresla¢ rodzaj
stosowanych tasm dylatacyjnych, sposéb ich montazu, rodzaj zastosowanych tacznikéw,
rodzaj zaprawy przej$ciowej oraz warunki odbioru wbudowanego urzadzenia dylatacyjnego.

5.3. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
— roboty przygotowawcze,
— przygotowanie wngki dylatacyjne;j,
— montaz urzadzenia dylatacyjnego,
— wykonanie uszczelnien,
— roboty wykonczeniowe.
Sposéb wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowag oraz
projektem urzadzenia dylatacyjnego. Jezeli producent urzadzenia nie przewiduje inaczej,
roboty powinny by¢ przeprowadzone jak podano w dalszym ciggu.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskazan Inzyniera:
— ustali¢ materialy niezbedne do wykonania robét,
— okresli¢ kolejnos¢, sposéb 1 termin wykonania robot.

5.5. Przygotowanie wneki dylatacyjnej

Wneka wycigta w nawierzchni, ewentualnie w betonie, w celu zakotwienia urzadzenia
dylatacyjnego, powinna mie¢ ksztatt i wymiary zgodne z projektem urzadzenia dylatacyjnego.
Z wycigtego koryta nalezy usung¢ resztki niezwigzanego betonu i oczy$ci¢ podloze przez
piaskowanie. Nastepnie, jezeli producent nie podaje inaczej, podtoze nalezy zagruntowac
firmowym gruntownikiem (primerem) i wyrdwnac¢ za pomocg zaprawy szpachlowej zalecane;j
przez producenta.
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5.6. Montaz urzgdzenia dylatacyjnego i wykonanie uszczelnien

Tasme dylatacyjng nalezy montowa¢ do podtoza za pomoca tacznikéw (sworzni, $rub)
uprzednio wklejonych w otwory wywiercone w betonowym ustroju niosgcym. Odcinki tasm
nalezy taczy¢ na budowie w sposob okreslony przez producenta (np. przez wulkanizacje).
Nalezy uszczelni¢ styk taSmy dylatacyjnej z podiozem za pomoca firmowego kitu oraz
wypelni¢ otwory na kotwy w tasmach. Nastepnie nalezy utozy¢ zaprawe przejsciowa miedzy
tasmg dylatacyjng i nawierzchnig.

W dzienniku budowy nalezy zapisa¢ temperatur¢ powietrza zmierzong w czasie montazu
oraz informacj¢ o wykonanej regulacji (rozciggnigciu/$cisnigciu) urzadzenia dylatacyjnego w
celu ustawienia jego szerokosci do chwilowej temperatury montazu.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Do robét
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do warunkéow
budowy obiektu i roboty porzadkujace.

6. Kontrola jakos$ci roboét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ dostarczone przez producenta jako komplet gotowy
do zamontowania. Kontrola wykonania warsztatowego w wytworni spoczywa na
producencie. Protokoty kontroli materiatéw i catego urzadzenia oraz odbioru w wytwdrni
powinny by¢ dostarczone na budowg tacznie z urzagdzeniem dylatacyjnym.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty
techniczne, protokoly kontroli i odbioru w wytwdrni itp.), potwierdzajace zgodnos¢
materiatéw z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacji,

— ew. wykona¢ wilasne badania wlasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone w pkcie 2 lub przez Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne wurzadzenia dylatacyjnego (sprawdzenie wygladu
zewngtrznego urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin przez oceng
uszkodzen na powierzchni poszczegdlnych elementéw oraz kompletno$ci urzadzenia).

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Kontrola w czasie rob6t obejmuje:

— wykonanie wnek dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ ksztalt 1
wymiary wngki oraz nalezyte oczyszczenie powierzchni wneki. Wymiary koryta nie
powinny rézni¢ si¢ od zaprojektowanego o wigcej niz + 1 cm w kazdym kierunku,

— sprawdzenie wyréwnania powierzchni wngki za pomocg zaprawy szpachlowej — grubos¢
zaprawy powinna by¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego,

— sprawdzenie rozstawu S$rednic otwor6w na prety kotwigce — powinny by¢ zgodne z
projektem urzadzenia,
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sprawdzenie 1 zapisanie w dzienniku budowy temperatury powietrza w czasie
wbudowywania urzadzenia dylatacyjnego,
sprawdzenie doktadnosci pionowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do
projektowanej niwelety na obiekcie. Pomiary pionowego potozenia urzadzenia
dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 6 punktach pomiarowych, usytuowanych w
osi jezdni i w liniach krawg¢znikéw z obu stron urzadzenia dylatacyjnego. Maksymalna
odlegtos¢ osi, w ktérych usytuowane sg punkty pomiarowe nie powinna by¢ wigksza od 6
m. Blad wysokosciowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie
pomiarowym nie moze przekroczy¢ 3 mm,
sprawdzenie utozenia zaprawy przejsciowej pomiedzy tasmg dylatacyjng i nawierzchnig
asfaltowa — poziom wierzchu zaprawy przejSciowej mierzony co 6 m nie powinien si¢
r6zni¢ od projektowanego o wiecej niz 3 mm,
sprawdzenie szczelnosci strefy dylatacyjne;.

Badanie szczelnosci strefy dylatacyjnej nalezy przeprowadzi¢ nastgpujaco:
w strefie dylatacyjnej umiesci¢ szczelne 1 szczelnie przylegajace do podloza otwarte
naczynie o wysokosci 0,12 m i o szerokosci wiekszej niz szeroko$¢ dylatacji o 0,30 m po
kazdej stronie dylatacji,
naczynie wypetni¢ woda do wysokosci 0,10 m,
wodg¢ utrzymac przez 24 h.

Za pozytywny wynik badania szczelnos$ci nalezy uzna¢ nieobnizenie si¢ poziomu

wody w naczyniu. W przypadku wystgpienia przeciekOw, nalezy wyjasni¢ przyczyny
nieszczelnosci, usuna¢ usterki i ponownie wykona¢ prébe.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest I m (metr) zamontowanej dylatacji blokowe;j.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dalty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wycigcie 1 oczyszczenie wneki dylatacyjnej,
trasowanie i wiercenie otworow na sworznie kotwigce,
wyréwnanie podtoza pod tasme dylatacyjna.
Odbidr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00

»Wymagania og6lne” oraz niniejszej ST.
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9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
, Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialéw i sprzetu,
— wykonanie projektu urzadzenia dylatacyjnego,
— wykonanie wneki dylatacyjne;j,
— wiercenie otworéw pod sworznie kotwigce i wklejenie sworzni,
— zabezpieczenie antykorozyjne elementow urzadzenia dylatacyjnego, wymagajacych tego
zabezpieczenia,
— montaz tasSmy dylatacyjne;j,
— wykonanie wszystkich uszczelnien,
— ulozenie zaprawy przejsciowej,
— wykonanie badan i pomiaréw.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wg wymagan dokumentacji projektowej, ST i
niniejszej specyfikacji techniczne;j.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

2. PN-80/C-04238 Guma. Oznaczanie twardosci wg metody
Shore’a

3. DIN 53504:1994 Priifung von Kautschuk und Elastomeren. Bon
Reipfestigkeit, Zugfestigkeit, Reipdehnung und
Spannungswerten in Zugversuch (Badania
kauczuku i elastomeréw. Oznaczanie
wytrzymalosci na zarysowanie, wytrzymatosci
na rozcigganie, wydtuzenia wzglednego przy
zerwaniu oraz wlasciwosci sprezystych przy
rozcigganiu)

4. DIN 53517-1:1972  Priifung von Elastomeren. Bestimmung des
Druck-Veformungsrestes nach konstater
Verformung bei Raumtemperatur und hoheren
Temperaturen (Badania elastomeréw.
Oznaczanie trwatego odksztalcenia przy
sciskaniu w temperaturze pokojowej i
podwyzszonej)

5. DIN 53515:1990 Priifung von Kautschuk und Elastomeren und
von Kunststoff-Folien. Weiterreifversuch mit
der Winkelprobe nach Graves mit Einschnitt
(Badanie kauczuku, elastomeréw i folii z
tworzyw sztucznych. Oznaczanie
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10.3.

*

wytrzymalosci na rozdzieranie na probkach
Gravesa z naci¢ciem)
PN-EN ISO Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda
1461:2000 zanurzeniowg (cynkowanie jednostkowe).
Wymagania i badania

Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i
ich usytuowanie (Dz.U. nr 63, poz. 735)

Katalog detali mostowych. GDDKiA-BPBDiM ,,Transprojekt” Warszawa 2002 .
Zalecenia dotyczace doboru mostowych wurzadzen dylatacyjnych oraz ich
wbudowywania i odbioru. GDDKiA — IBDiM, Warszawa 2007
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