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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru uszczelnienia dylatacji (wypelnienia przerw) dla obiektéw mostowych w zwigzku z
budowa ktadki pieszo-rowerowej na rzece Pilicy w miejscowosci Sulejow w ramach zadania
inwestycyjnego ,,Rewitalizacja centrum Sulejowa”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania uszczelnienia przerw
dylatacyjnych pionowych tasmg dylatacyjng i obejmuja:

— ulozenie przektadki pionowej z ptyt styropianowych o grubosci 20 mm,

— wypelnienie szczeliny masg trwale plastyczng na giebokosci 2 cm (schody, mury
oporowe, studnie),

— montaz ggbczastej wktadki neoprenowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t wedlug zasad niniejszych ST sa:
2.1.1. Ptyta.
Styropian do wypetnienia przerw dylatacyjnych

2.1.2. Masa trwale elastyczna na bazie syntetykéw do wypelnienia szwu dylatacyjnego.

3. Sprzet
Roboty wykonane recznie przy pomocy sprzetu i urzgdzen pomocniczych.
4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu akceptowanymi przez
Inzyniera. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ taSme dylatacyjng przed uszkodzeniem.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Montaz przektadki styropianowej:

W szczeling dylatacyng wtozy¢ przektadke ze styropianu. Szczegéty wykonania przerwy
przeciwskurczowej wg Dokumentacji Projektowe;.

Wypelnienie szczeliny masg trwale plastyczng na gigbokosci 2 cm od strony zewngtrznej
skrzydta.

6. Kontrola jakosci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
6.1. Kontrola jakosci robot przy wykonywaniu dylatacji

Kontrole jakosci robdt przy wykonywaniu dylatacji oraz izolacji przeciwwodnej na drogowym
obiekcie mostowym sprawuja

— Inzynier,
—  Wykonawca,
— stuzby pomocnicze, takie jak: laboratoria drogowe i osrodki badawcze.

6.2. Sprawdzenie zgodnosci rzeczywistych warunkéw wykonania robét.

Nalezy réwniez sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw  wykonania robdt
hydroizolacyjnych z warunkami okreslonymi w wytycznych wykonania i odbioru z potwierdzeniem
ich w formie wpisu do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Jednostka miary jest 1 m? (metr kwadratowy) wypehienie przektadka z plyt styropianowych

Jednostka miary jest 1 ryczalt dla montazu gabczastej wktadki neoprenowej oraz zalania szczelin
dylatacyjnych masa zalewowa trwale plastyczna.

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne"
9. Podstawa platnosci

Ogd6lne warunki ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

Cena wykonania rob6t obejmuje:

—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— zakup i transport materiatéw niezbednych do wykonania robét,
— wykonanie i demontaz ewentualnego rusztowania roboczego,
— wypelnienie szczeliny masg trwale elastyczna,

— ulozenie przektadek ze styropianu,

— montaz gabczastej wkiadki neoprenowej,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— wykonanie niezbednych badan 1 pomiarow.

10. Przepisy zwigzane

Technologie robét utrzymaniowych na drogowych obiektach mostowych. IBDiM 1990 r.
Aprobata techniczna

Instrukcja Producenta taSmy w jezyku polskim
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