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OPIS TECHNICZNY

do uproszcznej dokumentacji technicznej przebudowy nawierzchni drogi

gminnej — ulicy Polnej w Sadlinkach

I. ZAKRES OPRACOWANIA

Celem niniejszego opracowania jest poprawienie dojazdu do zabudowan oraz pol

uprawnych o dlugosci facznej 980 m, dziatki geodezyjne nr 108, 111, 112, 123, 129/2.

II. STAN ISTNIEJACY

Gmina Sadlinki zamierza przystapi¢ do przebudowy drogi gminnej - ulicy Polnej w
Sadlinkach. Ulica Polna przebiega w zwartej zabudowie mieszkaniowej, stanowi dojazd do
zabudowan gospodarskich i pot uprawnych. Droga posiada nawierzchni¢ z gruntu rodzimego,
liczne zatamania w profilu podluznym 1 poprzecznym utrudniaja dojazd do zabudowan oraz
utrudniaja bezpieczne poruszanie si¢ po drodze wszystkich uczestnikdw ruchu, szczegdlne
niebezpieczenstwo wystepuje po opadach deszczu.

Niniejsze opracowanie ukazuje sposob rozwiazania zaistnialej sytuacji poprzez
przebudowe¢ nawierzchni gruntowej na nawierzchni¢ z ptyt betonowych azurowych typu

YOMB.

IILOPIS PRZYJETYCH ROZWIAZAN

W oparciu o Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca
1999 roku w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne 1
ich usytuowanie, ustala si¢ nastgpujace warunki techniczne przebudowy nawierzchni drogi
gminnej:

e Projektuje sig przekroj drogowy na odcinkach drogi o parametrach:

- szerokos¢ nawierzchni - 4.0 m, w obrgbie skrzyzowania z drugim odcinkiem drogi
przyjmuje si¢ szerokos¢ drogi 5,0 m na dlugosci 80 m — ulatwi to poruszanie si¢ po drodze
sprzetu rolniczego skrecajacego na sasiednia droge

- odwodnienie powierzchniowe



- podczas prowadzonych prac zaklada si¢ regulacje wysokosciowa zaworow 1 studni
sanitarnych umieszczonych w nawierzchni drogi.
- dla poprawy funkcjonalnosci drogi zaktada si¢ przedtuzenie istniejacego przepustu na tuku
drogio 2 m
- zaktada si¢ rowniez korektg przebiegu drogi na odcinku okoto 80 m, droga byta usytuowana
na gruncie prywatnym. W tym celu nalezy wycia¢ 9 drzew, na wycinke¢ drzew Gmina posiada
decyzj¢ Starosty Kwidzynskiego nr WO.613.27.2015 z 30.04.2015 r.
W oparciu o cytowane wyzej rozporzadzenie MT 1 GM z 2 marca 1999 roku przyjmuje si¢
nastepujace parametry warstw konstrukcyjnych, przy zalozeniu, ze podloze gruntowe speinia
wymogi gruntu G1 (w przypadku wystepowania gruntdw nieno$nych nalezy, w porozumieniu
z projektantem dokona¢ wymiany gruntu nieno$nego oraz wzmocni¢ podbudowe):

e Nawierzchnia jezdni

e warstwa odsaczajaca z piasku grub. 15 cm

e nawierzchnia z ptyt drogowych typu YOMB o wymiarach 1,00x0,75x0,125 m

e utwardzenie poboczy gruzem betonowym kruszonym, grub. warstwy 15 cm

Szczegbdty konstrukcyjno — wysokosciowe nawierzchni ukazano w czgsci rysunkowej

niniejszego opracowania.

IV.PROFIL PODLUZNY

Profil podluzny drogi gminnej dostosowano do wysokosci istniejacego terenu oraz

wjazdow gospodarczych, profil poprzeczny 3 %.

V. ODWODNIENIE

Zaktada si¢ odwodnienie powierzchniowe jezdni oraz odprowadzenie wod opadowych na
tereny zielone wzdhuz ciagu jezdnego do przylegtych rowow ktore nalezy odmuli¢ w ramach

robot utrzymaniowych.

VI.ROBOTY ZIEMNE

Roboty ziemne ograniczaja si¢ do wykonania koryta pod nawierzchni¢ jezdni. Roboty
nalezy prowadzi¢ zgodnie ze Specyfikacja Techniczng ,,Roboty ziemne". Z uwagi na
mozliwos¢ wystgpowania w obrgbie prowadzonych rob6dt urzadzen obcych (wodociag, kable

teletechniczne), w celu okreslenia ich lokalizacji, nalezy wykona¢ reczne przekopy kontrolne.

VII. _ORGANIZACJA RUCHU

Podczas prowadzenia robot drogowych teren budowy winien by¢ wlasciwie oznakowany,

zgodnie z ,,Instrukcja o oznakowaniu robdt prowadzonych w pasie drogowym".



VIII. UWAGI KONCOWE

Caly zakres robot prowadzony bedzie w pasie drogi gminnej na dziatkach bedacych
wilasnoscia Gminy. Podczas prowadzenia robot nalezy bezwzglednie przestrzega¢ uwag
wlascicieli sieci okreslonych w uzgodnieniach. Na zjazdach 1 skrzyzowaniach sieci nalezy
zamontowac rury ostonowe dwudzielne. Ponadto w miejscach kolizji nalezy przetozy¢ kabel
teletechniczny poza nawierzchni¢ drogi. Wszystkie materialy uzyte do budowy jezdni oraz
zjazdéw gospodarczych a takze zastosowane technologie powinny spelia¢ wymogi
okreslone w Szczegolowych Specyfikacjach Technicznych GDDP 1 PN. W czasie
prowadzenia robdt ziemnych nalezy wykona¢ reczne przekopy kontrolne pozwalajace na

okreslenie lokalizacji uzbrojenia podziemnego.



102,00 18,36 Zjazd
393,00 15,57 skrzyzowanie - poczatek odc. 11
459,00 15,98 Zjazd
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4 507,00 15,99 Zjazd
5 509,00 15,97 Zjazd
6

534,00 15,59 Zjazd
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pobocze gruntowe

nawierzchnia z ptyt YOMB 100x75x12,50 | pobocze gruntowe

w-wa odsaczajaca z piasku, grub. 15 cm
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pobocze gruntowe nawierzchnia z plyt YOMB 100x75x12,50 | pobocze gruntowe
o
:- w-wa odsaczajaca z piasku, grub. 15 cm

kolektor deszczowy D=500

na tawie z pospotki
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do granicy pasa
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3%

drogowego

pobocze gruntowe

nawierzchnia z ptyt YOMB 100x75x12,50

w-wa odsaczajgca z piasku, grub. 15 cm
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INFORMACJA - PLAN BIOZ

Inwestycja: PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ — ULICY POLNEJ
W SADLINKACH, DZIALKI NR 129/2, 108, 109, 111, 123, 112.

Inwestor : GMINA SADLINKI
ul. KWIDZYNSKA 12
82-522 SADLINKI

Sporzadzit Plan BIOZ : Wlodzimierz Krupa

Kierownik budowy :

Data: KWIECIEN 2015 r



1. Cel opracowania

Celem niniejszego opracowania jest informacja dotyczaca programu bezpieczenstwa i

ochrony zdrowia na zadaniu ,,Przebudowa drogi gminnej — ulicy Polnej w miejscowosci
Sadlinki”.

2. Czg$¢ opisowa

Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji
poszczegolnych obiektow:

Zakres prac obejmuje:

e wykonanie korytowania pod nawierzchnig 1 warstwy konstrukcyjnr

e wykonanie warstwy odsaczajacej z pospoiki, grubos¢ warstwy 15 cm
e nawierzchnia z plyt betonowych azurowych na podsypce piaskowe;.

2. Wykaz istniejqcych obiektow budowlanych podlegajqcych adaptacji lub
rozbiorce:

Brak takich elementow

3. Wykaz elementow zagospodarowania, ktore mogq stwarzaé zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi:

Nalezy zachowaé szczegdlna ostrozno$¢ przy rozbiorce elementow drogowych oraz
pozostatych robot ziemnych.

4. Informacje dotyczqce przewidywanych zagrozen wystepujacych podczas
realizacji robot budowlanych, okreslajqce skale i rodzaje zagrozen oraz
miejsce i czas ich wystepowania.

Teren budowy nalezy oznakowaé zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robdt drogowych
prowadzonych w pasie drogi”. Szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na zabezpieczenie robdt po
zakonczeniu dnia pracy przed dostgpem osob postronnych. Teren robdt nalezy zabezpieczy¢
tasma ostrzegawcza oraz wlasciwymi znakami pionowymi.

5. Informacje o wydzieleniu i oznakowaniu miejsca prowadzenia robot
budowlanych stosownie do rodzaju zagrozenia.

Teren budowy winien by¢ oznakowany znakami pionowymi 1 poziomymi zgodnie z
projektem organizacji ruchu na czas budowy.

6. Informacje o sposobie prowadzenia instruktazu pracownikow przed
przystqpieniem do realizacji robot szczegolnie niebezpiecznych, w tym:

a) okreslenie zasad postepowania w przypadku wystqpienia zagroZenia,



b) koniecznos¢ stosowania przez pracownikow srodkow ochrony indywidualnej
zabezpieczajqcych przed skutkami zagrozen,

c) zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegolnie niebezpiecznymi
przez wyznaczenie w tym celu osoby.

Osoby biorace udziat w realizacji powyzszego zadania budowlanego zostana poinstruowane
przez osobeg z uprawnieniami BiHP na miejscu budowy oraz odpowiednio wyposazone w
wymagany sprzgt ochrony osobistej. Zgodnie z prawem budowlanym podlegaly beda statemu
nadzorowi kierownika budowy.

7. Okreslenie sposobu przechowywania i przemieszczania materiatow,
wyrobow, substancji oraz preparatow niebezpiecznych na terenie budowy:

Nie dotyczy

8. Wskazania srodkow technicznych i organizacyjnych zapobiegajqcych
niebezpieczenstwom wynikajqcym z wykonywania robot budowlanych w
strefach szczegolnego zagrozenia zdrowia Ilub w ich sqsiedztwie, w tym
zapewniajqcych bezpiecznq i sprawnq komunikacje, umozliwiajqcq szybkq
ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen:

Teren budowy winien by¢ oznakowany zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, przestrzeganie przez wykonawcg wlasciwe] organizacji pracy, uzywanie sprz¢tu
technicznego sprawnego obslugiwanego przez uprawnionych operatorow oraz wykonywanie
prac zgodnie z zaloZeniami technologicznymi wptynie na bezpieczne 1 zgodne ze sztuka
budowlang prowadzenie budowy.

9. Wskazanie miejsca przechowywania dokumentacji budowy oraz dokumentow
niezbednych do prawidtowej eksploatacji maszyn i innych urzqdzen
technicznych:

Dokumentacja budowy oraz dokumenty eksploatacyjne maszyn i urzadzen technicznych beda
w posiadaniu kierownika budowy.

3. Cze$¢ rysunkowa:

Brak konieczno$ci wykonania.
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ZESTAWIENIE SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

D —00.00.00 Wymagania ogdlne

D —01.00.00 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D —01.03.03 Regulacja pionowa uzbrojenia podziemnegourzqdzen teletech.

D —03.02.01 Regulacja pionowa urzqdzen podziemnych kanalizacji sanitarnej
D — 03.01.03b Czyszczenie rowow z namutu

D —03.01.01 Kolektor pod korongq drogi

D —04.01.01 Korytowanie 7 profilowaniem i zageszczeniem podloZa
D-04.02.01 Warstwa odsqczajgca

D —05.03.03 Nawierzchnia z plyt betonowych wielootworowych

D —06.03.01 Utwardzenie poboczy gruzem betonowym kruszonym
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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z ,,Przebudowa nawierzchni drogi — ulicy Polnej w
Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania wsp6dlne dla robét wymienionych w
pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (drogg) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, wydany zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urz¢edowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania
zdarzen 1 okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robodt, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy inspektorem
nadzoru, kierownikiem budowy/robot, projektantem i1 innymi upowaznionymi osobami zgodnie z
przepisami prawa budowlanego.

1.4.5. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

1.4.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju 1
pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i1 rozkladania

obciazen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

1.4.14. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwinig¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w

nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac

teren przewidziany do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed

ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.16. Pobocze - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia

urzadzen organizacji 1 bezpieczefstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednocze$nie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.17. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.18. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowe;.

1.4.20. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.21. Slepy Kkosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

1.4.22. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz

inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metod uzytych przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacje 1
wspohrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej 1 dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg przetargowa i SST

Dokumentacja przetargowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w SIWZ. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.
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1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru
ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu 1 zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i
postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 iloSciach okreslonych
przez Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru.
Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony
W ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robat

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych witascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie
beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawe¢ wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
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Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy okreslonych w programie BIOZ. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do
robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inspektora Nadzoru).

Wykonawca begdzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialéw
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zroédia w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot. Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow,
ukopdw 1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru bgda formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce 1
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na
terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robdt
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do

robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot 1
byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
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Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wpykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub
wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich dokfadno$¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1
elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i w SST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materialdw 1 robodt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji 1 przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestic.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacja przetargowa, SST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozona jakos¢ robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robdt i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatdow oraz robot.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 11 ktore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatlow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia

dostarczona do robot bgdzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan begda dostarczone

przez Wykonawceg Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
przetargowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
piSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg 1 Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow
Dhugosci 1 odleglosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo

wzdhuz linii osiowej. Jesli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m’ jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.
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Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robaét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1
poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bgdzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy robot
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robaét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2. Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
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jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiaré6w, ocenie wizualnej
oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST
z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych
robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew. uzupetniajace lub
zamienne),

2. wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,

3. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST 1 ew.
PZJ,

4. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub

uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t

poprawkowych 1 robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialtych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbior koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

D — 01.00.00 ODTWORZENIE OSI TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1i
odbioru robdt zwiazanych z remontem nawierzchni z ptyt betonowych wielootworowych na zadaniu:
»Przebudowa nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje techniczne sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty , ktorych dotycza specyfikacja , obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogi .

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow glownych osi trasy 1
punktow wysokosciowych

b) wykonanie mapy sytuacyjno — wysokosciowej remontowanego odcinka drogi

¢) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

d) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

f) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoOb ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

g) trwale oznakowanie pasa drogowego

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy — punkt zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy .

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami PN 1z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00.

1.5.Wymagania techniczne
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

Przebudowa nawierzchni ulicy Polnej w Sadlinkach



12

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materialdow podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 2 .

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy drogi nalezy stosowac¢ bolce metalowe o §rednicy 5 mm 1
dtugosci od 0.04 do 0.05 m . Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zalamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0.15 — 0.20 m . 1 dlugosci 1.5 — 1.7 m . Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto
0,30 m . Wszystkie punkty gldéwne 1 posrednie tyczone bgda w oparciu o istniejaca osnowg sytuacyjno
— wysokos$ciowa 1 zalaczony w dokumentacji wykaz wspotrzednych tyczenia trasy .

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdle” punkt 3 .

3.1. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Mozna uzywa¢ dowolne $rodki transportu do przewozu materialow uzywanych w robotach
przygotowawczych .

5. Wykonanie robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”’pkt 5.

5.1. Ustalenia ogdlne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Wszystkie punkty tyczone beda w oparciu o istniejaca osnowe sytuacyjno — wysokosciowa 1 wykaz
punktow gltéwnych trasy , stanowiacy cz¢s¢ sktadowa Dokumentacji Technicznej . Stuzba geodezyjna
Wykonawcy dwa razy w czasie trwania robdt dokona pomiaru kontrolnego istniejacej osnowy .
Wyniki przekazane beda Inspektorowi Nadzoru . Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za
nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa , ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczsu przez Inspektora Nadzoru . Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy
rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu .
Jezeli Wykonawca stwierdzi , ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roéznig si¢ od rzednych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru .
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej
decyzji przez Inspektora Nadzoru . Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rz¢dnych terenu
podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore
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bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inspektora Nadzoru . Punkty gidwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposodb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace
pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzanie wyznaczenia punktow gléwnych i punktéw wysokosciowych .

Punkty wierzcholkowe trasy drogi 1 inne punkty gldowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w
sposoOb trwaty, przy uzyciu bolcow stalowych, pali drewnianych lub stupkéw betonowych dowiazane
do realizacyjnej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej . Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami
roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 250 m . Repery robocze nalezy zatozy¢ poza
granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow towarzyszacych . Jako repery
robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy
drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci shupkow betonowych
lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru . Rzedne reperow roboczych nalezy okre§laé z taka
doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjg
podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3. Wyznaczenie trasy drogi

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych 1 w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 15 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy nie moze by¢ wigksze niz 3 cm . Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nawierzchni korony ,
granicy rob6t 1 powinno by¢ wykonane w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt 1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt 6
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1 km (kilometr) trasy
drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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8.1. Sposdb odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Ptatnos$¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow 1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych
lub protokoty z kontroli geodezyjne;j .

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,

— dostarczenie materialdw pomocniczych

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem 1 oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

— kontrola istniejacej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej w rejonie prowadzonych robdt (minimum
dwa razy w czasie trwania robot)

D-01.03.04 REGULACJA PIONOWA UZBROJENIA PODZIEMNEGO
URZADZEN LINII TELEKOMUNIKACYJNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru regulacji studzien teletechnicznych, ktore zostana wykonane w ramach;
»Przebudowy nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie z
zakresem wg dokumentacji techniczne;.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja kablowa - zesp6t ciagow podziemnych z wbudowanymi studniami przeznaczony
do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych.

1.3.2. Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowa wielootworowa przeznaczona do kabli linii
magistralnych, miedzycentralowych, migdzymiastowych okrggowych i posrednich.

1.3.3. Kanalizacja rozdzielcza - kanalizacja kablowa jedno- lub dwutorowa przeznaczona do kabli
linii rozdzielczych.

Przebudowa nawierzchni ulicy Polnej w Sadlinkach
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1.3.4. Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowane migdzy ciagi kanalizacji kablowej
w celu umozliwienia weiagania, montazu i1 konserwacji kabli.

1.3.5. Studnia kablowa magistralna - studnia kablowa wbudowana migdzy ciagi kanalizacji
magistralne;j.

1.3.6. Studnia kablowa rozdzielcza - studnia kablowa wbudowana migdzy ciagi kanalizacji
rozdzielcze;j.

1.3.7. Studnia kablowa szafkowa - studnia kablowa przed szafka lub rozdzielnica kablowa.

1.3.8. Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastycznych pudto wraz z konstrukcja wsporcza
do montazu glowic kablowych.

1.3.9. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami 1 definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.4. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dot. materialow

Wymagania dotyczace materialdow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Materialy do robdt telekomunikacyjnych nabywane sa przez Wykonawce u wytworcow. Kazdy
materiat musi mie¢ atest wytworcy stwierdzajacy zgodno$¢ jego wykonania z odpowiednimi
normami.

2.2. Materialy budowlane

2.2.1. Cement

Do wykonania studni kablowych zaleca si¢ stosowanie cementu portlandzkiego, spetniajacego
wymagania normy PN-88/B-30000 [9].

Cement powinien by¢ dostarczony w opakowaniach spetniajacych wymagania BN-88/6731-08 [15] 1
sktadowany w suchych 1 zadaszonych pomieszczeniach.

2.2.2. Piasek

Piasek do budowy studni kablowych w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04 [1].
2.2.3. Woda

Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [2]. Barwa
wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociagowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu
gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny, np. grudek.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy
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wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i1 wytadunku materiatow,
sprzetu itp.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest obowiazany do stosowania jedynie takich §rodkdéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

4.2. Transport materialow i elementow

Wykonawca przystepujacy do regulacji studzien teletechnicznych powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastgpujacych srodkow transportu, w zaleznosci od zakresu robot:

- samochod skrzyniowy,

- samochod dostawczy.

Na srodkach transportu przewozone materiaty 1 elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoércg dla
poszczegbdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robot

Technologia przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez
uzytkownika linii, ktory w sposob ogdlny okresla sposob przebudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy regulacji
studni. Wykonawca ma obowiazek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inspektorowi Nadzoru zgodnos$ci dostarczonych materialow 1 realizowanych robdt z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami SST 1 PZJ. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o
zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji
odbioru przez Inzyniera. Kontrola jakosci robot telekomunikacyjnych powinna odbywaé si¢ w
obecnosci przedstawicieli urzedu telekomunikacyjnego 1 zakladu radiokomunikacji 1 teletransmisji.
Jakos¢ robot musi uzyskac akceptacjg tych instytucii.

6.2. Ocena wynikow badan

Przedstawione do odbioru wyregulowane studnie telekomunikacyjne nalezy uzna¢ za wykonane
zgodnie z wymaganiami normy, jezeli sprawdzenia 1 pomiary podane w rozdziale 6 SST daty dodatni
wynik. Elementy kanalizacji, ktore w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocen¢ ujemna,

powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgloszone do odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

Przebudowa nawierzchni ulicy Polnej w Sadlinkach
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Wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i1 ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Jednostka obmiarowa wyregulowanych studni telekomunikacyjnych jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Po wyregulowania studni telekomunikacyjnych, Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢
Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:

- geodezyjna dokumentacje¢ powykonawcza,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem 1 ocena jakosci
wykonanych robo6t na podstawie ogledzin.

Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie 1 zmontowanie urzadzen,

- transport zdemontowanych materiatow.

D-03.02.01 REGULACJA PIONOWA UZBROJENIA PODZIEMNEGO
KANALIZACJI DESZCZOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwiazanych z regulacja wtazow kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej, ktore
zostana wykonane w ramach ,,Przebudowy nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie z
zakresem wg dokumentacji techniczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekow opadowych.

1.4.2. Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekow.

1.4.2.2. Kanal deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $cieckow opadowych.

1.4.2.3. Kolektor gléwny - kanal przeznaczony do zbierania $ciekdw z kanaldéw oraz kanalow
zbiorczych 1 odprowadzenia ich do odbiornika.
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1.4.2.4. Kanal nieprzelazowy - kanal zamknigty o wysokosci wewngtrznej mniejszej niz 1,0 m.
1.4.2.5. Kanal przelazowy - kanal zamknigty o wysokosci wewnetrznej rownej lub wigkszej niz 1,0
m.

1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli 1 prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanatlu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka bezwlazowa - §lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu
wilazowego, spetniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.4.3.4. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru sciekow opadowych, sptywajacych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studzienek 1 komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza czgs$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysokos$¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomigdzy rzedna dolnej powierzchni
plyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedna spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony
do zejscia obstugi do komory robocze;j.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komorg robocza.

1.4.4.4. Wlaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania regulacji wlazow i wpustow ulicznych kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji wiazow kanalizacji deszczowej powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsigbiernych,
- sprz¢tu do zaggszczania gruntu,
- weiggarek mechanicznych.
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Do czyszczenia kanalizacji sanitarnej nalezy uzy¢ specjalistyczny sprzet umozliwiajacy oczyszczenie
1 udroznienie kanatow.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia rzgdnych wysokosciowych 1 trwale
oznaczy je w terenie.

5.3. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w OST D-02.00.00. ,,Roboty ziemne”.
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopoéw Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

Wykonawca jest zobowiazany do stalej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie 1 z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej SST 1 zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

6.2.1. Dopuszczalne tolerancje 1 wymagania

Rzedne kratek sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnos$cia do £ 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka) wykonanej 1 odebranej regulacji wlazow kanalizacji 1 wpustéow
ulicznych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane regulacje studzienek sciekowych i kanalizacyjnych,

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt 1
poprawek, bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wykonanej 1 odebranej regulacji wlazow kanalizacji obejmuje:
- oznakowanie robot,

- dostawe materiatow,

- wykonanie robot przygotowawczych,

- wykonanie regulacji wlazow

- zasypanie 1 zaggszczenie wykopu.

D-03.01.03b  OCZYSZCZENIE ROWU Z NAMULU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwiazanych z oczyszczeniem rowu z namutu na zadaniu: ,,Przebudowa nawierzchni
drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu 1 realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1..
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem 1 odbiorem czynnosci zwiazanych z usunigciem z rowu namutu, stanowigcego czastki
gleby zmyte z powierzchni terenu 1 uniesione przez wodg 1 osadzone na dnie rowu. Usunigcie
naniesionego namutu z rowu pozwala na prawidlowe funkcjonowanie cieku przydroznego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Oczyszczenie rowu — usuwanie naniesionego materialu zanieczyszczajacego z rowu,
utrudniajacego prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia odwadniajacego.

1.4.2. Namut — drobne czastki gleby zmyte z powierzchni terenu lub wymyte z koryta cieku, uniesione
przez wodg 1 osadzajace si¢ na dnie rowu.
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1.4.3.Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznos$ci od potrzeb, powinien wykazac sig

mozliwoscia korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— lopaty, szpadle, ew. kilofy, siekiery,

— urzadzenia do transportowania i przemieszczania usunig¢tego namutu jak wiadra, taczki itp.
W niektorych przypadkach mozna tez stosowac:

— ubijaki reczne,

— réwniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 4.
4.2. Transport zanieczyszczen
Transport i przemieszczenie zebranych zanieczyszczen, w tym namulu, mozna dokona¢:
— na krétkie odleglos$ci: taczkami, przenoszone wiadrami, szuflami itp.,
— na dhuzsze odlegtosci: ciagnikami z przyczepa, samochodami itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania rob6t

Zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Sposdb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. wydobycie 1 usunigcie namutu na przylegly teren lub odwiezienie na sktadowisko odpadow,
3. wyprofilowanie dna 1 skarp rowu,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robot,

— usuna¢ przeszkody, utrudniajace wykonanie robot,

— zgromadzi¢ sprzet potrzebny do rozpoczgcia robot.
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5.4. Oczyszczenie rowu z namutu

Rowy drogowe powinny by¢ przez caly rok, oprocz zimy, utrzymywane w sposéob, ktéry umozliwi im
spelnia¢ swoje zadanie poprawnie. W czasie ogledzin okresowych nalezy zaobserwowacé wszystkie
miejsca wymagajace interwencji, dotyczacej oczyszczenia rowu z namutu oraz ewentualnie z trawy i
chwastow. Rowy oczyszcza si¢ w miarg potrzeb, najkorzystniej po kilku dniach deszczowych.

Rowy zaleca sig¢ czysci¢c od dotu do gory, tj. poczynajac od wylotu rowu w kierunku punktéw
potozonych wyzej. Czyszczenie rowu powinno si¢ odbywaé w sposob, przy ktérym zostaje
przywrocony spadek dna i1 zdolno$¢ przepustowa rowu. W zwiazku z tym nie nalezy podcina¢ skarpy
rowu w plaszczyznie pionowej lub do niej zblizonej, lecz w pochyleniu takim jakie zostalo dla rowu
zaprojektowane. Nalezy rowniez uwazac¢, aby niepotrzebnie nie naruszy¢ skarp juz utrwalonych przez
darniowanie. Nalezy uwazac, aby nie obnizy¢ dna rowu (patrz zal. 2, rys. 2.2a) i nie wytworzy¢ przez
to zaglebionych odcinkoéw, przyczyniajacych si¢ do powstania zastoin wody. W toku oczyszczania
nalezy sprawdza¢ profil podluzny dna rowu 1 w razie potrzeby przeprowadzi¢ jego regulacje. W
przypadku powstania wyrw 1 zaglgbien w dnie rowu, wypehia si¢ je odpowiednim gruntem,
zageszeza 1 wyroOwnuje. Roboty oczyszczajace rowu wykonuje si¢ przewaznie rgcznie przy pomocy
opat, szpadli, sztychowek itp. Przy wigkszym zakresie robot 1 przy specjalnie dogodnych warunkach
mozna do tego celu stosowa¢ rowniarki.

5.5. Usunigcie namutu poza réw

Materiat zebrany z oczyszczenia rowu nalezy usuna¢ poza drogg. Nie powinien by¢ skfadany ani na

poboczach, ani tuz za skarpa rowu (patrz zat. 2, rys. 2.2b) w postaci niskich watow ziemnych, gdyz

sprzyja to ponownemu zamuleniu rowOw przez obsuwanie si¢ ziemi do rowu. Ponadto taki wat nadaje

drodze 1 jej sasiedztwu nieestetyczny wyglad oraz zwigksza niebezpieczenstwo dla szybkiego ruchu

samochodowego. Poniewaz wydobyty z rowu material moze by¢ zanieczyszczony nie nalezy go

umieszcza¢ poza obrgbem drogi, w zaglebieniach terenu lub rozrzuca¢ po przylegtych polach w

okresach wolnych od zasiewow.

Z zasady, namutl i grunt usunigty z rowu powinien by¢ wywieziony na sktadowisko odpadow,

zlokalizowane na:

— wysypisku publicznym (np. gminnym, miejskim),

— sktadowisku wlasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wlasciwe
wtadze ochrony srodowiska.

Sposob 1 miejsce sktadowania zanieczyszczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Jezeli Inzynier zezwoli na czasowe, krotkotrwate sktadowanie zanieczyszczen w poblizu

oczyszczonych urzadzen odwadniajacych, to miejsce sklfadowania nalezy wybra¢ w taki sposéb, aby

sptywy deszczowe nie mogly przemieszczac zanieczyszczen z powrotem do miejsc, z ktorych je

pobrano lub wprowadzac¢ nieczystosci do wod gruntowych 1 powierzchniowych.

5.6. Profilowanie skarp i1 dna rowu

Po wykonaniu robot oczyszczajacych dna rowu z namutu nalezy doprowadzi¢ przekrdj rowu do
pierwotnego wygladu. Wszystkie uszkodzenia skarp w postaci wyrw, wypehia si¢ wtasciwym
gruntem, ubezpieczajac jednoczesnie powierzchnig jak na przylegtym otoczeniu. Na wszystkich
odcinkach rowu, gdzie nastapily deformacje skarp i dna, zmieniajace profil podhuzny 1 przekro;
poprzeczny rowu nalezy dokona¢ wyprofilowania tych elementow, doprowadzajac do odnowienia
rowu. Roboty te nalezy wykonac ,,pod szablon™ 1 ze sprawdzeniem spadku podtuznego rowu.

5.7. Analiza przyczyn zamulania rowu

W czasie wykonywania prac zwigzanych z usuwaniem namutu, nalezy przeanalizowac przyczyny
zamulania rowu, aby je usuna¢, a co najmniej ztagodzic.

Szczego6lng uwage nalezy zwroci¢ na spadki podiuzne 1 przekrdj poprzeczny rowu. Jako $rodki
zaradcze mozna m.in. rozwazac:
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— odpowiednie umocnienie dna 1 skarp,
— zwigkszenie przekroju poprzecznego rowu (co obnizyloby predkos¢ przeptywu wody).
Cena wykonania tych robot powinna by¢ ujeta w innych pozycjach kosztorysowych.

5.8. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera dotycza
prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkow terenowych, takie
jak:

— uzupehnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementéw drogowych lub terenowych,
roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Nie przewiduje sig.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot CZ,‘,&‘StOthV,V Wartosci
0s¢ badan d

opuszczalne

Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic Wg pktu 5 1

1 |terenu robot z dokumentacja 1 raz dokumentacji

projektowa projektowe;j
. o Praca

2 | Wydobycie 1 usunigcie namutu ciagla Wg pktu 5.4

3 | Wyprofilowanie dna i skarp rowu Jw. Wg pktu 5.6

4 Wyko,nanle'robot chna W pkiu 5.8
wykonczeniowych ciagta

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rob6t

Zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego usuni¢cia namutu z rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m usunigcia namutu z rowu obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie sprzgtu,
— wykonanie usunigcia namulu z rowu wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i
specyfikacji techniczne;,
— wyprofilowanie dna i skarp rowu,
— zebranie 1 wywo0z zanieczyszczen,
— odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych 1 prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajacemu i sa usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

D —03.01.01 KOLEKTOR POD KORONA DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem kolektora pod korona drogi oraz $Scianek czolowych na
zadaniu: ,,Przebudowa nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi podstawg do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem kolektora pod korona drogi oraz $cianek czotowych przy realizacji robot okreslonych w
punkcie 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcja nosna wykonana jest z rur betonowych lub
zelbetowych.

1.4.3. Scianka czolowa przepustu - element poczatkowy lub koncowy przepustu w postaci $cian
rownolegtych do osi drogi, stuzacy do mozliwie tagodnego (bez dfawienia) wprowadzenia wody do
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przepustu oraz do podtrzymania stokéw nasypu drogowego, ustabilizowania statecznosci catego
przepustu i czeSciowego zabezpieczenia elementéw srodkowych przepustu przed przemarzaniem.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktfadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu kolektora, objgtego niniejsza ST sa:

— Rury spiralnie karbowane D=500,

— Geowloknina o wytrzymalo$ci na rozrywanie nie mniejsze niz 7 kPa

— Scianki czolowe z kamienia polnego

2.4. Materialy na lawy fundamentowe
Czg$¢ przelotowa przepustu 1 skrzydetka maja by¢ posadowione na:

— lawie fundamentowej z pospotki spetniajacej wymagania normy PN-B-06712 [12],

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania kolektora

Wykonawca przystgpujacy do wykonania klektora 1 $cianki czolowej powinien wykazac sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzegtu:

— koparki do wykonywania wykopow glebokich,

— sprzgtu do recznego wykonywania ptytkich wykopow szerokoprzestrzennych,

— innego sprz¢tu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport kruszywa

Kamien 1 kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

— odwodnienia terenu budowy w zakresie 1 formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru ,
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— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustu ,
— czasowego przetozenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu

5.3. Roboty ziemne
5.3.1. Wykopy

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ zgodna z ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.
Sciany wykopow winny by¢ zabezpieczone na czas robot. W szczegdlnosci zabezpieczenie polegaé
ma na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopu.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna by¢ pozostawiona niedobrana warstwa gruntu, o
grubosci co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykopu. Warstwa ta powinna by¢ usunigta
recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparki z oprzyrzadowaniem nie powodujacym
spulchnienia gruntu. Odchylki rzednej wykonanego podloza od rz¢dnej okreslonej w dokumentacji
projektowej nie moze przekracza¢ +1,0 cm1-3,0 cm.

5.3.2. Zasypka przepustu

Jako material zasypki przepustu nalezy stosowac¢ kruszywo lamane stabilizowane mechanicznie.
Zasypke nad przepustem nalezy uktada¢ jednocze$nie z obu stron przepustu, warstwami jednakowej
grubosci z jednoczesnym zaggszczeniem wedtug wymagan ST. Wskazniki zageszczenia gruntu w
wykopach 1 nasypach nalezy przyjmowa¢ wg PN-S-02205 [34].

5.4. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotéw 1 wylotow nalezy wykona¢ zgodnie ze ST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy
wlotu 1 wylotu. Materiatem do utwardzenia wlotu 1 wylotu przepustow jest kamien polny ulozony na
kruszywie tamanym, calo$¢ zalana zaprawa cementowa.

W zaleznos$ci od rodzaju materialu uzytego do umocnienia, wykonanie robot powinno by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w ST D-06.00.00 ,,Roboty wykonczeniowe”.

5.5. Lawy fundamentowe pod kolektorem

Lawy fundamentowe powinny by¢ wykonane z pospotki.

Réznice w niwelecie wynikajace z odchytek wymiarowych rzednych tawy, nie moga spowodowac
spietrzenia wody w przepuscie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robdt przygotowawczych i robét ziemnych
Kontrolg robot przygotowawczych 1 robdt ziemnych nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem
wymagan podanych w punkcie 5.2 15.3.

6.3. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw 1 wylotow nalezy kontrolowa¢ wizualnie.

6.4. Kontrola wykonania lawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzic:

— rodzaj materialu uzytego do wykonania tawy,

— usytuowanie tawy w planie,

— rzgdne wysokosciowe,

— grubos$¢ lawy,

— zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowa.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— m (metr), przy kompletnym wykonaniu kolektora,

— szt. (sztuka), przy budowie $cianki czolowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z materialami przetargowymi, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie wykopu,

— wykonanie taw fundamentowych,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m kompletnego kolektora obejmuje:

— roboty pomiarowe 1 przygotowawcze,

— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

— dostarczenie materialow,

— wykonanie taw fundamentow 1 ich pielggnacje,

— montaz kolektora

— wykonanie zasypki z zageszczeniem warstwami,

— umocnienie wlotow 1 wylotow plytami betonowymi oraz kamieniem polnym

— uporzadkowanie terenu,

— wykonanie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Cena 1 szt. $cianki czolowej obejmuje:

- zasypka $cianki czotowej,

- umocnienie wlotu 1 wylotu kolektora $cinka czotowa z kamienia polnego i ptyt betonowych.
- uporzadkowanie terenu,

- wykonanie pomiar6w 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

D —03.04.01 STUDNIE REWIZYJNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem studni rewizyjnych na zadaniu: ,,Przebudowa nawierzchni drogi — ulicy
Polnej w Sadlinkach”.
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi podstawe do stosowania jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywaniem studni rewizyjnych. Wymiary studnie z krggéw betonowych: §rednica 1,2 m.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Studnia rewizyjna - studzienka z krggow D=1200, przeznaczona do zbierania wody
powierzchniowej, stwarzajaca mozliwo$¢ czyszczenia kolektorow .

1.4.2.Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow stosowanych w studniach chlonnych

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu studni sa:
- dla studni z kregdéw - kregi betonowe D=1200

2.3. Kregi betonowe i zelbetowe
Kregi betonowe i zelbetowe powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez BN-
86/8971-08 [7] 1 podanym w tablicach 1 12.

Tablica 1. Wymiary krggdw betonowych i zelbetowych

Wymiary podstawowe, mm Dopuszczalne odchytki, mm
srednica Kodé kr
wewngtrzna WYSOKOSC Kieg grubosé¢ srednicy | wysokosci [ grubosci
kregu betono- zelbeto- Scianki
wego wego
800 300 80 +3
1000 500 600 100 +8 5
1200 lub 120
1400 600 120 +5

Tablica 2. Dopuszczalne wady powierzchni kregow betonowych i zelbetowych studni
chtonnych

Ubytek betonu na powierzchni

‘ . Rysy wtoskowate | .
Srednica SkUrCZOWe na jednego elementu ztacza - | hoz0gtatej - nie wiecej niz

wewnegtrzna dowolnej nie wigcej mz 5 uszkodzen
kregu, mm 3 uszkodzenia

powierzchni

o glebokosci do 10 mm i powierzchni jednego
uszkodzenia nie wigkszej niz cm
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800 10 100
1000 . . . 12 125
1200 nie ogranicza si¢ 15 150
1400 18 175

Kregi betonowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz B 25 a krggi zelbetowe B 20.
Kregi przeznaczone na studnig, do ktorej wprowadza si¢ wode powierzchniowa z rowu powinny by¢
Ltypu I’ wg BN-86/8971-08 [7], bez gniazd na stopnie ztazowe (studnie chfonne przeznaczone do
odbioru wody ze studzienek scieckowych powinny by¢ ,.typu II”” z gniazdami na stopnie zlazowe).
Powierzchnie krggoéw powinny by¢ gladkie, jednolite, bez rys, pgknigé, ubytkow i1 rozwarstwien.
Wtracenie cial obcych widoczne na powierzchni wyrobu, np. drewno, odtamki cegty itp. nalezy
traktowac jako ubytki betonu o rozmiarach tych wtracen. Naddatki betonu na powierzchniach
roboczych elementu ztacza sa niedopuszczalne. Prostopadlo$¢ czota mierzona r6znica wysokosci
krggu powinna wynosi¢ = 5 mm.

Kreg badany pod ci$nieniem 0,5 MPa nie powinien wykazywac przeciekow wody. Dopuszcza sig
zawilgocenie zewngtrznej powierzchni kregu, jednak bez wystgpowania widocznych kropel.
Sktadowanie krggéw powinno odbywac si¢ na terenie utwardzonym z mozliwoscia odprowadzenia
wod opadowych. Sktadowanie na wyréwnanym gruncie nieutwardzonym jest mozliwe, jesli naciski
przekazywane na grunt nie przekrocza 0,5 MPa. Krggi moga by¢ skladowane, z zapewnieniem
statecznos$ci, w pozycji wbudowania (wielowarstwowo do wysokosci 1,8 m) bez podktadow lub
prostopadle do pozycji wbudowania (jednowarstwowo) z zabezpieczeniem przed przesunigciem.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania studni

Studnie rewizyjne moga by¢ wykonane czg$ciowo recznie 1 czgsciowo mechanicznie.

Wykonawca powinien dysponowac¢ nastgpujacym, sprawnym technicznie, sprz¢tem dowolnego typu,

pod warunkiem zaakceptowania go przez Inzyniera:

a) koparka do mechanicznego wykonania wykopu pod studnig,

b) zurawiem samochodowym o udzwigu do 4 t, do ustawiania kr¢gdéw studni w gotowym wykopie,

¢) innym, jak: kotowrotem do wyciagania gruntu ze studni wykonywanej metoda studniarska,
ubijakami recznymi, sprzgtem do transportu krggéw 1 materiatow filtracyjnych, itp.

4. TRANSPORT

4.2. Transport przy wykonywaniu studni

Kregi betonowe 1 zelbetowe w czasie transportu powinny by¢ uktadane, przy zachowaniu warunkow
uktadania jak przy sktadowaniu (punkt 2.4) z tym, ze gbrna warstwa kr¢gow nie moze przewyzszac
scian $rodka transportowego o wigcej niz 1/3 srednicy zewngtrznej kregu lub 1/3 jego wysokosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie studni z kregow

Studnie rewizyjne z kregdw betonowych lub zelbetowych nalezy, jesli dokumentacja
projektowa nie okresli tego inaczej, zagltebi¢ w gruncie albo metoda studniarska albo poprzez
wykonanie wykopu i opuszczenie do niego kregow.
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Metoda studniarska wykonania studni polega na kolejnym ustawianiu kr¢ggéw jednego na
drugim, w miejscu lokalizacji studni, a nastgpnie stopniowym ich opuszczaniu w miar¢ poglebiania
studni. Podbieranie gruntu spod krawedzi krggu dokonuje si¢ od wewnatrz studni przy pomocy kilofa
1 topaty. Nalezy zwraca¢ uwage na rownomierne podbieranie gruntu wzdhiz catego obwodu kregu,
zeby nie spowodowac pochylenia studni.

Ustawienie kregow w wykopie wykonuje si¢ za pomoca zurawia o udzwigu do 4 t lub innym
sposobem uzgodnionym przez Inzyniera. Nalezy zwraca¢ uwage na doktadne ustawienie
poszczegbdlnych kregdw ze zlaczami prawidtowo dopasowanymi.

Zasypanie wykopu wokot studni nalezy przeprowadzi¢ mozliwie jak najszybciej. Do zasypania
powinien by¢ uzyty grunt z wykopu, bez zanieczyszczen (np. torfu, darniny, korzeni, odpadkow).
Zasypywanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm 1 zaggszcza¢ ubijakami recznymi.
Wskaznik zaggszczania gruntu mierzony wg BN-77/8931-12 [6] powinien by¢ okre§lony w SST.
Nasypywanie warstwy gruntu i ich zageszczanie w poblizu studni nalezy wykonywac w taki sposob,
aby nie spowodowac uszkodzenia kregow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola wstepna przed wykonaniem studni
Kregi betonowe powinny posiada¢ §wiadectwo jakosci, wydane przez producenta, wedtug zasad
ustalonych w BN-86/8971-08 [7].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. zasady obmiaru robot
Jednostka obmiarowa studni rewizyjnej jest - szt. (sztuka) okreslonego wymiaru.
Obmiar polega na okresleniu liczby sztuk calkowicie wykonanych studni.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dla studni podlegaja:
— ustawione kregi,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 szt. studni rewizyjnej obejmuje:

- wyznaczenie studni,

— dostarczenie materialow,

- wykopanie studni z opuszczeniem kregow 1 wlaczeniem do istniejacego kolektora, uszczelnienie
zawlaczeniu kolektora do studni

- wykonanie rowu doprowadzajacego lub rowéw doprowadzajacych wode,

— rozplantowanie gruntu z wykopu wzdluz krawegdzi studni lub rowu albo odwiezienie gruntu na
odktad wraz z rozplantowaniem,

- wykonanie pomiarow 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykonania korytowania wraz z doggszczeniem podloza, ktoére zostana wykonane w ramach
»Przebudowy nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie z
warunkami umownymi dokumentacji przetargowe;.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Profilowanie koryta
Do wykonania robot nalezy stosowac¢ rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne z ukos$nie
nastawionym lemieszem, inny sprz¢t zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.2. Zageszczanie

Sprzet do zageszczania koryta powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego w podtozu.
W zaleznos$ci od powyzszego nalezy stosowac walce gladkie, wibracyjne, ogumione lub inny sprzet
zaggszezajacy pozwalajacy na uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszczenia I.= 1,0. Do
nawilzania gruntu nalezy stosowac¢ beczke¢ wodna z ci§$nieniowym systemem natrysku.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie koryta tj. profilowanie 1 zaggszczanie podioza mozna rozpocza¢ dopiero po odebraniu
wszystkich robdt zwigzanych z wykonaniem elementow odwodnienia 1 instalacji urzadzen
podziemnych w korpusie ziemnym. Do wykonania 1 profilowania koryta nalezy przystapi¢ w dobrych
warunkach atmosferycznych ( bez opaddéw, temperatura powyzej 0 °C). Z powierzchni robdt
ziemnych powinny by¢ usunigte materiaty obce, bloto, brud. Powierzchnia powinna by¢ wiasciwie
uksztaltowana i zaggszczona tak, by otrzymac¢ réwna i jednorodna plaszczyzng. Jakiekolwiek miejsca
z koleinami, miejsca migkkie lub o zbyt niskim zagegszczeniu czy nosnosci , powierzchnie wykazujace
odstgpstwa od wymagan powinny by¢ naprawione przez odspojenie 1 dodanie / lub usunigcie
odpowiedniego materiatu a nastgpnie jego rozscielenie 1 zaggszczenie do wymaganej ggstosci oraz
zgodnie z projektowanymi rzednymi 1 spadkami. Znaczne nierownosci powierzchni podtoza powinny
by¢ naprawione przez §cigcie lemieszem 1 nastgpnie zageszczenie z ewentualnym dodaniem wody.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola zageszczenia i nosnosci

Wskaznik zaggszczenia koryta — mierzony do glebokosci 20 cm - nie powinien by¢ mniejszy niz

1,00 wg normalnej ( metoda I lub II ) proby Proctora. Nalezy wykona¢ co najmniej 1 pomiar na 300
2

m’.

6.2. Kontrola rownosci

Roéwnos¢ koryta sprawdzana jest tata 4- metrowa . Wykonuje si¢ co najmniej jeden pomiar co 50 m.
na catej szerokos$ci koryta. Maksymalny przeswit pod fata nie moze przekroczy¢ 20 mm.

6.3. Spadki

Spadki podluzne 1 poprzeczne podloza mierzone co 25 m. w osi jezdni powinny by¢ zgodne z
projektem z tolerancja + 0,5 %).

6.4. Rzedne

Rzedne nalezy sprawdzi¢ co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach. Rzgedne nie powinny si¢ r6zni¢ od
projektu o wigcej niz od +0cm do —3cm.

6.5. Szerokos¢ koryta
Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja +10 cm 1 -5 cm).

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego 1 zaggszczonego podloza dokonuje si¢ w metrach
kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robdt opisanym w rozdziale D-00.00.00.
,»Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie oceny wizualnej wykonanych robot, wynikow
badan i pomiaréw przedstawionych przez Wykonawce, jak i badan uzupehiajacych niezaleznego
laboratorium - gdy takie zostaty przeprowadzone. Roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na
wiasny koszt w terminie i zakresie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa m* (metra kwadratowego) przygotowanego i odebranego koryta obejmuje:
- prace pomiarowe,

- odspojenie gruntu z przerzutem i rozplantowaniem na miejscu,

- profilowanie 1 zaggszczenie dna koryta,

- formowanie poboczy,

- utrzymanie koryta,

- wykonanie wymaganych badan laboratoryjnych i pomiaréw geodezyjnych.

D-04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP
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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru wykonania warstwy odsaczajacej, wykonanej w ramach; ,,PrzebudowY
nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie z
zakresem okreslonym w warunkach przetargowych oraz umowie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 z
okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt. 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano w SST D-00.00.00
"Wymagania ogo6lne" pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem, ktory zostanie zastosowany przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej stanowiacej
podbudowg jest piasek.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek do wykonania warstwy odsaczajacej powinien spelnia¢ nastgpujace warunki:
a) szczelnos$ci, okreslony zaleznoscia:
Dis
dss ~
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Piasek stosowany do wykonywania warstwy odsaczajacej powinien spelnia¢ wymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 12.
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2.4. Skladowanie kruszywa

Jezeli piasek przeznaczony do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowany bezposrednio po
dostarczeniu na budoweg, to nalezy sktadowa¢ go w miejscu gdzie bgdzie zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podloze w miejscu skladowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykazaé sig¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rOwniarek,

- walcoéw statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreSlone w D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczaniem podloza”.

Warstwa odsaczajaca nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podloze jest zamarznigte 1 podczas
opadow deszczu.

5.3. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania warstwy odsaczajacej powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzgdach rownolegtych do osi
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drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie
wigkszych niz co 10 m.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu roOwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Grubos$¢ rozltozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnig¢to grubos¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej
zaggszezania. Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i
stopniowo przesuwa¢ pasami podluznymi czeSciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac¢ pasami podtuznymi czg¢sciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrdéwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i1 dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwne;j
powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odsaczajaca powinna by¢ zaggszczana
plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do
osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzone] wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [8]. Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody 1 rOwnomiernie
wymieszac.

5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy
nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i1 zaggszczenia
warstwy odsaczajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiardw warstwy odsaczajacej
| Lp. | Wyszczegdlnienie | Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
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badan i pomiarow

1 Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 | Rowno$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosé poprzeczna | 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysoko$ciowe |co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osi w |co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

planie autostrad 1 drog ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drog

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

8 | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa | rzadziej niz raz na 600 m’

6.3.2. Szerokos$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. R6wnos$¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [7]. Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata.
Nier6wnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

RoézZnice pomigdzy rzednymi wysokosSciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm1-2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.3.7. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2
cm 1 winna wynosi¢ 15 cm. Na powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca
wykona naprawe¢ warstwy przez spulchnienie warstwy na gl¢bokos$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zaggszczenie. Roboty te
Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
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6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢
mniejszy od 1. Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i
powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej; warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowi jest m® (metr kwadratowy) warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania og6élne" pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za

zgodne z dokumentacja przetargowa, SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie

pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” warstwy odsaczajacej z piasku obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy piasku o grubosci srednio
15 cm, jakos$ci okreslonej w specyfikacji technicznej,

- wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie warstwy.

D — 05.03.03 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
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38

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z ptyt betonowych typu YOMB na zadaniu:
»Przebudowa nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ST stanowi podstawg¢ do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywaniem nawierzchni z plyt betonowych typu YOMB.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, ktorej warstwa Scieralna jest wykonana z ptyt
betonowych.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktfadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Plyty betonowe
Do budowy nawierzchni z ptyt betonowych stosuje si¢ ptyty betonowe wielootworowe o wymiarach
1,0*0,75 m.

2.2.1. Wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych nalezy stosowa¢ beton klasy B 25 1 B 30.
2.3. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypeltnienia spoin migdzy ptytami powinien by¢
cementem portlandzkim - klasy 32,5 1 odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-B-19701 [2].

2.4. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do
wypehiania spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawarto$ci pylow mineralnych w
granicach od 3 do 8%.

2.5. Woda
Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna to by¢
woda ,,odmiany 1”.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Przebudowa nawierzchni ulicy Polnej w Sadlinkach
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3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni z plyt

Ukladanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonuje si¢ recznie.

Do wytwarzania zaprawy stosuje si¢ betoniarki, do zagegszczania warstwy z piasku ubijaki reczne lub
mechaniczne oraz drobny sprzet pomocniczy do wypetniania spoin.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport plyt i skladowanie

Ptyty betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi po osiagnigciu przez
beton wytrzymato$ci minimum 0,5 R. W czasie transportu plyty betonowe powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami, a géorna warstwa nie powinna wystawac
poza $ciany $rodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Ptyty betonowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyro6wnanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podkladek 1 przektadek utozonych w pionie jedna nad druga. Ptyty
betonowe nalezy uktada¢ na ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Podloze

Podloze stanowi grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym bezposrednio ukfadana jest nawierzchnia.
Grunt podloza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i1 zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Wskaznik zaggszczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11] powinien wynosi¢ I > 1,0.
Podloze gruntowe pod nawierzchnig¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w
ST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza”.

5.3. Podbudowa
Podbudowe pod utozenie nawierzchni z ptyt betonowych stanowi warstwa piasku, grubosci 15 cm,

wyprofilowana i zaggszczona do I > 1,0.
5.6. Ukladanie plyt

5.6.1. Sposob ukladania plyt

Ptyty betonowe powinny by¢ utozone tak, aby boki dtuzsze byty prostopadte do osi drogi.

5.7. Wypelnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z plyt betonowych powinno by¢ wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz wskazaniami Inspektora nadzoru. Przy wypetnianiu spoin przez
zamulanie - piasek powinien zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie
powinno by¢ wykonane na petna wysokos¢ ptyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Plyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan petnych i zwyktych. Badania pelne
przeprowadza producent ptyt zalaczajac do partii ptyt atest lub deklaracje zgodnosci.
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Badania zwykte nalezy przeprowadza¢ przy kazdym odbiorze ptyt, wedtug nastepujacego zakresu:

— sprawdzenie wygladu zewngtrznego,

— sprawdzenie ksztaltu 1 wymiarow.

Sposdb pobierania probek, badania 1 ocena wynikéw badan powinny by¢ zgodne z BN-80/6775-
03/01. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi do akceptacji
wyniki badan materialow przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt betonowych.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badanie podloza
Nalezy sprawdzié, czy przygotowane podtoze odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.3.2. Sprawdzenie ulozenia plyt

Sprawdzenie prawidlowosci utozenia plyt nalezy przeprowadzaé przez dokonanie oceny wizualnej na
catej dtugosci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami podanymi w pkt 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech losowo wybranych miejscach.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Rownos¢

Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [11].
Nierownosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza lub podbudowy,

— wykonanie podsypki.

Zasady ich odbioru sa okreslone w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* nawierzchni z plyt betonowych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza oraz podbudowy (warstwa odsaczajaca z piasku)
— dostarczenie materialow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie ptyt,

— wypehienie spoin,

— pielegnacjg nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiardéw i1 badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

D —06.03.01 WYKONANIE POBOCZY Z GRUZU BETONOWEGO
KRUSZONEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem poboczy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie na zadaniu: ,,Przebudowa nawierzchni drogi — ulicy Polnej w Sadlinkach”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi podstawe do stosowania szczegdtowe] specyfikacji techniczne;j
SST jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
utwardzeniem poboczy, przy grubosci warstwy 15 cm 1 szeroko$ci utwardzenia 0,75 m, na zadaniu
okreslonym w punkcie 1.1..

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazddw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych,
shuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie §cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem
drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktfadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do uzupehienia poboczy nalezy zastosowac krussyny gruz betonowy o uziarnieniu do 63 mm,
zamulony drobnym gruzem, grubo$¢ warstwy 15 cm.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do uzupeliania poboczy

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— rowniarek do profilowania,

walcow,

plytowych zaggszczarek wibracyjnych,

przewoznych zbiornikow na wodg.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystegpowania ubytkéw (wglgbien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupehic
materiatem o wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly pobocza wykonane.
Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na glgbokos¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnos$ci optymalnej, a nastgpnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajacego
w postaci gruzu betonowego kruszonego frakcji do 63 mm.

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z
zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadac¢ sladow po przejsciu walcoOw lub
zaggszcezarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania kruszywa naturalnego
proponowanego do uzupehienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug, ST D-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Spadki poprzeczne poboczySpadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja
przetargowa z tolerancja + 1%.

6.4. Rownos¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i1 poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonania utwardzenia poboczy gruzem przy
grubosci warstwy 15 cm 1 szerokos$ci 0,75 m.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja przetargowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatu do utwardzenia poboczy — gruzu betonowego

— rozlozenie materiatu,

— zaggszczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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Sadlinki, ul. Polna

OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia ‘ j-m. ‘ Poszcz. Razem
PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI ULICY POLNEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie |km
d.1]0119-03 réwninnym, odtworzenie osi drogi
0.98 km 0.980
RAZEM 0.980
2|KNR 5-02 |Wykonanie przepustéw rurg dwudzielng ostonowg SRS D=110 pod drogami |m
d.1]0201-03 i innymi przeszkodami zgodnie z uzgodnieniami branzowymi
analogia
50 m 50.000
RAZEM 50.000
3|KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociggowych i gazowych szt.
d.1/1406-04
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
4/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych szt.
d.1/1406-03
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
5|KNR 2-01 |Scinanie drzew pita mechaniczna szt.
d.1/0103-06
9 szt. 9.000
RAZEM 9.000
6/KNR 2-01 |Mechaniczne karczowanie pni szt.
d.1/0105-06
9 szt. 9.000
RAZEM 9.000
2 PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI DROGI
7|KNR 2-01 |Roboty ziemne - korytowanie pod warstwy konstrukcyjne oraz pod kraweznik | m3
d.2|0202-01 betonowy, Srednia gtebokos¢ 20 cm, z wbudowaniem czesci urobku w pobo-
cze drogi oraz wywozem nadmiaru poza teren budowy w miejsce wskazane
przez Inwestora
980*5*0.2 m3 980.000
(5.0*2.0*18)*0.2 m3 36.000
80*1.0*0.2 m3 16.000
RAZEM 1032.000
8/ KNNR 6 W arstwy odsaczajgce zageszczane mechanicznie o grubosci 15 cm m?2
d.2/0106-06
980.0%4.2 m2 4116.000
5.0*2.0*18 m2 180.000
80.0*1.0 m?2 80.000
RAZEM 4376.000
9/KNNR 6 Krawezniki betonowe wystajgce o wymiarach 15x30 cm z wykonaniem taw  |m
d.2|0403-03 betonowych z oprem na podsypce cementowo-piaskowej
10 m 10.000
RAZEM 10.000
10| KNR-W 2- |Nawierzchnie z ptyt wielootworowych YOMB (ptyty o powierzchni do 1 m2) | m?2
d.2|25 0407-03
980.0%4.0 m2 3920.000
18.0 m2 18.000
80.0*1.0 m?2 80.000
RAZEM 4018.000
3 ODWODNIENIE
11|KNR 2-01 |Roboty ziemne - wykop pod kolektor deszczowy, studnie rewizyjne, z m3
d.3/0202-01 transp.urobku samochod.samowytadowczymi na odlegto$¢ do 3 km (czesé
0214-03 gruntu do wykorzystania zasypania kolektora)
(3.14*1.0*1.0*3.0)*4 m3 37.680
82.0*1.0*1.5 m3 123.000
RAZEM 160.680
12|KNNR 4 Podtoza pod kanaty i obiekty z materiatéw sypkich grub. 30 cm m3
d.3/1411-01
82.0*1.0*0.3+1.5*1.5*0.3*4 m3 27.300
RAZEM 27.300
13|KNNR 4 Studnie rewizyjne z kregéw betonowych i zelbetowych o $r. 1500 mm - gte- | stud.
d.3/1416-01 bokosé 3 m
1 stud. 1.000
RAZEM 1.000
14|KNNR 4 Studnie rewizyjne z kregéw betonowych i zelbetowych o $r. 1200 mm - gte- |stud.
d.3/1415-01 bokosé 3 m
3 stud. 3.000
RAZEM 3.000
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Sadlinki, ul. Polna

OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Poszcz. Razem
15|KNNR 4 Kanaly z rur PVC faczonych na wcisk o $r. zewn. 500 mm pod zjazdami m
d.3/1308-07
76+2 m 78.000
10 m 10.000
RAZEM 88.000
16| KNR 2-01 |Wykonanie $cianek czotowych - brukowanie skarp na podsypce z pospétki z | m?2
d.3/0512-04 zalaniem szczelin zaprawg cementowg,
4.0*3 m?2 12.000
RAZEM 12.000
17|KNR 2-01 |Zasypywanie utozonego kolektora m3
d.3/0230-01
analogia
88*1.0*0.8 m3 70.400
RAZEM 70.400
18/KNR 2-01 |Zageszczenie gruntu zageszczarkami przy grubosci warstwy 25 cm; grunty |m?3
d.3|0236-03 sypkie. Wskaznik zageszczenia Js = 0.98
2.52.2.5.2.
9907
62.40 m3 62.400
RAZEM 62.400
19/KNR 2-31 |Oczyszczenie rowdw z namutu o grubosci 30 cm z wyprofilowaniem skarp  |m
d.3/1403-06 rowu
80 m 80.000
RAZEM 80.000
4 ROBOTY WYKONCZENIOWE
20/KNNR 6 Uzupetnienie i zageszczenie poboczy z gruzu budowlnego kruszonego stabi-| m?2
d.4/0113-01 lizowanych mechanicznie, gr. warstwy 15 cm
analogia
950*0.75*2 m?2 1425.000
RAZEM 1425.000
5 WYKONANIE GEODEZJI POWYKONAWCZEJ ZADANIA
21 Geodezja powykonawcza wykonanego zadania kpl
d.5|analiza
wiasna
1 kpl 1.000
RAZEM 1.000
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI ULICY POLNEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - |km 0.98
d.1]0119-03 trasa drogi w terenie réwninnym, odtworzenie osi drogi
2|KNR 5-02 Wykonanie przepustow rurg dwudzielng ostonowg m 50
d.1/0201-03 SRS D=110 pod drogami i innymi przeszkodami zgod-
analogia nie z uzgodnieniami branzowymi
3|KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociag- |szt. 2
d.1/1406-04 gowych i gazowych
4/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych |szt. 4
d.1/1406-03
5/KNR 2-01 Scinanie drzew pita mechaniczna szt. 9
d.1/0103-06
6/KNR 2-01 Mechaniczne karczowanie pni szt. 9
d.1/0105-06
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
2 PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI DROGI
7|KNR 2-01 Roboty ziemne - korytowanie pod warstwy konstrukcyj- | m3 1032.000
d.2|0202-01 ne oraz pod kraweznik betonowy, Srednia gteboko$¢
20 cm, z wbudowaniem czesci urobku w pobocze dro-
gi oraz wywozem nadmiaru poza teren budowy w miej-
sce wskazane przez Inwestora
8/KNNR 6 0106- |Warstwy odsaczajace zageszczane mechanicznieo  |m? 4376.000
d.2|06 grubosci 15 cm
9/KNNR 6 0403- |Krawezniki betonowe wystajace o wymiarach 15x30 m 10
d.2|03 cm z wykonaniem taw betonowych z oprem na pod-
sypce cementowo-piaskowej
10|KNR-W 2-25 |Nawierzchnie z ptyt wielootworowych YOMB (ptyty o |m? 4018.000
d.2/0407-03 powierzchni do 1 m2)
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
3 ODWODNIENIE
11|KNR 2-01 Roboty ziemne - wykop pod kolektor deszczowy, stud- | m3 160.680
d.3|0202-01 0214- |nie rewizyjne, z transp.urobku samochod.samowyta-
03 dowczymi na odlegto$¢ do 3 km (czes¢ gruntu do wy-
korzystania zasypania kolektora)
12|KNNR 4 1411- | Podtoza pod kanaty i obiekty z materiatow sypkich m3 82.0*1.0*
d.3|01 grub. 30 cm 0.3+1.5*
1.5%0.3*4 =
27.300
13|KNNR 4 1416- | Studnie rewizyjne z kregdw betonowych i zelbetowych |stud. 1
d.3|01 0 $r. 1500 mm - gtebokos¢ 3 m
14| KNNR 4 1415- | Studnie rewizyjne z kregdw betonowych i zelbetowych |stud. 3
d.3/01 0 $r. 1200 mm - gteboko$¢ 3 m
15/KNNR 4 1308- |Kanaty z rur PVC taczonych na wcisk o ér. zewn. 500 |m 88.000
d.3|07 mm pod zjazdami
16|KNR 2-01 Wykonanie $cianek czotowych - brukowanie skarp na |m?2 4.0*3 =
d.3/0512-04 podsypce z pospdtki z zalaniem szczelin zaprawg ce- 12.000
mentowg
17/ KNR 2-01 Zasypywanie utozonego kolektora m3 88*1.0*0.8
d.3/0230-01 =70.400
analogia
18| KNR 2-01 Zageszczenie gruntu zageszczarkami przy grubosci  |m3 62.40
d.3]0236-03 z.sz. |warstwy 25 cm; grunty sypkie. Wskaznik zageszcze-
2.5.2. 9907 nia Js = 0.98
19/KNR 2-31 Oczyszczenie rowéw z namutu o grubosci 30 cm z wy-|m 80
d.3/1403-06 profilowaniem skarp rowu
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
4 ROBOTY WYKONCZENIOWE
20|KNNR 6 0113- |Uzupetnienie i zageszczenie poboczy z gruzu budo- | m? 950*0.75*2
d.4/01 winego kruszonego stabilizowanych mechanicznie, gr. =1425.000
analogia warstwy 15 cm
-7-
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
5 WYKONANIE GEODEZJI POWYKONAWCZEJ ZADANIA
21

d.5|analiza wlasna

Geodezja powykonawcza wykonanego zadania

kpl

Podatek VAT

Wartos¢ kosztorysowa roboét bez podatku VAT

Ogotem wartos¢ kosztorysowa robot

Stownie:
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