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OPIS TECHNICZNY

Do uproszczonej dokumentacji technicznej przebudowy nawierzchni ulic

w Sadlinkach, w granicach pasa drogowego drogi gminnej.

PODSTAWA OPRACOWANIA

1. Umowa z Urzgdem Gminy Sadlinki na wykonanie uproszczonej dokumentacji techniczne;.

2. Mapa sytuacyjno - wysokosciowa w skali 1:500 z uzbrojeniem terenu do celow
informacyjnych.

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 w sprawie

warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych

Uzgodnienia z wlascicielami uzbrojenia podziemnego

Specyfikacje techniczne GDDP

N s

Pomiary i wizje w terenie.

I. ZAKRES OPRACOWANIA

Celem niniejszego opracowania jest poprawa bezpieczenstwa wszystkich uzytkownikow
ruchu drogowego poprzez utwardzenie nawierzchni ulic:
+ Grzybowej, dziatka nr 76/11, na dtugosci 195 m
+ Konwaliowej, dziatka nr 76/19, na dtugo$ci 135 m
+ Malinowej, dziatka nr 76/10, na dtugosci 220 m
+ Strumykowej, dziatka nr 74/3, na dtugosci 350 m
Zaklada si¢ caly zakres prac remontowych odbywat si¢ bgdzie w granicach pasa drogowego w/w
droég gminnych.
I1. STAN ISTNIEJACY

Na w/w odcinkach dréog gminnych przewidzianych do remontu istniejaca nawierzchnia

wykonana jest z gruntu rodzimego, liczne zatlamania w profilu podluznym i poprzecznym



utrudniaja bezpieczne poruszanie si¢ po ulicach, szczegodlne niebezpieczenstwo wystepuje po
opadach deszczu.

Niniejsze opracowanie ukazuje sposob rozwiazania zaistniatej sytuacji poprzez wykonanie
nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie na szerokosci w granicach pasa

drogowego drog gminnych.

III. OPIS PRZYJETYCH ROZWIAZAN

W oparciu o Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca
1999 roku w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie, ustala si¢ nastgpujace warunki techniczne przebudowy ulic:
e Zaklada si¢ profilowanie i zaggszczenieistniejach nawierzchni drég gminnych
e Wzmocnienie istniejacych nawierzchni kruszywem tamanym stabilizowanym mechanicznie,
$rednia grubo$¢ wykonanych nawierzchni 12 cm, szeroko$¢ 3,00 m
e W granicach prowadzonych robot nalezy wykona¢ regulacje pionowa napotkanych zaworow

wodociagowych i studni kanalizacji sanitamne;.

IV. PROFIL PODEUZNY

Profil podtuzny, ulic poddanych robotom drogowym, dostosowano do wysokos$ci istniejacego

terenu oraz wjazdow gospodarczych, profil poprzeczny daszkowy 2 %.

V. ODWODNIENIE

Zaktada si¢ odwodnienie powierzchniowe jezdni oraz odprowadzenie wod opadowych na

pobocza stanowiace tereny chlonne wody deszczowe.

VI. ORGANIZACJA RUCHU

Podczas prowadzenia robdt drogowych teren budowy winien by¢ wlasciwie oznakowany,

zgodnie z "Instrukcja o oznakowaniu robot prowadzonych w pasie drogowym".



VII. UWAGI KONCOWE

Wszystkie materialy uzyte do budowy jezdni oraz zastosowane technologie powinny spetnia¢
wymogi okreslone w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych GDDP i PN. Caly zakres
planowanych robot odbywat si¢ bedzie w pasie drogowym drog gminnych. Nie zachodzi

potrzeba wycinki drzew i1 krzewow.



Nr kancelaryjny:

(nazwa organu wydajqcego dokument)

WYPIS UPROSZCZONY Z REJESTRU GRUNTOW

Strona 1z 1

sporzadzono dnia:  20.03.2014 12:30:54 wedlug stanu na dzien:  20.03.2014 12:30
Wojewodztwo: pomorskie
Powiat: kwidzynski
Jednostka ewidencyjna: 220706_2, Sadlinki
Jednostka rejestrowa; G87 - Obreb ewidencyjny: Nr 0012, Sadlinki
Wiadajacy: 1
Forma wiadania i udziat Osoba i adres
1n GMINA SADLINKI  REGON: 170747804 NIP: -
wiasciciel siedziba: ul. Kwidzynska 12, 82-522 Sadlinki
Dziatki: 1
o Uzytek lub klasa Nr KW —
Nr dziatki Ark Pow. [ha] Rodzaj Pow. [ha] lub inne dokumenty Adres lub pofozenie Identyfikator
Rllia 0.0604
7413 3 0.4357 Rillb 0.2755 KW 37835 - 220706_2.0012.AR_3.74/3
RIVa 0.0998
Wojewodztwo: pomorskie
Powiat: kwidzynski
Jednostka ewidencyjna: 220706_2, Sadlinki
Jednostka rejestrowa: G122 - Obreb ewidencyjny: Nr 0012, Sadlinki
Wiadajacy: 1
Forma wladania i udziat Osoba i adres
n GMINA SADLINKI  REGON: 170747804 NIP: -
whasciciel siedziba: ul. Kwidzynska 12, 82-522 Sadlinki
Dziatki: 1
s Uiytek lub klasa Nr KW :
Nr dziatki Ark Pow. [ha] Rodzaj Pow. [ha] Jub inne dokumenty Adres lub pofozenie Identyfikator
76/19 3 0.0314 dr 0.0314 KW 35398 - 220706_2.0012.AR_3.76/19

llos¢ dziatek na wypisie: 2
Suma powierzchni dziatek: 0.4671 ha

(imie i nazwisko osoby reprezentujgcej organ)
data i podpis

Sporzadzil(a): Janusz Frelek



Nr kancelaryjny:

(nazwa organu wydajacego dokument)

Strona1z2

WYPIS UPROSZCZONY Z REJESTRU GRUNTOW

sporzadzono dnia:  20.03.2014 12:31:18 wediug stanu na dzien:  20.03.2014 12:31
Wojewodztwo: pomorskie
Powiat: kwidzynski
Jednostka ewidencyjna: 220706_2, Sadlinki
Jednostka rejestrowa: G625 KW GD11/00040196/7 Obreb ewidencyjny: Nr 0012, Sadlinki
Wiadajacy: 1
Forma wladania i udziat Osoba i adres
N GMINA SADLINKI  REGON: 170747804 NIP: -
whasciciel siedziba: ul. Kwidzynska 12, 82-522 Sadlinki
Dziatki: 2
pa Uzytek lub klasa Nr KW .
Nr dziatki Ark Pow. [ha] Rodzaj Pow. [ia] lub inne dokumenty Adres lub pofozenie Identyfikator
76110 3 0.1039 dr 0.1039 GD11100040196/7 - 220706_2.0012.AR_3.76/10
7611 | 3 | 0094 | o | 00094 |  GD1100040196/7 - 220706_2.0012.AR_3.76/11
Wojewodztwo: pomorskie
Powiat: kwidzynski
Jednostka ewidencyjna: 220706_2, Sadlinki
Jednostka rejestrowa: G743 KW GD11/00022360/6 Obreb ewidencyjny: Nr 0012, Sadlinki
Wiadajacy: 1
Forma wiadania i udziaf Osoba i adres
17 GMINA SADLINKI  REGON: 170747804 NIP: -
wiasciciel siedziba: ul. Kwidzynska 12, 82522 Sadlinki
Dziatki: 4
o Uzytek lub klasa Nr KW o
Nr dziatki Ark Pow. [ha] Rodza) Pow. [ra] lub inne dokumenty Adres lub potoZenie Identyfikator
255/19 5 0.14 dr 0.14 GD11/00022360/6 . 220706_2.0012.AR_5.255/19
25534 | 5 | o013 | da [ o013 | GD11/00022360/6 | ul. Kasztanowa 10 | 220706_2.0012.AR_5.255/34
25548 | 5 | 013 | d | 013 |  GD1/00022360/6 = | 220706_2.0012.AR_5.255/48
59 | 5 [ o013 | o | 013 |  GDII0O0022360/6 . | 220706_2.0012.AR_5.599

llo&¢ dzialek na wypisie: 6
Suma powierzchni dzialek: 0.7333 ha

Sporzadzil(a): Janusz Frelek

(imie i nazwisko osoby reprezentujacef organ)

data i podpis




Wo jewdd ztwo: pomorskie
Powiat: kwidzynski
Jednostka ewidency Jna: Sadlinki 220706_2
Obreb: Sadlinki 0012
Arkusz: 3
Dziatka: 76/10, 76/11, 76/19
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Wo jewdd ztwo: pomorskie
Powiat: kwidzynski
Jednostka ewidency jna: Sadlinki 220706_2
Obreb: Sadlinki 0012
Arkusz: 3
Dziatka: 74/ 3
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PLAN BIOZ - INFORMACJA

Inwestycja : PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI JEZDNI ULIC
W SADLINKACH
Inwestor : URZAD GMINY SADLINKI

ul. KWIDZYNSKA
82-522 SADLINKI

Sporzadzit Plan BIOZ : Wiodzimierz Krupa

Kierownik budowy :

Data: KWIECIEN 2014 .



1. Cel opracowania

Celem niniejszego opracowania jest informacja dotyczqca programu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na zadaniu ,, Przebudowa nawierzchni ulic w
Sadlinkach”, na dziatkach bedaqcych wtasnosciq gminy Sadlinki.

2. Czgs¢ opisowa

Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji
poszczegolnych obiektow:

Zakres prac obejmuje :

e profilowanie 1 zaggszc\zenie istniejach nawierzchni ulic gminnych.

e wzmocnienie nawierzchni warstwa kruszywa, $rednia grubo$¢ warstwy 12
cm.

e regulacja wysoko$ciowa urzadzen uzbrojenia podziemnego

2. Wykaz istniejqcych obiektow budowlanych podlegajqcych adaptacji lub
rozbiorce:

Brak takich elementow.

3. Wykaz elementow zagospodarowania, ktore mogq stwarzaé zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi:

Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos$¢ przy profilowaniu nawierzchni.

4. Informacje dotyczqce przewidywanych zagrozen wystepujqcych podczas
realizacji robot budowlanych , okreslajqce skale i rodzaje zagrozen oraz
miejsce i czas ich wystepowania.

Wszystkie roboty beda wykonywane mechanicznie. Powyzsze roboty musza by¢
zabezpieczone poprzez wlasciwe oznakowanie pionowe 1 poziome strefy
prowadzonych prac. Teren budowy nalezy oznakowa¢ zgodnie z ,,Instrukcja
oznakowania robot drogowych prowadzonych w pasie drogi”. Szczegdlna
uwage nalezy zwroci¢ na zabezpieczenie robot po zakonczeniu dnia pracy przed
dostgpem o0sOb postronnych. Teren robot nalezy zabezpieczy¢ tasma
ostrzegawcza oraz wlasciwymi znakami pionowymi.

5. Informacje o wydzieleniu i oznakowaniu miejsca prowadzenia robot
budowlanych stosownie do rodzaju zagrozenia.



Teren budowy winien by¢ oznakowany znakami pionowymi 1 poziomymi
zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy.

6. Informacje o sposobie prowadzenia instruktazu pracownikow przed
przystqpieniem do realizacji robot szczegolnie niebezpiecznych, w tym:

a) okreslenie zasad postepowania w przypadku wystqpienia zagrozZenia,

b) koniecznos¢ stosowania przez pracownikow srodkow ochrony indywidualnej
zabezpieczajqcych przed skutkami zagrozen,

c) zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegolnie niebezpiecznymi
przez wyznaczenie w tym celu osoby.

Osoby biorace udziat w realizacji powyzszego zadania budowlanego zostana
poinstruowane przez osobg z uprawnieniami BiHP na miejscu budowy oraz
odpowiednio wyposazone w wymagany sprz¢t ochrony osobistej. Zgodnie z
prawem budowlanym podlegaty bg¢da stalemu nadzorowi kierownika budowy.

7. Okreslenie sposobu przechowywania i przemieszczania materiatow,
wyrobow, substancji oraz preparatow niebezpiecznych na terenie budowy:

Nie dotyczy.

8. Wskazania srodkow technicznych i organizacyjnych zapobiegajqcych
niebezpieczenstwom wynikajqcym z wykonywania robot budowlanych w
strefach szczegolnego zagrozenia zdrowia lub w ich sqsiedztwie, w tym
zapewniajqcych bezpiecznq i sprawnq komunikacje , umozliwiajqcq szybkq
ewakuacje na wypadek pozaru , awarii i innych zagrozen:

Teren budowy winien by¢ oznakowany zgodnie z projektem organizacji ruchu
na czas budowy, przestrzeganie przez wykonawce wilasciwej organizacji pracy,
uzywanie sprzetu technicznego sprawnego obstugiwanego przez uprawnionych
operatorOw oraz wykonywanie prac zgodnie z zatozeniami technologicznymi
wplynie na bezpieczne 1 zgodne ze sztuka budowlana prowadzenie budowy.

9. Wskazanie miejsca przechowywania dokumentacji budowy oraz dokumentow
niezbednych do prawidtowej eksploatacji maszyn i innych urzqdzen
technicznych:

Dokumentacja budowy oraz dokumenty eksploatacyjne maszyn i urzadzen
technicznych beda w posiadaniu kierownika budowy.

3. Cz¢$¢ rysunkowa:
Brak konieczno$ci wykonania.
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ZESTAWIENIE SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

D —00.00.00
D —-01.00.00
D - 03.02.01
D —-04.01.01
D -04.02.02

Wymagania ogdlne

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
Regulacja pionowa studni i zaworow wodociggowych
Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoia

Nawierzchnie 7 kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z ,,Remontem nawierzchni dr6g gminnych — ulic o
nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastegpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (drogg) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, wydany zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urz¢edowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania
zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robodt, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy inspektorem
nadzoru, kierownikiem budowy/robot, projektantem i1 innymi upowaznionymi osobami zgodnie z
przepisami prawa budowlanego.
1.4.5. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.
1.4.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju 1
pasami dzielagcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
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1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja

projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i1 rozkladania

obciazen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i1
czynnikow atmosferycznych.

1.4.14. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwinig¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w

nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac

teren przewidziany do rozbudowy drogi i1 budowy urzadzen chroniacych ludzi i1 srodowisko przed

ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.16. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia

urzadzen organizacji 1 bezpieczefstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednocze$nie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.17. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.18. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowe;.

1.4.20. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacjg, charakterystyke 1 wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.21. Slepy Kkosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

1.4.22. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz

inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metod uzytych przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacj¢
1 wspotrzedne punktow gldéwnych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy, egzemplarz dokumentacji
projektowej komplet SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podzial na dokumentacj¢ projektowa:
- Zamawiajacego,
- sporzadzona przez Wykonawcg.
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1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w SIWZ. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian 1 poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacja projektowa 1 SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda uwazane
za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywacé zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST 1 wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostana zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i1 wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru
ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu 1 zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i
postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 iloSciach okreslonych
przez Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru.
Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robdt. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig,
ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robat

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty latwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
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Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych witascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie
beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy okreslonych w programie BIOZ. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Ponadto Wykonawca zapewni ustawienie
przenosnych kabin WC w obrgbie budowy, dbajac jedoczesnie o ich oprdéznianie sprzgtem
specjalistycznym. Wykonawca zapewni 1 bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z
wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w
cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do
robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonhczenia przez
Inspektora Nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrdédia w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materialow do robot.

Humus 1 nadkfad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru beda
formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania na to
pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie
terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy. Eksploatacja
zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy,
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot 1
byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materialow
beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreSlonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu
robdt zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej 1 w.
SST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni
wyniki badan materialdw 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestig. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozona jako$¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robo6t i1 jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek 1 badan materiatdw oraz robot.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 11 ktore spetniaja wymogi SST.
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W przypadku materiatlow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan
beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
piSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg 1 Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m’ jako dlugo$é pomnozona przez $redni przekréj. Ilosci, ktore maja byé obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1
poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesSciowy

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy robot
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robaét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pisSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru koncowego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow,
wynikow badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa 1 SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupethiajacych 1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 SST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru

koncowego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego

Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew. uzupetniajace lub

zamienne),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, 1 ew. PZJ,

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST 1 ew.
PZJ,

(98]
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5. rysunki (dokumentacj¢) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wilascicielom urzadzen,

6. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 "Odbior koncowy robot".

9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ustalenia platnoSci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow 1
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogo6lne D-00.00.00.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogdlnych zawartych w D-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

D — 01.00.00 ODTWORZENIE OSI TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych na zadaniu:
»Remontem nawierzchni drég gminnych — ulic o nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje techniczne sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty , ktorych dotycza specyfikacja , obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogi .

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow glownych osi trasy 1
punktow wysokosciowych,

b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoOb utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkt zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy .

1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami PN 1z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00.

1.5.Wymagania techniczne
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materialdow podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 2 .

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gldéwnych trasy drogi nalezy stosowac¢ bolce metalowe o §rednicy 5 mm 1
dtugosci od 0.04 do 0.05 m . Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zalamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0.15 — 0.20 m . 1 dlugosci 1.5 — 1.7 m . Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i1 dlugosci okoto
0,30 m . Wszystkie punkty gléwne 1 posrednie tyczone bgda w oparciu o istniejaca osnowg sytuacyjno
— wysokos$ciowa 1 zalaczony w dokumentacji wykaz wspotrzednych tyczenia trasy .

3. SPRZET
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Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdle” punkt 3 .

3.1. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Mozna uzywa¢ dowolne $rodki transportu do przewozu materialow uzywanych w robotach
przygotowawczych .

5. Wykonanie robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”pkt 5.

5.1. Ustalenia ogdlne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.
Wszystkie punkty tyczone beda w oparciu o istniejaca osnowe sytuacyjno — wysokosciowa 1 wykaz
punktow gléwnych trasy , stanowiacy cz¢s¢ sktadowa Dokumentacji Technicznej . Stuzba geodezyjna
Wykonawcy dwa razy w czasie trwania robdt dokona pomiaru kontrolnego istniejacej osnowy .
Wyniki przekazane beda Inspektorowi Nadzoru . Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa , ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczsu przez Inspektora Nadzoru . Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy
rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu .
Jezeli Wykonawca stwierdzi , ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roéznig si¢ od rzednych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru .
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej
decyzji przez Inspektora Nadzoru . Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rz¢dnych terenu
podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inspektora Nadzoru . Punkty gidwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktow. Forma 1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace
pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzanie wyznaczenia punktow gléwnych i punktéw wysokosciowych .

Punkty wierzcholkowe trasy drogi 1 inne punkty glowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w
sposoOb trwaty, przy uzyciu bolcow stalowych, pali drewnianych lub stupkéw betonowych dowiazane
do realizacyjnej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej. Maksymalna odleglo$s¢ miedzy reperami
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roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 250 m . Repery robocze nalezy zatozy¢ poza
granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow towarzyszacych . Jako repery
robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy
drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych
lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka
doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjg
podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3. Wyznaczenie trasy drogi

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu istniejacej osnowy sytuacyjno —
wysokosciowej . O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych 1 w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 15
metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm . Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnos$cia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi nawierzchni korony ,
granicy robot 1 powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehlienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt 1 zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1 km (kilometr) trasy
drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.1. Sposdb odbioru robot
Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow 1

dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru .
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
Ptatnos$¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow 1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych
lub protokoty z kontroli geodezyjne;j .

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,

— dostarczenie materialdw pomocniczych

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem 1 oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

— kontrola istniejacej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej w rejonie prowadzonych robdt (minimum
dwa razy w czasie trwania robot)

D — 04.01.01 MECHANICZNE PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODEOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem profilowania 1 zaggszczenia podtoza na zadaniu ,,Remont
nawierzchni drég gminnych — ulic o nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacje Techniczna ST sa stosowane jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem profilowania i zaggszczenia podioza do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonywania robot nalezy stosowac sprz¢t do mechanicznego profilowania i zaggszczenia. W
miejscach, w ktoérych uzycie sprzgtu jest utrudnione nalezy uzy¢ sprzgtu recznego zapewniajacego
wiasciwe wykonanie robot. Do zageszczenia podioza nalezy uzy¢ walcow oraz ewentualnie w
miejscach trudno dostgpnych innego sprzgtu zagegszczajacego zapewniajacego uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.5.
wykonanie robot

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5. Wykonawca
powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i1 zaggszczenia podioza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

5.2. Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ bloto 1 grunt ktory, ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane, nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza. Zaleca
sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokosé
zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru , dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rz¢dnych
wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w
punkcie 5.4.

5.3. ZAGESZCZENIE PODLOZA

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Jakiekolwiek
nier6wnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiagnigcia
wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podloza ()

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Autostrad 1 Innych drog
drog
korpusu Ekspresowych Ruch Ruch
cigzki mniejszy
1 bardzo od cigzkiego
cigzki
Gorna warstwa o grubosci 1,03 1,00 1,00
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20 cm

Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania

zageszezenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okres

li¢

pierwotny 1 wtorny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego 1

pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotno$¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
tolerancja od -20% do +10%.

5.4. Utrzymywanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robo6t zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w

Z

robotach 1 Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on

zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych

napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na
wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

W czasie robot Wykonawca bedzie prowadzit systematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w
odpowiednich punktach niniejszej Specyfikacji.

6.1.2. Szerokos$¢ koryta

Szerokos$¢ koryta 1 profilowanego podloza nie moze r6zni¢ si¢ od zatozonej szerokosci o wigcej niz
+10 cm1-5 cm.
6.1.3. Ro6wnos¢ koryta

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4].Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm .

6.1.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z zalozonymi w
dokumentacji przetargowej z tolerancja + 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokosciowe

Ro&znice pomigdzy rzgdnymi wysokosSciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
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6.1.7. Zageszczenie koryta

Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy niz podany w punkcie 5.4.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ pordéwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza niz 2,2 .

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja przetargowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Cena wykonania 1 m” profilowania i zageszczenia podloza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— profilowanie podloza,

— zaggszczenie podloza

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Techniczne;.

D — 04.04.02 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA L AMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa kamiennego famanego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji zadania: ,,Remont nawierzchni drég gminnych — ulic
o nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki”

1.1.1 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stanowi obowiazujaca podstawe do stosowania jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z

wykonywaniem nawierzchni z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sa w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.
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1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.
1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne’
pkt 1.5.

b

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich sktadowania, podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania nawierzchni z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo kamienne famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych 1 otoczakow albo ziarn zwiru w celu uzyskania frakcji 0/63 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wihasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 .Zasady wykonania robdt podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.2
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke¢ kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozktadania 1 zageszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow kontrolnych w czasie robot podano w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postegpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie .

8. Odbior robot

Zasady odbioru robot okreslono w st d-4.04.00 ,,podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie 1 ewentualng naprawg podtoza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszczenie roztozone] mieszanki,

— rozlozenie mieszanki kruszywa

— zaggszczenie rozlozonej mieszanki

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;,
— utrzymanie nawierzchni w czasie robot.

D-03.02.01 REGULACJA PIONOWA UZBROJENIA PODZIEMNEGO
KANALIZACJI DESZCZOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z regulacja wlazow kanalizacji sanitarnej oraz zaworow
wodociagowych, ktore zostana wykonane w ramach ,,Remontu nawierzchni drég gminnych — ulic o
nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu 1 wykonaniu Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie z
zakresem wg Rysunkow.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekOw sanitarnych.

1.4.2. Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekow.

1.4.2.2. Kanal deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $cieckow opadowych.

1.4.2.3. Kolektor gléwny - kanal przeznaczony do zbierania $ciekdw z kanaldéw oraz kanalow
zbiorczych 1 odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.4. Kanal nieprzelazowy - kanal zamknigty o wysokosci wewngtrznej mniejszej niz 1,0 m.
1.4.2.5. Kanal przelazowy - kanal zamknigty o wysokosci wewnetrznej rownej lub wigkszej niz 1,0
m.
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1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli 1 prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanatlu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka bezwlazowa - §lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu
wilazowego, spetniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.4.3.4. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru sciekow opadowych, sptywajacych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studzienek 1 komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza czgs$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysokos$¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomigdzy rzedna dolnej powierzchni
plyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedna spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony
do zejscia obstugi do komory robocze;j.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komorg robocza.

1.4.4.4. Wlaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania regulacji wlazow i zaworow wodociagowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji wlazéw kanalizacji sanitarnej 1 zaworow
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsigbiernych,
- sprz¢tu do zaggszczania gruntu,
- weiggarek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 4.

Remont nawierzchni drog gminnych — ulic o nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki



23

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia rzgdnych wysokosciowych 1 trwale
oznaczy je w terenie.

5.2.1. Zasypanie wykopow 1 ich zaggszczenie

Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w OST D-02.00.00. ,,Roboty ziemne”.
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopoéw Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow do zapraw
1 ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowiazany do stalej i1 systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie 1z czgstotliwoscia okreslona w niniejszej SST 1 zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.
W szczegbdlnosci kontrola powinna obejmowac:
- badanie wskaznikOw zaggszczenia warstwy zasypu,
- sprawdzenie rz¢dnych posadowienia zaworow 1 pokryw wlazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje 1 wymagania
Rzedne zawordw 1 pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do £ 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Remont nawierzchni drog gminnych — ulic o nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki
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Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka) wykonanej 1 odebranej regulacji wtazéw kanalizacji 1
Zaworow.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru rob6ot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wykonanej 1 odebranej regulacji wlazéw kanalizacji sanitarnej 1 zaworow
obejmuje:
- oznakowanie robot,
- dostawe materiatow,
- wykonanie rob6t przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie,
- wykonanie izolacji studzienek 1 studni,
- regulacja wysokosciowa studzienek kanalizacji sanitarnej 1 zaworéw wodociagowych
- zasypanie 1 zaggszczenie wykopu.

Remont nawierzchni drog gminnych — ulic o nawierzchni gruntowej w m. Sadlinki



KOSZTORYS OFERTOWY + PRZEDMIAR

Klasyfikacja robot wg. Wspoélnego Stownika Zamoéwien
45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

NAZWA INWESTYCJI : REMONT NAWIERZCHNI ULIC O NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ W SADLINKACH
ADRES INWESTYCJI : ODCINEK ULICY GRZYBOWEJ NA DLUGOSCI 0,195 KM
INWESTOR : GMINA SADLINKI

ADRES INWESTORA : 82-522 SADLINKI, UL. KWIDZYNSKA 12

BRANZA . DROGOWA

DATA OPRACOWANIA ;. 08.04.2014

Ogdtem warto$¢ kosztorysowa robét zt

Stownie:

WYKONAWCA : INWESTOR :
Data opracowania Data zatwierdzenia
08.04.2014

Dokument zostat opracowany przy pomocy programu
NORMA PRO



ul. GRZYBOWA

OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia ‘ j-m. ‘ Poszcz Razem
REMONT NAWIERZCHNI ULICY GRZYBOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01  |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie |km
d.1]0119-03 réwninnym, odtworzenie osi drogi
0.195 km 0.195
RAZEM 0.195
2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY
2|KNR 2-31 |Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyj- |m?2
d.2/0103-04 ne nawierzchni w gruncie kat. I-IV
195%4.0 m?2 780.000
RAZEM 780.000
3/KNR 2-31 |Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérna o grubosci po zagesz- m?2
d.2/0114-07 czeniu 12 cm
0114-08
195*3 m? 585.000
4.0*1.0*4 m?2 16.000
RAZEM 601.000
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociggowych szt.
d.3/1406-04
6 szt. 6.000
RAZEM 6.000
5/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych szt.
d.3/1406-03
8 szt. 8.000
RAZEM 8.000

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
REMONT NAWIERZCHNI ULICY GRZYBOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - |km 0.195
d.1]0119-03 trasa drogi w terenie réwninnym, odtworzenie osi drogi

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)

1 2 3 4 5 6 7

2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY

2|KNR 2-31 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod |m?2 195%4.0 =
d.2|0103-04 warstwy konstrukcyjne nawierzchni w gruncie kat. I-IV 780.000

3|KNR 2-31 Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérnao | m? 601.000
d.2/0114-07 0114- |grubosci po zageszczeniu 12 cm
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodocig- |szt. 6
d.3/1406-04 gowych
5/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych |szt. 8
d.3[1406-03
Wartos¢ kosztorysowa roboét bez podatku VAT
Podatek VAT
Ogotem wartos¢ kosztorysowa robot

Stownie:

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY + PRZEDMIAR

Klasyfikacja robot wg. Wspoélnego Stownika Zamoéwien
45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

NAZWA INWESTYCJI : REMONT NAWIERZCHNI ULIC O NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ W SADLINKACH
ADRES INWESTYCJI : ODCINEK ULICY KONWALIOWEJ NA DLUGOSCI 0,135 KM
INWESTOR : GMINA SADLINKI

ADRES INWESTORA : 82-522 SADLINKI, UL. KWIDZYNSKA 12

BRANZA . DROGOWA

DATA OPRACOWANIA ;. 08.04.2014

Ogdtem warto$¢ kosztorysowa robét zt

Stownie:

WYKONAWCA : INWESTOR :
Data opracowania Data zatwierdzenia
08.04.2014

Dokument zostat opracowany przy pomocy programu
NORMA PRO



ul. KONWALIOWA OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia ‘ j-m. ‘ Poszcz Razem
REMONT NAWIERZCHNI ULICY KONWALIOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01  |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie |km
d.1]0119-03 réwninnym, odtworzenie osi drogi
0.135 km 0.135
RAZEM 0.135
2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY
2|KNR 2-31 |Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyj- |m?2
d.2/0103-04 ne nawierzchni w gruncie kat. I-IV
135%4.0 m?2 540.000
RAZEM 540.000
3/KNR 2-31 |Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérna o grubosci po zagesz- m?2
d.2/0114-07 czeniu 12 cm
0114-08
135*3 m2 405.000
4.0*1.0*4 m?2 16.000
RAZEM 421.000
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociggowych szt.
d.3/1406-04
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
5/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych szt.
d.3/1406-03
3 szt. 3.000
RAZEM 3.000

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
REMONT NAWIERZCHNI ULICY KONWALIOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - |km 0.135
d.1]0119-03 trasa drogi w terenie réwninnym, odtworzenie osi drogi

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)

1 2 3 4 5 6 7

2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY

2|KNR 2-31 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod |m?2 135%4.0 =
d.2|0103-04 warstwy konstrukcyjne nawierzchni w gruncie kat. I-IV 540.000

3|KNR 2-31 Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérnao | m? 421.000
d.2/0114-07 0114- |grubosci po zageszczeniu 12 cm
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodocig- |szt. 2
d.3/1406-04 gowych
5/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych |szt. 3
d.3[1406-03
Wartos¢ kosztorysowa roboét bez podatku VAT
Podatek VAT
Ogotem wartos¢ kosztorysowa robot

Stownie:

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY + PRZEDMIAR

Klasyfikacja robot wg. Wspoélnego Stownika Zamoéwien
45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

NAZWA INWESTYCJI : REMONT NAWIERZCHNI ULIC O NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ W SADLINKACH
ADRES INWESTYCJI : ODCINEK ULICY MALINOWEJ NA DLUGOSCI 0,220 KM
INWESTOR : GMINA SADLINKI

ADRES INWESTORA : 82-522 SADLINKI, UL. KWIDZYNSKA 12

BRANZA . DROGOWA

DATA OPRACOWANIA ;. 08.04.2014

Ogdtem warto$¢ kosztorysowa robét zt

Stownie:

WYKONAWCA : INWESTOR :
Data opracowania Data zatwierdzenia
08.04.2014

Dokument zostat opracowany przy pomocy programu
NORMA PRO



ul. MALINOWA

OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia ‘ j-m. ‘ Poszcz Razem
REMONT NAWIERZCHNI ULICY MALINOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01  |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie |km
d.1]0119-03 réwninnym, odtworzenie osi drogi
0.220 km 0.220
RAZEM 0.220
2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY
2|KNR 2-31 |Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyj- |m?2
d.2/0103-04 ne nawierzchni w gruncie kat. I-IV
220*4.0 m?2 880.000
RAZEM 880.000
3/KNR 2-31 |Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérna o grubosci po zagesz- m?2
d.2/0114-07 czeniu 12 cm
0114-08
220*3 m2 660.000
4.0*1.0*3 m?2 12.000
RAZEM 672.000
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociggowych szt.
d.3/1406-04
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
5/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych szt.
d.3/1406-03
3 szt. 3.000
RAZEM 3.000

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
REMONT NAWIERZCHNI ULICY MALINOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - |km 0.220
d.1]0119-03 trasa drogi w terenie réwninnym, odtworzenie osi drogi

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)

1 2 3 4 5 6 7

2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY

2|KNR 2-31 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod |m?2 220%4.0 =
d.2/0103-04 warstwy konstrukcyjne nawierzchni w gruncie kat. |-V 880.000

3|KNR 2-31 Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérnao | m? 672.000
d.2/0114-07 0114- |grubosci po zageszczeniu 12 cm
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodocig- |szt. 4
d.3/1406-04 gowych
5/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych |szt. 3
d.3[1406-03
Wartos¢ kosztorysowa roboét bez podatku VAT
Podatek VAT
Ogotem wartos¢ kosztorysowa robot

Stownie:

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY + PRZEDMIAR

Klasyfikacja robot wg. Wspoélnego Stownika Zamoéwien
45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

NAZWA INWESTYCJI : REMONT NAWIERZCHNI ULIC O NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ W SADLINKACH
ADRES INWESTYCJI : ODCINEK ULICY STRUMYKOWEJ NA DEUGOSCI 0,350 KM
INWESTOR : GMINA SADLINKI

ADRES INWESTORA : 82-522 SADLINKI, UL. KWIDZYNSKA 12

BRANZA . DROGOWA

DATA OPRACOWANIA ;. 08.04.2014

Ogdtem warto$¢ kosztorysowa robét zt

Stownie:

WYKONAWCA : INWESTOR :
Data opracowania Data zatwierdzenia
08.04.2014

Dokument zostat opracowany przy pomocy programu
NORMA PRO



ul. STRUMYKOWA OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia ‘ j-m. ‘ Poszcz Razem
REMONT NAWIERZCHNI ULICY STRUMYKOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01  |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie |km
d.1]0119-03 réwninnym, odtworzenie osi drogi
0.35 km 0.350
RAZEM 0.350
2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY
2|KNR 2-31 |Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyj- |m?2
d.2/0103-04 ne nawierzchni w gruncie kat. I-IV
350*4.0 m?2 1400.000
RAZEM 1400.000
3/KNR 2-31 |Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérna o grubosci po zagesz- m?2
d.2/0114-07 czeniu 12 cm
0114-08
350*3.0 m2 1050.000
3.0%1.0*9 m?2 27.000
RAZEM 1077.000
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociggowych szt.
d.3/1406-04
14 szt. 14.000
RAZEM 14.000
5/KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych szt.
d.3/1406-03
9 szt. 9.000
RAZEM 9.000

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5 x 6)
1 2 3 4 5 6 7
REMONT NAWIERZCHNI ULICY STRUMYKOWEJ W SADLINKACH
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - |km 0.35
d.1]0119-03 trasa drogi w terenie réwninnym, odtworzenie osi drogi
-3-

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)

1 2 3 4 5 6 7

2 REMONT NAWIERZCHNI ULICY

2|KNR 2-31 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza pod |m?2 350%4.0 =
d.2|0103-04 warstwy konstrukcyjne nawierzchni w gruncie kat. I-IV 1400.000

3|KNR 2-31 Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérnao | m? 1077.000
d.2/0114-07 0114- |grubosci po zageszczeniu 12 cm
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KOSZTORYS OFERTOWY

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. mia- llosé Cena Wartos¢
ceny ry zt zt
(5x6)
1 2 3 4 5 6 7
3 REGULACJA PIONOWA ZAWOROW WODOCIAGOWYCH | STUDNI
4|KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociag- |szt. 14
d.3/1406-04 gowych
5/KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych |szt. 9
d.3/1406-03
Wartos¢ kosztorysowa roboét bez podatku VAT
Podatek VAT
Ogotem wartos¢ kosztorysowa robot

Stownie:

Norma PRO Wersja 4.45 Nr seryjny: 3043 Uzytkownik: Dromik




