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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania techniczne dotyre wykonania i
odbioru robat, ktére zostamwykonane na budowie pn:

Budowa trzech straganow handlowychwg poniszej specyfikacii.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Niniejsza specyfikacja technicznadzie stosowana, jako cgedokumentéw przetargowych
w zamawianiu i wykonaniu robot oktenych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacj Techniczra
Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej olejp:

1.3.1. Prace rozbiérkowe
Rozebranie istniggej nawierzchni z kostki brukowej,
Wywiezienie gruzu kamiennego na wysypisko;

1.3.2. Wykonanie straganéw handlowych i prace towayszce

Wykonanie wykopdw na gbokas¢ -1,0m ppt. pod fundamenty;

Wykonanie taw fundamentowych;
tawy betonowe monolityczne o prostikym przekroju 30x115cm i poziomem posadowienia
-1,00 m poniej poziomu terenu (beton B20).

Wykonanie i montastalowych straganéw handlowych;
Konstrukcg straganu projektuje iz profilu stalowego zamkegtego 60x60x4, odpowiednie
zespawanego, do ktorej nayeprzyspawa taty stalowe z profili o przekroju zamkiym
50x60x3 tak, aby utworzyly dach dwuspadowy o nashiyl 11 i 17 stopni z wystgym
okapem. A na nich za pompwkretOw zamocowa pokrycie w postaci stalowej ocynkowanej
i powlekanej blachy trapezowej w kolorze ceglastyykonczy¢ krawedzie stykajcych se
potaci za pomag ksztattek systemowych z blachodachowki. Blat stragnaley wykona z
blachy stalowej gr. 2 mm ocynkowanej powlekanejalokze bazowym zamocowanej przy
pomocy nitéw zrywanych do stekwiaty.

Kody CPV:

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

44112100-9 Wiaty

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty
specjalistyczne

45262311-4 Betonowanie konstrukciji

45262400-5 Wnoszenie konstrukcji ze stali konstrukcyjne;j

45262670-8 Obrobka metali

45262680-1 Spawanie

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okstenia w Specyfikacji Technicznej sa zgodne z olawjagcymi normami i
specyfikacja ST-00 “Wymagania Ogolne”.

1.4.1. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przekdvgawe, upowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji zanmevia.

1.4.2. Projektant — uprawniona osoba prawna lupcfima lgdagca autorem Dokumentacji —
kosztorysu inwestorskiego

1.4.3. Inspektor Nadzoru — osoba powotana przeawaagcego do dziatania, jako Inspektor



Nadzoru upowzniony jest wydawakierownikowi budowy lub kierownikowi robot polecien
potwierdzone wpisem do dziennika budowy, dofgez usurngcia nieprawidtowséci lub
zagraeni, wykonania préb lub badan, t@kwymagajcych odkrycia robét lub elementéw
zakrytych, oraz przedstawienia ekspertyz dajggeh prowadzonych robét budowlanych i
dowoddw dopuszczenia do stosowania w budownictwi®low budowlanych oraz wdzen
technicznych,

1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niegine do wykonania robét z dopuszczalnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo do danegdzaju Robot budowlanych.

1.4.5. Aprobata techniczna — dokument potwiertzapozytywna ocefitechniczna wyrobu
stwierdzagca jego przydatrié@ do stosowania. Aprobata techniczna powinna zawigra
szczegolnéci:

1) podstaw prawna,

2) identyfikacje techniczna i nazvmandlowa wyrobu oraz nazwadres wnioskodawcy,

3) przeznaczenie, zakres i warunki stosowania wyrataz, w miag potrzeb, warunki jego
ubytkowania i konserwacii,

4) wiasciwosci uzytkowe i wlasnéci techniczne wyrobu, istotne zyzane z wymaganiami
podstawowymi, ich poziom oraz metody badan,

5) klasyfikacje wynikajca z odebnych przepisow i Polskich Norm,

6) kryteria techniczne na potrzeby certyfikacjizmak bezpieczestwa,

7) wytyczne dotycgce technologii wytwarzania, pakowania, transporgkiadowania oraz
szczego6towy sposob znakowania wyrobu,

8) dat wydania i termin wanosci aprobaty,

9) stwierdzenie pozytywnej oceny technicznej i plegyaci wyrobu do stosowania w
budownictwie w zakresie okilenym w pkt 3,

10) wskazanie obowzujacego systemu oceny zgodog

11) wykaz dokumentéw wykorzystanych w postepowaaprobugcym, w tym wykaz
raportéw z badan wyrobu,

12) pouczenie, _e aprobata techniczna nie jestrdektem dopuszczgym wyréb do obrotu

I stosowania w budownictwie.

Aprobaty techniczne, z watkiem aprobat technicznych wyrobéw stosowanych w
budownictwie obronnym, publikowaneg sv ramach witasnych wydawnictw jednostek
aprobujcych. Oznaczone znakowaniem CE, dla ktérych zgodnagebnymi przepisami
dokonano oceny zgodéa ze zharmonizowana norma europejska wprowadzaonabtbru
Polskich Norm, z europejska aprobata techniczn&iajowa specyfikacja technicznansava
cztonkowskiego Unii Europejskiej uznana przez KageniEuropejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi.

1.4.6. Specyfikacja — oznacza specyfikacje robdjczana do zamédwienia oraz wszelkie
zmiany tego dokumentu lub uzupetnienia dokonane&mzigoz klauzula lub przedione przez
Wykonawe; i zatwierdzone przez Inspektora.

1.5 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jdkorobdt oraz ich zgodsé z dokumentacja -
kosztorysem, specyfikacjami technicznymi i poleaemiinspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w umowie przekee wykonawcy teren budowy wraz z
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, komplety ST.

1.5.2. Zgodnéc robot z kosztorysem i specyfikacjami technicznymi

Zawarta w zamowieniu dokumentacja must hywalana za wzajemnie komplementarna i
sp6jna wobec siebie. Cata robocizna i wszystkieenaty musza spetntavymagania podane
w dokumentacji.



1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowzany zapewrdi bezpieczéstwo na placu budowy i na zegire placu
budowy:

1. Utrzymywa bezpieczne warunki pracy.

2. Publicznie ogtogirozpoczcie robot.

3. Utrzymywa tymczasowdrodki zabezpieczage na placu budowy.

4. Zapewnt wystarczajce srodki zapobiegajce uszkadzaniu drdg.

1.5.4. Ochronarodowiska

W trakcie wykonywania rob6t Wykonawca musthy petniswiadomy wszystkich przepisow
dotyczcych ochronyrodowiska i zapewiiich przestrzeganie.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Utrzymywanie odpowiedniego spgte przeciwpaarowego na placu budowy oraz
zapewnianie przestrzegania przepisow przeckapmwych.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Stosowanie materiatéw trwale zagm@cychsrodowisku jest zabronione.zii materiaty takie
s3 narzucone w Specyfikacjach Technicznych, odpoviéa¢ spada na Zamawigjego.
1.5.7. Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczeniedrrszkodzeniem w trakcie budowy
wszystkich instalacji nadziemnych i gdzex podziemnych oraz za informowanie
odpowiednich instytucji o ewentualnych uszkodzemiac

1.5.8. Ograniczenie ohyien osi pojazdow

Zgodnda¢ z ustawowymi ograniczeniami obgenia na os przy transporcie materiatow i gprz
do i z placu budowy.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Spetnianie wymaga wszystkich przepiséw dotygeych bezpieczestwa ze szczegdlnym
uwzgkdnieniem zdrowia i bezpiecastwa zatrudnionych pracownikow,acknie z
zapewnieniem odpowiednich warunkéw pracy i sanytelrprzez caty czas trwania robot.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za roboty i wszystkiateriaty i sprzt stosowane od daty
przegcia placu budowy do daty wystawiesigiadectwa zakaczenia.

1.5.11. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca musi zriawszystkie wymagania ustaw i przepiséw oraz przegt ich w czasie
wykonywania robét

1.5.12. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogmmwe

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacje i yatrgwanie objazdéw w trakcie
prowadzenia robdét i do ich rozbiorki po zakaeniu rob6t. Okrdenie ponosgcego koszty
zajecia pasow drogowych i wykonania i uzgodnienia gttyjeorganizacji ruchu.

1.5.13. Odbior techniczny i rozruch

Wykonawca jest zobowtany do powiadomienia naspiie o dacie rozpogzia i planowanej
dacie zakaczenia robot.

1.5.14. Projekt organizacji robot wraz z towarzgymi dokumentami

Przygotowanie dokumentow wchagych w skiad projektu organizacji rob6t Zgodnie z
umowa w ramach prac przygotowawczych, przed pgpietiem do wykonania zasadniczych
robét, wykonawca jest zoboyziany do opracowania i przekazania Inwestorowi dieptacii
nastpujacych dokumentéw:

1. Projekt organizacji robot

2. Szczego6towy harmonogram robét i finansowania

3. Plan bezpiecastwa i ochrony zdrowia

4. Program zapewnienia, jaiab.

Projekt organizacji robot



Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji robot musi bylostosowany do charakteru
i zakresu przewidywanych do wykonania robét. Maapewné zaplanowany sposaéb realizacji
robét, w oparciu o zasady techniczne, ludzkie aaigacyjne, ktére zapewniajealizacje rob6t
zgodnie z dokumentacja projektowa i instrukcjamazoharmonogramem robo6t. Powinien
zawierd:

1. Organizacje wykonania robot, w tym terminy i s@io prowadzenia robot

2. Projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

3. Organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaicigg

4. Wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i ygptowanie praktyczne

5. Wykaz os6b odpowiedzialnych, za jako terminowd¢é wykonania poszczegolnych
elementow robat.

Szczegotowy harmonogram robét i finansowania

Szczegdtowy harmonogram rob6t i finansowania musizgledniaé uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej i ustalezawartych w umowie. Madiwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie rob6t budowlaniyetontazowych, kolejnéé robot oraz
sposoby realizacji winny zapewnivykonanie robot w terminie okii®@nym w umowie.
Inwestor poda ogo6lny harmonogram dogmztermindw i zasad finansowania. Na podstawie
dyrektywnego harmonogramu robét wykonawca przedstawestorowi do zatwierdzenia
szczego6towy harmonogram robot i ptatcio opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow
umowy. Harmonogram winien wysaie przedstawiaw etapach tygodniowych proponowany
postp rob6t w zakresie gtdbwnych obiektow i robdt towemacych. Zgodnie z
postanowieniami umowy harmonograngdbie w miag¢ potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robot.

2. TEREN BUDOWY

2.1. Terenem budowys

- obiekt lzdacy przedmiotem inwestycji

- przylegty teren niezjziny do realizacji zadania inwestycyjnego

- dwa miejsca parkingowe z tylu budynku przeznaezdia wykonawcy robét, jako miejsce
skladowania materiatow ( ogrodzenie stanowisk rezkaykonawcy)

- wskazane przez Inwestora pomieszczenia socjanibasne dla potrzeb wykonawcy robét
zlokalizowane w innym budynku

Wszystkie miejsca zwrane z realizacja zadania, wykonawca zohpwe s¢ zabezpieczy
przed dostpem osbéb nieuprawnionych.

2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowygzasie i ha warunkach
okreslonych w ogdélnych warunkach umowy.

W czasie przekazania terenu zamagagjprzekazuje wykonawcy:

1) dokumentacje techniczna oflea w p.1.4

2.3 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochronne placu budowy orazyatkich materiatéw i
elementow wyposaenia umytych do realizacji robot od chwili rozpeca do ostatecznego
odbioru robét. Przez caly ten okres adzenia lub ich elementy Beda utrzymane w sposéb
satysfakcjonujcy zarazdzapcego realizacja umowy. Me on wstrzymarealizacje robot, jd

w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swojewlyzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy,nstaluje i utrzyma wszystkie niegine,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu igdeenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znak
drogowe etc. zeby zapewrd bezpieczéstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne wdzenia zabezpieczgje musza by zaakceptowane przez
zarzdzapcego realizacja umowy.



Przed rozpoczxiem robot wykonawca poda ten fakt do wiadéonozainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z zg@zapcemu realizacja umowy. Wykonawca
umiesci, w miejscach i iléciach okrélonych przez zawlzapcego, tablice podage informacje

0 zawartej umowie zgodnie z rozpgazeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

2.4 Ochrona whasrigi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochronne isticiggh instalacji naziemnych i
podziemnych urgdzen znajdugcych sé w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable
itp.

Przed rozpocxiem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich veadcktére g
wiascicielami instalacji i urzdzer, informacje podane na planie zagospodarowaniandere
dostarczonym przez zamawgeggo. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i ugglzenia
zostaty widciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniéakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zadzapcego realizacja umowy o0 kdym
przypadkowym uszkodzeniu tych gdzea lub instalaciji i lgdzie wspotpracowat przy naprawie
udzielagc wszelkiej maliwej pomocy, ktéra moje lypotrzebna dla jej przeprowadzenia.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowwadne przez jego
dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnykgzanych na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez zamawsapo.

2.5 Ochronarodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robét wykonawca jest zobgméiny zné i stosowé sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esikr ochronyrodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakozenia rob6t, wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne
kroki _zeby stosowa sie do wszystkich przepisow i normatywow w zakresiehroay
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, aindziataa szkodliwych dla innych
jednostek wysfpujacych na tym terenie w zakresie zanieczysaczmatasu lub innych
czynnikéw powodowanych jego dziatakuiy.

2.6 Zapewnienie bezpiearmdwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bgdzie utrzymywat wyposaenie konieczne dla
zapewnienia bezpiecastwa. Zapewni odpowiednie wypdasmie | odzie_ wymagana dla
ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuobyd Uwaza sk, _e koszty
zachowania zgodsoi z wspomnianymi powiej przepisami bezpiecastwa i ochrony
zdrowia g wliczone w cenne umowna.

Wykonawca bdzie stosowat gido wszystkich przepiséw prawnych obgmujacych.

W zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposaie
przeciwpagarowe w stanie gotowoi, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpiéshsa
przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkichgdezeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tablhapBeda przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwp@rowymi, w bezpiecznej odlegic od budynkoéw i sktadowisk, w
miejscach niedogpnych dla osob trzecich. Wykonawcedhie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku polaru, ktéry mogtby poaéstv okresie realizacji rob6t lub zostat
spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow

Ubycie materiatow, ktére wptywajna trwate zmiangrodowiska, ani materiatéw emitygych
promieniowanie w iléciach wysszych ni_ zalecane w projekcie niedhie akceptowane.
Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochade z recyklingu i mage by umyte do robo6t
musza by paswiadczone przez odpowiednie vy | wiadze, jako bezpieczne dliandowiska.
Materiaty, ktére g niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po Aakeniu budowy ich
charakter niebezpieczny zanika, np. materialggs) mog by¢ dozwolone, pod warunkiem,
ze Beda spetnione wymagania techniczne dageich wbudowania. Przed umyciem takich



materiatbw Zamawiapy musi uzyska& aproba¢ od odpowiednich wiladz administracji
panstwowej, jgli wymagap tego odpowiednie przepisy.

3. MATERIALY

3.1 Materiaty nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy, ktére nie spetnigjwymaga Specyfikacji Technicznych zostamsunéte z placu
budowy. Jeeli zostap jednak zastosowane, roboty mjogost@& odrzucone, a ptatsoi
wstrzymane.

3.2 Przechowywanie i magazynowanie materiatow
Materialy Beda magazynowane w odpowiedni sposObzpcaty czas trwania robét, w celu
zapobiegania ich zanieczyszczeniu oraz utrzymahigakdaci i przydatndéci do robot.

3.3 Materiaty alternatywne

Jezeli jest to dozwolone przez Specyfikacje, aglpoinformowa projektanta nie paniej ni_
trzy tygodnie przed zamierzonym umyciem takich makéw, tak, aby mégt on dokotach
wczeniejszego zbadania.

3.4. Materiaty z rozbiérki powinny by¢ wywozone na wysypisko.
Materiaty z rozbiérki powinny bywbudowywane ponownie,jeli zostag zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru.

3.5. Materiaty do wykonania fundamentow i elementow zelbetowych

3.5.1. Beton

Konstrukcje nalgy wykonywa z betonu B20 spelniggego wymagania normy PN-88/B-
06250. Klasa betonu musi dygodna z dokumentacja projektowa. Produkcja mrdsza
betonowej w wyspecjalizowanym zaktadzie. Mieszam&imnowa powinna pochodz jednej
wytworni. Maksymalny wymiar kruszywa 16mm. Maksymabktosunek w/c=0,55.
Minimalna zawarté¢ cementu=280 kg/m3. Maksymalna zaw&itoowietrza w mieszance 2%
(sprawdzanie zawadoi powietrza w mieszance betonowej rglevykonywa metodami
podanymi w PN-88/B-06250). Konsystencje betonu ayalelobierg wg ,Warunkow
technicznych wykonywania i odbioru robd6t budowlanwntazowych”. Beton wymaga
pielegnaciji.

3.6. Materiaty $lusarskie

Do wyrobowslusarskich stosuje i

Wyroby walcowane gotowe ze stali klasy | w gatuk&t3S; St3SX; St3SY wg PN-EN
10025:2002

3.6.1. Ksztattowniki zimno gte.

Wykonywane g, jako otwarte (ceowniki, #owniki, zetowniki) oraz zamkgie (rury
kwadratowe i okggte).

Produkuje si je ze stali konstrukcyjnej¢glowej zwyklej jakdci Stos, St3SX, St3SY.
Dtugasci fabrykacyjne od 2 do 6 m przy zkszonej doktadnai wykonania.

3.6.2. Wihasnéci mechaniczne i technologiczne powinny odpowtagdgmaganiom podanym
w PN-EN 10025:2002.

- Wady powierzchniowe - powierzchnia walcéwki ¢fiiw powinna by bez gknigé, pecherzy

i naderwa.

- Na powierzchniach czotowych niedopuszczalng pozostatéci jamy usadowej,
rozwarstwienia i gknigcia widoczne gotym okiem.



- Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuskawalcowania, wticenia niemetaliczne,
Wery, wypuktaci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatd s3 dopuszczalne, jeli:

- mieszcz sie w granicach dopuszczalnych odchytek

- nie przekraczaj0.5 mm dla walcowki o gruoi od 25 mm. 0,7 mm dla walcowki o gruoo
wigkszej.

3.6.3. Odbidr stali na budowie powiniencbdokonany na podstawie atestu, w ktory powinien
by¢ zaopatrzony kaly element lub partia materiatu. Atest powinien eaeé:

- znak wytworcy

- profil

- gatunek stali

- numer wyrobu lub partii

- znak obrébki cieplnej

Cechowanie materiatdw wywalcowane na profilachratprzywieszkach metalowych.

3.6.4. Odbior wyrobu na budowie winiencbgokonany na podstawie protokotu ostatecznego
odbioru wyrobu w wytworni wraz zswiadczeniem wytwoérni, _e usterki w czasie odbiorow
miedzyoperacyjnych zostaly usgte.

3.6.5. Jakodczniki wystpuja: pofgczenia spawane

Do spawania konstrukcji ze stali zwyktej stosugesgiawanie elektryczne przy umyciu elektrod
otulonych EA-146 wg PN-91/M-69430. Zggtzo mona stosowelektrody ER- 346 lub ER-
546. Elektrody EA-146sto elektrody grubo otulone przeznaczone do spamaomstrukcii
stalowych narzonych na obe@izenia statyczne i dynamiczne.

Elektrody powinny mié:

- za&wiadczenie, jak€ri

- spetnig wymagania norm przedmiotowych

- opakowanie, przechowywanie i transport winny bgodne z wymaganiami obayiujacych
norm i wymaganiami producenta.

4. SPRZET

4.1 Wykorzystywanie sprztu

Wykorzystywany sprg musi by odpowiedni dla zastosowania i hie moje pogarszkasci |
wykonania robot. Musi on odpowiadlarykazowi znajdujcemu s¢ w ofercie wykonawcy Oraz
spetni# wymagania wymienione w poszczegolnych Specyfildcjaechnicznych dla
okreslonych robot.

4.2. Sprzt do rozbiorek i wykopow

Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mona wykorywa
przy umyciu dowolnego spgil. Do kcznego odspajania gruntow nalestosowa narzdzia:
szufla, topata, szpadel prosathy, szpadel zaokglony, oskard z dziobem i diutem, oskard
dwudziobowy, kilof, motyka (.szufle do odspajaniadobywania gruntéw sypkich lub
rozluznionych; topaty - do odspajania i wydobywania géamtnato zwéztych; szpadle (rydle)

- do odspajania i dobywania gruntow matérednio zweztych(np. ity, zbite gliny,zwiry);
kilofy, dragi - do odspajania gruntow aatych i skalistych sgkanych). Do zrywania lub
rozbiérki obiektow lub nawierzchni przewidzianych dsun¢cia z placu budowy, stosowa
mioty pneumatyczne lekkie (o masie 7-9kg§pednie (10-12kg) i cienkie (pow. 1 kg). W
przypadku braku sptarek dostarczagych powietrze do miotéw pneumatycznych mbgé
stosowane mioty elektryczne lub spalinowe przy ma@miu duej ostrancsci z punktu
widzenia bezpiecznego wykonania robot.

Przy zrywaniu lub rozbidrce obiektow lub nawierzchmtotami pneumatycznymi nalg
przestrzeganastpujacych zasad:



a/ stosowéaprzerwy w pracy pracownikow obstugajych narzdzia pneumatyczne ze wedu
na duda ilé¢ drgar oddziatywujcych na organizm ludzki,

b/ nie wolno dopuszczado wykonywani robét naezlziami pneumatycznymi kobiet,
miodocianych oraz osdb chorych na reumatyzm,

c/ przy pracy miotem wyburzeniowym zatruéinirbwnoczénie dwoch robotnikow
zmieniapcych sé co pol godziny,

d/ ogranicza do maliwego minimum bieg luzem nagdzi pneumatycznych, ze wzglu na
wywotywanie przez te ugzlzenia nadmiernego hatasu,

e/ narzdzia pneumatyczne podczas pracy powinnyttgymane sgizyscie za uchwytygkami
zgietymi w tokciach, a przewdd odprowadzey zwyte powietrze nie powinien by
skierowany na obstugagego dane ugdzenie; poza tym pracownik obstugey miot
pneumatyczny powinien go tak ustawiaby pyt wytwarzany w czasie jego pracy byt
odwiewany przez wiatr,

f/ pracownicy obstugucy narzdzia pneumatyczne powinni dypoddawani badaniom
lekarskim przynajmniej dwa razy w roku.

4.3. Sprzt do wykonywania roboét _zelbetowych i betonowych

Roboty zwgzane z wykonaniem konstrukcji betonowych #elbetowych mog by¢
wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przy umyciu dowolnego sjprprzeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot.

Wykonawca powinien dysponowan.in.:

1) do przygotowania mieszanki betonowej:

- betoniarkami o0 wymuszonym dziataniu,

- dozownikami wagowe o odpowiedniej doktadciaz aktualnymswiadectwem legalizaciji,
- odpowiednio przeszkolona obstuga.

2) do wykonania deskowane:

- sprztem ciesielskim,

- samochodem skrzyniowym,

- _zurawiem o udwigu dostosowanym dogiaru elementoéw deskowane.

3) do przygotowania zbrojenia:

- gietarkami,

- nozycami,

- prostowarkami,

- innym sprztem stanowjcym wyposaenie zbrojami.

4) do uktadania mieszanki betonowej:

- pojemnikami do betonu,

- pompami do betonu,

- wibratorami wgébnymi o odpowiednigjrednicy,

- wibratorami przyczepnymi,

- fatami wibracyjnymi,

- zacieraczkami do betonu.

5) do obrébki i pigjgnacji betonu:

- szlifierkami do betonu.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i speéni
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4.4. Sprzt do transportu i montazu wyrobow slusarskich.
Do transportu i montar wyrobow naley ubywa _uprawi, wcagarek, dwignikow,
podnanikdéw i innych uradzer. Wszelkie urzdzenia dwigowe, zawiesi i trawersy



podlegagce przepisom o dozorze technicznym powinny dgstarczone wraz z aktualnymi
dokumentami uprawniagymi do ich eksploatacji.

Sprzt do rob6t spawalniczych

* Stosowany sprg spawalniczy powinien unitiwia¢ wykonanie ziczy zgodnie z technologia
spawania i dokumentacja konstrukcyjna.

* Spadki napgcia prdu zasilagcego nie powinny hywieksze jak 10%.

* Eksploatacja spktu powinna by zgodna z instrukcja.

* Stanowiska spawalnicze powinnydgdpowiednio urgdzone:

- spawarki powinny stana izolupcym podwyszeniu i by zabezpieczone od atmosferycznych
- sprzt pomocniczy powinien kyprzechowywany w zamykanych pomieszczeniach.

- stanowisko robocze powinnobyrzadzone zgodnie z przepisami bhp i przecisggowymi,
zabezpieczone od wptywow atmosferycznydhyietlone z dostateczna wentylacja;
Stanowisko robocze powinno dgdebrane przez hyniera.

5. TRANSPORT

5.1 Srodki transportu (pojazdy)

Od Wykonawcy wymaga siwykorzystywania wystarczggej ilosci pojazdow, tak, aby
dotrzymany zostat termin zakozenia robdt. Pojazdy musza ¢bywystarczaice dla
zastosowania i nie wptywailjemnie, na jak& robot i transportowanych materiatow.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robotatkowitej zgodnéci z warunkami
kontraktu a jak& materiatdw i robocizny musi Bycatkowicie zgodna z dokumentacja
projektowa, metodologia robét i poleceniami InspektNadzoru

6.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

Polecenia Inspektora Nadzoru Beda wykonywane wi€zazez niego ok&onym. Jeeli
warunek ten nie zostanie spetniony, roboty magstd zawieszone. Wszelkie dodatkowe
koszty z tego wynikage Beda ponoszone przez Wykonawc

6.3 Sposob wykonania robét zwazanych z wykonaniem fundamentow

6.3.1. Zalecenia dotygee rob6t fundamentowych

Wszystkie nasypy niekontrolowane w miejscu posadaia fundamentow natg wybrat i
zastpi¢ warstwa dobrze zggzczonego (do uzyskania wghkika zagszczenia 1S=0,98)
piasku lub ,chudego” betonu.

Ostatnie 20cm wykopu pod stopy fundamentowezyalgykon& recznie.

Roboty ziemne i fundamentowe nafewykonywa zgodnie z norma PN-68/B-06050 oraz
wytycznymi podanymi w opracowaniu ITB ,Warunki tesbzne wykonywania i odbioru robot
budowlano montaowych” tom 1, cz& 1 — Arkady 1989r.

6.3.2. Betonowanie przy niskich temperaturach

Wykonywanie robot betonowych izelbetowych w okresie obionych temperatur jest
mozliwe tylko przy zachowaniu warunkow urraviajacych wigzanie i twardnienie mieszanki
betonowej w temperaturach dodatnich albo przezostasie odpowiednich dodatkow
chemicznych umidiwiajacych uzyskanie przez beton wymagane] wytrzyg@jo bez
stosowania cieplakéw lub podgrzewanych deskowaak® dbniona temperatgrwptywajgca
na zwolnienie procesu waania i twardnienia betonu naleprzyjmowa& juz_ temperatuy
otoczenia wynosgca ponzej 10°C, arednia dobowa temperatus°C otaczajca twardnigjcy



beton naley traktowa, jako graniczna, przy ktorej utong w deskowaniu mieszankalery
chroni przed utrata ciepta. Wszystkie wymagania i zalecdatyczce wykonywania robot w
obnizonych temperaturach zawartgvs instrukcji ITB nr 282 pt.

~Wytyczne wykonywania robét budowlano momdavych w okresie obaibnych temperatur”.
Nalezy je bezwzgidnie przestrzega

6.3.3. Betonowanie przy wysokich temperaturach

W obliczeniach statycznych i wymiarowaniu elementéirelbetowych nie uwzgtniono
wpltywu temperatury na prace elementowelbetowych, dlatego wanna jest odpowiednia
pielegnacja betonu jak rownie_ zabezpieczenie tych etéime przed dziataniem
podwyzszonych temperatur po uzyskaniu petnej wytrzyswiperz beton.

Betonowanie przy wysokiej temperaturze otoczenveasta wiele problemow zwianych
zarOwno z wysza temperatura betonu, jak i w wielu przypadkasickszona szybkitia
wyparowywania wody zéwiezej mieszanki. Problemy te dotycmieszania, uktadania oraz
pielegnacji betonu. Wysoka temperatura otoczenia poveoduwyzsze zapotrzebowanie na
wodk, intensywna pielgnacje. Szybkie parowanie moje spowodéywekniecia i sgkania od
skurczu plastycznego. Beton po zéaiu powinien b§ chroniony przed nastonecznieniem, w
przeciwnym, bowiem przypadku,sje nasgpi potem chtodna noc, moje powstspekanie,
ktérego zakres jest wprost proporcjonalny do rowmémperatur.

6.3.4. Deskowania

Deskowanie musi ky dobrej, jakéci, ktére naley wykona zgodnie z projektem
wykonawczym. Nie usuwadeskowania i podpor moriawych przed stwardnieniem betonu
wystarczajcym do przeniesienia przez element gbenia wkasnego i ubytkowego.

6.3.5. Tolerancje

Dokladna¢ wymiarowa wykonania konstrukcji powinnadygodna z PN-62/B-02355 i PN-
62/B-02356.

6.3.6. Zbrojenie

Zbrojenie przed utzeniem oczyci¢ starannie z rdzy, oblodzenia i innych zanieczyazcz
utrudniapcych przyczepn& do betonu. Zbrojenie ma b&ytozone dokfadnie, mocowanie
elementami i dystansowaniami metalowymi (zgodnpegektem wykonawczym).

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1 Zasady kontroli, jakasci robot

Wykonawca zapewni prawidtowy system kontroli i figiny personel dla pobierania probek
i dokonywania badan. Przed zaakceptowaniem i wpllaemiem w zycie systemu, jakii
nalezy przeprowadzi badania probne, mgje pokazéazadowalajce dziatanie systemu.

7.2 Pobieranie probek

Prébki Beda pobierane losowo przy wykorzystaniwadgs e wszystkie elementy robét mog
zost& wybrane do badania z jednakowym prawdopoddtveem. W razie potrzeby Inspektor
moje zagadadodatkowego pobrania prébek.

7.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgadmigmaganiami odpowiednich norm.
Przed pobieraniem probek i rozpecem jakichkolwiek badan natg powiadomé Inspektora,
wszystkie wyniki musza zosigrzekazane nagnie Inspektorowi.

7.4 Atesty, jakaci



Warunki dla atestow, jakoi musza zostaokreslone w Specyfikacji Technicznej.zdi jest to
wymagane, do kalej dostawy na plac budowy muszatlyolgczone odpowiednie atesty,
jakosci a ich kopia musi zostgrzekazana Inspektorowi.

8. OBMIAR ROBOT

8.1 Zasady obmiaru robot

Wykonawca przeprowadza obmiar robdét po wokEjszym pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiarg wpisywane w ksidze obmiaru i okrdaja rzeczywisty
zakres dokonanych rob6t zgodnie z projektem i Sfleamjami Technicznymi.

Wyniki wyra one g w jednostkach oké&tonych w Przedmiarze Robot.

8.2 Metody pomiaru

Diugosci i odlegtaici miedzy okrélonymi punktami g mierzone poziomo wzdu linii
srodkowej.

Obijetosci s obliczane w metrach s@@ennych, jako diugid pomnaona przezredni przekroj.
W przypadku skomplikowanych przekrojow nalesporzdzi¢c pomocnicze szkice.

8.3 Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny Bylostarczane przez wykonagczatwierdzone
przez inspektora nadzoru. Dla zademonstrowania adokici mog by¢ wymaganie
certyfikaty, jakdci i legalizaciji.

8.4 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary musza miemiejsce przed kicowym lub czsciowym przekazaniem odcinkéw robot
lub w przypadku zmiany wykonawcy. Wszystkie robb&nikajce musza zostaobmierzone
w czasie ich wykonywania. Pomiary musza zostekonane przed zakryciem jakichkolwiek
robot.

9.0DBIOR ROBOT (PRZEJECIE ROBOT)

9.1 Rodzaje odbioréw robot
Przejecie cgci robot

9.2 Przejecie robot zanikagcych i ulegapcych zakryciu

Tworzy kaicowa ocen ilosci i jakosci wykonanych robot. Musi méemiejsce w czasie
pozwalajcym na dokonanie korekt i poprawek bez powodowgkiegokolwiek opanienia
dla catej budowy. Jest wprowadzane do dziennikeolwyd z pisemnym powiadamianiem
inspektora nadzoru.

9.3 Dokumenty kaxcowego przegcia robot
Podstawowym dokumentem jeswiadectwo wykonania, wykonawca jest zobgxeny do
dostarczenia catej wymaganej dokumentacji pomoeficz

9.5. Odbior robot

Podstaw do odbioru wykonanych robot stanowi zgo&thach wykonania z dokumentacija i
zatwierdzonymi zmianami.

Podstaw do odbioru robot pokrywczych stan@wiastpujace dokumenty:



- dokumentacja techniczna,

- odbiory czsciowe,

- zapisy dotyczce wykonywania robot i rodzaju zastosowanych mali@n,

- protokoty odbioru materiatéw i wyrobow.

Odbidér kaicowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykoctangb6t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy i normatywy
Wszystkie roboty wykonyw@azgodnie z obowizujacymi w Polsce normami i normatywami.

10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowkany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wiadze pastwowe jak lokalne oraz inne regulacje prawne iywghe, ktore sw jakiejkolwiek
sposOb zwjzany z prowadzonymi robotami ¢dizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

_ Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.. (Nz 89/1994 poz. 414) wraz z
pézniejszymi zmianami.

_ Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestggarz dnia 27 marca 2003 r. (Dz. Nr
80/2003) wraz z pniejszymi zmianami.

_ Ustawa o dogpie do informacji grodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialyaa
nasrodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz. Nr 109@2@oz. 1157).

_ Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z difi@3.1989 R. (Dz. Nr 30/1989 poz. 163)
wraz z pé@niejszymi zmianami.

_ Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 19.12.1994 R. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownicteseynh materiatow oraz nowych metod
wykonywania robot budowlanych (Dz. Nr 10/1995, p4@).

Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowych.dzie w petni
odpowiedzialny za spetnienie wymagaprawnych w odniesieniu do urywanych
opatentowanych uggzen lub metod. Bedzie informowat zadzapcego realizacja umowy o
swoich dziataniach w tym zakresie, przedstayzidkopie atestéw i innych wymaganych
swiadectw.



