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WSTEP.

Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej ( SST ) s wymagania
ogblne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych dla zadania ,,Przebudowa
drogi gminnej na odcinku Jozwikow - Lysow oraz remont drég polnych w
miejscowosci Jakimowice i Kapatow”

Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot.

Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla
robot objetych szczegdélowymi specyfikacjami asortymentowymi.

OKRESLENIA PODSTAWOWE.
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco :

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno- uzytkowa ( drogg ) albo jego czegs¢ stanowiagcg odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet ).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do pieszych i odpowiednio utwardzony.

Dlugo$¢é mostu-odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawegdziami pomostu a w przypadku
mostow tukowych z nasypka - odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi
jezdni drogowej.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi
z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa ( montazowa ) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywani zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen
1 innej korespondenc;ji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca
I Projektantem.

Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. ,,Inzynier” - osoba prawna lub fizyczna w tym rowniez pracownik Zamawiajacego
wyznaczony przez Zamawiajacego do reprezentowania jego interesOw przez
sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy techniczne;j,
oraz postanowieniami warunkow umowy ( w rozumieniu art. 27 Ustawy z dnia
7.07.1994r Prawo Budowlane - Inzynierem okresla si¢ Inspektora Nadzoru-
koordynatora ).

1.4.9. ,Inspektor Nadzoru”- osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajgcego lub
Inzyniera dziatajgca w jego imieniu w zakresie przekazywanych uprawnien
1 obowigzkow dotyczacych sprawowania kontroli zgodnosci realizacji robot
budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej, oraz postanowieniami warunkéw umowy.

1.4.10. Jezdnia - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.11. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.12. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.13. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.14. Konstrukcja nosna ( przeslo lub przesta obiektu mostowego ) - czes¢ obiektu
oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego.

1.4.15. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
I skarpami rowow.

1.4.16. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.17. Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys §lepy.

1.4.18. Kosztorys Slepy - wykaz robdt z podaniem ich ilosci ( przedmiar ) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.19. Ksiega obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatgcznikow.

1.4.20. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych
z oceng jakosci materiatow oraz robot.



1.4.21. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

1.4.22. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.23. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przyjmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne
warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a
podbudowa zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zeh w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza -warstwa stuzaca do wyrdéwnania nierownosci
podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza- gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne
w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg¢s$¢ podbudowy spetniajagca, obok funkcji
no$nych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu
1 przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ rdzochronng, odsaczajaca lub
lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej
si¢ do nawierzchni.

1.4.24. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.25. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.26. Objazd tymczasowy - droga specjalna przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze- grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

Podloze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia
ulepszona w celu umozliwienia przeje¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru , w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

Przedsiewzigcie budowlane -kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja ( zmiana parametréw geometrycznych trasy
w planie 1 przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

Przepust- obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjne;j
stuzace do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego
lub dla ruchu kotowego, pieszego.

Przeszkoda naturalna- element $srodowiska naturalnego, stanowiace utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac si¢ z pelnej
Sciany, stupow lub innych form konstrukcyjnych np. skrzyn, komor.

Rekultywacja- roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpiegtosé teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia ( fozyskami ),
przesta mostowego.



1.4.41.

1.4.42.

1.4.43.

1.4.44.

1.4.45.

1.4.46.

Rysunki - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Szerokos¢ calkowita obiektu ( mostu / wiaduktu ) - odlegto$¢ miedzy
zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do
osi podtuznej, obejmuje catkowitg szerokos$¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni ( nawierzchni ) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajéw ruchu oraz szerokos¢ chodnikéw mierzona w swietle
poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajace;j
ruch kotowy od ruchu pieszego.

Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
cato$¢ konstrukeyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia
przewidzianych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na
wykonaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.47. ,Zamawiajacy” - kazdy podmiot, szczegdtowo okreslony w umowie, udzielajacy

1.5.

1.5.1.

zamoOwienia na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien
Publicznych

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z zasadami wiedzy technicznej, SST i poleceniami Zamawiajacego.

Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy :

- plac budowy

- lokalizacje punktéw glownych trasy
- SST

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazywanych mu
punktoéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.



1.5.2.

1.5.3.

1.5.4.

Dokumentacja projektowa.
Brak jest wykonanej dokumentacji projektowej dla w/w zadania.
Zgodnos¢ robot z SST.

- SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajgcego stanowig cze$¢ kontraktu a wymagania wyszczegdlnione
cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby byly zawarte
w catej dokumentac;ji.

- W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:
1. SST
2. Dodatkowe dokumenty.

- Wykonawca w przypadku wykrycia bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

- Wszystkie materiaty oraz wykonane roboty powinny by¢ zgodne z SST.

- Dane okre$lone w SST sg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach przedziatu tolerancji okreslonego w odpowiedniej SST.

- Cechy materialow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

- W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z przedmiarami
robot 1 SST, to takie materialy beda musiaty by¢ zastgpione innymi, spelniajgcymi
wymagania a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie ruchu publicznego na placu budowy
1 do zabezpieczenia placu budowy w okresie trwania realizacji robot az do
zakonczenia 1 odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal,
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace ( ogrodzenie, oswietlenie, sygnaty, znaki
ostrzegawcze, zapory itp.) i podejmie wszelkie inne $rodki niezbedne dla ochrony
robot 1 zachowania bezpieczenstwa.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor 1 znakow
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wiaczony w cene kontraktowa 1 nie podlega
odrebnej zaptacie.



1.5.5.

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W szczegdlnosci Wykonawca
powinien zapewni¢ spetnienie nastepujacych warunkoéw:

a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe powinny
by¢ tak zlokalizowane by nie powodowaty zniszczen w srodowisku naturalnym.

b) plac budowy i wykopy powinny by¢ utrzymywane bez wody stojace;.

¢) powinny by¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed :

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych: pylami, paliwami, olejami,

materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami.

- przekroczeniami norm odnos$nie zanieczyszczen powietrza pytami i gazami

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca zobowigzany jest przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej
i utrzymywaé wymagany sprzet przeciwpozarowy.

Materialy tatwopalne powinny by¢ skladowane i zabezpieczone zgodnie z
odpowiednim przepisami.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie mogg by¢
dopuszczone do uzycia.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot ( np. materialy
pylaste ) powinny by¢ uzyte zgodnie z wymaganiami technologicznymi dotyczacymi
ich wbudowania. Jezeli wymagajg tego przepisy, Wykonawca powinien otrzymac
zgode na ich uzycie od wlasciwych organdw.

Niedopuszczalne jest uzycie materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot powinny mie¢ atesty okreslajace
brak szkodliwego ich oddziatywania na srodowisko.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasno$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu,
takich jak : przewody, rurociagi, kable telefoniczne, kanalizacj¢ sanitarng itp., ktorych
potozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego.

Wykonawca powinien uzyska¢ u odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych
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urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego odnos$nie
doktadnego polozenia tych urzadzen w obrgbie placu budowy. W trakcie budowy
Wykonawca zobowigzany jest do wilasciwego oznakowania i zabezpieczenia tych
urzadzen.

Koszty ewentualnych napraw zniszczonych lub uszkodzonych urzadzen w zwiazku

z zaniedbaniem ponosi Wykonawca. O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwlocznie

powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wtadze.

Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowac si¢ do obowigzujacych ograniczen odnosnie
obcigzen osi pojazdéw podczas transportu materiatbw 1 sprzetu na drogach
publicznych poza granicami placu budowy.

Wykonawca powinien uzyska¢ niezb¢dne zezwolenia od odpowiednich witadz na
uzycie pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi co nie zwalnia jednak
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenie drég, ktore moga by¢
spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywacé pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi

na istniejgcych i wykonanych warstwach nawierzchni w obrebie budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym
1 zobowigzany do naprawy uszkodzen na wlasny koszt.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena Pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow
dotyczacych BHP.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby pracownicy nie wykonywali
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
1 sprzgt oraz odziez ochronng dla oséb zatrudnionych na budowie a takze zapewnic
bezpieczenstwo  publiczne.  Koszty  zapewnienia  powyzszych  wymagan
sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robdt od chwili rozpoczecia az do zakonczenia 1 odbioru robot.

Budowla drogowa i jej elementy powinny by¢ przez Wykonawce utrzymywane
w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze
centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
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1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

MATERIALY.
Zrédla uzyskania materialow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce

z odpowiednim wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot .

Wykonawca, w terminie ustalonym przez Zamawiajacego powinien mu

przedstawi¢ informacje dotyczace zrodta wytwarzania lub wydobywania, wymagane
swiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatoéw do
zatwierdzenia.

Zatwierdzenie zrodla materialow nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta
beda dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowiazany jest na biezagco prowadzi¢ badania w celu udokumentowania
ze materialy pochodzace z dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spetniaja
wymagania odpowiedniej SST.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniony bez
zgody Zamawiajacego.

Celem uzyskania zatwierdzenia materialu, nalezy dostarczy¢ reprezentatywne probki
do laboratorium Zamawiajacego co najmniej 2 tygodnie przed rozpoczeciem robot.

Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materialdw miejscowych w tym rowniez ze zrodel wskazanych przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ wymagane

dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢  spelnienie  wymagan ilosciowych
1 jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek Zrodta.

Koszty zwigzane z pozyskaniem i dostarczeniem materiatdéw do robot ponosi
Wykonawca.

Materiaty odpowiadajgce wymaganiom, pozyskane z wykopow na placu budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach kontraktowych powinny by¢
wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad zgodnie z wymaganiami w
kontrakcie lub wg wskazan Zamawiajacego.

Humus 1 nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopdw, ukopow 1 miejsc pozyskania
kruszyw powinny by¢ sktadowane w hatdach i wykorzystane przy zasypce lub do
rekultywaciji.

Po zakonczeniu eksploatacji zrodta, materiaty odpadowe powinny by¢ z powrotem
przemieszczone do wyrobisk. Skarpy powinny mie¢ nachylenie zblizone do
uksztaltowania otaczajacego teren. Nadktad powinien by¢ rGwnomiernie roztozony
a obszar wyrobiska pokryty roslinno$cia.

Eksploatacja zrodta materiatow powinna by¢ zgodna z regulacjami prawnymi
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obowigzujacymi na danym obszarze.
Inspekcje wytworni materialow.

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Zamawiajacego
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganymi.
Moze on rowniez pobiera¢ probki materialow w celu sprawdzenia ich wtasciwosci
Wyniki tych kontroli bedg podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci.

W czasie kontroli Zamawiajacy powinien mie¢ zapewnione:

- wolny dostep do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji kontraktu.

- pomoc i wspolprace producenta oraz Wykonawcy.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom powinny by¢ przez Wykonawce
wywiezione z placu budowy, badz wilasciwie ztozone w miejscu wskazanym przez
Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie
zaakceptowane

przez Zamawiajacego materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,

liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaplaceniem.

Skladowanie i przechowywanie materialow.

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie warunki sktadowania 1 przechowywania
materiatdéw, zapewniajace zachowanie ich jakosci 1 przydatnosci do robot oraz
zgodno$¢ z wymaganiami odpowiednich SST. Ponadto powinny by¢ dostgpne do
kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow, po zakonczeniu robot powinny by¢ przez
Wykonawce doprowadzone do ich pierwotnego stanu, w sposdb zaakceptowany przez
Zamawiajacego.

Wariantowe stosowanie materialow.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien
powiadomi¢ Zamawiajgcego o swoim wyborze z odpowiednim wyprzedzeniem
(co najmniej 2 tygodnie ) i uzyskaé jego akceptacje.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystanego wplywu na jakos¢ wykonanych robot.

Sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey 1 odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 1losci: SST, projektowi organizacji rob6t lub ustaleniom Zamawiajacego.
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Ilo$¢ 1 wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wymagang jako$¢ oraz terminowos¢
wykonania robot.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym . Wykonawca
powinien rowniez dysponowac sprawnym sprzetem rezerwowym. Dobodr sprzetu
stosowanego do robdt kontraktowych wymaga akceptacji Zamawiajacego.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow kontraktu, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

TRANSPORT.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktoére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatow i wykonanych
robot.

Liczba i rodzaj srodkow transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie

z zasadami okreslonymi w SST 1 wskazaniami Zamawiajacego, w terminie
przewidzianym w kontrakcie .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie

1 innych parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu i nie zaakceptowane przez
Zamawiajacego, na jego polecenie powinny by¢ usunigte z placu budowy.
Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu
budowy.

WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
kontraktu, za jako$¢ materialdw i robdt oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z dokumentacja projektowa lub
pisemnymi poleceniami Zamawiajacego.

Zamawiajacy podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzane z jakos$cia

robdt, oceng jakosci materiatow i postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach,
wigzanych z interpretacja SST oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkow
kontraktu przez Wykonawcg.

Decyzje Zamawiajacego podejmowane beda gtéwnie w oparciu o wymagania
sformutowane w umowie 1 SST a takze w normach i1 wytycznych. Ponadto
Zamawiajacy jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt oraz materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych witaczajac przygotowanie
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1 produkcje materiatdéw. Zamawiajacy powiadamia Wykonawce o wykrytych
wadach 1 odrzuca wszystkie te materialy i roboty, ktore nie spetniajag wymagan
jakosciowych.

Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonane w terminie przez niego
ustalonym, pod grozbg zatrzymania robdt, a skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

Wady spowodowane przez poprzednich Wykonawcow.

Zamawiajacy zleca taki sposdb postgpowania z poprzednio wykonanymi
robotami, aby wyeliminowac¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty na
koszt Zamawiajacego.

Kontrola jakoSci robét.

Zasady kontroli jakosSci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt i jako$ci materiatow

1 powinien zapewnia¢ odpowiedni, zaakceptowany przez Zamawiajacego, system
kontroli jako$ci, wlagczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy powinny posiada¢ aktualne
swiadectwo legalizacji i odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm dotyczacych
metod badan.

Zamawiajacy powinien mie¢ dostgp do laboratorium w celu inspekcji oraz
mozliwos$¢ uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze probek itp.

Wykonawca powinien przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot
z czestotliwo$cia zgodnie z SST asortymentowymi. W przypadku gdy nie zostaty
one tam okreslone to Zamawiajacy ustala konieczny zakres kontroli.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi
Wykonawca.

Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo, a Zamawiajacy bedzie mial zapewniong
mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Zamawiajacego Wykonawca begdzie zobowigzany przeprowadzic¢
dodatkowe badania tych materialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Badania i pomiary.
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Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiego$ badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Zamawiajacego.

Raporty z badan.

Wykonawca kompletuje i przechowuje raporty ze wszystkich badan i udostepnia je
na zyczenie Zamawiajgcego.

Zamawiajacy ocenia zgodnos¢ materiatow i1 robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badan i pomiaréw zawartych w raportach oraz na podstawie
badan wlasnych.

Badania zlecone przez Zamawiajgcego.

W przypadku gdy badania przedtozone przez Wykonawce wydaja si¢ watpliwe w celu
oceny jako$ci robot, Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzié
badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Wykonawca
zobowigzany jest zapewni¢ mu w tym wzgledzie wszelka potrzebng pomoc.

Jezeli wyniki tych badan wykaza rozbieznos¢ z wynikami badan Wykonawcy,
Zamawiajacy przy ocenie jakosci robot opiera si¢ wylacznie na badaniach

wiasnych.

Atesty jakoSci materialow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych SST wymagaja atestow, kazda partia
dostarczona na budowe powinna posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny
jej cechy.

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce Zamawiajacy
moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich
pelna zgodnos$¢ z warunkami podanymi w SST.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte

w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.

Kopie wynikéw tych badan Wykonawca przedstawia Zamawiajacemu.

Urzadzenia laboratoryjne i sprzgt kontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytworniach
lub maszynach musza posiada¢ waznag legalizacje wydang przez upowazniong
instytucje.

Dokumenty budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do wlasciwego prowadzenia dokumentacji budowy,
ktora obejmuje :

a) ksiegi obmiaru
b) dokumentacj¢ laboratoryjng ( dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia
o jako$ci materialow, recepty robocze, wyniki badan kontrolnych ).
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c) inne dokumenty jak :
- protokoty przekazania placu budowy
- protokoty z narad i ustalen
- protokoty odbioru robot
- umowy cywilno-prawne
- korespondencja dotyczaca budowy.

Dokumenty powinny by¢ dostepne dla Zamawiajacego i przedstawiane do wgladu
na kazde jego zyczenie. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot.

OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdot powinien okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt w
jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecnosci Zamawiajgcego po wczesniejszym
pisemnym powiadomieniu go o terminie i zakresie obmierzonych robot.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub

SST nie uwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.

Dla pojedynczych elementoéw zadania budowlanego, o ile nie okreslono inacze;,
pomiary dokonywane beda w obowigzujacych jednostkowych dlugosci, objetosci,
ilo$ci, cigzaru.

Pojazdy uzywane do przewozenia materialéw, ktorych obmiar nast¢puje na podstawie
masy materialu na pojezdzie, powinny by¢ wazone co najmniej raz dziennie.

Obmiar nastepuje w punkcie dostawy. Zamawiajacy ma prawo sprawdzi¢ losowo
stopien zatadowania pojazdow i1 w przypadku stwierdzenia, Ze objetos¢ materiatu
przewozona danym pojazdem jest mniejsza od wczesniej uzgodnionej, to catosé
materiatdéw przewiezionych danym pojazdem jest mniejsza od wczesniej uzgodnionej,
to cato$¢ materialdw przewiezionych przez ten pojazd od czasu poprzedniej kontroli
zostanie odpowiednio zredukowana.

Ilo$¢ lepiszezy bitumicznych jest okre§lona w megagramach.

W przypadku elementow standaryzowanych np. : profile walcowe, drut, rury itp. -
podstawg obmiaru bedg jednostki podane w atescie producenta.

Drewno, woda - mierzone bedg w metrach szeSciennych
Cement, wapno - w megagramach.

Wszelkie inne materialy bedg mierzone w jednostkach okreslonych SST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
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Powinny by¢ one zaakceptowane przez Zamawiajacego i posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji 1 by¢ utrzymywane w dobrym stanie w calym okresie trwania
robot.

Wagi i zasady wazenia.

Jezeli zastosowana metoda obmiaru wymaga wazenia, Wykonawca zainstaluje
odpowiednie wagi w ilo$ci 1 w miejscach wskazanych przez Zamawiajacego
Wagi powinny posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wykonawca moze uzywac publicznych urzadzen wagowych posiadajacych wazne
swiadectwa legalizacji.

Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem
robot, a takze w przypadku diuzszej przerwy w robotach i przy zmianie Wykonawcy.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu - przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumialy i1 jednoznaczny.

ODBIOR ROBOT.
Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastg¢pujacym etapom
odbioru:

a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbidr czgsciowy

¢) odbior koncowy

d) odbidr pogwarancyjny

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegaja zakryciu. Odbidr ten powinien by¢ dokonywany w czasie
umozliwiajgcym usunigcie wad 1 usterek bez hamowania ogolnego postepu robot.
Wykonawca zglasza Zamawiajacemu do odbioru dang cze$¢, a Zamawiajacy dokonuje
odbioru.

Jako$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet badan i pomiarow wymaganych przez SST
asortymentowe.

Badania i pomiary do odbioru robot zanikajacych przeprowadza Wykonawca na
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probkach pobranych w obecno$ci Zamawiajacego w miejscach przez niego
wskazanych.

Powyzszy zapis nie dotyczy robot ulegajacych zakryciu na drogach kategorii ruchu
KR 41 KR 3, dla ktérych wszystkie badania i pomiary do odbioru robét wykonuje
laboratorium wyznaczone przez Zamawiajgcego.

Proby do badan odbiorczych i sprawdzajacych dostarcza  do laboratorium
Zamawiajacy.

Odbior czesciowy robot.

Polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanej czesci robot wraz z ustaleniami naleznego
wynagrodzenia.
Odbioru czesciowego dokonuje si¢ wg. zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

Odbior koncowy robét.

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci
jakosci 1 warto$ci a zakonczenie robot musi by¢ zgloszone Zamawiajacemu.

Badania i pomiary do odbioru koncowego robot wykonuje laboratorium Wykonawcy
wlasnym sprzetem, na probkach pobranych przez Wykonawce w obecnosci

Odbior koncowy powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie. Odbioru
koncowego dokonuje Odbierajacy wyznaczony przez Zamawiajacego,
w obecnosci Wykonawcy.

Odbierajacy w czasie odbioru ostatecznego dokonuje oceny jakosciowej robot
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z wymaganiami Zamawiajgcego 1 SST.

W czasie odbioru koncowego Odbierajacy zapoznaje si¢ rOwniez z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbierajacy dokonuje odbioru koncowego robot jezeli ich jako$¢ 1 ilos¢
w poszczegOlnych asortymentach jest zgodna z dokumentacja projektowa, SST i
zaleceniami Zamawiajgcego.

Dokumenty do odbioru koncowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokot
odbioru koncowego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

- ksiggi obmiaru
- uwagi 1 zalecenia Zamawiajacego zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen.



8.6.

10.

- recepty i ustalenia technologiczne

- dziennik laboratoryjny, recepty robocze , ustalenia technologiczne, wyniki pomiaréw
1 badan kontrolnych wykonanych zgodnie z SST, atesty na materiaty i produkty
przemystowe.

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wynikéw badan i pomiaréw
wymaganych przez SST dla poszczegolnych asortymentow robot.

- sprawozdanie techniczne zawierajace: zakres i lokalizacj¢ robot, wykaz zmian
w stosunku do dokumentacji projektowej, uwagi dotyczace warunkow realizacji
robot, date rozpoczecia i zakonczenia robot

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego. W przypadku, gdy Odbierajacy
stwierdzi, ze roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie sg gotowe
do odbioru koncowego, to w porozumieniu z Wykonawcg ustali ponowny termin
odbioru.

Odbior pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiodr pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru pogwarancyjnego.

PODSTAWA PLATNOSCL

Podstawg ptatnosci jest ocena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa dla danej pozycji kosztorysu powinna obejmowac:

- robocizng

- warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami ich zakupu

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprawdzenie sprz¢tu na placu
budowy i1 z powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy)

- koszty posrednie: place personelu 1 kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
1 laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace
BHP, oznakowania robdt, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe,
ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy.

- zysk kalkulacyjny zawierajagcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym.

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r - Prawo budowlane ( Dz. U. z 1994 r. Nr 89 poz.414)
Z pOZniejszymi zmianami.



2. Ustawa z dnia 21 marca 1985r o drogach publicznych ( tekst jednolity - Dz. U. z 30
stycznia 2013 r. poz.260).



SZCZEGOLOWA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM

PODLOZA

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwiagzanych z wykonaniem koryta wraz
z profilowaniem i zageszczeniem podloza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot

zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji podbudowy.

Grunt z koryta na uzupelnienie poboczy. W cenie ujaé rozplantowanie gruntu na poboczu.
1.4. Okres$lenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania

ogo6lne” pkt. 1.5.



2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogo6lne” pkt.3.

3.2. Sprzet do wykonania robét.
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
- rowniarki - przy wykonywaniu koryta na catej szerokosci jezdni.
4. TRANSPORT
Przy wykonaniu koryta nie zachodzi konieczno$¢ przewozu ziemi. W przypadku
poszerzen, gdy zajdzie konieczno$¢ odwozu ziemi z koryta - uzy¢ mozna dowolnych

( najlepiej samowytadowczych ) srodkéw transportowych sprawnych technicznie.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 5.

Przy wykonaniu koryta na poszerzeniach oraz przy wykonywaniu chodnikow - miejsce robot

musi by¢ nalezycie oznakowane i zabezpieczone.

5.2. Warunki przystapienia do robot.

Do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza, Wykonawca powinien
przystapi¢ przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem pierwszej warstwy
podbudowy ( warstwa odsaczajaca, badz dolna warstwa podbudowy ).

Po wykonanym, wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywag si¢

ruch budowlany.



5.3. Wykonanie koryta.
a) na calej szerokoSci.
Przed przystapieniem do wykonania koryta Wykonawca musi dokona¢ wyznaczenia
osi jezdni i krawedzi koryta ( zwracajac uwage na to, ze podbudowa zawsze
wykonana by¢ musi o ok. 10-15 cm szersza od przyszlej nawierzchni. Powyzsze nie
dotyczy jezdni ulicy w kraweznikach).
Na palikach w odstepach co 10 mb oznaczone winny by¢ rzedne aby w kazdym
czasie mozliwe byto okreslenie, czy koryto wykonane jest na wymagang glebokosc.
Grunt z koryta odktadany jest na pobocze, a w przypadku nadmiaru nalezy go odwiezc.
b) na poszerzeniu istniejacej podbudowy ( nawierzchni ).
Koryto w zaleznos$ci od szerokosci wykonane winno by¢ koparka, a gdy jest to
niemozliwe - rgcznie.
Odspojony grunt przeznaczony winien by¢ na uzupetnienie pobocza - rozplantowany
1 zaggszczony.
W przypadku, gdy nie zachodzi konieczno$¢ uzupetnienia pobocza - grunt nalezy
odwiez¢.
Przy wykonaniu koryta zwraca¢ nalezy uwage aby glebokos$¢ wykopu byta zgodna

z zalozong w przedmiarze.

5.4. Profilowanie i zageszczenie podloza.
Przed przystapieniem do profilowania podioza winno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.
W czasie profilowania podtoza zwraca¢ uwagg na to, ze rzedne przy profilowaniu
winny by¢ o okoto 5 cm wyzsze niz rzgdne zalozone w projekcie.
Ewentualne zanizenia badz zawyzenia podloza winny by¢ zlikwidowane w czasie
profilowania, wystapi¢ moze konieczno$¢ dowozu badz odwozu gruntu.
Bezposrednio po wyprofilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia.

Wymagany wskaznik zaggszczenia zawsze przy optymalnej wilgotnosci podtoza nie



moze by¢ nizszy jak :

- gbrna warstwa podtoza

-10

- warstwa dolna podtoza - 0,97

Wyprofilowane i zageszczone koryto powinno by¢ wytaczone z ruchu pojazdow,

a Wykonawca bezzwlocznie przystapi¢ powinien do wbudowania materiatlow

,» 0d czota” pierwszej warstwy podbudowy.

W przypadku gdyby w czasie od zakonczenia zageszczenia do wbudowania warstw

podbudowy wystapily obfite opady - nastapilo nadmierne zawilgocenie podtoza,

wbudowanie materialu dolnej warstwy podbudowy nastgpi¢ moze dopiero po jego

naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCL

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych

wyprofilowanego i zaggszczonego koryta, a takze dopuszczalne odchylenia

Zamieszczono ponizej.

Lp | Wyszczeg6lnienie badan Minimalna czgstotliwo$é Dopuszczalne odstepstwa

i pomiarow badan i pomiaréw (tolerancje)
1. | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km +10cm, -5cm

co 20 mb na kazdym

2. | Rownos¢ podtuzna pasie ruchu Nierownos¢ do 20 mm
3. | Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km Niero6wno$¢ do 20 mm
4. | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km +-05%
5. | Rzedne wysokosciowe co 100 mb +lcm, -2cm

Uksztaltowanie osi




w planie

co 100 mb

+-5cm

Zaggszczenie gruntu

w podlozu

w 2-ch punktach na dziennej
dzialce roboczej nie rzadziej

niz raz na 600 m2

- gorna 20 cm w-wa
podtoza - 1,0
- W-wa na glebokosci

20-50 cm - 0,97

Niezaleznie od wyzej wymienionych pomiarow - ich czestotliwos¢ - koniecznie

do wykonania sa dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych, szerokosci

i uksztaltowania osi drogi w punktach gtownych tukéw poziomych. Wszystkie

powierzchnie podtoza, ktore wykaza odchylenia cech geometrycznych ponad

okreslone wyzej powinny by¢ poprawione.

7.0BMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 wykonanego koryta glgbokosci okres§lone;j

w projekcie badz przedmiarze .

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi po sprawdzeniu, ze:

- illo$¢ wykonanych robét jest zgodna z zatozong w projekcie, przedmiarze.

- pod warunkiem, ze wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Podstawg ptatnosci jest potwierdzenie odbioru robot przez wyznaczonego do

odbioru przedstawiciela Zamawiajacego.

Cena jednostkowa - wykonanie 1 m2 koryta obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze ( przy poszerzeniach , oznakowanie




1 zabezpieczenie miejsca robot ).

- odspajanie gruntu i przemieszczenie na pobocze.

- wykop koryta ze ztozeniem, rozplantowaniem i zageszczeniem ( wzglednie odwoz)-
przy wykonaniu koryta dla poszerzenia.

- profilowanie i zageszczenie dna koryta lub podtoza

- przeprowadzenie pomiaro6w geometrycznych, uksztattowania podtoza, oraz badan

wskaznika zageszczenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Normy :
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania gruntow.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci.

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot szczegétowej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie. Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢
zgodnie z ustaleniami okreslonymi w projekcie budowlanym , z kruszyw tamanych
stabilizowanych mechanicznie wykonywane by¢ moga podbudowy pomocnicze
i podbudowy zasadnicze.

Zakres szczegotowy robot do wykonania - okreslony jest w przedmiarze robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim



zageszczeniu kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu przy optymalnej
wilgotnosci.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub
wigcej warstw zageszczonej mieszanki stanowigcej warstwe nosng konstrukceji
nawierzchni drogi (ulicy ).

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogo6lne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogoélne.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
jest kruszywo tamane uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego.

Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubo$ci warstwy
uktadanej podbudowy.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez obcych zanieczyszczen i bez domieszek gliny.

2.2. Wiasciwosci kruszywa lamanego stosowanego do wykonania podbudowy.

Lp Wyszczegoblnienie Wymagania dla podbudowy | Badania wedtug
wlasciwosci zasadniczej pomocniczej

1. Zawarto$¢ ziaren mniejszych

niz 0,075 mm % 2do 10 2do 12 PN-B-06714-15
2. Zawarto$¢ nadziarna nie

wiecej niz % 5 10 jow.
3. Zawarto$¢ ziaren nieforemnych

nie wigcej niz % 35 40 PN-B-06714-16
4. Zawarto$¢ zanieczyszczen orga-

nicznych nie wigcej niz % 1 1 PN-B-06714-26




5. Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles

a) $cieralno$¢ catkowita po petnej

liczbie obrotow, nie wiecej niz 35 50
b) $cieralnos¢ czesciowa po 1/5
pelnej liczby obrotéw nie wigcej
niz 30 35 PN-B-06714-42
6. Nasigkliwos¢ nie wigcej niz % 3 5 PN-B-06714-18
7. Mrozoodporno$¢, ubytek masy
po 25 cyklach zamrazania nie
wigcej niz % 5 10 PN-B-06714-19
8. Wskaznik no$nos$ci W, mieszanki
kruszywa nie mniejszy niz %
a) przy zageszczeniu J> 1,00 80 60 PN-S-06102
120 -

b) przy zaggszczeniu J> 1,03

3. SPRZET.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nizej wymienionych

jednostek sprzetowych

- uktadarek mieszanki, badz rowniarek

- walca ogumionego i stalowego wibracyjnego lub statycznego do zaggszczania

warstwy mieszanki.

(w miejscach trudno dostgpnych np. przy studzienkach $ciekowych badz

kontrolnych, powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne

lub mate walce wibracyjne ).




4. TRANSPORT.

Mieszanke kruszywa przewozi¢ mozna dowolnymi sprawnymi srodkami
transportowymi. W przypadku sktadania mieszanki na przyobiektowym placu
sktadowym zwraca¢ uwagg na zabezpieczenie przed zanieczyszczeniem, nadmiernym

zawilgoceniem, przemieszaniem z innymi materiatami.

5 WYKONANIE ROBOT.

5.1. Przygotowanie podloza.

5.2.

Przed wbudowaniem mieszanki Wykonawca winien sprawdzi¢ czy podtoze - koryto

wykonane jest zgodnie z ustaleniami a takze zachowana jest odpowiednia stabilno$¢
(wymagany wskaznik zageszczenia).

W przypadku ukladania warstwy wzmacniajacej na istniejacej podbudowie-podbudowe
nalezy oczysci¢ 1 uzupetni¢ ubytki. Wskazane jest aby przy uktadaniu podbudowy z mieszanki
na palikach wyznaczajacych krawedzie i o§ drogi, okresli¢ rzedne wysokosci wraz z
naciagnieciem sznurkéw badz linek, ktore utatwia wlasciwe

uktadanie warstw z mieszanki kruszywa.

Wbudowanie i zageszczenie mieszanki.
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubos$ci

takiej aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu odpowiadala grubosci okreslonej w
przedmiarach.

Grubo$¢ jednej warstwy z uwagi na zaggszczenie nie moze przekraczaé 20 cm.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie
wymaganej grubosci, wymaganych spadkow, a takze rz¢dnych wysokosciowych
okreslonych w projekcie.

Jezeli podbudowa sklada si¢ wigcej niz jednej warstwy, to wymagania okreslone wyzej
dotyczy¢ beda kazdej z uktadanych warstw.

Zwrdci¢ nalezy uwage w czasie zaggszczenia warstw na wlasciwg wilgotnosé
mieszanki zblizong do optymalnej ( dopuszczalna odchytka - 20% i + 10 % ), co
zapewni nalezyte zageszczenie.

Odbiorowi technicznemu podlega kazda z utozonych warstw podbudowy. Do czasu

utozenia wlasciwej ( $cieralnej ) warstwy nawierzchni utrzymanie podbudowy nalezy



do Wykonawcy robot.
Zaggszczenie warstwy wbudowanej mieszanki wykonywac nalezy przy przestrzeganiu
zasady : ze rozpoczecie zageszczenia nastepuje od krawedzi ku osi jezdni,

a w przypadku tuku poziomego od krawedzi wewnetrznej, ku krawedzi zewngtrzne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Przed przystapieniem do robdt obowiazkiem Wykonawcy jest wskazanie miejsca
produkowania mieszanki kruszywa (poboru ), oraz przedtozenia badan laboratoryjnych

potwierdzajacych spetnienie wymagan okreslonych dla mieszanki z kruszyw tamanych w
punkcie 2.2.

6.1. Badania w czasie robot.
W czasie wykonywania warstw podbudowy obowigzywaé bedg nastepujace badania
przeprowadzone z czestotliwoscia :
A) Uziarnienie mieszanki
- 2 badania na jednej dzialce roboczej

- nie mniej niz 1 badanie na 600 m2 warstwy podbudowy

B) Wilgotnos¢ zageszczonej mieszanki
- 2 badania na jednej dzialce roboczej
- nie mniej niz 1 badanie na 600 m2 warstwy podbudowy.
C) Zaggszczenie warstwy - 1 proba na 1000 m2.
D) Badanie wla$ciwosci kruszywa ( wg tabeli w punkcie 2.2 )
z czestotliwoscig : dla kazdej partii dostarczonego kruszywa oraz przy zmianie
ewentualnie dostawcy.
Wbudowywana mieszanka kruszywa spetnia¢ musi wlasciwosci okreslone w tabeli
w p-cie 2.2, a wlasciwe uziarnienie, oraz optymalna wilgotno$¢ wptyng na nalezyte
zageszczenie zapewniajace stateczno$¢ podbudowy.
Niezaleznie od w/w badan dla wykonanych warstw obowiazywa¢ bedg pomiary cech

geometrycznych potwierdzajace prawidlowos¢ wykonanych robot obejmujace :



1) Szerokos$¢ podbudowy - 10 pomiarow na 1 km
Szerokos¢ wykonanej podbudowy od zatozonej w projekcie nie moze r6znic si¢
o wiecej niz : +10 cm, - 5cm.
Na jezdniach bez kraweznikow, szeroko$¢ warstwy utozonej podbudowy powinna
by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wielkos¢
wykazang w projekcie budowlanym.
2) Rownos¢ podtuzna - tatg 4 metrowa co 20 mb na kazdym pasie ruchu.
Rownos¢ poprzeczna - 10 pomiaréw na 1 km ( dla kazdego pasa ruchu )
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm - dla podbudowy zasadniczej
- 20 mm - dla podbudowy pomocniczej
3) Spadki poprzeczne - 10 pomiardéw na 1 km ( dla kazdego pasa ruchu )
Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych nalezy wykona¢ w punktach gléwnych
tuku poziomego.
Dopuszczalne réznice ( tolerancja ) od wymaganych nie moga przekraczac + - 5%
4) Rzedne wysokosciowe - sprawdzenie co 100 m.
Dopuszczalne roznice pomigdzy rzednymi projektowanymi i wykonanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
5) Uksztattowanie osi w planie - sprawdzenie co 100 m, oraz w punktach gtéwnych
huku poziomego.
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz 5 cm.
6) Grubo$¢ podbudowy: - podczas budowy - w 3-ch punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2.
- przed odbiorem - w 3-ch punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 2000 m2.
Dopuszczalne tolerancje grubosci podbudowy projektowanej w stosunku do
wykonanej nie mogg przekraczaé:

- dla podbudowy zasadniczej + - 10 %



- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, - 15 %.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
Powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja odchylenia wieksze od dopuszczalnych
okreslone w punkcie 6.1. poz. 1-6 powinny by¢ naprawione przez Wykonawceg
na jego koszt.

Przy usuwaniu odchylen stwierdzonych w rownosci podtuznej, spadkach poprzecznych
i niezgodnosci rzednych wysokosciowych Wykonawca wykonuje roboty poprawkowe
W sposob okreslony nizej :
- naprawione miejsce ( odcinek podbudowy ) nalezy spulchni¢ lub zerwac warstwe
podbudowy na gteboko$¢ nie mniejsza niz 10 cm.
- w zaleznosci od stwierdzonych odchylen na odcinku naprawianym nalezy zdjaé
nadmiar kruszywa, wzglednie doda¢ nowy materiat, a nast¢pnie doktadnie wyrownaé
1 zagescic.
Po wykonaniu powyzszych czynnosci przeprowadzi¢ nalezy ponownie pomiary
sprawdzajace.
Przy usuwaniu wad przekraczajacych dopuszczalne tolerancje w pomiarach :
A) szeroko$¢ podbudowy ( oraz uksztattowania osi w planie )

B) grubosci podbudowy.

Wykonawca zobowigzany jest na wlasny koszt dokonaé¢ naprawy w sposob jak nizej:
- w przypadku okreslonym w poz. A:
Do potowy szerokosci pasa ruchu warstwe podbudowy nalezy spulchni¢ na petna
grubos¢, a nastepnie dotozy¢ wymagang ilos¢ mieszanki kruszywa, powtornie
wyrownacé i zagescic.
- w przypadku okreslonym w poz. B:
Wykonawca zobowigzany jest usuna¢ wade w sposob jak nizej :
Wybraé¢ wadliwie wykonang warstwe na odpowiednig gieboko$¢ i uzupeni¢ nowym

materiatem w sposéb taki aby grubos¢ w-wy byta wlasciwa, wzglednie wykonaé
spulchnienia utozonej warstwy na gleboko$¢ min. 10 cm i uzupetienie odpowiednig



iloscig nowego materiatu, wyréwnac i zagescic.

Spulchnienie ulozonej warstwy i dodanie odpowiedniej ilosci nowego materiatu
w celu osiggniecia wymaganej grubosci warstwy podbudowy mozliwe jest pod
warunkiem, ze nie spowoduje to odstgpstw w wymaganych rzgdnych wysokoscio-
wych badz réwnosci podbudowy.
Po usunigciu wad oméwionych w poz. A i B obowiazuje wykonanie ponownych
pomiarow geometrycznych oméwionych w punkcie 6.1 pozycja 1 - 6, na odcinkach

( w miejscach ) w ktorych wykonywane byly roboty poprawkowe.

7.0BMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie przy zalozonej w projekcie ( przedmiarze ) grubosci warstwy.

8. ODBIOR ROBOT.
Odbidr robdt obejmuje sprawdzenie zgodnosci wykonanego zakresu zgodnego
z projektem / przedmiarem robdt / przy czym spetnione by¢ musza wymagania
wynikajace z badan laboratoryjnych wbudowanych materialow oraz pomiarow

geometrycznych z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie obejmuje
- prace pomiarowe i przygotowawcze
- oznakowanie robot
- sprawdzenie i ewentualne przygotowanie podioza
- zakup i dostarczenie mieszanki kruszywa
- rozlozenie mieszanki
- zageszczenie roztozonej mieszanki

- przeprowadzenie wymaganych badan laboratoryjnych oraz pomiaréw cech



geometrycznych potwierdzajacych prawidtowe wykonanie robot.
- utrzymanie wykonanej warstwy podbudowy w okresie kontynuowania robot

az do czasu utozenia warstwy jezdnej nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy dotyczace kruszyw mineralnych , badan.
PN-B-06714 - 12 - Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714 - 15 - Oznaczenie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714 - 16 - Oznaczenie ksztattu ziaren.
PN-B-06714 - 17 - Oznaczenie wilgotnosci.
PN-B-06714 - 18 - Oznaczenie nasigkliwosci
PN-B-06714 - 19 - Oznaczenie mrozoodpornosci.
PN-B-06714 - 26 - Oznaczenie zawartos$ci zanieczyszczen organicznych .
PN-B-06714 - 42 - Oznaczenie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
PN-S-061102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie.

10.2. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych

IBDi M -Warszawa 1997r.



