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SPIS SPECYFIKACJI

SST nr1-D 04.01.01 Koryanie

SST nr 2 - D 04.02.01 Whasodsiczapce, konstrukcyjne
SST nr 3 - 45432120-2 Nawchnie syntetyczne

SST nr 4 - 36500000-@&d”Zabaw
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CZESC OGOLNA

1. Nazwa ogdlna:
BUDOWA PLACU ZABAW (OB. MALEJ ARCHITEKTURY)

O POW. 247,5M2 W RAMACH RZADOWEGO PROGRAMU
,RADOSNA SZKOLA” DLA SZKOLY PODSTAWOWEJ
NA CZ. DZ. NR EW. 561/2 W KLUCKU GM. RADOSZYCE

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem mniejszej specyfikacji techniczngywmagania dotycgce wykonania i odbioru roboét
budowlanych : Budowa placu zabaw w miejscésvoKiucko gm. Radoszce
obejmupcym :
Roboty :
PLAC ZABAW:
-korytowanie
-warstwa odsgczapca z piasku
-warstwa podbudowy z kruszywa tamanego o frak@il,5mm
-warstwa podktadowa z pospotki i cementu
-Nawierzchnia syntetyczna bezpieczna z waydBRDM gr. 4,5cm w typ PANTONE 152C oraz
540C
-wyposaenie placu zabaw
-ogrodzenie panelowe
OBRZEZA
-podsypka cem-piaskowa
- obrzeze betonowe 6x20x100cm
TRAWNIK
-rozécielanie ziemi urodzajnej oraz obsianiem tgaw

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest jednym z dokumentowzigidnych przy udzielaniu zamowie
publicznych i stanowi zbiér wymagaw zakresie sposobu wykonywania rob6t obepoygh w
szczegolnéci wymagania, wisciwosci materiatdw, wymagania dotygze sposobu wykonania i
oceny prawidtowéci wykonania poszczegoélnych robot.

1.c Prace towarzysgce i roboty tymczasowe

Ubezpieczenie budowy

Wykonywane roboty budowlane najeubezpiecz§ w jednym z towarzystw ubezpieczeniowych.
Ubezpieczeniem winny Byobjete zaréwno szkody wtasne jak i 0séb trzecich pragtgcych na
budowie, w zakresie nagistw nieszcgliwych wypadkow, uszkodzeod ognia oraz warunkow
atmosferycznych, zniszciev trakcie wznoszenia obiektow, kradareorazswiadomych zniszcze
przez osoby trzecie.
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Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz ich zgodfioz dokumentagj
projektows, specyfikagy techniczi i poleceniami zamawiaggego.

Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w umowie przekae wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, ostemplowany dziennik
budowy (j&li jest wymagany) oraz co najmniej dwa egzempl&aalego tomu dokumentacji. Na
wykonawcy spoczywa odpowiedziakgtoza nadzér placu budowy do chwili odbiorunkowego
robot.

Dokumentacja projektowa

Wykonawca otrzyma od zamawjapgo dokumentagj przy przekazaniu placu budowy.
Dokumentacja ta zawietdxdzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wydazpodanym w
szczegotowych warunkach umowy. Dokumentgopwykonawcz budowlana i geodezyjna, oraz
wytyczenie budynku i projekt organizacji zaplecpagjekty organizacji robét, plan BIOZ oraz
projekty ewentualnych deskowarusztowa itp. sporadzi wykonawca na wiasny kosztsfesa
wymagane.

Zgodnosé robot z dokumentacp projektowa i specyfikacj techniczm

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznazomdodatkowe dokumenty przekazane
wykonawcy przez zamawigjego stanowdi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione énpw
jednym z nich 8 obowgzujace dla wykonawcy tak jakby byty w catej dokumenitady przypadku
rozbieznosci w ustaleniach w poszczegélnych dokumentach ofmye kolejndé ich waznosci
wymieniona w umowie. Wykonawca nie w® wykorzystywa bledow lub opuszcze w
dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu malpowiadomé niezwlocznie zamawiagego,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W peajku rozbienaosci, opis wymiarow jest
wazniejszy od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone matiermusa by¢ zgodne z dokumentag]
projektows i specyfikacy technicza. Dane okrédone w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej powinny hiyuwazane za wielkéci docelowe, od ktorych dopuszczalmeosichylenia w
ramach okrélonego przedziatu. Cechy materialow i elementowektdiw i budowli powinny b§
jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
powinny przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancjizele przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacjickmicznej to naley przyja¢ tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robopriypadku, gdy materiaty lub roboty nig s
w peini zgodne z dokumentgcjprojektowg lub specyfikag techniczm i wptyneto to
niezadowalajco na jaké¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i robotyien zostan
zaakceptowane przez zamaw@ggo. W takiej sytuacji elementy obiektu lub budgedwinny by
niezwtocznie rozebrane i zgptone innymi na koszt wykonawcy.

1.d Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych
Wykonawca jest zobowzany zabezpiecZy plac budowy zgodnie z wytycznymi etymi w
przedstawionym do zaakceptowania przez zamawdgp  projekcie  organizacji  placu
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zaplecza i robo6t oraz planem BIOZ. Wykonawca dogtgr zainstaluje i dzie utrzymywa
niezledne tymczasowe ugdzenia zabezpieczgje w tym: ogrodzenia, pgeze, schody i pomosty,
oswietlenie, wygrodzenie stref, tablice ostrzegawczeszelkie innesrodki niezlgdne do ochrony
robat, ludzi i sprztu. Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlelyegboej zaptacie i przyjmuje
Si¢, ze jest whczony w cern za przedmiot umowy .

Zabezpieczenie interesOéw 0sob trzecich
Wykonawca odpowiedzialny jest za ochgomstalacji oraz za wszelkie wdzenia w obgbie
budowy, w tym celu uzyska od wf@cieli tych uradzen potwierdzenia informacji dostarczonych
mu przez zamawiagego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapesdpowiednie oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjirzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest przewidzierezervwe czasovas w harmonogramie robot na wszelkiego
rodzaju roboty w zakresie przeknia oraz zabezpieczenia instalacji i powiadoramawiagcego
oraz widciciela o zamiarze rozpogzia robdét. Wykonawca dozie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia aggtalwykazanych w dokumentach
dostarczonych przez zamavieggo
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotycace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zastgodite odpowiednie srodki
zabezpieczafe przed:
e zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekow wodnych pyta paliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymsuibstancjami,
e przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrzanmiytgazami,
e przekroczeniem norm hatasu,
e mozliwoscig powstania pgaru.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizaojirm okrdlonych odpowiednimi przepisami
ochrony srodowiska oberzaja wykonawe robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie
mog by¢ zanieczyszczane w czasie trwania rob6t ani poptywie z winy wykonawcy..
Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t wykonawca powinien przesf# wszystkich przepisow tak, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychkodhwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni edzie utrzymywat
wszelkie uradzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dlawapenia bezpieczestwa publicznego.
Zaplecza dla potrzeb wykonawcy
Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikomogdedniego zaplecza socjalno-sanitarnego
z dostpem do wody i energii elektryczne,.
Warunki dotycz ace organizacji ruchu
Wykonawca dostosuje ¢sido obowjzujacych lokalnych ogranicze obchzenia na 6 przy
transporcie materiatdbw, wypasania na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidak zezwolenia
od wiaciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowozmiarowo tadunkow. Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich elementéw uszkodzonych w wyniku przewonadmiernie
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obcigzonych pojazdow i tadunkdw lub o przekroczonej shitaj
Ogrodzenia
Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczae w
tym ogrodzenia, pecze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcészelkie innesrodki
niezledne do ochrony robot. Koszt zabezpiecnée podlega odbnej zaptacie.
Zabezpieczenia chodnikow i jezdni
Wykonawca jest zobowzany do przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkow drég
i chodnikow publicznych. A tatle usuwa na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdadenmssa budowy

1.e Nazwy i kody robot budowlanych
Grupy robdt:
45100000-8 Przygotowanie terenu pod buglawobotami ziemnym
45200000-9 Roboty budowlane
45300000-1Roboty instalacyjne
45400000-1 Roboty wykmzeniowe
36500000-6 Wyposganie placéw zabaw
Klasy robot:
45110000-1 Roboty w zakresie przygotowania terextuqudowe
45233100-0 Roboty w zakresie budowy drég,placow
45342000-6 Roboty w zakresie ogrofize
45400000-1 Wykaczeniowe
36500000-6 Wyposzanie placow zabaw

Kategorie robot:

SST nr1-D 04.01.01 Korytowanie

SST nr 2 - D04.04.02 Podbudowa z kruszyw

SST nr 3 - 45432120-2 Nawierzchnie syntetyczne
SST nr 4 -36500000-6 Wypasanie placow zabaw
SST nr 5 - 45342000-6 Ogrodzenia z siatki

1.f Okreslenia podstawowe

Dziennik _budowy - opatrzony pieczxia Zamawiajcego zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarae zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedman
rejestrowania dokonywanych robot, przekazywaniggali zalecé& oraz korespondencji poguizy
Zamawiagcym, Wykonaweg i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i
reprezentacji w sprawie realizacji przedmiotu umowy

Kosztorys ofertowy - kalkulacja ceny oferty. Materiaty - wszelkie tgwa i produkty, niezédne

do wykonywania robét, zgodne z dokumendgajojektowo - kosztorysosy zaakceptowane przez
Zamawiajcego
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Polecenie zamawiaceqo - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
przedstawiciela

Zamawiajcego w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych spraw.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji projektowej.
robot.
Dokumentacja projektowa
Wykonawca otrzyma od zamawjapgo dokumentagj przy przekazaniu placu budowy.
Dokumentacja ta zawietdxdzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wydazpodanym w
szczegotowych warunkach umowy. Dokumentappwykonawca, projekt organizacji zaplecza,
projekty organizacji rob6t, plan BIOZ oraz projekgwentualnych deskowia rusztowa itp.
sporadzi wykonawca na wiasny koszgjesa wymagane.
Zgodnosé robot z dokumentaci projektows i specyfikacja techniczmg
Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznazomdodatkowe dokumenty przekazane
wykonawcy przez zamawigjego stanowdi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione dmpw
jednym z nich s obowizujace dla wykonawcy tak jakby byty w catej dokumenitadj przypadku
rozbieznosci w ustaleniach w poszczegolnych dokumentach opawe kolejndé ich waznaosci
wymieniona w umowie. Wykonawca nie w® wykorzystywa bleddéw lub opuszcze w
dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu malpowiadomé niezwitocznie zamawiagego,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W piemjku rozbienaosci, opis wymiarow jest
wazniejszy od odczytu ze skali rysunkdéw.
Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone nmatiermusz by¢ zgodne z dokumentagi
projektows i specyfikacy technicza. Dane okrédlone w dokumentacji projektowej i specyfikaciji
technicznej powinny kyyuwazane za wielkéci docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w
ramach okréonego przedziatu. Cechy materiatéw i elementéwekidiw i budowli powinny b§
jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
powinny przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancjizele przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacjickmicznej to naley przyja¢ tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robopr¥ypadku, gdy materiaty lub roboty nig s
w peini zgodne z dokumentgcjprojektowg lub specyfikag techniczm i wplyneto to
niezadowalajco na jaké¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i robotyien zostan
zaakceptowane przez zamaw@ggo. W takiej sytuacji elementy obiektu lub budgudwinny by
niezwtocznie rozebrane i zgptone innymi na koszt wykonawcy.

2.0 MATERIALY

Zrodta uzyskania materiatow

Materiaty przeznaczone do wykonywania przedmiotuowsn musa pochodzt od takich
wytworcow i producentéw, aby w sposolagly spetniaty wymagania specyfikacji technicznej i
dokumentacji projektowe;.

Pozyskiwanie materialdbw miejscowych i pochodicych z rozbiodrki

Dokumentacja projektowa nie przewiduje pozyskiwaneteriatdbw miejscowych i pochogtz/ch z
rozbidrki dla robot z wyjtkiem plyt z piaskowca i granitu.

Przechowywanie i skladowanie materiatow
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Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerido ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly f@akaos¢ | wkasciwosci. Miejsca czasowego
sktadowania materiatdwella zlokalizowane w olgbie terenu budowy lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez wykonawe koszt wiasny.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje #iwos$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatbw w wykonywanych robotach, wykonawca paem@i zamawiajcego 0 swoim
zamierzeniu, co najmniej 14 dni przedyciem materiatu lub w okresie diszym, jeli bedzie to
wymagane dla badaprowadzonych przez zamawjeggo. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mge by pézniej zmieniony bez zgody zamawieggo.

3.0 SPRET

Wykonawca zobowizany jest do gycia takiego sprgu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robdét isrodowisko. Liczba i wydajrig sprztu bedzie
gwarantowa prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami gkreymi w dokumentaciji projektowej i
warunkach umowy. Spek bedacy wiasndcig wykonawcy lub wynajty do wykonywania robot ma
by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéeralo pracy oraz, jd to konieczne, bdzie
posiadat aktualne badania techniczne dadigiha budowie. Blzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska, przepisami dotygzymi jego uytkowania oraz przepisami BHP. Sgrrzlopuszczony
do wytkowania przekraczagy obowihzujagce normy bdzie wytkowany w sposob zapewniay
ochrore osobom obstugi (ochrona osobista) oraz oséb trheci

4.0 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktGre nie wptywaj
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkxiwosci przewaonych materiatow. Liczba
srodkéw transportu dmzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej i w terminie przewidzianyrmows. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy lgda spetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego. WykonaweaZie na
biezaco i na wlasny koszt usuwawnszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodewago
pojazdami na drogach publicznych i dojazdach daimyd

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, @a zgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem amigacji robot. Nagpstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu robét zosgagesli wymaga
tego lzdzie zamawiajcy, poprawione przez wykonawoa wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
lub wyznaczenia robot przez zamaw@ggo nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzidlriaza ich
prawidtowasc.

Wspotpraca zamawiapcego i wykonawcy

Zamawiajcy bedzie podejmowat decyzje w sprawach gmeinych z interpretagjdokumentacii
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projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotycych akceptacji wypetniania warunkéw umowy
przez wykonawe. Jest on rownieupowaniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli maiaiow
dostarczonych na budewub na niej produkowanych. Zamawjey powiadomi wykonawg o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiatyraboty, ktore nie spetni@aj wymagah
jakosciowych okr&lonych w dokumentacji projektowej i specyfikacjchaiczne.

Polecenia zamawigjego powinny b§ wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu pod gpg zatrzymania robot. Skutki z tego tytutu ponosi
wykonawca.

Budynek czynny

Wszystkie prace na terenie obiekigddp prowadzone w trakcie jego funkcjonowania. Wykonawc
musi tak zorganizowaprace by umdiwi¢ prawidiowe aytkowanie budynku w czasie trwania
budowy oraz po jej zakmzeniu. Wszelkie koszty z tym zyziane obgizaja wykonawe i musa
by¢ zawarte w wynagrodzeniu wynilaym z oferty.

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Elementy kontroli jakosci robot:
Program zapewnienia jakm robot,
Zasady kontroli jak€ci robat,
Pobieranie probek,
Badania i pomiary,
Certyfikaty i deklaracje,
Dokumenty budowy.
Prowadz¢ zgodnie ze specyfikacjogolm i specyfikacy robdt oraz warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-monbavych.
Kontrola i zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli roboét jest takie sterowanie ich mapwaniem i wykonaniem, aby aginaé
zalazong jakasé robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok oraz jaké¢ materiatow.
W przypadku, gdy normy nie obejmupkiegokolwiek badania stosowanazna wytyczne krajowe
lub inne procedury akceptowane przez zamawego.
Certyfikaty i deklaracje

Zamawigicy maze dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
e certyfikat na znak bezpieamwa wskazujcy, ze zapewniono zgodhéd z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,
e deklaracy zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polslg Normg, lub
- Aprobat techniczm w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiond, ezeli nie g objcte
certyfikacp okreslong powyzej i ktére spetniaj wymogi specyfikacji. W przypadku materiatéw dla
ktérych ww. dokumenty nieagswymagane, kada partia dostarczona do robdidbie posiada
dokumenty okrélajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty praéowme musz posiada
ww. dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwnesteriaty, ktdre nie spetnigjtych
wymaga beda odrzucone.
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Dokumenty budowy
Propozycje, uwagi i wygmienia wykonawcy powinny ldyprzediazone zamawiacemu w formie
pisemnej do ustosunkowanig.sbecyzje zamawiagego przekazywane:tly wykonawcy w formie
pisemnej. Dokumenty budowy takie jak: protokoly gkazania palcu budowy, umowy
cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywiprawne, polisy ubezpieczeniowe,
protokoty odbioru robdt, protokoty z odbytych naradistaléd powinny by przechowywane na
placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonyiaginkcie jakiegokolwiek dokumentu
budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzengpasob przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla zamawiajgcego.

7.0 WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Przedmiar robot
Stanowj go opisy rodzaju i iléci robot stanowice zajczniki do SIWZ, oraz :
Okresla¢ bedzie faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie Zutieentacj projektowy i
warunkami technicznymi, w jednostkach ustalonyclosgztorysie, wyniki obmiarudala wpisane
do rejestru obmiarow, jakikolwiek btad lub przeoezew ilosciach podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w warunkach technicznych nie awalwykonawcy od obowrku ukaczenia
wszystkich robot. Obmiar robét zanikeych przeprowadza giw czasie ich wykonywania oraz
robét zanikacych lub podlegagych zakryciu przed ich zakryciem.

8.0 ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbiorow robot:

W zaleenosci od ustalé zawartych w specyfikacji technicznej i umowie, obb podlegaj
nastpujacym etapom odbioru, dokonanym przez zama®ego przy udziale wykonawcy:

a) odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiér kacowy

c¢) odbior pogwarancyjny

Odbidr robo6t zanikaj gcych i ulegapcych zakryciu

Odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdo i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizulegry zakryciu. Rdzie on dokonany w
czasie umagliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogodlnego
postpu robot. Odbioru robot dokonuje zamaw@j. Gotowad¢ do odbioru zgtasza wykonawca
powiadomieniem na finie zamawiajcego. Odbior powinien ldyprzeprowadzony niezwitocznie
lecz nie péniej niz w ciaggu trzech dni od daty zawiadomienia zamagdago, ktory powiadamia o
dacie odbioru wykonawgc Jakac¢ i ilosé robot ulegajcych zakryciu ustala zamawialy w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatacojektovs, specyfikacj techniczig robot

i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzemilghyler od przygtych wymaga zamawiajcy
ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje ziecgdnanie korekt i zmian. Przy ocenie
odchyler i podejmowaniu decyzji zamawigly uwzgkdnia tolerancje i zasady odbioru podane w
dokumentach umownych. Z odbioru nalesporadzi¢ kazdorazowo protokdt odbioru robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu wg wzoru ustalonego przez zama®ego min. po jednym
egzemplarzu dla kalej ze stron.
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Odbidr koncowy
Odbiér kaicowy robo6t polega na finalnej ocenie rzeczywistegdonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakdsci i wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowé do odbioru kécowego
powinna by stwierdzona przez kierownika budowy bezzwlocznymvigdomieniem na pmie o
tym fakcie zamawiagego. Odbior kacowy powinien nagpi¢ w terminach ustalonych w
warunkach umowy, licic od dnia potwierdzenia przez zamawtago zakaczenia roboét i przygcia
dokumentow odbiorowych. Odbioru koowego dokonuje komisja wyznaczona przez
zamawiagcego w obecniei zamawiajcego i przy udziale wykonawcy. Komisja odbigca roboty
dokonuje ich oceny jakéai na podstawie przedionych dokumentdéw, wynikow pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrgi robot z dokumentagjprojektows i specyfikacy technicza. W toku
odbioru kaicowego komisja zapoznaje: & realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w okresie wykonywania tobbupetniagcych i
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznacebnyrobot poprawkowych lub
uzupetniagcych, komisja przerywa swoje czyreoi ustala nowy termin odbioru koowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ robot w poszczegolnych elementach i
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaghkkumentacji technicznej i specyfikacji
technicznej, komisja dokonuje pgten. Decyzg o tym, czy roboty kwalifikyj sie do odbioru,
potrgcen czy odrzucenia dokonuje zamaw@y w oparciu o dokumentacj specyfikacje.
Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorac&wego jest protokét odbioru koowego
robét sporgdzony wg wzoru ustalonego przez zamasgdgego. Do odbioru kicowego wykonawca
jest zobowazany przygotowanastpujace dokumenty:
- dokumentagj powykonawcz z naniesionymi zmianami,
- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdbw zgodnych z programem
zapewnienia jakei i specyfikacy technicza,

- karty gwarancyjne,

Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykoshnyobot zwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancji, ktoryatzyczyna ley
po stronie wykonawcy. Odbior pogwarancyjny powinibgt dokonany na podstawie oceny
wizualnej robot z uwzgbnieniem zasad opisanych przy odbiorzédawym.

9.0 SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT

Oferta cenowa ddzie uwzgédnia® wszystkie czynn&i, wymagania sktadage s¢ na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w dokumentacji projektowej iesgfikacji technicznej.
Szczegbtowe zasady ptatiwdoza wykonane roboty okéia umowa.

10.0 DOKUMENTY ODNIESIENIA
ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zaaperowaniu przestrzennym (Dz. U. z 2003 r.,
Nr 80, poz. 717),
ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (fTekolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016
z p&niejszymi zmianami).
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bezpieczéstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r., Nr 126zp1126),
rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dzz @003 r., Nr 47, poz. 401),
rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietniaDG8 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiagd@udynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2003 r., Nr, fioz.
690),
ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytk@piece nad zabytkami (Dz. U. z 2003 r., Nr
162, poz. 1568),
rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 03 listopada 1992 r. w sprawie oafiro
przeciwporaeniowej, innych obiektow budowlanych i terenéw (Riz.z 1992 r., Nr 92, poz. 460 z
pézniejszymi zmianami),
zargdzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dri&@.07.1974 r. w sprawie doboru
przewodow i Kkabli elektroenergetycznych do abeh pradem elektrycznym (Dziennik
Budownictwa z 1974 r., Nr 7, poz. 22),
ustawa z dnia 19.04.1997 r. Prawo EnergetyczneDklr 54, poz. 348),
rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r. w sprawie
aprobat i kryteriéw technicznych dotyexch wyrobéw budowlanych (Dz. U. z 1995 r., Nr pOz.
48, Dz. U. z 1995 r., Nr 136, poz. 672),
rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. @0 nr 198 poz. 2042),
rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymaganestanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (Dz. U. 2001 nr 138 poz. 1554),
ustawa z dnia 12 wrzeia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. z 2002 r., Ni91poz. 1386),
ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrémoglowiska (DZ. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627 z
pézniejszymi zmianami),
Ustawa z dnia 27 lutego 2003 r. 0 zmianie ustawgloronie przeciwpgarowej (Dz. U. z 2003, Nr
52 poz. 452).

-standardy, normy, normatywy i zasady szhulkdowlanej, w tym:
PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe. Obliczenidysiane i projektowanie.
PN-B-03264: grudzie 2002 — Konstrukcje betonoweelbetowe i sprzone. Obliczenia statyczne i
projektowanie.
PN-B-03002: 1999 — Konstrukcje murowe niezbrojmejéktowanie i obliczanie.
PN-B-03150: 2000 — Konstrukcje drewniane. Oblicaestatyczne i projektowanie.
PN-88/B-10085 — Stolarka budowlana. Okna i drzwi.
PN-69/B-10260 — Izolacje bitumiczne.
PN-72/B-10122 — Roboty oktadzinowe. Suche tynki.
PN-B-06050:1999 — Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-63/B-6251 — Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-68/B-10020 — Roboty murowe z cegly. Wymagariadania przy odbiorze.
PN-B-06200:2002 — Konstrukcje stalowe budowlanerik wykonania i odbioru. Wymagania
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podstawowe.

PN-61/B-10245 — Roboty blacharskie budowlane z Hyastalowej ocynkowanej i cynkowe;.
Wymagania i badania.

PN-70/B-10100 — Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaga i badania przy odbiorze.
PN-62/B-10144 — Posadzki z betonu i zaprawy cemmegjtdNymagania i badania przy odbiorze.
PN-86/B-01811 - Konstrukcje betonowe delbetowe. Ochrona materialowo-strukturalna.
Wymagania.

PN-88/B-06250 — Beton zwykty.
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S$T

SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4-01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagichhicznej (SST) as wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@ gruntowego, ktére zostamvykonane w ramach uksztattowania terenu pod
boiska wielofunkcyjne.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jesdostana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji smapstosowanie przy wykonywaniu koryta

wraz z zagszczeniem i profilowaniem.
1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogollne wymagania dotygaz robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbrkt
1.5.

2. Materialy

Nie wystpuja.

3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 3.
3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢ihkie ustawianym lemieszem; Zynier moe
dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniwgskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu
podtaza.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine”
pkt 4.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przysipienia do robo6t
Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia

podtaza bezpérednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeiniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania igsgrzania podim,jest
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mozliwe wytacznie za zgaoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae
odbywa& sie ruch budowlany, niezwrany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny hy

wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przezzyimera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych ni co
10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolriai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonearoboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadkét o matym zakresie. Sposdb wykonania
musi by¢ zaakceptowany przezAyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, thudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przezzimiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt
5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podta
Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podiga. Zaleca si, aby rzdne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 wyrsze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukhnt podiaze na gébokasé
zaakceptowanprzez Irryniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganyckdzych wysokéciowych i
zag:sci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa roéwniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przezapniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie
podiaza naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Minimalna wartd¢ |5 dla:
Strefa Autost Innych drog
ad i drog
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korpusu ekspres R Ruch
owych uch mniejszy
ciezki od
[ ciezkiego
bardzo
ciezki
Gorna warstwa o 1,03 1,00 1,00

grubasci 20 cm

Na gkbokadsci od 20
do 50 cm od powierzchni 1,00 1,00 0,97
podiaza

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgiken ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtdérny modut odksztatcenia pogdowedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipeem przekracza?2,?2.

Wilgotnas¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna gy rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsgrzonego podia
Poditae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym

stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykitad preeizenie
folii lub w inny spos6b zaakceptowany przezyniera.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgaw
wykona on na wtasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og&frkt.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarébw dotycgcych cech geometrycznych
i zageszczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtaza
WyszczegOlni Minimalna czstotliwos¢
p. enie bada bada i pomiaréw
i pomiaréw
Szeroka¢ 10 razy na 1 km
koryta
Réwnai¢ co 20 m na kadym pasie ruchu
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podiuzna
Rowna¢ 10 razy na 1 km
poprzeczna
Spadki 10 razy na 1 km
poprzeczné
Rzedne co 25 m w osi jezdni i na jej
wysokaciowe krawedziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowani co 25 m w osi jezdni i na jej
e osi w planié’ krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Zageszczenie w 2 punktach na dziennej dziatce
wilgotnos¢ gruntu | roboczej, lecz nie rzadziejniaz na 600
podtaza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@ania osi
w planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podi@)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢c od szerokéci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. ROwné& koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy faty
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nierébwngci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tats.

Nierowndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentag]
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta
i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mpe by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz + 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulgeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje e¢siporéwnanie wartei modutow
odksztatcenia, to war§é stosunku wtornego do pierwotnego modutu odkszmgdceokr&lonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalgy bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé
gruntu podtaa powinna by rowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (flcovanego podtaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguwicksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej
10 cm, wyréwnanie i powtdrne zgggczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:.

10. Przepisy zwazane

Normy
PN-B- Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
04481
PN-/B- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
06714-17 wilgotnosci
BN- Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu

64/8931-02 odksztatcenia nawierzchni podatnych i padi@rzez
obcigzenie pityt

BN- Drogi samochodowe. Pomiar row4oo
68/8931-04 nawierzchni planografem i at

BN- Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
77/8931-12
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SST2

SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.02.01

WARSTWA KONSTRUKCYJNA i OD3,CZAJACA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczng] wymagania dotycice wykonania
i odbioru Robét zwjzanych z wykonaniem warstwy agzapcej piasku , podbudowa z kruszywa
granulacji 4-31,5mm oraz grysu o granulacji 0O-7moementem w ramach uksztattowania terenu
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdnpezetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji Robot wymienionych w punkdid.
1.3. Zakres Rob6t oftiych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu warstwy
odsiczapcej w korycie boisk i obejmuij:
- warstwe odgiczapca pod budow konstrukcji nawierzchni
1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa szgodne z obowkujgcymi polskimi normami i ST
DM.00.00.00 " Wymagania ogélne ".
1.5. Ogollne wymagania dotygze Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgod§io
z Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami lgyniera.
Ogdlne wymagania podano w ST DM.00.00.00 " Wymaayagiolne ".

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatdw
Warunki ogoélne stosowania materiatéw podano w $1.(D.00.00 " Wymagania ogolne ".
2.2. Wymagania dla warstwy agzapcej
Warstwa odgczapca z piasku powinna spetdiaastpujace warunki:
a) Warunek szczelsoi, okreilony zalenoscia -

D15
d85

gdzie:
D 15 - wymiar sita , przez ktére przechodzi 15%rzieruszywa na warstwodsiczapca,
d 85 - wymiar sita ,przez ktore przechodzi 85%rzgnuntu podiaa,
b) warunek zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia
U= a6o >5
d1C
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
d60 - wymiar sita przez ktére przetticc0%,
kruszywa twa@zego warstw odsiczapca
d10 - wymiar sita, przez ktére przedidl 0% kruszywa twoerego warstw
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odszapcs,
oraz maliwoscig uzyskania wskanika zagszczenia (Is) warstwy ogiszapcej rownego 1,00
wedtug normalnej préby Proctora (PN-88/B-04481axdé&nego zgodnie z nogm BN-

77/8931-12.
c) warunek wodoprzepuszczaheo - wartag¢ wspotczynnika wodoprzepuszczadob ,K”
powinna by wicksza od 8 m/dap

2.3. Materiaty do wykonania warstwy adzapce;.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu warstwy ggrapcej @ : pospoétka i woda.

2.3.1. Kruszywo oraz grys musi spethreastpujace wymagania :
a) sktad granulometryczny
- zwartd¢ ziarn < 0,075 - do 10% masy
- zawartéc frakcji < 2 mm - do 10%
b) zanieczyszczenia obce - do 0,2% masy
c) wskanik piaskowy wekszy niz 35%
d) zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych - barwa wzorowa
e) wskanik wodoprzepuszczaldoi - 8m/dolg

Sktad ziarnowy powinien odpowiadlaastpujacy m wymaganiom :
- na sicie:

0,065 0O 8%

0,125 0 + 20%

0,250 0 + 40%

0,500 20- 80%

1,000 50+100%

2,000 90-100%

4,000 100%

Sktadowanie kruszywa powinno dyorganizowane w sposéb zabezpiegzajje przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi kruszywdodtaze w miejscu sktadowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.3.2. Woda - nie powinna pochoélzze zrédet budzcych watpliwosci i powinna
odpowiadé wymaganiom normy PN-88/B-32250. Nie meowydzield@ zapachu gnilnego oraz nie
powinna zawierazawiesiny.

3. SPRET

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia nie gwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych Robot zostanprzez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do RoBqrz:t
powinien by zgodny z ustaleniami ST DM.00.00.00.
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Do wykonania warstwy odszapcej naley stosowa:

- sprzt mechaniczny, tam gdzie m®mi& on zastosowanie,

- drobny sprzt reczny do rozktadania i profilowaniagaznego, w miejscach gdzie sgtrz
mechaniczny nie nx@ mi& zastosowania, réwniarki,

- walce statyczne dostosowane do wiétkozagszczonej powierzchni, oraz ubijaki
mechaniczne do zagzczania w miejscach trudno dgstych dla innego spetu lub

- inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

Caly sprazt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniaggcym uzyskanie odpowiedniej jaé@ Robot.

4. TRANSPORT

Kruszywo naley dostarczy na budow w sposéb przeciwdziakgy jego segregacii,
zanieczyszczeniu i powinno dyhronione przed wptywami atmosferycznymi. Transgpawinien
by¢ zgodny z ustaleniami ST DM.00.00.00. ,Wymaganialog’.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania Robot.

Ogolne warunki wykonania Robét podano w ST DM.0®O. ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt i hamonogram Robéizgledniajac
wszystkie warunki, w jakich dalzie wykonywana warstwa ogtzapca. Podiae pod warstwy
odsiczapca powinno by przygotowane zgodnie ze specyfikabj.04.01.01.

5.2. Wykonanie warstwy odszapcej.

5.2.1. Rozktadanie kruszywa.

Kruszywo do wykonania warstwy agtzapce] powinno by rozkladane w warstwie
o jednakowej grubii, z zachowaniem wymaganych spadkowedrgch wysokéciowych
i szerokdci zgodnie z DokumentacProjektova.

Roziazona warstwa powinna miegrubg¢ po zagszczeniu zgodn z Dokumentag
Projektovy.

5.2.2. Zagszczenie.

Zagsszczenie naley przeprowadzi bezpdrednio po roztaeniu. Jakiekolwiek nierowrsai
lub zagebienia powstate w czasie zZmgczania powinny ky wyrdwnane przez spulchnianie
warstwy kruszywa i dodanie lub usecie materiatu, a do otrzymania réwnej wilgotroi
zag:szczonego kruszywa.

Zagszczenie naley prowadzé po zachowaniu wilgotrsgi optymalnej kruszywa, zado
osiggniccia wskanika zg:szczenia Is kruszywa 1,00 (kontrola i sprawdzevgeBN/77/8932-12.
Jezeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powmigostgé osuszony przez mieszanie
i napowietrzanie.

5.2.3. Utrzymanie warstwy ogiszapce;.

Warstwa odsgczapca po wykonaniu powinna By utrzymywana w dobrym stanie.
Wykonawca jest zobowrany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzomskutek
oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich gelady deszczuéniegu i mroz.
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Koszty tych naprawgsobjete cemn jednostkows 1 m2 warstwy odgzapcej.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy okaeia Wykonawe Robot.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ Robot.

Ogolne zasady kontroli jako Robot podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogblne

W czasie Robd6t, Wykonawca powinien prow#&dzystematyczne badania kontrolne
gwarantugce zachowanie wymadygakosci Robot.

6.2. Badania i pomiary wykonanej warstwy aczapcej.

6.2.1. Sprawdzenie kruszywa.

W czasie robot nahy prowadzé nastpujace badania:

- uziarnienie i zawartg zanieczyszcze obcych co najmniej 2 badania na jednej dziatce
roboczej i nie rzadziej nijeden raz na 600m,

- zawart@¢ zanieczyszcze organicznych - raz na 6000 m2 powierzchni warstwyzy
kazdej zmianie kruszywa.

6.2.2. Sprawdzenie wykonanej warstwy gu¥apce]

- szeroké¢ warstwy odgczapcej z tolerang + 10 cm i - 5 cm przy zachowaniu warunku
odchylenia osi catej jezdni o max. 3 cm,
- uksztattowanie pionowe osi warstwy z toleranejlcmi -2 cm (1

pomiar na 25 cm),

- gruba¢ warstwy z tolerangj+ 1 cm i - 2cm ( 1 raz na 400 m2),

- spadek poprzeczny z toleran€},5 % ( 1 pomiar na 100m i w punktach changitgcznych
tukéw poziomych ),

- zag:szczenie warstwy musi by1,0, ( 1 badanie na 600 m2),

- wilgotnasé gruntu w czasie zggzczenia z tolerangjl0% w stosunku do wilgotda optymalnej

( przynajmniej 2 badania na4dej dziatce roboczej i nie rzadziegneden raz na 600 m2),

- rownas¢ podtuzna mierzona tat4 -metrowy co 20 m z tolerangj2 cm,

- spadki poprzeczne z toleramcj0,5% ( 1 pomiar na 100m ).

Poziom jakdci wykonanej warstwy odszapcej naley uzna& za zgodny z wymaganiami normy
BN-72/8932-01 i BN-77/8931-12, jeli wszystkie wyniki bada spetniaj wymagania podane
wyzej. W przypadku stwierdzenia uchyhig&v wykonaniu, Iiynier zaleca wykonanie poprawek i
okresla termin ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest 1m2 prawidtowo wykonanej warstwy gisipcej o]
grubcgici jak w Dokumentacji Projektowej. Obmiar nie secobejmowa jakichkolwiek powierzchni
nie zaakceptowanych przezymiera.

8. ODBIOR ROBOT
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Odbiér wykonanej warstwy ogszapcej dokonywany jest na zasadach odbioru opisany&8Tw
DM.00.00.00.
Inzynier oceni wyniki bad@i pomiaréw przedtpone przez Wykonawczgodnie z punktem 6.
W przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania
a Wykonawca wykona je na koszt wkasny w ustalongmminie.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Platn@g¢ za 1 m2 ( metr kwadratowy) wykonanej warstwy godspcej wynosi zgodnie
z pomiarem w terenie i Dokumentaéjrojektovy oraz po stwierdzeniu jakoi Robot.
Cena wykonania Robét obejmuje :
- prace pomiarowe, oznakowanie Robot,
- dostarczenie kruszywa,
- rozcielenie kruszywa,
- zag:szczenie kruszywa,
- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i lalddoratoryjnych .

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badgmibbek gruntu.

2. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. d&alo betondw i zapraw.

3. BN-77/8931-12 Drogo samochodowe. &zenia wskanika
zagpzczenia gruntu.

4. BN-72/8932-01 Budowle drogowe idjolve. Roboty ziemne.
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SST3
SPECYFIKACJE
TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

KOD CPV 45432120-2
WYKONANIE NAWIERZCHNI SYNTETYCZNEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)s$ wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem nawierzchni
syntetycznej bezpieczna gr. 4,5 cmdikisie z dwoch warstw: spodniej z udziatem granulat
czarnego SBR i wierzchniej z udziatermngiatu kolorowego kauczukowego EPDM w
kolorach pomaiiazowym i niebieskim.

Na granicy nawierzchni trawiastej i syntetycznejteaowac obrzeza betonowe: 20x6 cm.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na aedstOgolnych Specyfikacji
Technicznych, stanowi podstawako dokument przetargowy

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem nawierzchni syntetycznej boiska

2. MATERIALY

2.1. Podbudowa.

Podbudow o0 nas¢pujacym przekroju:

-piasek

-kruszywo o granulacji4-31,5mm

- grys o granulacji 0-7mm z dodatkiem 3% cementu

2.2. Obrzeza.

Podbudow nalezy oddzielt od pozostatych elementéw terenu za pognobrzery
betonowych 20x6cm ustawianych na podsypce cenkqias

2.3. Nawierzchnia.

Nawierzchnia syntetyczna bezpieczna gr. 4,5 cndskéte z dwoch warstw: spodniej z
udzialem granulatu czarnego SBR i wierzchniej zialdm granulatu kolorowego
kauczukowego EPDM w kolorach pomacaowym i niebieskim.

Wykonana nawierzchnia powinna spetnia graniczne wymagania techniczne, jalkkziowe i
uytkowe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdihke4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STO-00.09mdbania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot.
Nawierzchnie syntetyczna, bezpiecznazmeodocinac do wymaganego ksztattu i pod

Montowane urzdzenia przy gyciu recznej wyrzynarki. Mocowanieatzenie bezpiecznych
ptytek przy pomocy specjalnych kotkéw momavych lub klejenie do podia..

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakeéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w STO-00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
6.3. Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgééronorny PN-EN 14877, oraz atesty
higieniczne PZH.

7. OBMIAR ROBOT
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pkt 9.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STO-00.00 ,\Afania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest me(metr kwadratowy) nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-00.00 ,\Ayamia ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrssi podano w STO-00.00 ,Wymagania ogolne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.
PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terer@pecyfikacja.
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1. Wstep
1.1Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej § wymagania dotycice
wyposaenia dla Placu Zabaw
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumepteetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robot budowlanych w ramachldary jak w pkt. 1.1
1.3 Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej spkegji technicznej dotyexe zasad
prowadzenia nagbujacych robot:
dostarczenie i mouatarzadzen zabawowych i sportowych oraz elementéw matej
architektury
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Technologia wykonania robot wynik@owinna z dokumentacji Projektowe] Zamaweggo,
szczegotowych instrukcji producentéw, wytycznyctB)Dgolnych przepisow Prawa
Budowlanego i Polskich Norm oraz Warunkbechnicznych Wykonania i Odbioru robot
budowlano — momtawych.
2. Materiaty
Wykonawca ponosi petna odpowiedzialaza spetnienie wymaggakaosciowych
Materiatow wytych do realizacji rob6t.
2.1 Urzgdzenia placu zabaw
-hustawki wagowa i wahadtowa, rownowaa, dgzek gimnastyczny potrojny
-zestaw zabawowy w skiad ktérego wchpeementy wyszczegolnione w dokumentacji
projektowej
- tawki parkowe i kosze namieci
- tablica regulaminowa
Urzadzenia powinny bytrwate, bezpieczne i wykonane z najlepszych meltesi tj. ptyta
HDPE (polietylen), najwsszej jakdci drewna, stali nierdzewne).
Drewno
Elementy néne urazdzen nalezy wykona z odpowiednio wyselekcjonowanego, wysokiej
jakasci drewna sosnowego z ciecia kroyego lub klejonego warstwowo na mikro wczepy.
Podesty, pochylnie, schody z desek o przekrojusodd355mm. Powierzchnie wszystkich
elementow gtadko wykixzone, a kanty zacdglone.
Impregnacja drewna: Stupy konstrukcyjneagizas zabezpieczone impregnatem do drewna, i
dwukrotnie lakierowane. Pozostate elementy z dremweegnowane metoda pdiowo-
cisnieniowa.
Tworzywa sztuczne
W urzadzeniach powinna kdyzastosowana trwata i estetyczna ptyta HDPE, ogrild5 i
19 mm (bariery, ostony, zabezpieczaniadjalni i inne).
Polietylen (HDPE)- jest to materiat odporny na trwate zabrudzenaz graffiti.
Ptyta HDPE nawet przy intensywnymykowaniu zachowuje swoja pierwotna farm
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przez diugie lata. Ptyta jest poddawana recykling®esiada Atest PZH.

W celu zabezpieczenia czotowych powierzchni stugdwstrukcyjnych przed wptywem

Warunkow atmosferycznych, powinnydgastosowane nasadki z tworzywa sztucznego.

Lebki srub ostongte elementami z tworzywa sztucznego w celwekszenia bezpiechstwa

uzytkownikow.

Stal Slizgi zjezdzalni powinny by ze stali nierdzewnej, kwasoodpornej o gr. 2 mnkj ko

ptyty HDPE o gr. 19mm.

Drazki, szczeble z rury nierdzewnej lub malowane prosak Pozostate elementy metalowe

zabezpieczone przed korozja poprzez malowanie koosz lub cynkowanie ogniowe.

tancuchy w hdtawkach ze stali nierdzewnejgsko ogniwkowe. W zawiesiach $tawek

wahadtowych i mechanizmie ftawki wazki zastosowaneAgska toczne bezobstugowe.

Zawiesia cynkowane galwanicznie lub ogniowo.

Urzadzenia powinny posiadaertyfikaty zgodnéci z norma PN-EN 1176-1:2009 —
Wyposaenie placéw zabaw i nawierzchnie -¢€z1: Ogolne wymagania bezpiedstwa i

metody bada

2. Sprzet

Wykonawca zobowdzany jest stosowasprzt, ktory gwarantowabedzie wymagana jako

oraz terminowg& wykonywanych robot.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie

Wptyna niekorzystnie na jako przewaonych uradzen.

Podczas transportu materiatdw po drogach publidziygkonawca powinien przestrzeéga

obowigzujace ograniczenia oddnie obcizen osi pojazdéw. Wszelkie zniszczenia
Wykonawca bdzie usuwat na bigco, na wiasny koszt.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z umowa oraz za jako

Wykonywanych robot, za ich zgoditaz dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.1 Urzgdzenia zabawowo-sportowe

Urzadzenia powinny by montowane okoto 10 cm nad powierzchnia ziemi, pezciu

metalowych kotew ze stali ocynkowanej ogniowo, zabewanych w betonie B-20 na
gfebokas¢ min 60 cm, dziki czemu drewno niedalzie sé styka z ziemia, co przediy jego
ZYWOtNGse.

6. Kontrola jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrol@gakrobdt i jak@ci materiatow.

7. Obmiar robot

Obmiar robo6t powinien okia¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkach

okreslonych w kosztorysie ofertowym.

8. Odbior robot

8.1 Rodzaje odbioréw
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STWIOR-PLAC ZABAW -KLUCKO)

W zaleznosci od ustalé odpowiednich szczegotowych specyfikaciji techniainw roboty
Podlegaj odbiorowi, dokonywanym przez Inspektora Nadzoryprdziale Wykonawcy

8.2. Odbiér ostateczny robot

Polega na ocenie wykonanych robdét gzainych z usugciem wad stwierdzonych przy
Odbiorze kacowym Odbidr ostateczny powiniendgokonany na podstawie oceny
wizualnej zadania z uwzglnieniem zasad odbioru kcowego.

9. Podstawa ptatndci

Podstawa ptatrigi jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednost&
obmiarowa ustalona dla danej pozycji przedmiaru.

10. Przepisy

- Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964 r.- Kodeks Cywilny

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie BHP podczas
wykonywania robot budowlanych

PN-EN 1176-1:2009 -Wyposganie placéw zabaw i nawierzchnie -¢€z1: Ogolne
Wymagania bezpiecastwa i metody badan
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