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SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ZWIAZANYCH Z PRZEBUDOWA I REMONTEM

DROGI POWIATOWEJ NR 3707E

D - 06.04.01

ROWY

(W przypadku robdt remontowych i utrzymaniowych)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z remontowaniem 1 utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna  specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowyceh i
wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
giminnych.

1.3. Zakres robot objetyeh OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z oczyszezaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

L.4.1. Roéw - otwarty wykop o glebokoscei co najmniej 30 om, ktory zbiera i odprowadza
wode.

1.4.2. Row przydrozny - row zbierajacy wode z korony drogi.
1.4.3. Réw odplywowy - row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.
1.4.4. Row stokowy - row zbierajacy wode sptywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materialy nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgcee sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ sig¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:
~ koparek podsiebiernych,
~ spycharek lemieszowych,
— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
~  zageszezarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podane w  OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne™ pkt 4.



4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej OST, mozna korzysta¢ z
dowolnych srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne™ pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszezenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wode, Scieciu
trawy i krzakow w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W  wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary

geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1}:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1.3,
glebokos¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi
gbdrmej rowu;

b) trojkamym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1.3 do 1:10, glebokos¢ od 0.30 m
do 1,50 m liczona jako réznica poziomdw dna i nizszej krawedzi goérnej rowu;

¢) oplywowym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gdme
wyokraglone lukami kolowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokodé od 0,30 m do 0,50 m
liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gormej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeroko$c dna co najmniej 0,40 m, nachylenie
skarp od 1:1.5 do 1:3, gleboko$é co najmniej 0,50 m. Row ten powinien by¢ oddalony
co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych 1 zwartych i co
najmniej o 5,0 m w pozostalych przypadkach.

— dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szerokos$¢ dna co najmmiej 0,40 m.
stebokodé minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tuki kolowe o
promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszezalny spadek podluzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%;

w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m- 0,1%.

Najwiekszy spadek podiuzny rowu nie powinien przekraczaé:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszezystych- 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych- 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych- 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyng - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi- 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15.0%.

5.4. Roboty wykotezeniowe

Namul i nadmiar grunta pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy
wywieZé poza obreb pasa drogowego i rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposob zniszezenia pozostalodei po usuniete] rodlinnosci powinien by¢ zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSei robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania
ogdlne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwosd¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszezegdlnienie Minimalna czestotliwo$é pomiaréw
1| Spadek podiuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokosc i glebokosé rowu 1 razna 100 m
3 | Powierzchnia skarp | raz na 100 m

6.2.1. Spadki podiuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjy projektowa. z
tolerancijg + 0,5% spadku.

6.2.2. Szerokos¢ i glebokosé rowu

Szerokosé i gleboko$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z
tolerancig £ 5 em.

6.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchnie skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpg a
szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogoine”™
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m (metr) remontowanego rowi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— oczyszezenie rowd,



— poglebianie i profilowanie rowu,

— $ciecie trawy 1 krzakow,

- odwiezienie urobku,

— roboty wykoficzeniowe, .

~ przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204  Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materialy

2. Stanislaw Datka, Stanislaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne



