Teresa i Zenobiusz Lewandowscy
ul.Tatrzanska 108 , 62-800 Kalisz KOMPROJEKT
tel : (062) 766 06 47,766 02 92

fax:  (062) 766 02 92(93)

KOMPROJEKT s.c. % Q%

email: komprojekt@komprojekt.pl

[ Projektowanie budownictwa komunikacyjnego

Zamawiajacy: Powiat Podde¢bicki

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

Przebudowa drogi powiatowej nr 37141 Otok — Borki Prusinowskie
w miejscowosci Otok na odcinku o dlugosci 538 m

mgr inz, Teresa Lewahdowska

KALISZ — LIPIEC 2005 r.



SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE .......ccocovvmiiiiiimiinnmnnsssesseensnens str.

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.00.01.0dtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych . ..o str
D.01.02.04. Rozbiorka elementOw drog i Ulic ..., str.

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach I-IIT Kat.......coooviiiiiii str.

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Profilowanie i zageszczenie podloza..........occovviniiiies i str.
D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych ... str.
D.04.04.02 Podbudowa z Kruszywa 1amanego ...........cccceeeeniniiniiiiiniiis str.

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego .......ccccooieiiiiiniiiiis str.

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.02.01 Przepusty pod Zjazdami .........cccoeeeininininiiii str.
D.06.03.01 Uzupelnienie poboczy, wjazdow i zjazdOw.........cccvvivriiiiiiniins str.
D.06.04.01 Profilowani€ TOWOW .......cccceouveerieriiiiiiiiriiiie st str.

D.07.00.00 OZNAKOWANIE

D.07.02.01. OZnakowanie PIONOWE ..........ccevuiiumiimiiininesiesiesens e str.

3-15

16-20
21-23

24-27

28-32
33-36
37-44

45-55

56-61
62-65
66-68

69-72



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania

i odbioru robot zwiazanych z przebudowa drogi powiatowej nr 37141 Otok — Borki Prusinowskie
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne wspélne dla robot
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.00.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D.01.02.04. Rozbidrki elementow ulic

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01. Wykonanie wykopow

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01. Profilowanie i zaggszczenie podloza

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.05.00.00. NAWIERZCHNIE
D.05.03.05. Nawierzchnie z betonu asfaltowego

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.02.01 Przepusty pod zjazdami

D.06.03.01 Uzupelnienie poboczy, wjazdow i zjazdow
D.06.04.01 Profilowanie rowow

D.07.00.00 OZNAKOWANIE
D.07.02.01. Oznakowanie pionowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy — opatrzony pieczgcia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z
ponumerowanymi

stronami shuzacy do notowania zdarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,

rejestrowania dokonanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji

technicznej pomiedzy Inzynierem, wykonawca i projektantem.

Jezdnia — czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami

i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukeja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji

nawierzchni

Ksiega obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do
wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczef, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.



Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z
oceng jakosci materialow i robot.
Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera
Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen
od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwa $cieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio

oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen

na podloze,
Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigceie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi
Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia
w nim drogi z urzadzeniami drogowymi
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna — autor dokumentacji projektowej
Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robdt
oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.
Wykonawca, na wlasny koszt, wytyczy przez uprawnionego geodete wspotrzedne gldwne trasy,
zlokalizuje repery .
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu technicznego na
roboty objete kontraktem.
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projektu organizacji ruchu na czas
prowadzonych robdt zgodnie z:

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem.
(Dz. U.Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

3/ Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen
bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach
(Zalacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).

1.5.3. Zgodno$¢é robot z dokumentacja projektows i Specyfikacjami Technicznymi — ST

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inwestora stanowia cze$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowg



i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
i elementow budowli musza byé jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z dokumentacjq projektowa lub ST
i wplynie to na nie zadawalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwlocznie
zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakoficzenia i odbioru koncowego robot.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim Zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W czasie wykonywania robot Wykonawcea dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
zapory itp., podejmie wszelkie inne srodki niezb¢dne dla ochrony robot, bezpieczenstwa pojazdow i
pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zapOr i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez
Inzyniera.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem W sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i odbioru koficowego robot, Wykonawca
bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub whasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, halasu
lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania, stosujac si¢ do tych
wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na :
1/ lokalizacje magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
2/ érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych oraz w maszynach i
pojazdach. Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.
Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowq dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych
na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych
dzialai ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swéj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wlasnos¢.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne

oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie

oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem tych wymagan nie podlegaja odrgbnej zaplacie.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywag roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru koficowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydawane przez wladze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa jakikolwiek sposob zwigzane

z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.



Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.12. Réwnowazno$¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Inaczej w przypadku gdy powolane normy

i przepisy sq panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera. Roznice pomiedzy powolanymi a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢
dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej 3 tygodnie przez zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegdlowe
informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodla uzyskajq zatwierdzenie

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badaf w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postgpu robot.
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot niz te, dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio skorygowany przez Inzyniera.
2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze

co najmniej 10 dni przez uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jezeli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.5. Inspekeja wytwdrni materialow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymogami.

Prébki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni musza by¢ spelnione
nastgpujace warunki:



a/ Inzynier bedzie mial zapewniona wspélprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow
czasie prowadzenia inspekcji

b/ Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera: w przypadku braku ustalei wymienionych wyzej dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$é sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymany

w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska

i przepisami dotyczacymi jego uzytkownika.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu
do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzyskanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcey.
Wykonawca bedzie usuwal na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$é z dokumentacija projektowa,
wymaganiami ST, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zostang usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysoko$ci przez
Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Inspektor bedzie podejmowaé decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscia robot, oceng
jakosci materialow i postgpem robot.



Inspektor jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkich materialow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i produkcje
materiatow.

Inspektor powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty,
ktére nie spelniaja wymagan jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i ST.
Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie

i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badaf materialow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlow oraz robot z czestotliwosciaq
zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwo$é powinny by¢ okreslone w ST,
normach i wytycznych. Przypadku , gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
Wykonaweca dostarczy $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mieé nieograniczony dostgp do pomieszczeii laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych.

Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy
gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$é tych materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadze-
niem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
probek. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera, Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wilasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badai pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badafh Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi
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na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera

6.4. Atesty jakoS$ci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawcg, Inspektor moze dopuscié

do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petna zgodno$¢ z warunkami

podanymi w ST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona

do robot powinna posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie

potrzeby wynikami wykonanych przez niego badaii. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone

przez Wykonawce Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawem obowiazujacym Zamawiajacego

i Wykonawce w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowy do koiica okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialnosé za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda

czytelne, dokonane trwala technika, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem

zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegolnych elementow robot

- przebieg robot, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach

- uwagi i polecenia Inzyniera

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréow robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami  klimatycznymi,

- zgodnosci rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone

Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy

Wykonaweca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy

robot.
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2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robét. Obmiary wykonywanych robét przeprowadza sig w sposob ciagly

w jednostkach przyjetych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia
o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badaii Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej z Inzynierem. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

4/ Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nastgpujace dokumenty:
a/ pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

b/ protokoly przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno- prawne

d/ protokoly odbioru robot

e/ protokoty z narad i ustalein/ korespondencj¢ na budowie

5/ Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla

Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawcea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru wpisywane bgda do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot wystepujacych w projekcie.

Bledne dane zostana poprawione wg instrukeji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej
platnoéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okre$lenia ilo$ci robot i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m® jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

Iosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bedq wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inzyniera.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot,

a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$é i ilog¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wezesniejszych ustalen,
Inspektor ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje¢ dokonania potracen.

8.3. Odbior cz¢Sciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsei robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbioru czg$ciowego robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze
koncowym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakoniczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Zamawiajacego.
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Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt.
8.4.2.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych i roboét poprawkowych
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupeltniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowa i ST z uwzgled-
nieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach Umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru ostatecznego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1/ Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.
2/ Specyfikacje Techniczne
3/ Recepty i ustalenia technologiczne
4/ Dzienniki Budowy i Ksigzki Obmiarow
5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
6/ Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST
i Dokumentacja Projektowa
7/ Opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i Dokumentacja Projektowa.
8/ Rysunki na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot
wilascicielom urzadzen.
9/ Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.
10/ Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogo6lne



Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke¢ obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota)

podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty

w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowag:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawiajacym i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

2/ ustawienie tymezasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z obowiazujacymi przepisami
i wymaganiami bezpieczenstwa ruchu

3/ konstrukcje¢ oznakowan

4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel

5/ utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego

6/ usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania

7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r—Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz.2016)

2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.2 1marca 1985r. (tekst jedn. Dz.U.z 2004r.Nr 207 p0z.2086)

3/ Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).

4/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

5/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.w sprawie szczegotowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem.
(Dz. U.Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

6/ Szczegdtowe warunki techniczne dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach
(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.00.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania

i odbioru robét zwigzanych z budowg

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wytyczeniem trasy drogowej w obrebie projektowanej budowy i obejmuja :

- roboty pomiarowe przy robotach ziemnych — 0,55 km

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokoSciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy
i punktow wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00
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3.2. Sprz¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy
sprzet:

teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie rézniq si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej,powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z
roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone

w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczeii powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow

wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stlupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy
punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozyé w postaci shupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takaq dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po
wyrdéwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwoéjna w nawiazaniu do reperow
panstwowych.
Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze byé wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odleglose
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00



6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gfownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie

ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW
DROG I ULIC
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowa

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot rozbiérkowych

w obrebie projektowanej budowy i obejmuja :

- rozbiorka nawierzchni z kruszywa naturalnego —2441,3 m*
- rozbidrka przepustu pod korona drogi w km 0+5,50 o §r. 80 cm - 12 m
- rozbiorka przepustow pod zjazdami o sr. 40 cm - 15m
- wywiezienie gruzu betonowego z rozbiorki
w miejsce wskazane przez Inwestora (przyjeto odl. 5 km) -244,5 m’
Uwaga:

Materialy rozbiorkowe stanowia wlasno$¢ Zamawiajacego i bedg odtransportowane na

skladowisko wskazane przez Inzyniera, na odleglos¢ do 5 km, przy zachowaniu ustalen Ustawy
z dn. 27.04.2001 r. o odpadach (Dz.U. Nr 62 poz.628).

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-
00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementow drég moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— samochody ci¢zarowe,

4. TRANSPORT

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi srodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatlu rozbiérkowego.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00
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5.2. Wykonanie robét

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST

lub przez Inzyniera.

5.2.1. Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym — Za bezpieczenstwo ruchu na
odcinku wykonywanych robét odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Odcinki wykonywanych
robot nalezy oznakowaé zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy, opracowanym
przez

Wykonawce robét zgodnie obowiagzujacymi w tym zakresie przepisami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbiérkowych, prawidlowosci transportu i skladowania
materialow uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru robét zwiazanych z rozbiérka elementdéw ulic sa: m, m2, m3
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-M.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozbidrek
- oznakowanie robot
- rozebranie poszczegdlnych elementow
- zaladunek i transport materialéw rozbiérkowych na skladowisko wskazane przez Inzyniera
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkéw technicznych  dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem.
(Dz. U.Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

3/ Szczegblowe warunki techniczne dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach
(Zalacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D02.01.01.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH I - 11T KAT.

24



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z budowa

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych

przy wykonywaniu wykopow w gruntach kat. I - III i obejmuja:

- wykopy pod koryta jezdni z wywozem na odl. 5 km -224,4 m’
- wykopy z wbudowaniem w nasyp -160,2 m’
- wykopy reczne z wywozem - 27,8m’
- wykopy pod przepusty - 51,1 m’
- zasypanie przepustow z zaggszczeniem - 16,0 m’

- wywoOz nadmiaru ziemi - 351m’

- porzadkowanie miejsca robot ziemnych

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.Glebokosé wykopu — odleglo$é miedzy terenem a osia koryta gruntowego w wykopie
mierzona w  kierunku pionowym

1.4.2 Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukeja
nawierzchni do glebokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do
glebokosci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robdt ziemnych.

Pozostale okreslenia podane w Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami i ST D-

M.00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja

projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepujg

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00.

3.1. Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzg¢tu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, koparki, fadowarki, itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki) -
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,),
- sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00

4.1. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu.
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Wydajnosé srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odleglosci transportu
ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Odcinki wykonywanych robét nalezy oznakowaé zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, opracowanym przez Wykonawce.

Ogblne zasady prowadzenia robét podano w ST D-00.00.00.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze — rozbiorki elementow drog i ulic nalezy wykonac zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST D.01.02.04 oraz poleceniami Inzyniera.

5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopéw musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych.

Wykonanie wykopoéw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu.

5.2.3. Dokladno$é¢ wykonania wykopow

Dokladno$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 20 m.
Wykonawca ma obowiazek zaggszczania przekrojow poprzecznych tak, aby mozliwosé kontroli
byla zachowana co 20 m.

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze niz £ 10 cm.

Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i-
3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze roznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz+ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

5.2.4. Zageszczenie gruntu w wykopach.

Zageszezenie gruntu w wykopach — w podiozu nawierzchni okreslane jest na podstawie wskaznika
zageszezenia I. Wskaznik zageszezenia I bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosceli
objetosciowej szkieletu gruntu wg BN-77/8931-12, na probkach pobranych z podioza wykopu oraz
maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntu okreslanej laboratoryjnie dla danego gruntu
wg PN-B-04481.

Wymagane wartoSci wskaznika zageszczenia w wykopach I yodtoze)

Odleglosé od podloza Minimalna warto$¢ I dla:
konstrukeji nawierzchni kategoria ruchu KR3-| kategoria ruchu KR1-
wraz z platforma robocza KR6 KR2

Gérna warstwa o grubosei 20 1,00 1,00

cm

Na glebokosci od 20 do 120

cm od powierzchni robot 1,00 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.
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5.2.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynno$é budowlana. Moze odbywa¢ sig jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obeigza Wykonawceg robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji., oraz w Dokumentacji Projektowej i odpowiednich
normach. Laboratorium Zamawiajacego bedzie wykonywato badania sprawdzajace z
czestotliwoscig okreslong przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest m® wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacji projektowej
i pomiaru w terenie.

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
- zageszezenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiardw i badai laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-77/8931-12 - Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze
PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01

PROFILOWANIE
I ZAGESZCZENIE PODLOZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z budowa
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z profilowaniem i zaggszczeniem podloza pod nawierzchnig i obejmuja:

- profilowanie i zaggszczenie podtoza po robotach ziemnych

mechaniczne w obrebie jezdni -2715,0 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 .

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wilasciwosei gruntu
podloza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 .

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogolne.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
dopiero po zakonczeniu i odebraniu robot zwiazanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.
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Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggeszezenia podioza
bezposrednio przez rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza i
wykonywa-nie tych robét z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, nie zwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.2.2. Profilowanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podfoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszezen. Nalezy usunaé bloto i grunt, ktory ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podloza ktore ma by¢ profilowane, nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca
sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rze¢dne podloza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokosc
zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace
dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagescié warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszezenia, okreslonych w
ST - D.02.01.01.
Jezeli rzedne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchni¢ nalezy
dogesci¢ 3-4 przejéciami sredniego walca stalowego, gladkiego lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.
5.2.3. Zageszczenie podloza
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic¢ do jego zaggszczania.
Jakiekolwiek nierdwnosci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Zageszczanie podloza nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszezenia nie mniejszego
od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
Wilgotno$é gruntu podioza przy zageszcezaniu nie powinna réznic si¢ od wilgotnodei optymalnej o
wiecej niz (wg PN-S-02205:1998)

- w gruntach niespoistych + 2%

- w gruntach mato i $redniospoistych +0% do -2%.
5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza
Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na whasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie iz
czesto-tliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano
w odpowied-nich punktach niniejszej specyfikacji.
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Zakres i czestotliwos$¢ badan kontrolnych

Lp. | Wyszczegodlnienie Minimalna czgstotliwos¢
badan badan i pomiarow
i pomiaréw
1 | Szerokosé, glebokos¢ i |z czestotliwodcia gwarantujaca spetnienie
polozenie koryta wymagan przy odbiorze, okreslonych w p.6.2.
2 | Uksztattowanie z czestotliwosciq gwarantujaca spetnienie
pionowe osi koryta wymagan przy odbiorze, okreslonych w p.6.2.
3 | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ gruntu rzadziej niz raz na 600 m’
Badanie wskaznika
zageszcezenia

6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza.

6.2.1. Zageszcezenie podloza

Zageszczenie podloza nalezy kontrolowa¢ wg punktow 5.2.3.16.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km.

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej

o wigcej niz+10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rowno$¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podioza nalezy mierzy¢ zgodnie z norma BN-
68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%.

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej faty i poziomicy co najmniej 10 razy na
1 km i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku i na koiicu
kazdej krzywej przejsciowej ora na poczatku, w $rodku i na koricu kazdego tuku kotowego

6.2.5. Glebokos¢ koryta i rz¢dne dna.

Glebokos¢é koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Roznice
pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nalezy sprawdzaé w punktach gldwnych trasy i innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £ 3 cm.
6.2.7. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zaggszcezenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest m” (metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z dokumentacja
projektowa i pomiarem w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00.

Odbiér wyprofilowanego i zageszcezonego podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M.00.00.00
Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— profilowanie dna koryta lub podfoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow dla celow
drogowych i lotniskowych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci planografem i fata.

BN-70/8931-12 Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.03.01

OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z budowa

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy oczyszczaniu i
skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni i obejmuja:

a/ mechaniczne oczyszczenie podbudowy z kruszywa lamanego -2715,0 m’
b/ mechaniaczne oczyszczenie nawierzchni bit. - 1350 m’
b/ skropienie nawierzchni drogowych emulsja w ilosci 0,7 kg/m” -2 715,0 m’
¢/ skropienie nawierzchni drogowych emulsjq asfaltowa w ilosci 0,5 kg/m>  -2742,8 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja ,
ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-

M.00.00.00.

2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994,

2.3. Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94.

Podstawowe wymagania to: zawart. asfaltu 50% + 2%, lepko$¢ wg Englera w temp. 20°C>3

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Zuzycie lepiszcza powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji technicznej oraz ustalone w
zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane przez Inzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszezy

Warunki przechowywania nie moga powodowa¢ utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.
Emulsj¢ mozna magazynowaé w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.
Zaleca si¢ aby okres przechowywania emulsji nie przekraczal dwoch tygodni od daty produkeji.
Stosowana emulsja musi posiada¢ Aprobate Techniczna.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni
Zaleca si¢ uzywanie:

- szezotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,
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- sprezarek,
- zbiornikow z woda,
- szczotek recznych.
3.2. Sprzgt do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke do lepiszcza.
Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na
sprawdzenie i regulowanie nastgpujacych parametrow:
- temperatury rozktadanego lepiszcza
- ci$nienia lepiszcza w kolektorze
- obrotow pompy dozujacej lepiszcze
- predkosci poruszania si¢ skrapiarki
- wysokosci i dlugosei kolektora do rozktadania lepiszcza
- ilosci lepiszcza
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby byto mozliwe
zachowanie stalej temperatury lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancja + 10% od ilosci zalozone;j.

4. TRANSPORT

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wplywem emulsji i nie beda
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone
przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m’, a kazda przegroda
powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny by¢
uzywane do przewozu innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 .

5.2. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnie warstw konstrukcyjnych nawierzchni, przed utozeniem nastepnej warstwy powinny
zostaé oczyszczone. Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu,
brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem.
W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek rgcznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu
przy uzyciu sprezonego powietrza. Powierzchnia przed skropieniem powinna by¢ sucha i czysta.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miej scach
trudno dostepnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa). Jezeli do skropienia zostata
uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z
emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢
skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch
budowlany.

Il0§¢ lepiszcza uzyta do skropienia winna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i ustaleniami
Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w
celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilo$ci lepiszcza
w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Sprawdzenie dokladnosci sprysku podloza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg ilo$ci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej

w opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”

6.3.2. Badania sprawdzajace.
Laboratorium Zamawiajacego bedzie prowadzito badania sprawdzajace z czgstotliwoscia okreslong
przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m’ (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

lloéci wykonanych robét ustala¢ nalezy na podstawie dokumentacji projektowej i obmiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M.00.00.00.

Jednostkg obmiaru jest

Cena 1 m” oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

- dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-
02-03.

2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM — 1994 r.

3. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.04.02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z budowg
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie i obejmuja:

- wykonanie podbudowy warstwa dolna z kruszywa famanego,

grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu 20 cm - 2715,0 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - warstwa
zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo famane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamien narzutowy i
otoczakéw. Kruszywo powinno byé jednorodne, bez zanieczyszczen obeych i domieszek gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okres$lona wg normy PN-B-06714/15 musi leze¢ pomigdzy
krzywymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla. Wymiar najwigkszego
ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo. Frakeje
kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji
przechodzacej przez sito.
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (g6rng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa lamanego
Kruszywa powinny spetniaé wymagania okreslone w tablicy 1.

Lp

Wyszcezegolnienie
wlasciwosei

Kruszywa

lamane na

podbudowe
pomocniczg

Kruszywa
lamane na
podbudowe
zasadniczg

Badania wg

Zawarto$¢ ziarn mniejszych
niz 0,075 mm, % (m/m)

od2 do 12

od2do 10

PN-B-06714-15

Zawarto$¢ nadziarna, %
(m/m), nie wigcej niz

10

5

PN-B-06714-15

Zawartos¢ ziarn
nieforemnych
%(m/m), nie wigcej niz

40

35

PN-B-06714-16

Zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie>
niz

PN-B-04481

Wskaznik piaskowy po
piecio-krotnym zaggszczeniu
metoda I lub I wg PN-B-
04481, %

od 30 do 70

BN-64/8931-01

Scieralno$é w bebnie Los
Angeles

a) Scieralno$¢ catk. po pelnej
liczbie obrotdw, nie wigcej
niz

b) $cieralnos¢ czgsciowa po
1/5 pelnej liczby obrotow,
nie>niz

50

35

50

35

PN-B-06714-42

Nasigkliwo$é, %o(m/m), nie>
b

PN-B-06714-18

Mrozoodpornos¢, ubytek
masy po 25 cyklach
zamrazania, %(m/m), nie
wigcej niz

10

PN-B-06714-19

Zawarto$¢ zwiazkdéw siarki w
przeliczeniu na SOs, %(m/m),
nie wigcej niz

PN-B-06714-28

10

Wskaznik no$nosci Wy
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zaggszczeniu Ig >

1,00

b) przy zageszczeniu Ig =
1,03

60

80

PN-S-06102
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3. SPRZET.

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

a) rowniarki albo ukfadarki do rozktadania materiatu

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania.

W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne. Stosowany przez Wykonawcg —sprzgt mechaniczny
powinien by¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odbywac si¢ w sposob przeciwdzialajacy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu drogi musi by¢ tak zorganizowany, aby nie
dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowyladowezy (samochody, ciagniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazei na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 .

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Przygotowanie podloza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podioza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone lub wskazujace odchylenia wysoko$ciowe od
zalozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie
poprzez mieszanie, do osiggnigcia wilgotnosci optymalnej, powtornie wyrownane i zageszczone.
Podbudowa musi byé wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowsa i wedlug zalecen Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane..

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszanki.

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotuje recepture na wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowa¢ bedzie ustalenie mieszanych frakeji kruszywa oraz wilgotno$¢ optymalna dla
mieszanych skladnikéw. Sporzadzona receptura musi uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstwe¢ podbudowy

Wytworzenie mieszanki polega¢ bedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptura) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgotno$ci optymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebng ilo$¢ wody dla mieszanki ustala si¢ laboratoryjnie z uwzglednieniem wilgotnosci
naturalnej materiatu. Nawilzanie mieszanki powinno nastgpowaé stopniowo w ilosci nie wigkszej
niz 10 I/m® do czasu uzyskania w mieszance wilgotnosci optymalnej okreslonej laboratoryjnie.
W czasie stonecznej pogody, wiatréw, w zaleznosci od temperatury, ilos¢ wody powinna by¢
odpowiednio wigksza. Zwigkszenie ilosci wody moze sigga¢ 20% w stosunku do wilgotnosci
optymalnej. W przypadku gdy wilgotnos¢ naturalna materiatu przekracza wilgotnos¢ optymalna,
nalezy Material osuszy¢ przez zwigkszenie ilosci mieszan.
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5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowania
Transport odbywaé sie bedzie samowyladowczymi $rodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej
wyprodukowaniu w sposob zabezpiecza-jacy mieszanke przed segregacja i wysychaniem.
5.2.6. Rozkladanie mieszanki
Przed przystapieniem do robot w terenie Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania
prowadzonych robot zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie przepisami.
Rozlozenie mieszanki odbedzie si¢ we wezesniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
rowniarki lub ukladarki z zachowaniem parametrow (grubosci i szerokosci warstwy)
zaprojektowanych w dokumentacji projektowe;j.
Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.
Podbudowy nalezy wykonaé w dwoch warstwach. Kazda powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inzyniera.
W czasie uktadania mieszanki nalezy odrzucaé ziarna o $rednicy wigkszej niz 2/3 rozkladane;
warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.
5.2.7. Profilowanie rozlozonej warstwy mieszanki
Przed zageszczeniem rozlozong warstwe nalezy sprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych i pochylen
podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profilowanie nalezy wykona¢ cigzkim
szablonem lub réwniarka.
W czasie profilowania nalezy wyréwnacé lokalne wglebienia.
Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jej segregacja powinna by¢ przed zaggszczeniem
zastapiona materialem odpowiednich wlasciwosciach.
5.2.8. Zageszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po koiicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszczenia przez walowanie. Podbudowe kruszywa tamanego nalezy zageszcza¢ walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi.
Walowanie powinno postepowaé stopniowo od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej krawedzi do gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o
spadku jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownane
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialow az do otrzymania réwnej
powierzchni.
W miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zageszczona zaggszczarkami
plytowymi, malymi walcami lub ubijakami mechanicznymi.
Wybor sprzetu zaggszcezajacego zalezy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takie ktorego uziarnienie lezy w dolnej
cze$ci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zaggszcza¢ najpierw walcami
ogumionymi, a nastgpnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewaga ziarn drobnych tj. takie, ktorego uziarnienie lezy w gornej
czesci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zaleca si¢ zaggszczac najpierw
walcami ogumionymi, a nastgpnie gladkimi.
W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzgt cigzszy.
Poczatkowe przejscia walcow wibracyjnych nalezy wykona¢ bez uruchomienia wibratorow.
Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie
mniejszego 0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej okreslanej
wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II).
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Wilgotnos¢ przy zageszczaniu powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja + 10% i —
20% jej wartosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00.

6.1. Zasady ogoélne kontroli jakoSci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien systematycznie prowadzi¢ pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaé ich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne

Wykonawca powinien wykonaé w zakresie czgstotliwo$cig gwarantujaca zachowanie wymagan
jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robst Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badai Inzynierowi w celu akceptacji materialow.
Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé badan kontrolnych w zakresie robot przy budowie podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwos¢ badan
Min. liczba Maks.
Lp. Wyszcezegolnienie badan badan na powierz.
dziennej dzialce |podbudowy /
roboczej na jedno
badanie
1 Uz-iamien'ie m.ieszank.i 2 600
2 | Wilgotno$¢ mieszanki
3 | Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m’
4 | Badanie wilasciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.3.1. Badanie wlasnos$ci kruszywa

W czasie robét Wykonawca bedzie prowadzi¢ badania wlasciwoséci kruszywa okreslone w tablicy
6.3. oraz w pkt.2.1 i 2.2 niniejszej ST.

6.3.2. Wilgotnosé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywa¢ si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia. Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12.

Zageszcezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modutu E, do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwos¢ i zakres badan pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

42



2 | Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m
lata na kazdvm nacie rnchn

3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km lata 4 m

4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 | Rze¢dne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie®) co 100 m

7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz

Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerok.projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie

z BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata z
czestotliwoscig podana w tablicy w pkr. 6.4. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

O$ podbudowy w nie moze byé przesunigta w stosunku do projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.5. Badania sprawdzajace.

Laboratorium Zamawiajacego bedzie prowadzilo badania sprawdzajace z czgstotliwoscia
okreslong przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest m” (metr kwadratowy) ulozonej i zageszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 .

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00.
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Cena wykonania obejmuje nastgpujace roboty:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym

- dostarczenie materialow sprzetu niezbednych do wykonania podbudowy

- wytworzenie mieszanki kruszywa

- mechaniczne roztozenie materiatu warstwami

- zageszczenie poszcezegolnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- $rodki zaradcze chroniagce podbudowe przed pogorszeniem sig jakosci i niekorzystnym
wplywem wody i sprzetu wykonawczego

- wykonanie pomiaréw i badan

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102
PN-B-04481
PN-B-06714/12
PN-B-06714/15
PN-B-06714/17
PN-B-06714/19
PN-B0-06714/42

PN-B-11112/96
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabiliz. mechanicznie
Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skiadu ziarnowego
Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci
Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bgbnie
Los Angeles.

Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta.

Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem

i lata.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.05.03.05

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.05

NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z budowa
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu

warstwy wigzacej i $cieralnej z betonu asfaltowego i obejmuja:
- zakup i transport materialow
- wytworzenie masy na warstwe wiazaca
- wytworzenie masy na warstwe scieralng
- ulozenie warstwy wiazacej gr. 4 cm -2607,8 m*
- ulozenie warstwy $cieralnej gr. 4 cm -2 635,5 m’
- zageszczenie masy
- wykonanie badan masy i wykonanej nawierzchni
- uporzadkowanie terenu po wykonaniu robot
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig
asfaltu, wytworzona w okreslony sposob, spelniajaca okreslone wymagania.
1.4.2. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu
rownomiernie stopniowanym, ufozona i zaggszczona.
1.4.3. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza
w celu zwiekszenia jego przyczepnosci do kruszywa.
1.4.4. Podloze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do ufozenia
warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;j.
1.4.5. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny
rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY

Tablica 1. Wymagania wobec materialow do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Rodzaj materiatu Kategoria ruchu

Lp.
p nr normy KR 1-2 KR 3-6

1 | Kruszywo tamane granulowane
wg PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:

- magmowych kl. LII; gat.1,2 kl. LIIV; gat.1
- przeobrazonych Jw. Jw.
- osadowych JW. jw.”
b) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze) Jw. kl. I; gat.1
¢) z surowca naturalnie rozdrobnionego Jw. kl. LII"; gat. 1
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Kruszywo tamane zwykte .
2 | wg PN-B-11112:1996 KLLIE gatl,2 -

3 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kI 1, 11 -

Grys i zwir kruszony ' .
4+ |wg WI/MK-CZDP 84 kLLIL gat.1,2 kLT; gat.1

5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -

6 | Wypelniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,

zastepczy podstawowy

pyly z odpylania,
popioly lotne z wegla -
kamiennego

b) innego pochodzenia
wg orzeczenia laboratorium drogowego

7 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70, D 100 D 50", D 70
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES0 A,B,C, DES80 A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgledem $cieralnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak

dla kl. I; gat. 1
2) tylko dolomity kLI, gat.1 w ilo$ci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi
kruszywami, w ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez
ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano

w ST. D-M-00.00.00 .

2.2. Asfalt

Nalezy stosowac asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965.

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac¢ asfalty drogowe podane w
tablicy 1. Zaleca si¢ zastosowanie polimeroasfaltow, w celu zapobiezenia zjawisku koleinowania.
Polimeroasfalt musi posiada¢ aprobate techniczng wydang przez upowazniong jednostke.

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny, spetniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 dla
wypelniacza podstawowego. Przechowywanie wypelniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-
96504:1961 .
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2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowac¢ kruszywa podane w tablicy 1.
Skladowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w
WT.EmA-94

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
- uktadarek do ukfadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,
- skrapiarek,
- walcow lekkich, srednich i cigzkich stalowych gladkich,
- walcow ogumionych,
- samochodow samowyladowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 .

4.1. Transport materialow

4.1.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.1.2. Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialow
sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypelniacz workowany mozna przewozi¢
dowolnymi srodkami transportu

4.1.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami

i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w
pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych i probki materialdéw pobrane w obecnosci Inzyniera.

5.1.1. Warstwa §cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy scieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Kategoria ruchu

Wymiar oczek
sit #, mm KR 1-2 KR 3-6

Zawarto$¢ asfaltu 0/16 lub | 0/8 lub

1)
0/20 0/12.8 0/6.3 0/20 | 0/20 0/16 0/12,8

Przechodzi przez:

20,0 100 100 | 100
16,0 78100 | 90100 67+100 | 90+100
12,8 68+93 | 80+100 78+100 52+83 | 80+100| 87+100
9,6 59:86 | 69:100 | 100 |68+85| 38+62 | 7088 | 73+100
80 55:83 | 6293 |90+100 15974 30:50 | 6380 | 66+89
6.3 48+78 | 5687 |78+100 |54:67| 2040 | 56+70 | 57+75
40 40:70 | 45:76 |60+100 4860 | 21:37 | 4458 | 47+60
sz L 20 109.50 | 35564 | 4171 [39:50| 21436 | 3042 | 35:48
(zawartos¢ frakcji grysowej) 50=24
833 (41+71) | (36+65) | (29+39) (64+79) | (58:70) | (52+64)
0.30 20+47 | 26+50 | 2752 |(62+71] 20+35 | 1828 | 25+36
0.18 13+36 | 19+39 | 18+39 | ) 1730 | 12420 | 18+27
0,15 13236 | 17233 | 15+34 |20+28| 15228 | 10=18 16223
0:075 10+31 13225 | 13+25 |13+20| 12+24 | 8+15 1217

7431 | 12+22 | 12+22 [10+17] 11+22 | 7+14 11+15
620 | 7+11 | 8+12 | 7+12 | 1015 | 6+9 7+9
611
5+7

Orientacyjna zawarto$¢é
asfaltu w mieszance mine- 5,0+6,5| 5,0+6,5 | 5,5+6,5 | 4,5+5 | 4,3+5,4 | 4,8+6,0 | 4,8+6,5
ralno-asfaltowej, %, m/m ,6

1) mieszanka o uziarnieniu nieciaglym; uziarnienie nietypowe dla betonu asfaltowego

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla.
Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek min-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej  z betonu

asfaltowego
Kategoria ruchu
Lp. Wiasciwosci
KR 1-2 KR 3-6
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20

2 | Modut sztywnoéci pelzania ,[Mpa] e V\g/énaga >14,0
Stabilnos¢ wg Marshalla w temperaturze 60° C, [kN] >5,5% > 10,0
4 | Odksztalcenie wg Marshalla w temperat. 60° C, [mm] 2,0+5,0 2,0+4,5
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5 | Wolna przestrzen w probkach Marshalla, [% v/v] 1,5+4,5 2,0+4,0
Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach Marshalla,
(7]

7 | Grubo$¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o
uziarnieniu: [cm]

75,0+90,0 78,0+86,0

-0/6,3 1,5+4,0
-0/8 2,0+4.,0
-0/12,8 3,5+5,0 3,5+5,0
-0/16 4,0+5,0 4,0+5,0
-0/20 5,0+7,0 5,0+7,0
Wskaznik zageszczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
9 | Wolna przestrzen w warstwie, v/v 1,5+5,0 2,0+5,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiM, Zeszyt nr 48

2) prébki zageszezone 2 x 50 uderzen

3) probki zageszczone 2 x 75 uderzen

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym
zapewniajacej prawidlowe dozowanie skiadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym takze wstegpne, powinno by¢é wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recepta. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego
gestosci w zaleznos$ci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikéw moga wynosié: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w
sposéb i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposdb poéredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancja + 5° C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosi¢:

-dlaD 50 145°C + 165° C
-dlaD 70 140° C + 160° C
-dla D 100 135°C + 160° C

- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
Kruszywo powinno byé wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu
wypelniacza uzyskala wlasciwa temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie
powinna byé wyzsza o wiecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD50 140°C +170° C
-zD 70 135°C +165°C
-zD 100 130°C = 160° C

- z polimeroasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania)
oraz o temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.
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5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i réwne, bez
kolein. Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha i czysta.

Nieréwnosci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 4. Maksymalne nierownos$ci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Podloze pod warstwe
Lp. Drogi i place
scieralng wiazaca
1 |Drogiklasy A, SiGP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierdwnosci podioza sa wigksze od podanych w tablicy 4, podloze nalezy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsjq
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ilosci ustalonej w ST.

Kazda ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa lub asfaltem uplynnionym przed
utozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego pofaczenia migdzywarstwowego, w ilosci
ustalonej w ST.

5.5. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia w ciggu
doby byla nie nizsza od 5° C. Nie dopuszcza si¢ ukfadania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Zarob probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowigzany do przeprowadzenia w obecno$ci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego
zarobu.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé prébny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu
kontroli dozowania kruszywa i zgodnosci skladu granulometrycznego z projektowana krzywa
uziarnienia. Probke mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po opréznieniu zawartosci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ petny zaréb
prébny z udzialem asfaltu, w ilosci zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

5.7. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazona w uklfad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przejs¢ walca ustalonym na
odcinku prébnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

- dla asfaltu D 50 135°C,

- dla asfaltu D 70 125°C,

- dla asfaltu D 100 120° C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.
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Zageszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku srodkowi. Wskaznik zaggszczenia
utozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3.

Ziacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi
drogi.

Zlacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15
cm. Zlacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypelniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-
asfaltowe;j.

Lp. Czgstotliwosé badan
Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki
2 | Skfad mieszanki mineralno-asfaltowe; 1 probka przy produkeji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkeji ponad 500 Mg

3 | Wlasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)

4 | Wiasciwos$ci wypelniacza 1 na 100 Mg

5 | Wilasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kazdej zmianie

Temperatura sktadnikéw mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

7 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej | kazdy pojazd przy zaladunku i w czasie
wbudowywania

dozor ciagly

8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej Jw.

9 | Wlasciwosci probek mieszanki mineralno-

A : ;s jeden r ienni
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z zaprojektowana w recepcie
laboratoryjnej.
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6.3.3. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie skfadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepty laboratoryjna z tolerancja okreslong w tablicy 7.
6.3.4. Badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ wlasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5. Badanie wla$ciwos$ci wypelniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ wlasciwosci wypelniacza, zgodnie
z pkt 2.4.
6.3.6. Badanie wlaSciwosci kruszywa
Z czestotliwoseia podang w tablicy 6 nalezy okresli¢ wlasciwosci kruszywa, zgodnie
z pkt 2.5.
6.3.7. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej
Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.
6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej
Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadno$¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna byé zgodna z wymaganiami podanymi w
recepcie i ST.
6.3.9. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.10. Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wilasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych metodg
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i whasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego
6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 6.
6.4.2. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacjq
projektowa, z tolerancjg + 5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej
strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.
6.4.3. Ré6wnos¢ warstwy
Nierdwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04
nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 6. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy
z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czg¢stotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
2 Rownos¢ warstwy poprzeczna 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
3 Réunodé podiuina kazdy pas ruchu plaliggrafem lub tatg co 20
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4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

5 Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podtuznej i
poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubost wykonywane] warstwy 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25

m
8 Zlacza podtuzne i poprzeczne cala dlugos¢ zlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugosé
10 Wyglad warstwy ocena ciagta
1 ngesaprenile WarSHY 2 probki z kazdego pasa20 powierzchni do
3000 m
12 Wolna przestrzen w warstwie Jw.
13 Grubos¢ warstwy Jw.
Tablica 7. Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm
Lp. Drogi i place Warstwa Scieralna Warstwa wigzaca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6
2 Drogi klasy G i Z 6 9
3 Drogi klasy D i L oraz place
i parkingi 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja

=1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancja
+5cm.

6.4.7. Grubos$é warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancja £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Z1lacza podluzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15
cm. Zlacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6.4.9. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ i spgkanych.
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6.4.10. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest m* (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST

i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jednostka obmiaru jest 1m” wykonanej nawierzchni
Cena wykonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obeych i kraweznikow,
— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport.

PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania

PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata.

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM - 1997

TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM 4/1993

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z budowg .
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy ustawianiu
kraweznikow betonowych i zgodnie z dokumentacja projektowa obejmuja wykonanie
nastepujacych robot zwigzanych z budowa przepustéw rurowych pod zjazdami do posesji i pod
korong drogi w km 0+005,50:
a/ tawy fundamentowe
z pospotki -1,9m’
z betonu -1,4m’
b/ utozenie rur betonowych ér. 50 cm - 11,5 m
- §r.40cm  -24,0 m
¢/ scianki czotowe z betonu B-20
przepusty $r. 50 cm - 4 szt
przepusty $r. 40 cm - 8szt
d/ czyszczenie przepustu w km 0+255,00 — 12 m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy
do przeprowadzenia wody matych ciekow wodnych pod nasypami zjazdow.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur betonowych
lub zelbetowych.

1.4.3. Scianka czolowa - konstrukcja stabilizujaca przepust na wlocie i wylocie i podtrzymujaca
nasyp zjazdu.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 .

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 .

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-
00.00.00
2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustéw z typowych prefabrykowanych rur
betonowych, objetych niniejsza ST, sa.:

- prefabrykaty rurowe, kruszywo do betonu, cement, woda, mieszanka pod tawe

fundamentowa,

- drewno na deskowanie, materialy izolacyjne, zaprawa cementowa
2.3. Prefabrykaty rurowe
Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny byt zgodne z dokumentacija projektowa i ST. Odchytki
wymiaréw prefabrykatéw powinny odpowiada¢ PN-B-02356 .
Powierzchnie elementéw powinny by¢ gladkie, bez peknigé i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako
pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie, ktorych gleboko$¢ nie przekracza 5 mm.
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Prefabrykaty rurowe powinny by¢é wykonane z betonu klasy co najmniej B-30.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywac si¢ na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym

podiozu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementow konstrukcji przepustéw powinny spetnia¢

wymagania PN-B-06712 .

Kruszywa nalezy skladowa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz

zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego frakcjami. Podloze sktadowiska powinno by¢ réwne,

utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementow konstrukcji przepustéw powinien spetniaé

wymagania PN-B-19701.

Nalezy stosowac cement portlandzki zwykly (bez dodatkow) klasy 42,5 do betonu klasy

B-30 i klasy 32,5 do betonu klasy B-25.

Cement nalezy przechowywac¢ zgodnie z BN-88/6731-08 .

2.6. Woda

Woda powinna by¢ ,,odmiany 1" zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 . Bez badan laboratoryjnych

mozna stosowaé wodociggowa wode pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszanka do wykonania lawy fundamentowej powinna spelnia¢ wymagania PN-B-06712 .

2.8. Drewno '

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywaniu betonowych scianek czolowych przepustow powinno spelnia¢

wymagania PN-D-96000 i PN-D-95017

2.9. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustdw i scianek czolowych mozna stosowac:

- emulsj¢ kationowa, wg BN-68/6753-04 lub aprobaty technicznej,

- roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 ,

- lepik asfaltowy na goraco bez wypelniacza wg PN-C-96177 ,

- papg asfaltowaq wg BN-79/6751-01 i BN-88/6751-03 lub aprobaty technicznej,

- wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzone do$wiadczalnie i posiadajace aprobate techniczng
za zgoda Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinna by¢ marki nie nizszej niz M 12 i spelnia¢ wymagania PN-

B-14501 .

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00.
3.2. Sprzet do wykonania przepustow
Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powinien wykazac sig¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- koparek,
- betoniarek,
- dozownikéw wagowych do cementu.,
- sprzetu do zageszezania: ubijaki rgczne i mechaniczne, zaggszezarki plytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 .
4.2. Transport malerialow

4.2.1. Transport kruszywa
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Kamien i kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Sposoby zabezpieczania wyrobdw kamiennych podczas transportu powinny odpowiadaé
BN-67/6747-14.

4.2.2. Transport cementu

Transport cementu powinien by¢ zgodny z BN-88/6731-08.

Przewdz cementu powinien odbywac si¢ dostosowanymi do tego celu srodkami transportu

w warunkach zabezpieczajacych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem,
uszkodzeniem opakowania i zanieczyszczeniem.

4.2.3. Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych przed powstawaniem korozji i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.2.4. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbywac si¢ zgodnie z normg PN-B-06250.

Czas transportu powinien spetnia¢ wymog zachowania dopuszczalnej zmiany konsystencji
mieszanki uzyskanej po jej wytworzeniu.

4.2.5. Transport prefabrykatow

Elementy przepustow wykonywane na budowie moga by¢ przenoszone po uzyskaniu przez
beton wytrzymatosci nie nizszej niz 0,4 R (W).

Elementy prefabrykowane moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniami.

Do transportu mozna przekaza¢ elementy, w ktorych beton osiagnat wytrzymatosé co najmniej
0,75 R(W).

4.2.6. Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania nalezy przewozi¢ w warunkach chroniacych je przed
przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkach zabezpieczajacych przed korozja i
uszkodzeniami mechanicznymi.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 .
5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
- odwodnienia,
- wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,
- innych robdt podanych w dokumentacji projektowej i ST.
5.3. Wykop
Sposob wykonywania robot ziemnych pod fundamenty scianek czotlowych i fawe fundamentowa
powinien by¢ dostosowany do wielkosci przepustu, glgbokosci wykopu, uksztattowania terenu i
rodzaju gruntu.
Wykop nalezy wykonywaé w takim okresie, aby po ich zakoficzeniu mozna bylo ustgpic
do wykonywania przepustu.
5.4. Lawa fundamentowa pod przepust
Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.
Dopuszczalne odchyiki dla faw fundamentowych przepustéw wynosza:
- dla wymiaréw w planie +5cm,
- dla rzednych wierzchu tawy £ 2 cm.
5.5. Ukladanie prefabrykatéw rurowych
Uktadanie rur betonowych lub zelbetowych nalezy wykona¢ wg BN-74/9191-01 .
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Styki rur nalezy wypelni¢ zaprawa cementowa wg pkt 2.10 i uszczelni¢ materialem wg pkt 2.9
zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.6. Scianki czolowe

Deskowanie $cianek czolowych wykonywanych z betonu ,,na mokro" nalezy wykonaé

wg PN-B-06251. Betonowanie nalezy wykonywaé¢ wg PN-B-06253. Klasa betonu powinna by¢ nie
mniejsza niz B-30.

Powierzchnie elementow betonowych, ktére po zasypaniu znajda si¢ pod ziemia, nalezy
zagruntowaé przez:

- dwukrotne smarowanie betonu emulsjg kationowa w przypadku powierzchni wilgotnych,

- smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku powierzchni suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktada¢ jednoczesnie z obu stron przepustu,
warstwami o jednakowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem. Wilgotno$¢ zasypki w czasie
zageszczania powinna odpowiadaé¢ wilgotnosci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metoda I
wgPN-B-04481 z tolerancja -20%,+10%. Wskaznik zaggszczenia poszczegdlnych warstw powinien
by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00.

6.2. Kontrola jako$ci wykonywanych robot

6.2. Kontrola prawidlowos$ci wykonania robét przygotowawczych i robot ziemnych

Kontrolg robot przygotowawczych i robdt ziemnych nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem

wymagan podanych w punkcie 5.2 1 5.3.

6.3. Kontrola robét betonowych i zelbetowych

W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadzaé systematyczng kontrole skfadnikéw betonu,

mieszanki betonowej i wykonanego betonu wg PN-B-06250.

Kontrola zbrojenia polega na sprawdzeniu srednic, ilosci i rozmieszczenia zbrojenia w porownaniu

z dokumentacja projektowa oraz z wymaganiami PN-B-06251 .

6.6. Kontrola wykonania lawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzic:

- rodzaj materiatu uzytego do wykonania tawy,

- usytuowanie tawy w planie,

- rzedne wysokosciowe,

- grubosc¢ tawy,

- zgodnos$¢ wykonania z dokumentacja projektowa.

6.7. Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy sprawdza¢ w zakresie:

- ksztaltu i wymiardw (dlugosé, wymiary wewnetrzne, grubos¢ scianki - wg dokumentacji

projektowej),

- wygladu zewnetrznego ,

- wytrzymalosci betonu na $ciskanie ,

- $rednicy pretdw i usytuowania zbrojenia (zgodnie z dokumentacjg projektowa i wymaganiami
punktow 5.6.15.7).

6.8. Kontrola polaczenia prefabrykatow

Polaczenie prefabrykatow powinno by¢ sprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgodnosci

zmontowanego przepustu z dokumentacja projektowa oraz ustaleniami punktu 5.8.
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6.9. Kontrola izolacji $cian przepustu

Izolacja $cian przepustu powinna by¢ sprawdzona przez ogledziny w zgodnosci z wymaganiami
punktu 5.1

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie faw fundamentowych,
- wykonanie deskowania i rozebranie,
- montaz konstrukcji przepustu,
- betonowanie konstrukcji fundamentu i $cianki czotowe;j,
- wykonanie izolacji,
- wykonanie zasypki i zaggszczenie,
- umocnienie wlotow i wylotow,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i ocena
zgodnosci

PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-79/6751-01 Materialy do izolacji przeciwwilgotnosciowej. Papa asfaltowa
na tasmie aluminiowe;j

BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wiokien szklanych

BN-74/9191-01  Urzadzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betonowych

i zelbetowych. Wymagania i badania przy odbiorze
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowa

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z uzupel-
nieniem poboczy, wjazdow do posesji i zjazddw na pola uprawnej, przy uzyciu kruszywa
pochodzacego z rozebrania istniejacej nawierzchni :

- regulacja wysokosciowa wjazdow i zjazdow -20,4 m’
- uzupelnienie poboczy -123,0 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazddw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
.00.00

2.2. Rodzaje materialow

Rodzaje materialéw stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w ST D-05.01.00
»Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00.
3.2. Sprzet do uzupelniania poboczy i wjazdow
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazacé sie
~mozliwosciq korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
réwniarek do profilowania,
walcow,
plytowych zageszczarek wibracyjnych,
przewoznych zbiornikéw na wodeg.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
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Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00.

5.2. Uzupelnianie poboczy i wjazdow

W przypadku wystepowania ubytkdw (wglebien) i zanizenia w poboczach i na wjazdach nalezy je
uzupelni¢ materialem pochodzacym z rozebrania istniejacej nawierzchni z kruszywa

Miejsce, w ktorym wykonywane bgdzie uzupetnienie, nalezy spulchnié¢ na glebokosé od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie utozy¢é w nim warstwe materiatu
uzupetniajacego.

Zageszczenie ulozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy
w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzgtu do zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiadaé spadek poprzeczny zgodny z
zalozonym w dokumentacji projektowe;j.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania gruntow proponowanych do

uzupelnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug ST D-05.01.00

»Nawierzchnie gruntowe”, ST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos$¢ badan
Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na
dziennej dzialce roboczej

2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupelhniajacej
4 Wskaznik zageszczenia 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznych lub uzupelnianych poboczy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakoniczeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwosé
pomiarow

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Roéwnos¢ podtuzna co50m

3 Rownos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. Rownos$¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowg wg BN-68/8931-04
Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekraczac¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
_Cena wykonania 1 m” robot obejmuje:
prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,
uzupelnienie i zaggszczenie podtoza,
dostarczenie materialu uzupetniajacego,
roztozenie materiatu,
zageszczenie ,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy
4. Stanistaw Datka, Stanislaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z budowg
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczaniem, oraz profilowaniem dna i skarp rowu :
reczne plantowanie na czysto rowow i poboczy -1452,4 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wode.
1.4.2. Row przydrozny - row zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 .

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 .

2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00.

3.2. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z
nastgpujagcego  sprzetu:  koparek podsigbiernych, spycharek lemieszowych, réwniarek
samojezdnych lub przyczepnych, urzadzef kontrolno-pomiarowych, zageszczarek plytowych
wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00.

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkow
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 .

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodeg i $cigciu trawy w obrebie
rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 dla rowu przydroznego w ksztalcie  trapezowym - szeroko$¢ dna co
najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1,5, w przypadku ograniczenia szerokoéci pasa drogowego
dopuszcza si¢ pochylenie skarp 1:1. Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien
wynosi¢ 0,2%;

5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych row6w i skarp nalezy wywiezé poza
obreb pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.
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Sposéb zniszezenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny ze wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosSci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwos¢ pomiarow
1 | Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokos¢ i glebokos¢ rowu 1 razna 100 m
3 | Powierzchnia skarp 1 razna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5%
6.2.2. Szerokos¢ i glebokosé¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja +
5cm

6.2.3. Powierzchnie skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpa a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3em.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— oczyszczenie rowu,

— poglebianie i profilowanie rowu,

— Scigcie trawy i krzakow,

— odwiezienie urobku,

— roboty wykonczeniowe,

—  przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru oznakowania pionowego, przy

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przy wykonywaniu
oznakowania pionowego i obejmuja:

- zakup i transport materiatow,

- roboty pomiarowe przy ustawianiu nowego oznakowania,

- ustawienie stupkow z rur stalowych ] 70 mm - 3 szt

- przymocowanie tablic znakéw do stupkow, - 3 szt

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i innymi wyadanymi aktami oraz definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonanwca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST
D-00.00.00.
2.1. Aprobata techniczna dla materialow
Kazdy material do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktory nie ma normy, musi
posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. Znaki drogowe powinny mie¢
certyfikat bezpieczenstwa (znak ,,B”) nadany przez uprawniong jednostke.
2.2. Materialy stosowane do fundamentéw znakow
Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw moga by¢ wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe, z betonu wykonywanego ,,na mokro”, z betonu zbrojonego, inne
rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.
Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa. Beton powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-06250.
Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nalezy wykonaé¢ zgodnie z dokumentacja projektows i
ST, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, zgodnie z propozycja Wykonawcy
zaakceptowang przez Inzyniera.
Konstrukcje wsporcze mozna wykonac z ocynkowanych rur lub katownikow wzglednie innych
ksztaltownikéw, zaakceptowanych przez Inzyniera.
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normy
zaakceptowanej przez Inzyniera.
Znaki i tablice drogowe powinny by¢ wykonane na podkiadzie z blachy aluminiowej wuposazonej
w element usztywaniajacy.
Lico znakéw powinno by¢ wykoane z folii odblaskowej I generacji, symbole znakow nanoszone
technika sitodruku. Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna by¢ odporna na korozje.
Wymagane grubosci:

- zblachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionych przetloczeniami lub osadzonych

w ramach co najmniej 1,5 mm,

- zblachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmniej 2,0 mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte folig lub farbami powinny by¢ zabezpieczone przed korozja przy
zastosowaniu farby ochronnej lub powloki z tworzyw sztucznych.
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3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod stupki w gruncie spoistym,

betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
srodkow transportowych do przewozu materiatow,

przewoznych zbiornikéw na wodeg,

sprzetu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy oznakowania powinny by¢ przewozone srodkami transportowymi w
warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.Transport znakow, konstrukeji wsporczych i
sprzetu (uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien si¢ odbywac srodkami transportowymi w sposob
uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robdt podano w ST D-00.00.00.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania miejsca
prowadzenia robdt zgodnie z projektem zabezpieczenia robot.

Konstrukcja wsporcza znaku musi by¢é wykonana w sposob ograniczajacy zagrozenie
uzytkownikow pojazdéw samochodowych oraz innych uzytkownikéw drogi i terenu do niej
przyleglego przy najechaniu przez pojazd na znak. Konstrukcja wsporcza znaku musi zapewnic
mozliwos$¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub innego rodzaju uszkodzenia znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 .

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé¢ od producentow zaswiadczenia o
jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materialdow przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materialow, zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktorych producenci sg zobowiazani (przez wiasciwe normy PN i BN) dostarczyé
zaswiadczenia o jakosci (atesty) naleza:

— shupki do znakow

— tablice znakow

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania rob6t

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania oznakowania pionowego nalezy zbadac:
a) zgodno$¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa ,
b) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiardw,

¢) prawidlowos¢ wykonania dotow pod stupki,

d) poprawnos$é wykonania fundamentéw pod stupki

e) poprawnos$¢ ustawienia stupkow,

f) poprawnos$¢ przymocowania tablic znakow

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostka obmiarowa jest szt (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych oraz konstrukcji
wsporczych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robdt oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robdt, na podstawie
wynikow pomiarow i badan jakosciowych, okreslonych przez Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:
- zakup i transport materialow,

- oznakowanie miejsca robot,

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
wykonanie fundamentow

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
zamocowanie tarcz znakow drogowych,
przeprowadzenie pomiaréw i badan,

demontaz oznakowania tymczasowego,
uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6lowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.w sprawie szczegolowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem.

(Dz. U.Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

3/ Szczegdlowe warunki techniczne dla znakdw i sygnalow drogowych oraz urzadzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach

(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).

10.1. Normy
1.  PN-B-06250 Beton zwykty
2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
ogo6lnego przeznaczenia
3 PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

4 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
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