SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej $ wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robot drogowych i moes/ch zwazanych z przebudow
drogi powiatowej nr 37117 Lyszkowice - Dzigrna - Kepa.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiephuja wymagania ogolne, wspdlne dla
robét obgtych ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wygeni przez GDDP dla
poszczegolnych asortymentéw roboét drogowych ostowych.

Wymagania ogollne nalg rozumie€ i stosowad w powhzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

Roboty przygotowawcze
D.01.01.01  Odtworzenie trasy i punktéw wysékiowych
D.01.02.01  Usurcie drzew i krzakow

Odwodnienie korpusu drogowego
D.03.01.01. Przepusty pod korona drogi

Podbudowy

D.04.01.01. Koryto z profilowaniem
D.04.02.01. Warstwa odszapca

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego
D.04.07.01. Podbudowa z betonu asfaltowego

Nawierzchnie

D.05.01.03 Nawierzchnie na zjazdachuzla paleniskowego
D.05.03.01. Warstwa wiaca z betonu asfaltowego
D.05.03.02. Warstwacieralna z betonu asfaltowego

Roboty wykonczeniowe
D.06.06.01. Umocnienie skarp i dna rowéw
D.06.03.01. Uzupetnianie poboczy

Urzadzenia bezpieczigstwa ruchu
D.07.02.01. Oznakowanie pionowe



1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa- obiekt budowlany, niegolacy budynkiem, stanowty cata¢
technicznosytkowa (drog;) albo jego czs¢ stanowaca odebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, kaspiemny, wzet)

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Dlugosé mostu - odlegtéé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypkodlegtae w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi
jezdni drogowe.

1.4.4.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyphgioju pojazddw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5.Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstuguaych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usgnia po jego zakiczeniu.

1.4.6.Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanyahiaréw Robét, przekazywania poléde
innej korespondenciji technicznej petaly Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7. Estakada- obiekt zbudowany nad przeszlsaerenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier / Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladininistrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania
Robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamsggwai awaryjnego
postoju i pasami dzielymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
padczenia.

1.4.12 Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego} czs¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, twgma ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.



1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozahia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Ksiega Obmiaru - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robét w formie
wylicz@, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikow. Wpisy w Ksidze Obmiaru
podlegajpotwierdzeniu przez hyniera.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakseghe przez
Zamawiaprego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwhzanych z
ocenjakosci materiatdw oraz Robat.

1.4.17 Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentacj
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.4.18 Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowe;j
i ruchu pieszego.

1.4.19 Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obcizen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beegaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferyczmyc

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se¢ migdzy warstwg scieralry a podbudow,
zapewniajca lepsze rozleenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Warstwa wyroéwnawcza - warstwa stoa do wyrdwnania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stgaca do przenoszenia obzen od ruchu na
podiae. Podbudowa nmie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnes€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mge ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagzpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed daiafa wody, mrozu i przenikaniemastek
podicza. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwrpadaniem jest ochrona nawierzchni

przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniefivaienia przenikania castek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchrialeej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokgiowe | geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.



1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadael, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie priygana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgoditc zgodnd¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeagtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju Rob6t budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraigeymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzewziekvéw. Pas drogowy me rownie:
obejmowateren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzzn chronacych
ludzi Krodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymya/ak
pojazdow, umieszczenia atzen bezpieczaéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, shgca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podtge - grunt rodzimy lub nasypowy,zkey pod nawierzchaido gkbokadsci
przemarzania.

1.4.27. Podige ulepszone - gérna warstwa padiplezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu uiliovienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28. Polecenie hyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonaweggpirzyniera, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazamnych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna jefina kdaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.30. Przedswziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagaania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeitrych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego podczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zaigikj obudowy konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypamplksu drogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - elemeodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolozagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, steyoe utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagaip.

1.4.34. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mestm. Mae sktada si¢ z petnejsciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych np. skfizkomor.

1.4.35. Rekultywacja - Roboty mag na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.



1.4.36. Rozpitos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.37. Rysunki - eg¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki
wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robot.

1.4.38. Szeroki catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtamicdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowity szeroke¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.39. Szeroki uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szesdlahodnikow mierzona éwietle poeczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.40Slepy Kosztorys - wykaz Rob6t z podaniem ichidia(przedmiar) w kolejnexi
technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zagdiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjo
i ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad ditkkblejowa lub inrg droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane <é& przedstwzi¢cia budowlanego, stanoyda odebng catasé
konstrukcyjra lub technologicza, zdol do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie mie polega na wykonywaniu Robo6t zwzanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarboudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kah wykonania oraz za ich zgoditaz
Dokumentacj Projektova, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy w terminie okr&onym w dokumentach umowy przel@aWykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieni@gnawnymi i administracyjnymi,
lokalizacp i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, Dzienniki@wy i Ksige
Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze DokumentacjeRi@wvej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziald@a ochror przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiaspg.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowaztizie zawierd wszystkie niezédne rysunki, obliczenia i
dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowntinkach umowy.
Wykonawca otrzyma od Kierownika Projektu dwa egziemze Dokumentacji Projektowej
Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej opracujeqpagice dokumentacje:

a) Projekt organizacji ruchu na czas prowadzerbatrbudowlanych.

b) Geodezyjna dokumentacja powykonawcza.



1.5.3. Zgodné& robét z DokumentagjProjektow i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikaeghmiczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy@tan czes¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cltby jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mae wykorzystywa btedow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadoériKierownika Projektu, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabtialzgodne z DokumentacProjektovs i
SST. Dane oki&one w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartai docelowe,
od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli mad®c jednorodne i wykazywabliska zgodnad¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektovs lub
SST, i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiatyda
niezwitocznie zagpione innymi, a budowle rozebrane i wykonane pamewa koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy przy robotach nmihasyjnych i remontowych (“pod
ruchem”)

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na tereniebydw sposéb
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizaagjirikraktu, @ do zakaéczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaxdem drogi i organem zag@zapcym ruchem projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robot w okréswania budowy. W zalenosci od potrzeb i
postpu robot projekt organizacji ruchu powinienckaktualizowany przez Wykonawoa
biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczypstaiuje i kkdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczge takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajc w ten sposéb bezpiecmtwo pojazdoéw i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznéci w dzier i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jeshieodzowne ze
wzgleddw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gaizenia zabezpieczaje keda
akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez umgzenie, w miejscach i ioiach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tie bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera.

Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu bydoe podlega odbnej zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cern kontraktowva.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chenak inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniemaalizacji
Kontraktu & do zak@éczenia i odbioru ostatecznego Robot.



Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcégzelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony Robét, wygody spotecgria innych.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych te bedzie zatwierdzona przezayniera.

Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje Size jest
wiaczony w cen kontraktove.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieeglo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasBoi spotecznej i innych, a wynikaych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgld na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévoégddojazdowych

2) Srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wazmpytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzeggprzepisOw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad sprawny spr& przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychpmieszczeniach biurowych, socjalnych
I magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne drla sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgse¢m o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykway.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie aegéniu
wigkszym od dopuszczalnego okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniofjednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, apkaczeniu robdt ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawidj powinien otrzymézgod: na wycie
tych materiatdow od wkiwych organdw administracji patwowe).



Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiashio publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalaciji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wi&cicielami tych
urzadzen potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezetwzasow dla
wszelkiego rodzaju Rob6t, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i uradzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmzyniera | wikadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robat.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze oraztie z nimi wspotpracowat dostarczapszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawii@ggo.

1.5.9. Ograniczenie olagien osi pojazdow

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na € przy transporcie
materiatéw | wyposzenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie rigab zezwolenia od
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkd@wsiposoéb cigty bedzie o kadym
takim przewozie powiadamiatgniera.

Pojazdy i tadunki powoduage nadmierne obgienie osiowe niednla dopuszczone naviezo
ukonczony fragment budowy w odlsie Terenu Budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za
naprave wszelkich Roboét w ten sposéb uszkodzonych, zgozpieleceniami Kierownika
Projektu.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawacalbie przestrzegaprzepiséw dotycgrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawvaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywa wszelkie uradzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadmdwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za ochreiRobot i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do Robét od Daty Rozpecma do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez
Inzyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno hyprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjuélementy
byly w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.



J&sli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie fgniera
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie esido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktéravgakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie fy&aw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca kdzie przestrzegagpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odngnie wykorzystania opatentowanych anlzen
lub metod i w sposob agty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.5.13. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotana &onkretne normy i przepisy prawne, ktore spétnia
maja materiaty, spr&t i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadahoty, kda
obowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegtania powotanych
norm i przepisow, o ile w Kontrakcie nie postanomaanacze;.

W przypadku gdy powotane normy i przepigypsnstwowe lub odnosgsie do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewioj
zasadniczo rowny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnedwierdzenia przez Kierownika Projektu.
Rdéznice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedtazone Kierownikowi Projektu co najmniej na 28
dni przed dat oczekiwanego przez Wykonawzatwierdzenia ich przez Kierownika Projektu.
W przypadku kiedy Kierownik Projektu stwierdzg zaproponowane zmiany nie zapewqiaj
zasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosgje@inorm
powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi sbéaeg informacje dotycce
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tgedteriatow i
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia pr&eaownika
Projektu. Zatwierdzenie pewnych materiatow z dan&qgdta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob agly spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych vaczapc w tozrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodia.
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatdbw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniakisi zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceziymracaniu stanu terenu przy
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéil erenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcieda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazaKierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownikajéki, Wykonawca niedalzie
prowadz¢ zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibki materiatow mog byc¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzglem jakdci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektwztizie przeprowadzat inspekojvytworni beda

zachowane nagtujace warunki:

a) Kierownik Projektu kdzie miat zapewniapwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzaniakgp

b) Kierownik Projektu kdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatébw przeznaczonych do realizdojitraktu.

2.4. Materiatly nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, Izda ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatdw zostanie przewaciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robaot, w ktorym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, Hczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skiadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadfedo czasu gdydola one potrzebne
do Robét byty zabezpieczone przed zanieczyszczerziachowaly swajjakasé | whasciwosé

do Robat i byly dosjpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgamanych przez
Wykonawe,.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmozliwos$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawowiadomi liayniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem materiatu, albo w okresie dazym, jéli bedzie
to wymagane dla badgrowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by pdzniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych Robét.
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Sprzt uzywany do Robét powinien Byzgodny z ofeet Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgtdem typow i ilédci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie nizgcji Robot,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypabraku ustalew takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Prinjek

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidohyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robo6t ma byitrzymywany
w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i
przepisami dotycxymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dolentéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmoaozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadonyinera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji liyniera, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
Kontraktu, zostamprzez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i miepuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigiodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wkgiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dalzie zapewniaprowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidGerownika Projektu, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldsspetnid wymagania dotycice przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclagltna osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom Kontraktu na poleceniéyniera
beda usungte z Terenu Budowy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ral6tinie z Kontraktem, oraz za jdko
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot chazigodnéé z Dokumentag)
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Rolréizgpoleceniami tiyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow Robét zgodnie z wymiaramagdnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi ngénge przez Kierownika Projektu.
Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu Roboét zostanesli wymaga tego ledzie Kierownik Projektu, poprawione przez
Wykonawe na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysakmrzez Kierownika Projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadng:.

Decyzje Kierownika Projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
Robét leda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakdmkumentacji Projektowej
i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu deckgirownik Projektu
uwzgkdni wyniki bada materiatéw i Robot, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzamn kwestk.
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Polecenia Kierownika Projektiwetla wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod gr@ba zatrzymania Robat.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowihzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobabymiera
programu zapewnienia jakm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia

Robat, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragggjwykonanie Robot zgodnie
z Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepireyniera.
Program zapewnienia jaé@ bedzie zawieré:

a) czs$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczegoélnych
elementow Robat,

- system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalot wykonywanych
Robat,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza&izlprowadzenie badd,

- SposOb oraz formgromadzenia wynikoéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegeych a take wychganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, propoanysposob i forgprzekazywania tych
informacji Kierownikowi Projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu Robat:

- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkow puted ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposo6b i procedegipomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie gdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegtirelementéw robot,

- SposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaci Robot

Celem kontroli Robét &xlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢
zatazomg jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok Robdt i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,a®zapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz Robot zstatliwoscia
zapewniagjca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagan@do zakresu badaich czstotliwosé
sa okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam cgkvae, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewdivykonanie Robo6t zgodnie z Kontraktem.
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Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier kxdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier kxdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczyclieleniedocagniecia te keda tak powane,ze mog
wplyna¢ ujemnie na wyniki bads Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Roboét badanych
materiatéw i dopkci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem batateriatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier kedzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawcaduzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez
Wykonawe usuntte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelgraeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweply przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogsomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kierownika Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzaadiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projetki

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownikowi Projektu uprawniojest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badanatenatow uzrédta ich wytwarzania, i
zapewniona mudazie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta
materiatdw. Kierownik Projektu, po uprzedniej wékgicji systemu kontroli Rob6t
prowadzonego przez Wykonagydxdzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i Robot z wymaganiami
ST na podstawie wynikow bagla@ostarczonych przez Wykonagvc

Kierownik Projektu mae pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt.

14



Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tiynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub

dodatkowych badg albo oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgétino
materiatdbw i Robot z DokumentadProjektows | ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu mae dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieam#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polslg Normg lub

- aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtwiskiej Normy,

jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentyngymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowegdla posiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego ha#apie wynikow tych badabeda
dostarczone przez Wykonagviierownikowi Projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaazujacym Zamawiajcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowvikahca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z

obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i bgda dotyczy¢ przebiegu Robot,

stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shibowego.

Zapisy lkeda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpdnio

jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym

numerem zafcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do Dziennika Budowy nafsy wpisywa w szczegOIngi:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia j@koi harmonogramow Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Kierownika Projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Rob6t zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
koncowych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazki z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania Roboét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robat,

- dane dotycgce jakaci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki pragpadzonych badea
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli Zi@oeiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdprzediazone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do DziennikalBwy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kieroka Projektu do ustosunkowanig.si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

(2) Ksigga Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwaégj na rozliczenie faktycznego pegst
kazdego z elementéw Rob6t. Obmiary wykonanych Robaégmowadza siw sposob
ciagly w jednostkach przgfych w WycenionynSlepym Kosztorysie i wpisuje do Ksji
Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badaNykonawcy lada gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru Robat.
Winny by udosgpnione na kadezyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt. 1-3 nagtijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inneawy cywilnoprawne,
d) protokoty odbioru Robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy dala przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powodujeojegitychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lizyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar Robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie z Doknotacy
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powrngiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych Rob6t i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych WBlepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie lnnaaWykonawcy od obovazku
ukonczenia wszystkich Robot. &ne dane zostarpoprawione wg instrukcji Kierownika
Projektu na gimie.

Obmiar gotowych Robétdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawe i Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jesli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, okjosci
beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gbda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rolkgkb
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie uetizenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych.d8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag W Sposob agty
zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygspowania dtaszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy robat.
Obmiar Robot zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadzacgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzbzda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebysci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mpbgc
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do Kst¢gi Obmiaru, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robo6t
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru, dokonywanym przeziyniera przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdinego posgpu robat.

Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomienienzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®wgdi
powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jaka¢ i ilo$¢ robo6t ukgajacych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z DokumentagjProjektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego roboét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzegggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie roboét oraz gotowo®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmiem na pimie o tym
fakcie Kierownika Projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitezac
od dnia potwierdzenia przezzyniera zakaczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie Odbioru ostatecznego rob6t dokomaigja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecrizi Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietga roboty dokona ich
oceny jakdéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badla pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania robot z DokumentadpProjektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapona sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Roboét
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegaavych lub robot uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustal
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych robét w poszczegoélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy Projektows i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégm robdét jest protokot odbioru

ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji budowy,

- Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawodekzmentow umowy i ew.
uzupetniaice lub zamienne),
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- uwagi i zalecenia ltyniera, zwtaszcza przy odbiorze robét zarikggh i ulegagcych
zakryciu, udokumentowanie wykonania jego zalece

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ks¢ggi Obmiaru (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafilaoznaczé laboratoryjnych zgodne z ST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i PZJ,

- opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodrPZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarmgych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjvietlenia itp.) oraz protokéty odbioru i przekazani
tych rob6t wiacicielom uradzen,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej,

- inne dokumenty wymagane przez Zamasdgeago.

Sprawozdanie techniczne ¢dzie zawier&:

- zakres i lokalizagj wykonywanych Robdét,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokung@nkRrojektowej przekazanej
przez Zamawiagego,

- uwagi dotyczce warunkéw realizacji Robot,

- dak rozpoczcia i zakaczenia Robat.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuiniz Wykonawsg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdizggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytldtrawihzanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyotalw okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. “Odbidatesizny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatncci jest wartéé¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skiadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST
i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tép obejmowa:
- robocizrg bezpdrednia wraz z towarzysicymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, magagmyania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.
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Do cen jednostkowych nie naly wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D - M ©0.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oio;e w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3.0Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow, przejazdow i organizagjhu obejmuje;

a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, veraipstarczeniem kopii projektuzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmg/nikajacych z posipu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczgstwa ruchu,

C) opfaty za dzielawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw, przejazdéw i orgardacji ruchu obejmuje;
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
b) utrzymanie ptynngai ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw, przejazdéw i organkacji ruchu obejmuje;
a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wytyczne zlecania w ramachzyozek z Mgdzynarodowego Banku Odbudowy i Rozwoju
i kredytu Mgdzynarodowego Stowarzyszenia Rozwoju, Waszyngimzai 1995 r.

2. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Rolddiejsze Kontrakty, Bank
Swiatowy, 1995 r.

3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo budow/l@z. U. Nr 89, poz. 414).

4. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy infoayjaej (D.U. Nr 10).

5. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwwecz dnia 21.02.1995 .
(D.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13.03.1995r.).

6. Ustawa z dnia 17.05.1989 r. - Prawo Geodezyitertograficzne (D. U. Nr 30, poz. 163
z p&niejszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach gzipjch (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p@niejszymi zmianami.
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