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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogélne, odnosi sig do wymagan wspolnych, dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach zadania: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompownia,
rurociggiem tlocznym i kablem zasilania energetycznego przy ul. Uzar-Krysiakowej w
Padwi Narodowej gmina Padew Narodowa.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacji

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

I 'Wymagania ogélne

11 Roboty ziemne

11 |Kanalizacja sanitarna
IV  [Zasilanie energetyczne
V  |Ogrodzenie

1.4 Okre$lenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Dziennik Budowy — urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecefl 1 innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem,
Wykonawca i Projektantem.

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt. Wpisy w ksigdze
obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow i robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robét, zgodnie z Dokumentacja
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Objazd tymezasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzefi oraz drzew 1 krzewow. Pas drogowy moze rowniez



obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony, z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy robdt w formie
pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Preetargowa dokumentacja projekfowa — czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Przedmiar Robét — wykaz robot, z podaniem ilosci, w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Teren robét — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakosc wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnoéci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektows, specyfikacja Techniczna, postanowieniami umowy i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.6 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi,
lokalizacje i wspolrzedne punktéw pomiarowych oraz reperow, Dziennik Budowy, Ksiege
Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i Specyfikacje Techniczna.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili koncowego odbioru robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.7 Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektows:

Zamawiajgcego tj.:

Przetargowa dokumentacja projektows - rysunki pozwalajace na okreslenie lokalizacji, zakresu 1
charakteru robot, Dokumentacje Projektows, Przedmiary, ktora zostanie przekazana Wykonawcy
po przyznaniu kontraktu.

Wykonawcy 1j.:
dokumentacji do opracowania przez Wykonawce, w tym:
x
Projekt organizacji budowy.,
* Program Zapewnienia Jakosci (PZT),
%
Dokumentacje powykonawczg, w_tym dokumentacje geodezyjno — wykonawczg dla
zrealizowanych roboét - umozliwiajgcg naniesienie zmian na mape zasadniczg i W
stosowanych ewidencjach zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

Projekt organizacji ruchu dla robot w pasie drogowym uzgodniony z zainteresowanymi
ms‘r.ytut:faml wedfug 0bow13zujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwolen
i zezwolen na zajecie pasa drogowego, instrukcje obstugi 1 eksploatacji stacjl uzdatniania



wody.
Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni w cenach
jednostkowych robot.

1.8 Zgodno$§é robét z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacja Techniczna

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego, stanowia czg$é kontraktu a wymagania
wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace, tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.
W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca
kolesjinoéc' ich waznosci:

Specviikacia Techniczna

Dokumentacja Projektowa

Przedmiar Robot
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci, opis wymiarOw podany na pi$mie jest wazniejszy od odezytu ze
skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowg i
Specyfikacja Techniczng.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Techniczne] beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodnoé¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy, materiaty lub Roboty, nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowg
lub Specyfikacja Techniczng i wptynie to na niezadowalajgca jako$é elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a elementy robot rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania istniejacego ruchu publicznego w sgsiedztwie
Terenu Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu 1
zabezpieczen robOt na okres budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot, projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce. W czasie wykonywania
robdt, Wykonawca zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatfa ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci, w dzien 1 w nocy, tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawcg w
dobrym stanie, przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest



wiaczony w Ceng Kontraktows.

1.10 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawea ma obowigzek znaé i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot,
Wykonawca bedzie:
®
utrzymywad Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojgee],
x
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska, na terenie 1 wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spoltecznej 1 innych,
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych w nastepstwie jego
sposcbu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szezegblny wzglad na:
®
lokalizacj¢ baz, magazynow, skladowisk. 1 drog dojazdowyceh
x
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekdw
wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami 1
gazami, mozliwos$cia powstania pozaru.

1.11 Ochrona przeciwpozarowa

Wrykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach 1 pojazdach. Materialy tatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym
jako rezultat robét albo przez personel Wykonawcy.

1.12 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg miaty wydane
$wiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak
szkodliwosci na srodowisko.

1.13 Ochrona wlasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz, bedacych wiascicielem tych
urzadzen, potwierdzenie informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajacego w planie ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzef w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umieScic W swym harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢é wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy 1 powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru 1 zainteresowane wiadze oraz bedzie
z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowg, Wykonawca bedzie



realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnosciag. Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia
wszystkich kosztow obejmujacych: oplaty, dzierzawy terenu, w tym: opfaty za zajgcie pasa
drogowego, oplaty za wbudowanie urzadzen w pas drogowy, rekompensaty dla wilascicieli za
czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obeych.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomoéci i dotyczacych korzystania z wiasnosci 1 drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.14 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§, przy transporcie
materiatow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia wiadz
na przewoz nietypowych wagowo i gabarytowo ladunkow.

1.15 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegOlnosci, Wykonawca ma obowiazek zadbaé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez, dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okres$lonych powyzej, nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.16 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét, od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru, Utrzymanie powinno byc
potwierdzone w taki sposob aby budowla lub jej elementy, byty w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to, na polecenie Inspektora
Nadzoru, powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny, od otrzymania
tego polecenia.

1.17 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne 1
miejscowe, oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami |
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych, podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych, odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzef i metod. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia 1 wydatki wynikte z lub
zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawea, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.



1.18 Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, na czas niezbedny:
* utrzymanie plynnosei ruchu publicznego.
biezgce utrzymanie objazdow i przejazddéw w stanie technicznym, umozliwiajgcym ruch
kolowy 1 pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru dokona likwidacji objazdow
(przejazddw) i organizacji ruchu, w tym:
" usunigeia nie whudowanyeh materialéw 1 oznakowania,
doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdéw (przejazdow) oraz zastepczej organizacji ruchu nie
podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w ceng kontraktowa.

1.19 Réwnowaznos$¢é norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spelniaé maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powofane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.20 Wykopaliska

Wykonawca, o ile zajdzie taka konieczno$¢ lub wynika to z uzgodnien zapewni na wiasny koszt
nadzér archeologiczny nad prowadzonymi robotami. O wszelkie wykopaliskach (monety,
przedmioty wartoéciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowigzany jest powiadomié
nadzor archeologiczny i Inspektora Nadzoru i postepowaé zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i (lub) wystapia opoznienia w robotach,
Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydluzenie czasu
wykonania robot i (lub) wysokosci kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2 MATERIALY

2.1 Zrédia szukania materiatow

Wszystkie zastosowane materialy uzyte do realizacji projektu musza pochodzic z krajow UE. Co
najmniej na trzy tygodnic przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zroda nie oznacza automatycznie,
ze wszystkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania specyfikacji w czasie realizacji
robdt.



2.2 Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odnosnych wtadz, na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych, wiaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty,
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§é za spetnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia 1 wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow dla Robét.

Humus i nadktady, czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskiwania piasku 1
zwiru, beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu,
przy zakonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzit w obrgbie Terenu Budowy zadnych wykopdw, poza tymi ktore zostaly
wyszczegblnione w Kontrakcie. Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialowe moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami,
Probki materiatdw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiladciwodci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni bedg
zachowane nastepujace warunki:

X

Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawey oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzic mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tvch czgsel wytworni,
gdzie odbvwa sie produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone, zachowaly swoja jakosé i wiasciwosci 1 byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materiatdéw, w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego



materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze
by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferts
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢, pod wzgledem typdw 1 ilodci, wskazaniom zawartym w
Specyfikacji Technicznej w przypadki braku ustalen w wymienionych wyze] dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt, ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $Srodkéw transportu, ktdre nie
wptyng niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robét 1 wlasciwosel przewozonych materiatow.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie na biezaco usuwacé, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdline

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows,
wymaganiami  Specyfikacji Technicznej, Programem Zapewnienia Jakosci, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczeniu
wysokosci wszelkich elementow robot, zgodnie z wymiarami 1 rzegdnymi okre$lonymi w
Dokumentacji Projektowe;.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczenu 1
wyznaczeniu robét, zostang poprawione przez Wykonawcg na jego koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformufowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowe] 1 w
Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materialdbw, do$wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.



5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane przez Wykonawce nie pozZniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonaweca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1
organizacyjne, gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czes¢ 0golng opisujacy:
x

organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét, organizacj¢ ruchu na

terenie budowV wraz z oznakowanicm,

sposéb zapewnienia BHP,

wykaz zespolow robaczyeh, ich kwalifikacje i przyvgotowanie praktvezne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosé i terminowo$é wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig robot,

wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw 1 kontroli (opis laboratorium wlasnego Tub

laboratorium. ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru,

b) czesé szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
x

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazenicm w mechanizmy do sterowania 1 urzadzen pomiarowo-kontrolnych,

x
rodzaje i ilodci érodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow,
spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,
x . . . -
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
x

sposob i procedure¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwose c{)obierania probek,
legalizacje i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robot, sposob
postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badaf materialow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i Specytikacji Techniczne;.

Minimalne badania co do zakresu badan i ich czestotliwoéci sg okreslone w Specyfikacji

Technicznej, normach i wytycznych. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru swiadectwa,



ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacjg i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedure badan. Wszystkie koszty zwiazane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢, z jednakowym
prawdopodobienstwem, wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru moze poleci¢
przeprowadzenie dodatkowych badan, tych materiatow, ktére budza watpliwosc¢ co do jakoscl,
Koszty tych badan ponosi Wykonaweca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
wypadku, koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

6.4 Badania i pomiary

Wzystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej stosowac
nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury. Przed przystapieniem do badan i pomiarow,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacii
przez Inspektora Nadzoru.

6.5 Raport z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6 Badania dokonywane przez Inspektora Nadzoru

x
Dla celow kontroli jakoéci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u z'rédfa ich wytwarzania,
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materialow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
grzez Wykonawce, bedzie ocemiaé zgodnosé materialow i robdt z wymaganiami
pecyfikacji Technicznej na postawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sig
wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnoéci materiatow i robdt z
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacja Techniczng. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych i dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje jako$ci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow [ dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczna,
w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s objgte



certyfikacjg okreslong w pkt 1 1 ktdre spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej. W
przypadku materiatow, dia ktorych sa wymagane ww. dokumenty przez Specyfikacje
Techniczng, kazda partia materialow bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posiada¢ ww dokumenty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby, wynikami wykonanych przez niego
badan.

Materiaty posiadajgce ww. dokumenty, a urzadzenia - wazng legalizacje, mogg by¢ badane w

dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wiasciwosci z Specyfikacig

Techniczng, materiaty takie lub urzadzenia, zostang odrzucone.

6.8 Dokumenty Budowy

ziennik Budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujagcym Wykonawce 1
Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy, do kofica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i dotyczy¢ beda przebiegu robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty, beda oznaczone kolejnymi
numerami zalacznika i opatrzone datg oraz podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

4
date przekazania terenu budowy,
* . e ;
date przekazania Dokumentacji Projektowe],
x L . + ¥ 5 B P 2
date uzgodnicenia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robét,
x .
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegoélnych elementow robot,
x
przebieg robot, trudnodci i przeszkody w ich prowadzeniu. okresy i przyczyny przerw w robotach,
x
uwagi 1 polecenia Inspektora Nadzoru,
X
daty zarzqdzenia wstrzvimania robét, z podaniem powodu,
x
zgloszenia i daty odbioru robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 koficowych
L. O biordw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozyeje Wykonawey.
x
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykomywania robdt podlegajgeym ograniczeniom lub
szczegdlnym wymaganiom, w zwigzku z warunkami klimatveznymi.
x
zgodno$é rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
x
dane dotyczace czynnodci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i w trakeic
. wykonywania robot,
dane dotyezgee sposobu wykenywania 1 zabezpieczania robot,
x

danc dotvczace jakosci materialéw. pobieramia probek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z
podaniem, kto je przeprowadzal, wyniki prob poszczegdlnych elementéw

budowli z podaniem, kto je przeprowadzat, inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjaénienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do
Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong i nie ma uprawnien do wydawania polecen



Wykonawcy robot.

Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach
przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryine

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
jakosci robot. dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wyzej wymienionych nastgpujace dokumenty:
X

pozwolenie na budowe,
* protoko! przekazania Terenu Budowy,
umowy evwilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy,
protokol odbioru robot,

protokoly z narad 1 ustalen,

T S

korespondencie na hudowie,

Prrechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpicczonym micjscu Zaginigeic ktdregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru 1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktvezny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja
projektowg i Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze
Robat.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru z co najmniej 3-dniowym wyprzedzenien.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub
Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od ukoficzenia wszystkich robot. Biedy
zostang poprawione wg instrukeji Inspektora Nadzoru, na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wymagang do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcey, lub w innym czasie oczekiwanym przez
Wykonawce 1 inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét | materiatow

Dhigoéci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi, bedg obmierzone
poziomo, wzdtuz linii osiowej. Objetosci beda wyliczone w m, jako dlugos¢ pomnozona przez
sredni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wyrazone w tonach Iub
kilogramach, zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Techniczne;.



7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i bedg przez niego
utrzymywane w dobrym stanie, w catlym okresie trwania robot. Urzadzenia winny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznej. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku dhizsze] przerwy robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb
zrozumialy i jednoznaczny.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od wustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegajg
nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanego przez Inspektora Nadzoru, przy udziale
Wylfconawcy:

odbidr robét zanikajaeyeh 1 ulegajgeyeh zakryeiu,

x

odbilr czgsciowy,

® odbiér koficowy.

* odbibr pogwarancyjiy.
Qdbior robot zunikajgcych i ulegajgeych zakrycin
Odbior tych robdt polega na finalnej ocenie jakosci 1 ilosei wykonanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji, ulegna zakryciu. Odbiér bedzie dokonywany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego postgpu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior czesciowy
Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru
cze$ciowego robot dokonuje sie wg. zasad jak wyzej.

Qdbior koricowy robot

Odbidr koficowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot, w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robodt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na pismie, o
tym fakcie (Zamawiajacego) Inspektora Nadzoru.

Odbiodr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru, zakonczenia robot.



Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci
Inspektora Nadzoru, Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badafi i pomiaréw oraz wizualnej zgodnosci
wykonania robét z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjg Techniczna.

W toku odbioru koncowego robot, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeliniajgcych 1 robdt poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢ wykonanych robot, w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacji Technicznej, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracef, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych robot, w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru koricowego robdt
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt, jest protokét odbioru
koncowego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
x
Dokumcntacj¢ Projcktows z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala sporzgdzona w
trakcie realizac)i umowy,

®

Specvfikacje Techniczne,

b

Recepty 1 ustalenia technologiczne,
Dziennik Budowy 1 Ksiggi Obmiaru {orvginaly).
Wyniki pomiaréw kontrolnveh oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnyeh,

Deklaracje zgednosei lub certyiikaty zgodnosei wbhudowanych materialow,

X K X %

Geodezving inwentarvzaci¢ powvkonawezg wykonanych elementow robot,
* inne dokumenty wvmagane przez Zamawigjgeego
W przypadku gdy wg. komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie, zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace, beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania

robét poprawkowych i uzupetniajgcych, wyznaczy Komisja.

Odbidér pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad odbioru koficowego.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke
obmiarowa, ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczattowa bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania, skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

X

robocizng bezposrednia wraz z towarzyvszacymi kosztami, wartos¢ zuzvtych materialéw wraz z
kosztami zakupu. magazynowania,



ewentualnych ubytkow 1 transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzotu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie sprzgtu na Plac Budowy i z
powrotem. montaz 1 demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie. w _sklad ktorych wchodza: place personclu 1 kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium,

koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tvm doprowadzenia energii 1 wody, budowa
drog dojazdowych itp.)

* koszty dotyczgce oznakowania Robét,

" wydatki na BHP,

) uslugi obee,

" oplaty za dzierzawg placéw, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszt 7arzgdu Wykonawey,
x

zysk kalkulacyjny. zawicrajacy ewentualne ryzyko wykonawey z tvtulu innych wydatkéw mogacych
wystgpié w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyijnym.

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawcg za dana pozycje w wycenionym
Przedmiarze Robot, jest ostateczna i wyklucza mozliwosc zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robdt objetych pozycja kosztorysows. Cena ofertowa przedstawiona przez
Wykonawce jest ceng ryczattowa nie podlegajaca zmianie.

9.2 Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje geodezyjng
powykonawcza inwestycji oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym.

9.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykonaé zabezpieczenie terenu budowy:
dostarczy¢ i zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace (zapory, $wiatla ostrzegawcze, znaki itp.)

9.4 Koszty zawarcia ubezpieczen na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w warunkéw umowy ponosi Wykonawca.

9.5 Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z przepisami
Ustawy o drogach publicznych lub innego obowigzujgcego prawa miejscowego wiasciwego
terenowo dla miejsca wykonywania robot, ponosi Wykonawca.

9.6 Odwodnienie wykopoéw

Koszty utrzymania wykopdw w stanie suchym na czas prowadzenia robot, nalezy oszacowac w
formie ryczattowej na podstawie zatozef zamieszczonych w dokumentacji i uwzgledni¢ w cenie
jednostki obmiaru wykopu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane.

2. Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powolujg si¢ na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cze$¢ i nalezy je
czytaé tgcznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaty. Rozumie
sie, ze Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartodcig i wymaganiami.
Zastosowanie beda mialy wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda



wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub
odpowiednimi normami Krajéow UE lub beneficjantow w zakresie przyjetym przez polskie

prawodawstwo.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmictam niniciszej Specyfiiucii Techmiczng] sa wymazarig dotyezace wykonania i odbioru
tobot Zemmveh zwigzanych z budowsy: Budowa edeinka kanalizacji sanitarnej z
przepempovnis, rurccizgiem tlocznym i kablem zasilapin energetvcznego przy ul. L'zar-
Krysiakowej w Padwi Narodowej gmina Padew Narodowa.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Spocvfilacia Tachniczna jest stosowuna juko dokument practargowy i kontraktowy przy
’ i o o, 3 (. & » &

Zlecanin i realizacii robot, wymienionych w punkeis 1.1

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalema zawarte w muizjszef specvikacii dotyeza wykonania robét ziemnyeh przy

wykonywaniu wykopdw, zasypek, podsypak 1 obsyp sk gruntem z urobku i/lub dowiezionym.

Zalkres robdt obejime:
=

odrvorzenie punktov trasy i punktéw wisokosciowyeh,

. wyznaczenie obiekidw,
" rosbidrka elementéw drogi ozrodze.
a zdjgcie warshwy ziemi urodzajne,
- wykopy w gruncie waskoprzestizenne, mechaniczne recine, na odkdad,
7 umocrienia Scian wykopow wypraskemi wraz z rozbidtka
wyrdwnanie podioza w miejscu przebrania grunts oraz pod armatrg 7 dowiezionego piaskuy,
- rasypanie z zageszezaniem wykopéw, mechaniczne i reczie,
. wiywoz vadmiary guntu na odlestotl do 5 km, rozicielente ziemi urodzajne,
7 uontaz i demontaz Lonstrukcji porpnrd i podwieszed Istniejaeych nrocigzdn i krabli,
” utozenie i rozbidrka kiadek dla pieszych,
” cdwodnienic wykopow,
- zaherpizczenie kebli rirami dwadzietuyinl
- dokopy pod projeltowane budowle,
“ formowanic i 2azeszozanie nasypdie,
- rozplanowanic wydebyiezn urobku z dnaiskarp.
- plantowanie powierzchni skarp i dna wykepdw.
3

humusowanie w miejreach wykopdw,

1.4 Okreslenia podstawowe

Olrsslenia podane w mniniejszzj specyfikacji sg zgodne z Polskimi Normami, warunkami
technieznymi projektowania, wykonania i odbioru robat ziemnych i speey fikacia . Wymagamia
ogolne™.

Grunt budoewlany (grunt) — czgic shorupy zismskis] mogica wspdldziala¢ z obisktem
budowlanym. stanowizca jego element lub shizaca jako tworzywo do wykonywania z nisgo
budowli ziemnych.

Grunt red-imy — gront powstaly w mizjscu zalegania w wyniku procesdw geologicznych



fistrzenie, sedymeniacja w srodowisku wodnym i?'p) grunty rodzime sg zawsze gruntami
naturalnyvmi, rozrozmic sig nast ep dace grunty rodzime  skaliste, nieskoliste minsralne.
nieskaliste organiczne.
Gm;;t ?laﬁj}@w}‘ — grunt pc-*':--;'s ity w wyniku uzmu nosel czlowiska, np. w wysypiskach

-alowiskach, zbiornikach osadowy ch. b 4{& wlach ziemnych itp..
(ﬂ‘mm' mineraine nieskaliste — grunty kamieniste, eruboziarniste 1 drobnoziarnists.
Grunity gruboziarniste — zc wzglsdu na uZiamienis wyrozniamy: Zwir, Zwir gliniasty. pospolk
pospolls glimasta.
Grunty drobnoziarniste — z2 wzgledu na spoistose wyTo: .]11"1‘[1'[ mmpm\t‘, (np. plasek eruby,
sredni, drobny 1 pylasty), speiste (np. piasek gLansk;q. oyl plaszezyvsty, pyl, glina piaszezysta,
olina, i1).
Nasyp — budowla, ktérsj rodzaj 1 stan odpowiadaja wymaganiom budowl zizmnych lub podloza
pod budowle.
\ach"'emr‘ s‘f(.ﬁ?‘pv = mc:j'. snie spadu sharpy W ste sunku do poziomu naj v;-;'-'iﬁi pod:
o 1m (gdzie n jest stosunkiem rzutn poziomego do 1zuf pionewego) lub jako Lat - nachylenia

-p ukadp} otC‘PTL ich.
Podloie graniowe — strefu, w Itdrei wiasciwosci gruntdéw maja wphw na projekiowanis,
wykonywanie i eksploatacjg budowli.
Klin odlamut — bryla gruntu wydzizclona powierzchnia poslizgu.
Statecznos¢ skarp — skarpa zachowuje swoia stateeznosc, gdy seingjace napraZeiia \ wzdhz
dow 0111.,} ciagl

lej powierzehni "pcr“'* crzchm pes slizgu) me przekroczy '.'?.ftr:}maloacz orunfu na
$cinanic 1w obregbiz kiina odlamu niz dojdzie do osuwiska.

Odiddad - nosyp uformowany z gruntu usunietego z wykopu 1 przeznaczanega do DOANEEZZO
wykorzystania, np. do zasypanin wykopn po jego zabudowaniu, WVTOwTIania  terenu,
rozplantowania.

Lrobek - grunt odspojony lub wydebyty z wykepu.

Odwodnienie powierzchniowe — odwodnicnie polegajacs na wmeowamu wod gruntor vch 1
powierzchniowych bezposrednio w wykepic lub z: pomecy systemm rowdw i drenazy
poziomy ch i doprowadzeniu ich poza wykop budowlany, odwodniemie tymezasowe -
tymezasowe obnizenie zwiercladla wody 011111t0"°j_. zwvikle na okres tobot ziemnych 1
fundamentowyeh lub wykonywania budowli zicmnej.

1.6 Ogolne wymagania dotyczace roboét ziemnych

Wykonawea robot jest odpowiedz 7'-'-"w za jakose v}-'i.‘ona*ta prac, craz ich zeodnosc z
,:siLn‘ sntacja Projektowa, specyviikacia  techriczn '1, olecerdami Inspektora Nadzoru.

Roboty zizmne — wykopy pod wz: sdzenia, nasypy nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymogari
podanymi w normie PN-B-06050:1999 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagarua ¢ ogodlne,
Roboty zismne powinny by¢ prow:-AZL ne na podstawie Dokumentacji Projektowe), okreslajace)
polozenie nstalagyi 1 urzadzen podzismnych, mot,;;cych znaleZe sig w zasiegu prowadzony ch
robot, Jezeli teren, na ltdrym wykonywans 33 roboty zizmne ni¢ moie by¢ ogrodzony,
Wylonavwea robodt powinien zapewni¢ jego staly nadzor.

Wykopy — wymagania ogdine
T hnologie wykonywania wykopdw okresla Dokwnentacja Projektowa. Moze ona ulsc Zmianie
uzasads Leaﬂ} ch preyvpadhach w Tr’ihi robot *"}'Lﬁt‘;‘:mzvd} Zmiana technologii robét, w
wyniku ltora nastapi wzrost koszidw, wzglgdmie pogorszenic funke omhloau lub warunkow
eksploatacji 1 konserwacji wykonyw an}- t*,Lquf.»_.,IL wymaga zgody Ins pektora Nadzom.
Wylopy powinny bvé wykenywane w mozliwie najkrotszym czasie oraz w takim okresiz, aby
po ich zakonezeniu mozma byle przystapid natychmiast do wykenamia projeltowanye ch umocni=n
dna i skarp, urzadzen, budowl.,



U

Nalezy p"zes? zegaé zasady, aby przed planowanymi dhuZszymi I‘rzer"\.ﬁami W pracy,
poszezegdlne odeinki ’:\}-'I'C:)u'ﬁ-' byly calkowicie wykonezons. Szezsgdlnie niewskazane jest
pozostawianie wykopow w stanie surcwym na okres ZAmowy.

Nasypy — wnagania ogolne

Technologie oraz zakres wykonywarlia nasy ypow okresla delumentacia projektowa. Moze ona
ulee zmianie w uzasadnionyeh ;-1‘7\; dlach w trakeizs robdt wykonawezych, Zmiana technologii
robot, w wynilku, ktorsj nastapi wzrost kosztdw, wzglgdnie ; ogorszeniz funkecjonolneset, lub
*‘i'aruni;dw 31\53:;1.@6_]1 i konserwacit '-."":.'k@ij"&’v' anveh wzadzen, wymaga zgody Inspekiora
Nadzoru. Skarpy nasyvpow bazposradnio po ich wykonaniu powinny by¢ umoenions zgodnie z
Dokumentacia ‘}’10 citowa

Nasypy powinny by¢ va"..';m\"\ ane warstwaini o stalgj grubosci. Nastepna, wyzsj polozona
warstwa moze by¢ ukladana po osiagnizeill Wymaganego Zageszezenia warstvy popuedm . Dla
uniknizcla pr '/e%Tf‘%iéV'r\'jciJP" robot nalasy podzielic na czescl, tak aby procesy whudowywunia
gruntu, zagaszezenia 1 kontroli mogly bvé realizowane w tym sanmyIm czasis.

W arunki gruntowe-wodne

Warunki gruntowo-wodne na terenie inwastycji zostalty rozpoznans i opisine w dokumeantacyt
projektowej.  Projektowane do ;j'mzhmu obickty o plytkim i _11\ skor r:,,m owanym
fundamentowaniu w prostych warunkach logi 3
geotechniczrej. W rejonie przedmiotows] v ,ah le W3 stc;pu]f: ’t' OWIEI mnm ki \f I1f- I' ’
Zakres p:-*:j sktowanyveh rozwigzan -‘1%2‘ mveh z warnkar 1 gruntowo-wodnymi naleZy
korygowaé w trakeie realizacii w uzgodnieniu z Insp ,\To“mT adzoru, stosownie do warunkow
rzeczywistych.

Istniejgee uzhbrojenie lerenu

Rodza _‘;v oraz usviuowanic istniejacego uzbrojeniu ferenu objstego imwestyeje ustalone na
podstawie mwentaryzacji famiu.zcz'meu,' na mapach zasadniczyeh do celdw projektowych w
skali 1:1000 oraz w wyniku uzgodnien dokonanych z administratorami poszezsgolmych

UrZ: ‘lebA L

3
2 MATERIALY
Materialarni  stosowanymi przy wykonywanin robot ziemnveh wedhig zasad  miniejsze)
spe ié'ﬁl:a‘:c_ii 54:
pospolka,

humus.
Do utrwalenia punktéw gldwnyeh trasy nalezy stosowad pale drewniane z gw ozdzizm lub
pretemn stalowym, blupm betonowe atbo rurv metalowe o dlugosct okolo C,SO metra
Pale drsvwnians uinieszezone poza granica robdt ziemnych, w sgsiedzbwie punk tﬂ r zalamania

{rasy, powinny miz¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosc od 1,5 do 1,7

Do stabilizacji pozostalych punkiow nalezy stosowac paliki drewnians u1edmcv od 0,05 do 0,08
m i diugesei kol 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w nawierzehni bolee stalowe srednicy S
mumn i dlugodel 0d 0,04 de 0,05 m.

_.Swiadki” powinny mis¢ dhugosé okolo 0.50 m 1 przekrdj prostokginy.

3 SPRZET

Vykonawea jest zobowigzany do uiywania takiego sprzgtu. ktory nis spo‘:' oduje nickorzystnego
wplvwi na wlaseiwosel gruntu w migjscu jego naturalnego zalsgania, jak tez w czasie jego
odspajamia, "bl dowywania 1 Zageszezania. Spizet uzywany w robotach zsmm ch powinien bye
zgodny z przewidziang technologis wykonania robdt, oterty Wykonawey 1 uzyskac ks ceptacie
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Inspektora Nadzoru. Przewiduje sie wykorzystanie ponizszego spizgi
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samochoddw samowy ladowezych.

3.1 Sprzet pomiarowy
Do odiworzania svtuacyinego trasy 1 punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy

spreet.
> iy 5%
teodolity lub tachiimetry.

» r
niwelatory.

» 3
dalmierze.

” P
fvezki.

>

L

tasmy stalowe, ~_'~'z;:r5}1.;i.
Sprzet stosowany do odnworzenia trasy i joi punktéw wyzokeoiciowych powinicn gwaranton ac
uzyskanie wymagansj dekladnosci pomiiaru

4 TRANSPORT

Wvbdr srodkdw {ransporfu oraz metod transportu pck imden by¢ dostosowany do kafegorii
gruniu, jego objetoscl, technologii  odspajania, whudowywania, zaladunku i odleglosci
transportu. Samochody :m:an\' tadoweze, clagmki 1 tne °“zoux,1 transportowe whiseine do
wymogow okreslonych w dokum JntL ¢ji proje “tow 2. zaakeaptowane przez Inspektora Nadzor,
Wykonawea ma obowigzel

¢k zorganizowamia transportu Zz uwzglednisniem wy YMOgOw
bezpieczenstwa Zardwno w thblﬁ pasa drogowsgo jak i poza mm. P"v pracach
ansportowych nalezy bezwzglednie przestizegaé przepisoéw obowiazujacych aktualnie w
publicznym transporcie drogowym i kolgjowin.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdine wykonania robdt ziemnych

Wymagaia ogdlne dotyczace prowadzenia robot zizmnych podane zostaly w spsc
L Wymagania ogolns™.

Roboty wemne wykon ~waé nalezy zgodnie z normami: PN-B-06050:1994, PN-B-10730. 1599
N-EN 1610:2002, PN-EN 1610:2002/Ap1:2007.

el

yiikaci

5.2 Prace pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgo dnie z obowigzujacymi Instrukejami GUGIK (od 1
do o).

Przed przystapisniem do robot Wykenmawea powinien pr'-'*iaé od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacjs 1 wspobrzadne punktow glow nych trasy oraz reperdw.

W oparciu ¢ mat tenaty dO‘:’E; rezone przez Zamawiajacego, Wykonawea pOV' ien przeprowadzic
obliczenia 1 pomiary geodezyjne mezbedne do szczwc}o“ cg0 Wytyczenia 1obot.

Prace porniarowe powinny by ¢ wykonme prz:z 0so by posiadajaes edpowisdnie kwalifikagje



UPIAWNISNiA
Wykonawea po*.-“imer natychmiast poinformowad Inspzktora Nadzoru o wsz elkich bledact
wykrytych w wytyezeniu punl‘fo"."' gldwirveh trasy 1 {lub) reperdw roboczych. Bledy te pow nny
by¢ usuniste na koszt Zamawiajgeego.
Wykonawea powinien sprawdzic czy rzedne terenu okr célone w dokumentacii ‘rojel: owej sa
zoodne z rzsczywistyint rzednymi terent. Jezzli Wykonawea stwisrdz, Ze 1 1ZECTZy wiste rzedne
terznu istotnie réznig sic od rzednych of ewn“‘h w dokumentacji projektowsj, to powien
j‘:-':'iz;domh o tym Inspaltora Nadzoru. Uksztaltowanic terenu w takim rejonie nic powinno byc
zmiemane przad podjsciem odpowiednigj decyzji przez In:wpwtou Nadzoru. Wszystlkie roboty
dodathowe, wymkajacs z IC'ZILL tzednyeh \51€BJ, podanyel w Dolaamentacit .i‘f"js.,ixx Wi i
rzednyeh rzeczywistyeh, akeeptowans przez In .I‘J ltora Nadzoru, zostang wykonanz na koszt
Zamawiajacego. Zaniecha va‘-‘.'fmdon‘ 1enia Inspeldora Nadzoru oznacza 22 roboty dodatlows
w takim przypadiu obelazg Wykonawes.
Wszystkic roboty, ktors bazuja na pomiarach Wykonawey, nie moga by¢ rozpoczete przed
vagkesptowanism winikow permiarcw przez Inspeltora Na dzoru.
Punkty v Mu_uh tkowe, punkty glow ";,tluwlpun:t"p@ﬂ\,dn: osi trasv muszg byé zaopatrzone
w oznaczenia okrask 114(3 w sposob wyrazny 1 jednozmaczny charalderystyke i gc‘oz,.me t th
';,urﬂ‘“*ﬁV' Forma i wzér tych oznaczen rc VN buzm:c: ptowane przez Inspaktora Nadzoru.
Vykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszysthich punkt dw pomiarowych 1 1ch omaczen
w czasie trwania robét. Jezeli 21111\‘1 pomiarows przekazane nrzez Zamawiajgeego zostang
zmiszezone pr7ez Wykonawes swiadomic lub wshuick zaniedbunia, a ich Gc?*vmz,-l 12 jest
konicczne do ual_zngo pro**:zdsmg robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonaw
Wszysthie pozostale prace pomiarowe konisczne dla prawidlowsj realizacjl 1obdt mie.sn do
obowiazkow Wykenawey.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i
punktow wysakcéﬁi@wych

Punkty wiarzcholkowe trasy 1 inns punkty glowne po ﬁ*’n’m by¢ zastabilizowans w 3POSO ob
trwaly, przy uzyciu pa 11 dravrianych lub :iupi:or betorow "&r. 4 luLz, dowiazane do puitow
pemoeniezych, p“iozm‘ ch pozq granica robdt ziemnyeh, Malksymalna odleglose pomigdzy

punkiami gléwnymi na odeinkach prostych nic moze przekraczac S00m.

Zamawiajaey powinien zalozy¢ robocze me»‘?' wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz ost
trasy. a takze przy kazdym obickeie inZymierskum.

M :a‘-,:sj ‘malna odleglosé migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy kan: alizacii w teremie plaskmm
powinna wynosic 500 mefréw, natomiast w tersnis falistymi go rskim powinna by¢é odpowiednio
zmniejszona, zalaznie od jego A-frnn'*mu‘;l

Re; Iy f}‘f‘ 7o nalezy zalozyé poza granicami robot zwig 71nyca z wykonamem trasy
kanalizacji 1 obieltow towarzyszacs ch l\o repery robocze moma wykorzysta¢ punkty stale na
stabilnych, istnicjacych budowluch wzdhuz trasy kanalizacji. O ile brak talich p1111~‘tc~e'~' repary
robocze nalezy zalozyé w postaci shupkéw betonowyeh lub grubych ksztaltownitiow stulowry Lh,
osadzonych w gruncie w sposob wykluezajacy osiadanie, zaakecptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzgdne répefﬂw roboczyeh nalezy okredlac z takg dokladnodein, aby Sredni blad miwelacii po
wyréwnaniu bvt mniejszy od 4 mm/km, stos ujafc niwelacjs podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery 1obocze powinny by¢ wyposazone w dodatkows oznaczsmia, zawierajace wyrazng i

jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i j2go rzgdns)




5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyezenie ©s1 trasy nal:zv wvkona¢ W oparcit © Dokumentacjs Pro ak{ov oraz inne dane
seodezyine przekazane przez  Zemaw "s}*wo*o prey wykorzystaniu sicel poligonizacil
panstwowej ult > 111ne1 osnowy geodezyine) . okraslona) w ;’Lokutr snitacii Projektowsey.

{8 trasy pov 'l“E}L‘ by¢ wyznaczona w puﬂ\*mn oldwnych 1 w punktach posl rednich w odleglosc
zaleznzj od charakterysty i terenu i Lu sztaltowanda trasy, leez nie rzadzie] niz co 50 matrow
Dopuszezalne odehylenie sytuacyjne Wyn/c zonej osi trasy w stosunku de dokumen asJ';
projekiowsgj nic moze byc wighszs ni?': 5 ¢m. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy

wyznaczye z dokladnosciy d& lem w stosumdu do rzednyeh niwelety okreslonych w
dolumantacji projektowsi.
Usuniceie pali z ost trasy jest dopuszezalne tylko w wwezas, gdy Wykonawea robdt zastapi je

odpow viednimi palomi po ‘obu stronach osi, tmizszezonych “‘{17’! granica robot

5.5 Wyznaczenie potozenia obiektow

Dl kazdeso obieltu nalezy wyznaczy¢ jago polod enie w terenie poprzez:
7wyt ;_me 081,
wytyezenie punktéw okreslajac (kontur) obiektu
Polozenic obiekiu w planie nalzzy okreslié z du\L dnoscia 01?15 slona w punkeie 5.4

5.6 Zdjecie warstwy humusu

Worstwa  humusu po dnna bvé zdjeta =z ptzemuz\,msm do péinisjszege uZycla PIZY
mulft'. wacji, umacnianiu skarp, Zz‘mdamu mv'm\or', sadzeniu drzew 1 krzewow oraz do
innyeh ezynnosei okredlonveh w Dokumentac ji Projektows). Zagospodarowanie nadmiaru
humusu pc*‘---mo bve w 1'01‘.61"&; zeodnic 7 ustaleniami  Specvfikacii Technicznei tub
wskazaniami Inspektora N deOT'l‘
Humus nalezy 4(‘”_‘}1""0’*'.3': mmechaniczmie z zestosowanmiem rowniarsk lub spycharek. W
wyjathowveh syfuacjach, gdy zastosowanis maszyn nie jest o starczajace dla prawidlowsgo
rvkonania ro‘)ot wzglednie mozs stanowic zagrozenic dla bezpieczenstwa robot {zmiznna
gm‘f:)m« warstvy han"- s11, sgsiedztwo budowli), 1111,2 d datkowo stosowad reczne wykonane
robot. jako u zn-h‘. anie prac wykonywanych mechanicznie.
Warstws humusu nalezy zdjgc z p owierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych
mizjseach olreslonych w Dolum :ntacii Projekrowe]) ub = xlxdzum ch przez Inspektora Nadzoru.
Grubosé zdzjmowans] warstw h.l nusu (zalezna od glshokosdel jego zalegania, I"\frz% 1 ,g
wykorzystania na budowie itp. } sowinne byé zgodna z ustalendemi Dolumentacii Projeltowsy,
Specviikacii Techniczng lub wakazana IJIZK.Z Inspaktora Nadzom, wedhig fuktyeznego stat
wystepowania. Stan faktyezny bedzie stanowil podstaws ¢ do rozliczenia czynnoesci zwigzanyveh
z2 zdjeciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalezy skladowaC w regulamy ich 1‘*"'z:nmcl Miejsca skladowania humusu
powinny byé przez Wykenewey tak  dobrane, aby hunnzs byl zal,,zp“azm" przed
panisczvszezeniem, a talze nalezdZaniem przez pojazdy. Niz nulezy zdsjmowaé¢ humusn w
czasie ntensywiych opadow i1~:Z§OSIc..dIllO po mch, aby LGi‘-mqé zanieczyszezenia gling lub
innym grunfem nizorganicznyin.

5.7 Wykonanie robdt rozbiérkowych

Roboty rozbiortkowe elementow drog, ogr odzaf obajmuja wsurigcie z terenu budowy w szysthich
slementéow  utrudniajacych  wylkonanie zalresu robot objetych punktem 1.3 niniejsze]
specytikacii ZC’QGIL.. 7 Dolumenta cja Projektowa, Specyfikacjy Techniczng lub wskazanych
przez Inspeltora Nadzoru.
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Roboty tozbidrkowe mozma wykonywaé mecharezniz lub reczmiz w sposcb clxsslony w
Specyfikacji Technicznej lub przez ki Inspektora Nadzor.

Wzystide clementy molive do powldmege wykorzystania powinny by wuwans bz
powodowania zb *dnf ch uszkodzen. O ile uzyskane el J‘:;ﬂ!* niz stai sie wlasnoscig
‘C..’ Fonawey, powinien on przewiczé iz na migjsce okredlone w Speeyfikacji Technicznej lub

3

wilkazane przaz Inspektora Nadzoru,

El LumanT; i materiaty, Itors zgodnie z Spscvfikacyy Techniczna staja sic wlasnoscia

Wykonawcey, powinny byc nswmugie z terenu tudowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiores elementow drn g, ogrodzen znajdujges sig w migjscach.

edzic zgodnie z dokument. uu pm eltowa bada vvhonane wylopy banalizacyjne. povinmny bye

tymezasowo zabezpieczone. W sZez regolnosel JL.M,Z‘ apobiee gromadzeniu sig w nich wody
x,;;do*m

Doly w migjscach. gdzie nie I)IZJ‘JV’"LI e sig wykonania w3 kopé*' lanalizacvinyeh nalezy
sypalnié, warstwarmi, odpowisdnim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsele zeodnie

7z wyrmaganiami okreslonymi w miniej szzj specyfikacy

5.8 Wykopy — metodyka wykonywanych robot

Wykopy pod rurociagi nalezy wykonywac w takiz] kolejnosei, aby w kazdej fazie robot byl
zapewniony odplyw wod Otudo veh i grantowych. Przy wykonywanin wykopdw nalezy
pxzamz.,g” zasady Tozpoczynal ria robot od najnizszago .,unHu 1 #-"0*""*sd‘:ié w kierunku
przecivwnyin do spadku dna wykopu. Rozpoczgeic robot » - innej koleinodel mozs by stosowane
tylko w korzystnych warunkach wodno -gmn‘rc'v; ch.

Metody wykonania robét — wykopy (rzeznie lub mex chaniczniz) powinny by¢ dostosewans do
gi‘:LoLmu wykopu, danych geotechnicznych oraz pesiadancgo sprzefi.

Projekiuje sic wykonamie wykopdw juko wykopy otwarte, z nachvlenism skarp zgodniz z
Dokumentacjg Projektowa.

5.9 Profilowanie przekroju wykopu

Dyzy profilowsniu przekroju popizecznago wykopu nalezy prz sstizagaé ponizszych zasad:

."f . = ’ .
odspojony grunt nalezy odrzuci¢ poza krawsdz skarp, a pas terenu wzdhuiz wykopu
pOWinien by 0czyszezony,

- < i %
lokalnc, przeglgbienia na proﬁlm“m* ch skarpach 1 w dme, powstale W wyniku
przekoparia, lub po usunigein np. glazow lub innyeh starych budowli, zaleca sie

~ uzupelnic gruntem mmmahvm plaszezystym, plaszezysto-glimastym,

% :
me:_?pi:sz;za,ne 1651 stosowanie do likowidacii przeglgbien lub sziucznzgo nadsypy wanis
skarp gruntow zbrylonych, zmarznistych 1Lzm1 onyeh lub bedyeyeh w stanie pEmnnym,

»
zasypke w przeglebieniach nalezy wykonywad warstwami peziomymi o grubosei do
20cni 1 st taranie ZAgesZCZAc,

>

na odeinkach, gdzie trasa wylkopdw przecina stare koryta Jub gdzic wymiary istnisjgcego
wykopu 1\12":ruuzun WyIiary pio;eﬁ owansa, 3*)0\01) Vl,nﬁlv*am' 3?'11(:[11"011 skarp
nalezy uzgodnic z Inspektorem Nadzoru.

5.10 Wykonywanie wykﬂpéw w gmma{:h nawodnionych

Przed rozpoezeciem robdt w gruntach o wysokim pozio mie wody gruntowsj lub zalanych woda

nalezy:
~~
SPrav ‘dzié czy altualne wammki gIUntow o-w o« dne zezwalaja na rozpoczeciz robot przy
uzyeiu przewidywanego sprzgtu mechaueznego,
r 4

sprawdzié czy w akiualnych warunkach istnieje 1 mezliwos¢ ograniczenia doplywu wody
na teren midﬁ‘ VY.



-

Technologia wykonania wykopow musi nmozliwiaé praw vidlowe odwodnisnie w catym okresie

trwartia robot ziemnych. .-" Zasiz wykonywania robdt demnych nalezy zachowac ody poviedni
apadak podiuzny i nadaé przekrojom fov‘zut.m\'m s-ddd umezliwiajace szybki edphw wod z
'j- kopu.

" tralciz realizacl inw «‘,u], nie przewiduje sie specjulnyeh rozwiazan odwodnicnia 1 vykopow
przy wykonywaniu wykopow, gdyz wody z 1 "j,'};opori odprowadzans beda grawitacyjnie. Dla
wykonania pm;ktc'-*.}-':* obisktcw przewidije sic typowe rozwiazania urzgdzznia dwodnienia
powicrzchniowago.

5.11 Skladowanie, rozplantowanie urobku i
zasy@ywanie wykopu

Ukopany grunt z v 'xlxopu. pra":.‘dzirm' do rozplantowania na przylaglym terenic i zasypani
wykopow po realizacji robdt technologieznych, moze bvé ezasowo ;}"-iari:m" po jedneg lub po
obu stronach wykopu. ‘\namv oraz sposob skladowania i rozplantowania urobku, o ile w
lokumantacji projektows] nie zostaly okreslone. nalezy ustalac ue:y:.:.?ed“m W terenie
uwzgladniajge na:ri*@ pujgce warunki:
ukszgltowanie terenu,

- % N i . - - .

rodzaj uzythowania 1 stan Zagospedarowinid teremi,
g umzh‘v 0i¢ dojazdu 1 pracy przewidywaneso sprzghl.
»

ilos¢ urobku na Imwyl opd.

Grunt nalezy sklacdowad w taki spesob, aby nie nastapilo obsuw anis sie wobku do wykonansgo
wykopu. ‘m}d,do ranie urobla, materialéw i wrvrobdw jest zabronione w odleglosel mnisjszej miz
0,6mm od krawedzi wyl kopu, jezeli sciany wykopu sg obudowane oraz w strefie Klina naturalnego
odlaimu gmn*l* 1 -gvh sclany -'*'Lopu nis sa obudo ware. Przv dokonaniu odkladu urobku i‘\’ ko
po jedne] stronie wykopu, odlaglosé odiladu nie powinna by¢ mnigjsza niz 1,0m od krawg
Hina naturalng go odlamu gruntu.

Rozplantowanie urobku nalezy wyl on'* s w mozliswie krotkim czasie po wykonaniu wykopdw 1
robét technologicznyeh, aby mozna bylo jak najszybeis] zagospod darowa¢é pas terenu. OpdzZnienie
rozplantowania moze mig¢ migjsce, gdy grunt na odih dzie jest zmarzmigty, nadmicrnie
zawilgocony 111b zbrylony.

Warstwa rozplantowansj ziemi nie powinna przekraczac 20cm z tym, ze gr 1bosé ta moze bye
wicksza w Io}“}hl}m przeglebieniach tarcnowych lub, gdy winika to w sposdb jednoznaczny z
Dokumentacy Projei"tom;i Powierzehnia po roz plantowaniv powinna by¢ wyrdwnana oraz
wyprofilowana 7 edpowisdnimi Spu idkami uniem W_ll"'m_]u cymi zaleganis wody. W przypadku,
ody warunki terenowe unismozliwiaiy odpowiednie wyprofilowanie spa ku nalezy wykonac
bruzdy ulatwiajace splyw wody p »mﬁz- chniows;.

Porostawienie nerozplantowanej ziemi w odkladziz, na "-111?-42’\‘ okrss lub na stale, moZe miec
miejsce tylko w szezegdlnych przypadkach, np. gdy widuje sie dalsze wykorzystanis ziemi z
odkladu hlo warunki terenows uniemozliwiajg rozolamm'rame wzgladnic wywiszienie urcbku.
W takich przypadkach ziemiz w odktadzie nalezy vvpr ofilowaé w regulame prvzmy. Co
Kikadziesiat metrdw Iub gescisj, w zaleznosci od lokalnych wnunko*'* terenowych, w
uformowanych pryzmach, nalezy pozostawi¢ preerwy  dla umozliwienia sphwu wod
powicrzchniowych.

5.12 Postepowanie w okolicznosciach niebezpiecznych
W przypadku wystgpienia zagrazajgeycn dla stateeznosel budowli csuwisk lub przebic
hydranlicznych (kurzawka) nalezy:

wstrzymac Wyl cp"‘:fuuw robdt w sasiedziwie zaobssrwowanego ziawiska jeslh fo
konisczne 72 Vozgledow bazpizeze 131'1 a zabazpisczy ¢ obszar zagrozony ruchami grunfu




przed dostepem ludzi,

- . . . P .
zabezpieczye miejscs, w Kdrym nastapio przebicie pized dolszymn naruszeniem
struktury gruntu (np. przez ulozanis geowlokniny 1 nasypanis okelo 0,5m warstwy

 pospolid lub drobnego zwiru),

o

zawiadonid Inayektora Nadzoru oraz Projektania

W przypa dku odkryecia wy ml_ alisk archeol 3@1@211;;}1, natrafienia na przewody instalacyine.
rureciagi, niewypaly itp. nal S2Y

7 niezwlocznie przerwac prowadzenie robdt

zawisdomic odpowiednie instytucje admmiﬁracrjns lub jednostki ratownicze,
~ zawindomic Inspekiora Nadzor i Zamawiajgeego.
>

zaberpieczyd zagrozone miejsca przed c‘h‘u-‘;?,pem ludzi i zwierzal.

czasic wykonywania robot ziemnych miejsea nichezpicezne nalezy ogrodzié i nmiescic
veze., Prowadzenie robot z1 ,,1'1‘4"1\'(“;1 w poblizn instalacji podziemnych, a takze
awezyveh powinny odbywac si¢ rgeznic.

1"-'

naplsy osfrzagat
poglebianis wykopow poszukiv
Wznowie nie rob “n’t na odeinku, na korym ¥ :,LZ' Mano rLLJO‘i" moze nastapi¢ za zgoda
ietnyeh shauzb 1 Inspeltors Nadzoru 1 powinny Dy¢ one przepros wadzone wedhug ich
kazdwe

T
bt

e p'—aa

5.13 Dokladno$é wykonania robot ziemnych

Dm? szezalne odchylki w stosunku do T'.'Tifﬂlﬁ?‘;:ﬁ‘f' okreslonych w dokumentacji proje Sdove
odchylenie szerokosci dna row Sw 1 kanalow £3cm (odchylenie lokalne +5cm)

" odchylenie szerokodcei korony i lawvi nasypu =3em,

> : .
odely vlenie rzednych dna wykopu w \LAon" anege W gruncie suchym oraz rzg dnych
“orony nasypu =lem (o ;’u.h‘% 1enic lokans +2em),

-~ . iy
:iu denic 1zednych dna wykopu wykonywanege wogrncis nawodnionym oraz
rzeditych orony nasy pu =2em (odchyleniz lokalne ==3cm),

>
odchylenie nachylenia skarp wykopu lub nasypu 1:n +0,05.

“ odchylenic odleglodel krawedzi wykopu w dnic od ustalonej w planie osi s wykopu =5cm,

- idmg.me wyniarew w planie nic powinno by¢ wighsze iz 0.1

»

odchiylenie grubosci warstwy p padioZa £3cm,
%
odchylenie szerokosei warstwy podioza =Sem.

5.14 Zabezpieczenie wykonywanych budowli i robot
ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny byé ubszpisczons zgodnis 2 Dokumentacja Projeltowa
oraz Specyfikacja Techmniczna.

W przypadku, gdv powyiszy warunek nie moze by< sp siniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezmea,z:;,xm zabezpizezy¢ skarpy oraz dﬂ wykopow Iub korong nasypu przad
dzialaniem wphywow atmosferyeznyeh oraz przed vszhodzeniami mechanicznymi. Dotyezy o
réwniez dhuzszych przerw roboezych.

W tym celn zaleca sig:

el
tymezasowe zab wpl,,czsvm, skarpy 1 dna wykepu lub koreny na sypow od 3
opu“imwcﬁ pizez wykonanis rowow 1 drenazy opaskowych bisgnaey ch wzdluz krawedzi
~ skarp,
»
w pzz} p_:m:i; gdy skarpy wykopu lub nasypu mogg by¢ narazone na dzialanie plyngee
ody, nalezy je ubezpieczyc b1z-s H}GIL‘HII lub révnorzednymi umocnisriami,
"

w przypadiu wystepowania gruntdw speistveh T pow jerzehni skarp, w dnie wykopu lub
na koronie nasypu, nalezy je w okresie upaldw chronié przed wy's "Chd'i‘...,m w przypadku
wykopdw pozostawiajac ‘ol:olo 20cm warsty ¢ gruntu rodzimego. a w przypadku



nasypow przvkrywajge grunt chrorieny ok. 20cm warstwg gruntu dowalnego,

4 11
w przypadku wystgpowania gruntow wysa «dzinowyeh w dniz lub na powierzchni skaip
rykopow nalezy i usuna¢ lub ze bezpieezy¢ pr: =2 zamarzaniem przylrywajae matarm
ub warstw a oc L'LOTB’L! grunfi, W pizypadkl nas Vvpow  wi lowywanie  gruntéw
"“.-*}-'sa{lzirov vech w strefy przy powierzehni skarp 1 pod korona nie jest za lecarie.

e
zaberpieczy¢ przed przechodzeniem 11 zejezdzaniemn.

F 4 1 o
w przvpadku, gdy zabezpieczenia nis wykonano lub okazalo sig ono male skatecznz, 1O
nszhodzong warstws nalezy usunac,

' 4 " s 4 i ;
po dlugie] przerwie roboozsa komiecznz  jest, przed W _.onqnem ubezpiceze
spravwdzens nasypl i doprowadzenie go do Wymiaroy zgodﬁ}”? 7. Dolumentac *;L
Projeldtows.

5.15 Roboty ziemne w okresie mrozow

Odspajanie gruntu nelezy prowadzic w sposéb ciagly, aby nie przemarzal. W przypadkach
f“ uzszych przerw (ponad 2 go dziny) odstoniste powicrzehnie r’wbc cze powinny by¢ przykryte
np. matami stomianymi fub pozostawiong watstrg grunte 5p1 plchnionseo (nasypansgo). Teren,
na Korvm pizewiduje si¢ wykonanie wykopdw W zimic mozna zabezpisczye przed
przemarzaniem Poprzez:

}rzL aranie gruni do glebokosei 25+30cm1 1 nas tepnie zbronowanie,
pol nc1«= powierzehni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (sloma, trociny.
piasek, torf itp. ).
W },r_o‘ FTIYTVATe SKarp i dna mozlivwe ]_mf zimg w zasadzie tylke w przypadiu gruntow sypkich.
" gruntach spoistych nie powinne by¢ wykenywane.
W olic 2 miozéw mozna wykomywad nasypy tylko z grantéw sypkich za zgeda Nadzom
Autorskiego 1 Inspektora Nadzoru z zachowaniem nastg =pujacych warunkdw:

-
niedopuszezalne jest w vkonywanie nasypu na z zamarznigtym podlozu, a grunf uzywany

 do nasypow mie moze Zawisrae lodu lub smiegu,

-~ 1
nizdozwolone jest stosowanis do nasypow grunfu zmarziig .,?o jesli zm-i:xo‘ ’n; metody
ZARISZCZATIA ma zapey Illd]d JEZ0 TOZrIuszZera 1 zrs:;azm*:m ¢ 4O WyImaganego stanu,

» - .
gruboic Zuggszezany ch warstw powinna by¢ zmnigjszona do 1.2 w stosunku do gruboscl

arstw zag Ya.gez‘m"*h + v runizach riezimov veh,

F g g - "
przed polozeniem nu?’l?pf;.’f warstwy powierzchma warstvy zageszezong powinna uyc

_0cZyszezona z:2 sniegu 1 lodu,

.

W pi7y ‘pn.dhu przerwy w prowadzeniu robdt warstwe goma nalezy zabszpicczyé przez
przvkryeiz ok. 0,5m warstwy luzno ulozonsgo grut nhu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogéine wymagania

Ogdlne wymagania dotyezacs konfroli jakosci rebot padans zos abv w specyfikacii ., Wymagania
ogolns™.

Konfreli podlegajg 1 rodzaje 1 stany gruntdw oraz poziomy wod gruntowych w r podiozu, rodzaje i
stany gruntu w ziozu lub na odidadzie 1 po 1U1 vhudowaniu w nasyp oraz wymiary budowli
zictnnyeh, @ takse zaggszezenie gruntu. W) vl kentroli pow mn\ bvé porownywane Z
wymaganiami przedstawionymi w Do_.llmed’mz,ﬁ Projektowe).

6.2 Kontrola wymiaréow wykopow

Kentrole wymiardw wylkopow nalezy przs srowadzaé metodami geodezyinymi w przekrojach



=4

poprzecziveh rozmicszezonych nie Iza 17igi, miz co 100m oraz dodatkowo w miejscach
charalterystycznyeh, np. na zalamaniach profilu pe dluznage lub zmnieny Lsziabtu, przy czym
powinny by¢ nie mnisj niz 2 przekroje na ke ntrolowanym odeinku.
Kontroli podleguaia:

“ rzedne dna, hawelk § werenu.

»” u woE s g5 L s
usytuowanie osi i dhigosci wykopow w 0z,
wymiary przekrojit poprzeciego {szerokoscl, glebokoscs.

nachvlenie skarp.

6.3 Kontrola zageszczenia

Badonia zogeszezenia prowadal sie:

" na biezace (kontrola bieZgca) — celem Lontioli jest sprawdzenie czy osiagnigfo
wymagane zageszozemie domngj Warstwy v aruntujace dopuszezeniz do  uldadania
nastzpnej,

: po wykonamiu calej budor li lub jej czesel (kontrola pe vvkonaweza) gdy potrzebne sa
dane o zageszezeniu gruntow wocalg) bt 1i lub w jej czesciach, wylaycie migjse

~ slabych, kawem lub innych miejse Zag razajgeych bezpieezenstwi,

~

w toku uzvtkowania istniejaeyeh budowlh (kontrola clsploatacyina) przewaznic gdy
powstaja obawy ¢ ich bezpieczenstwo Iub trvalosé, ktore wigzac mozmna z
nicdostatecznym raggszezernem gruntu.

Fontrola zageszezenia prowadzi¢ powinna do wyziaczenia stopnia zageszezenia (IDw) lub
vskaznika zageszezenia (ISw) badanych warstw we wznoszongj budowli. Powyzsze paramefty,

zaleznosal od rodzaju zageszezansego grunfu, mozna okreélad metoda Proctora, mistodami
radioizotopowymi, prébnyeh cbelazen statycznyeh 1 d namicznych lub geodezyina (badaiia
nieniszezacs .in situ”). Kontrol; powykonawezy oraz stan zageszezenia budowll istnicjacych
(kontrola sksploatacyjna) zaleca sig przeprowadzac meteda sondowan (badania podstawows)
oraz wykopow badawczych z pobieraniem w dnie probek o nienaruszone] strukturze grunte do
badan laboratoryjnych,
Wyniki kontroli biezacej dangj warstwy gruniu uzna¢ nalezy za zadowalajacs, tzn.
upowaznizjacs do sypania warstwy nastepnsj, s$H okreslone na podstawie wynikéw badan

l:azdej pobranaj probld wartodel kontrolowans sp sIniaja podstawowe warunki:
4 -
ID = IDw lub IS = Isw,

»” 4 g " §
ID— uzvskana wartosc stopmia 2ZCZena,
[Dw — wymagana warfosé stopnia zaggszezenia,
1S— uzyvskana wartoié wshaznika zageszezenia,

¥

ISw —wymagana wartosé wskaznika zaggszezenia.
W obszarza, w kiérym grunt nie spelnia tych warunkow nalezy warstg dodatkowo zagescic 1
przeprowadzi¢ ponowny kontrolg. W zaleznosel od przswidywanych skuthéw wynikajgeyeh z
nicdostatecznego  zageszezemia oraz  warunkow  budowy, mozna wyiatkowo dopuseic
niespeliienie  podanych uprzadnio wymagan podstawow yeh 1 zastosowac nastepujace
wymagaria zastgpeze, charakteryzujaes budow 1 0 obnizonsj, lecz dopuszezalne] jakosci:

e

D > IDw lub IS = ISw z tym. zz wymagan podstawoswych. tzn. ID » IDw oraz IS = ISw,
moZe nie speini¢ nis wigesj niz 10% wszystkich wvtikéw dla budowli T 1 II Klasy lub
1524 dls budowti I 1 IV Klasy, przy czvm wskazniki najnizsze powinny spelniac
MHerowWNosel:

IDmin = 0.70 IDw lub ISmin =0.95 Isw,

1 Dmin — najmniejsze wartodel stopnia zageszezenia wwarstwie.

ISmin — najmniejsze wartosci wskaznika zaggszezenia w warstwie,

Dopuszeza sie zastosowanie wymagan zastgpezyceh p nd warunkiem, Z3:

~




O

kazde 2 micjsea lub 2 warstwy, z kiorveh prebki nie spetnity wimagan podstawowych sa
od siebiz oddziclons miejscam lub warstwg, w Ktorym zaggszezs Yis gruni ten warunek
spelma,

<Glna tezba warstw, w ktérych nie sa spelnione wymagania podstawows mie przekroczy

0% liczby wszystkich warstw danaj budowh.

Budowle, w ktoryeh liczba warstw speiniajacveh wymagania podstawows nie sisga 90%
wszystkich warstw powinny by¢ pizedmiotam cksperfyzy ocenigjges] stan techniczny 1
mozlivwosei spelnienia swoich zadan, W przypadiku nie vwykonania ekspertyzy nalezy trakiowac
ie jako budowle o obnizonej jako S¢l.

Lontrola powvkonaweza oraz kontrola &l sploatacyina stanowil moze podstaws do uznania. 72
2ageszezenia Srunfl W nasypis I Nasuwa Zastz 2zefi pod warunkiem, i2 uzyskane wyniki we
wazystkich badanyeh migjscach sp slniaja wiymagania podstawowe. W innych przypadkach
vvniki badan powinny by¢ przedmiotem chspertyzy orzekajacej o stunie technieznym tudowli 1
moziwosciach speinienia swoich zadan.

0
¥
1

6.4 Dokumentacja kontroli oraz ocena wynikow

Dokumeritacja kontroli powinna sklada¢ si¢ z.

& i i ca -
dziennika badan 1 pormarow,
zestawienia wynikéw badan

»

“bioreze] analizy wraz ze statycznym opracawaniem wynikow ba dant i 7z wnioskami.
Ve - . o e ; L . 5 A & B B
przekrojdw poprzacznych 1 podivznyei lub poziomych z lokalizacyg badan 1 pOIMIATOW.

W dzienniliu badei 1 pormiarow powinny byé notowans wszysthie wyniki hadan oraz wyniki
pomiaréw kontrolnych. Na przekrojach powinny by¢ naniesione wyniki badan pomiarow, @
ialZ= mizisca poboru probel. Przekrojs poprzeczne powinny byé wykonywane w tych
misjscach, w ktéryeh kentrolowane byly w73 Toiary.
Wyniki kontroli jakosei materiatow i robot ocemia sic przez ich pordwnanic z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowe) oraz niniciszej speeyfikacii. Oceng z przeprowadzone]
Lontroli materialdw i robot nalezy wpisa¢ do Dziennika Budowy.
Wyiki badan kontrolnyeh jakodel wykonania wykorzysfywane sg.
dorazmiz, przv odbiorze poszezegolnych warstw, tj. do porownania parametrow
zageszozama Z wymageniami projeltowymi lub podarg mi w ninigjsze] speeyfikacii w
celu podjgein decyzil ezy moze by¢ ukladana nastgpna warstwa,

p;:}-’wq-:-eme wighsze) czesel b calkowicie wykenansgo zasypow, w tym przypadiu
wynikd badan powinny byc opracowane statystyczis.
Do ocany nalezy dolaezy¢ wyniki badan laboratoryjnych lub wskazac na dokumeniucje., gdzie
majdujy sig wyniki przeprowadzonych badan i por 1aTOW.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady

Dgélne zasady dotyezqee obmiaru robot podans zostaly w specyfikacii ., Wymagania ogolne™,

7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi robot zwigzanych z robotami ziemiymi sa:

ud A : L Eio ® .
dla wykonania wykopow liniewych —m {metr szescienny).

> oo g% - Z -

" dla usunizcia warstwy ziemi urodzane; — p (meir lwadratowy).

»

dla zasypywania wykopdw — rr (metr szescienny).
. . i . . 3 ' )
dla formovrania 1 zag3szezenia zasypow — gz (NG SZEsCienny’),

!



U

dla plantowania powisrzehmn skarp i dna wykopdw — pz” (metr keadratowy),
< 3 s s
dla rozplantowaia urobkn — i (MEIL SZ8SCIENIT )

1 saoy

Ala razaciclenia ziend urodzajne] - - (metr lovadraiowy),

YVON Y N

dratomy)
[s203 50 15 WL L S0

4l humusowania skarp — 7 (metr kw

8 ODBIOR ROBOT

Dedlne zasady dotyezace © Ibioru robét podans zostaty w specviikacii L Wymagania ogdne™.
Czesciowy odbidr robot przeprov -adza siz dla robot zanikajaeyeh lub ul sgajacych zakryeiu.
Nalezy je odebrac przed wykonart jam nastepnaj ¢zescl robot, uniemoezliwiajacsj dokonanie
odbioru robdt poprzednich, W zakresie robét nasypowych sg to odbidr pedioza 1 odbiory
poszezegonych warstw,

Odbioru ezcéciowsgo dokonuje sig na podstawie oceny kontroll wg niticjsze] speeyfikac W
przypadiu oceny pozytywie) spolza dza sie prototol odblon cze selowege.

Odbior koncowy przeprowadza sie po sakoficzeniu caloici robdt, na podstawie odbiorow
czesciowyeh 1 oceny kontroli wg ninisjszgj spaeylikacii W przypadku pozytywnej aceny
sporzadza sie protokél edbioru koncowago.

Roboty uznane przy odbiorze Za iergodne z warunkami technicznyini oraz Dolurnentacy
Projekiowa nalezy poprawic w ustalonym terminie i przedstawic 6o pov térmego odbioru.

Do zalenezeniu robot Wykonawea winien prowrocle teran do stanu plerwatnego 1 edfworzyd
slemanty zagospodarowania terenu. Koszt tych prac Wykonawea wzgledni w cenie ryczaltowej

Lilne

na realizacie catoéel inwestycjl. Wylkonawea robat zobowiazany jest do uzyskania od wia scicieli
i uzytkownikow tersnu oswiadezen  stwierdzajacych  brak roszezen  zwigzanyeh Z
uporzqdkowaniem terendw po zakofczeniu robdt.

Calosé przedmiotowych tobdt nalezy w vkonywa¢ zgodnie z ob owigzujacymi przepisami i
normami technicznyini oraz DHP, przy uw zgladnisniu warunkow okreslonych w dolumentacit
projekiowsj, uzgodnicniach, postanow iemjach 1 decyzjach.

9 PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podane zostaly w specyfikacii .. Wymagania ogolne”

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostld obmiarowsj wykonania rob ot zismnyeh obgjinuje min.
”~ & 5
odspojernie gruntu,

”  pionowe i poziome przerzuty ziemi ze Zlozeniem jej na odkiad
- profilowanie dna wykopu,
”  wyrownanie na cZy=to skarp i dna wyloopdw.
~ swykenanie rowkow odwadniafy cych
”  odwodnienic wykopu na czas jego wyton wanid.
“ zasypanie wykopaw.
7 zageszezenic zasypki warstw wykopu,
Lontrola stopnia zaggszezenia Zusyphi,
”  rozplantowanie uprzednio wydobytej ziemi,
7 wyhonauie w rozplantowane] ziemi bruzd,
“ spulchnianie gty sharp.
” polrycic sharp humusem zloZonym przy gérngj krawedzi,
»

wykonanie urzadzen zabezpieczenia i organizacii ruchu.



10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-02480:198¢

PN-EIT 12043:2004
PN-EN 13043:2004/AC:2004

PN-B-06050:1999
PN-B-10736:1999

PN-B-12095:1997

Grunty budowlane — Ckredlenia, symbele, podzial 1 opis
grmtow

Kruszywa do mieszansk bitumicznych
powierzehniowych utrwalen stosowanych na drogach,
otmiskach i innveh powierzehninelr przeznaczonyeh do
ruchu

Geotachnila ~ Roboty ziemne —- Wymagania ogolne

Roboty ziemns — Wykopy otwarte dla przewodow
wodociagowyeh 1 kanalizoeyinyeh — Warunki techniczne
wykonania

T T

Urzadzenia wodno-melioraeyjne — Nasypy — Wyma gania 1
badania przy odbiorze



SPECYFIKACIA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST-03

KANALIZACJA SANITARNA
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacyjnych
kanalizacyjnveh zwigzanych z budowy: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompownig, rurocijgiem
tlocznym i kablem zasilania energetycznego przy ul. Uzar-Krysiakowej w Padwi Narodowej gmina Padew
Narodowa.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przelargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymicnionych w punkeie 1.1

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanyeh z budowy sieci kanalizacji
sanitarncj.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacii Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg Projektowg oraz
specyfikacjg .. Wymagania ogolne .

Kanalizacja sanitarna - sic¢ kanalizacyjna zewnglrzna przeznaczona do odprowadzenia Scickéw bytowo
gospodarczych.

Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny. w ktorym przeplyw $ciekow nastepuje dzigki sile cigzkosel.
Kanaf — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Scickdw.

Kolektor gtéwny ~ kanal przeznaczony do zbierania $cickdw z kanaléw bocznych i odprowadzenia ich do
odbiornika.

Studzgienka kanalizucyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidlowej eksploatacji kanalow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanalu w planie. na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studgienka polgczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwoch kanalow
dophywowych w jeden kanat odplywowy.

Komora roboecza — zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do ¢zynnosci eksploatacyjnych. Wysokoé¢ komory
roboczej jest to odleglosé pomigdzy rzgdng dolnej powierzchni plyty lub inncgo clementu przykryeia studzienki lub
komory. a rzedng spocznika.

Komin wlagowy — szyb polgczeniowy komory roboczej 2 powierzchnig ziemi. przeznaczony do zejécia obslugi do
komory roboczej.

Phta proykrycia studzienki lub komory - piyta przykrywajaca komorg robocza.

Wiaz kanalowy — clement Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjivch lub komor
kanalizacyjnych. umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych. Kineta — koryto przeplywowe w dnie
studzienki kanalizacyjnej.

Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacvijnej pomigdzy kineta a sciang komory roboczej.



1.5 Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za ich jakosc. wvkonania oraz. za ich zgodnos¢ z Dokumeniacjg
Projektowa. Specyfikacjg Techniczng 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wvmaganiami niniejszej specyfikacii i
Dokumentacji Projektowej.

Na Wykonawey spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przcz
odpowiednic ustawy i rozporzgdzenia.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy zastosowane do budowy sieci kanalizacji sanitarnej powinny
odpowiada¢ normom Krajowym zastgpionym. jesli to mozliwe. przez normy curopejskie [ub technicznym
aprobatom europejskim.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materialy powinny
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

2.1 Rurociagi grawitacyjne

Sie¢ kanalizacji grawitacyjnej nalezy wykona¢ z rur PVC-U ze écianky lita jednorodng szereg $redni ,,N"-SN 4
kPa o érednicy Dni160+Dn250mm. oraz szereg cigzki .§"—SN 8§ kPa o érednicy

Dn 160~ Dn250mm.

Ponadto przewiduje si¢ wykonanic wybranych odcinkéw sieci kanalizacvinej z rur PE klasy surowca PE 100
szereg SDR 17 o érednicy PE 160+250.

Parameltry, érednice i jakosc rur z zgodnie z PN-EN 140 1-1.

Rury PVC kanalizacyjne powinny posiada¢ wewngtrznc oznaczenie 7 nazwa producenta. typem rury.
umozliwiajgce sprawdzenie zastosowanych przez wykonaweg materiatéw. za pomocy kamery inspekeyvine;.
Wszystkie zastosowane rury laczone kiclichowo z uszczelke wmontowany fabrycznie, uszezelki z
tworZywowym piericieniem usztywniajgcym zgodne z normg zharmonizowang PN-EN 681-2.

Zalozono wykonanie wybranych odcinkow siect kanalizacyjnej z rur PE klasy surowca PE 100 szereg SDR 17.
Nie dopuszcza sie zastosowania rur 7 rdzeniem (rury spienione) oraz produkowanych metoda
wspolwytlaczania z warstwa Srodkowa réing niz warstwa zewngtrzna i wewngtrzna.

2.2 Rurociagi tfoczne

Przewiduje si¢ wykonanie rurociagéw tlocznych z rur PE 100 SDR 17.

Poszczegolne odeinki rurociggdw tlocznych nalezy laczy¢ poprzez zgrzewanie za pomocy ksztattek (muf)
elektrooporowych.

Na rurociagach tlocznych przewidziano montaz w studniach rewizyvjnych. odpowietrzen i odwodnicri.
Parametry. $rednice i jakos¢ rur z zgodnie z PN-EN 13244, PN-EN 12201.

2.3 Studzienki inspekcyjne tworzywowe Dn1200 i DN600

Dla celéw rewizyjnych i podlgczeniowych oraz w miejscach zmiany kicrunkow trasy. projektuje sig
wykonanie studzienek rewizyjnvch. Przewidziano zastosowanie typowych studzienck przelotowych 1
kaskadowvch o érednicy Dn1200 i Dn600.

2.3.1 Studzienki tworzywowe wtazowe Dn1200
Typowe kompletne studzienki wlazowe (dn 1200mum) 7 prefabrykowanych elementow wykonanych z tworzyw
sztucznych. montowanych w miejscu wbudowania o nast¢pujacych parametraclh:
s studzienki s3 zgodne z normg PN-EN 13598-2 i odpowiadaja nastepujace]j charakterystyvee:
a) dopuszczalna glgbokos¢ zabudowy - 6 m
b) dopuszczalny poziom wody gruntowej Sm od dna kinety
0 dopusczalne obcigzenie ruchem cigzkim (SLW 60 - klasa obcigzenia wlazow D400)

m  parametry techniczne potwicrdzone w deklaracji zgodnosci oraz trwalym cechowaniem zgodnym 7 norma
PN-EN 13598-2 (dopuszczalny poziom wody gruntowej podany w sposéb trwaly - zgodnie z norma);

m uszczelki spelniajgce wymagania normy PN-EN 681-1 lub PN-EN 681-2 przeznaczonc do
sastosowania w kanalizacji PN-EN 681-1 (oznaczone obszarem WQC).

m  odpomoéé chemiczna tworzywowych clementéw skladowych 7 PE lub PP zgodna z ISO/TR 10358

producent studzienck powinien posiadac certyfikaty 1SO 9001 i ISO 14001

m  system kanalizacyjny (rury. ksztaltki. studzienki) od jednego producenta.



KINETY

«  kinety z PP lub z PE prefabrykowane z podwéjnym dnem. 1j. kineta z profilem hydraulicznyi w
postaci monolityczngj z dospawang fabrycznie plyta denng (niedopuszczalne laczenie clementow profilu
hydraulicznego z elementow):

«  sebrowanie powierzchni bocznej kinet zwigkszajace sztywno$c oraz odpornosc na wypdr przez wody gruntowe:

+  trwaloé¢ kinel przy max poziomie wody gnumtowej (5m) potwierdzona badaniami 1000 godzinnymi w
warunkach podciénienia -0.5bar w oparciu 0 PN-EN 14830:2007:

¢ integralnogé konstrukeji kinet {(ekstrapolowane dla okresa 50 lat odkszialcenie kanahu przewodu
glownego studzienki) potwierdzona badaniami 1000 godzinnymi w warunkach podcisnienia ~0.5bar w
oparciu 0 PN-EN 14830:2007.

«  krééce do Iaczenia rur kielichowe zintegrowane z kinets - niedopuszczalne krocce bose lub polgczenia w
postaci uszczelki mariszetowej:

«  kioéee kiclichowe powinny zapewniaé elastvezne polaczenie z Iaczonymi rurami. Zakres elastvcznosci
min +/-6 st. co zapewnia zachowaniem szczelnosci zwigzanich z nieréwnomiernym osiadaniem gruntu
oraz przy laczeniu rur z wigkszymi spadkami.

+  laczny kat zmiany kierunku przeplywu kinety w zakresie +/- 30° - zastosowanic kinet przclotowych 0, 30,
601 90° 2 nastawnyni kielichami umozliwiajace zmiang kierunku kanalizacji o dowolny kat.

«  krodee polaczeniowe dla rur gladkosciennych i rur karbowanych

«  wkroceach kinet do polaczenia rur gladkodciennych uszezelki z pierscicniem tWorzyWowyIn usztywiniajacym.

RURA TRZONOWA KARBOWANA Z PP

«  trzon studzienki w postaci rury trzonowej karbowancj z PP o sztywnosci obwodowej SN> 2 KN/m2
zgodnie z normg PN-EN 13598-2:200%:

+  przy montazu zgodnym z zaleceniami producenta (> 90% SP dla terendw ziclonveh, 95% SP dla drog
o umiarkowanym obcigzeniu ruchem drogowym i 98% SP dla drag o duzym obcigZeniu ruchem
drogowvm) studzienka odporna na wypdr wod gruntowych:

«  &rednica wewnetrzna rury 1200 mm;

«  mozliwosé regulaci wysokosed studzienki poprzez. przycigeie rury,

¢ moziwosé podigczenia rur kanalizacyjnych do rury (rZ0now ¢j za pomocq wkladek _in silu” o Srednicach
DNI160 i DN200.

STOZEK STUDZIENKI
. stozek studzienki zmieniajacy $rednice z 1200 na 600 wykonany z PP:
«  érednica wew. wejscia do stozka > 600 mm (nicdopuszczalne zawgzanic $wiatla otworu przez montaz
stopnia zlazowego).
«  mozliwose skracania stozka wczgdel cylindryczne;.

ZWIENCZENIA
«  swieficzenia studzienek w micjscach obciazonych ruchem o konstrukcji Plywajace]” skladajgee si¢ z
wlazu opartego na prefabrykowanym Zelbetowym pierscicniu  odcigzajacym o wymiarach
1400/1400/200 mun powigzanyu z konstrukciq drogl, nieprzenoszace obcigzen na trzon studzenki i jej
podlgczenia.
«  wlazy zeliwne (klasa A15. B125 lub D400) :

« wlazy niewentylowane - ograniczajice wydostawanie na zewnatrz. Oparow Z kanalizacji oraz
zabezpieczajace przedostawanie si¢ do systemu kanalizacyinego piasku i zanicczyszczen z nawierzehni:

+  zewnetrzne gabaryty pierscienia Zelbetowego - $rednica 1300mmn:

«  wlazy zgodne z PN-EN 124-1:2000.

2.3.2 Studzienki niewtazowe Dn600mm
+  studzienki zgodne z normg PN-EN 476:2000 (nmiewlazowe):



+  studzienki zapewniajy min. wymiar > 600 mmw swietle:

. studzenki dostosowane glebokosci zabudowy 6m i do poziomu wody gruntowej Si.

«  kinety i rury trzonowe spelniajace wymagania normy PN-EN [3598-2:2009 (dotvezacej studzienek
tworzywowych w obszarach obcigzonych rucheni);

- dopuszczenic do slosowania w pasie drogowyim: aprobata techniczna IBDiM:

+  system posiadajacy opini¢ GIG - dopuszczenie do stosowania na terenach szkod gomiczyveh do IV
kategorii wigcznie:

+  odpornoé¢ chemiczna tworzywowych clementéw skladowych z PP zgodna 7 J5( TR 10358:

. odpormos$é chemiczna uszczelek zgodna z SO/ TR 7620, uszezelki spelniajace wymagania normy PN-EN
681-1:2002:

. producent studzienck powinien posiadac certyfikaty 1SO 90011 ISO 14001

> system kanalizacyjny (rury. ksztaltki. studzienki) od jednego producerta.

RURA TRZONOWA KARBOWANA Z PP

«  rum trzonowa karbowana z PP o sztvwnoéei obwodowej SN2 + KN/m2 w badaniu z zgodnic z noring
PN-EN 14982:2007;

+  konstrukcja rury trzonowej karbowana jednowarstwowa o profilu karbéw dostosowanym do zabudowy w
pionie. co utatwia wykonanie zaggszczenia wokot studzienki:

+  przy moniaim zgodnym 7 zaleceniami producenta (> 90% SP dla terenow zielonych, 95% SP dla drog
o umiarkowanym obcigzeniu ruchem drogowym i 98% SP dla drog o duzym obcigzeniu ruchem
drogowym) studzienka odporna na wyp6r wod gruntowych:

. dzcki falistej powierzchni zewngtrznej. wspolpracujaca z gruntem W zmiennych warunkach
atmosferyezmyclh, zdolna do przenoszenia nieréwnomiernych obcigzeh od gruntu bez utraty szczelnoser,

+  ¢rednica wewngtrzna rary 600 mm(niedopuszczalna $rednica w §wictle mmnigjsza niz 600 i),

+  kolor rury katbowanej pomaranczowy:

«  moziwoés regulacji wysokosci studzienki poprzez przycigeie rury:

«  mozliwoéé podaczenia rur kanalizacyjnych do rury trzonowej za pomocq wkladek .in situ” o grednicach
DN110, DN160 i DN200

KINETY

. kinety z PP prefabrykowanc z podwajnym, plaskim dnem, tj. kineta z profilem hydraulicznym w
postaci monolitycznej wykonanej metody wirysku z dospawang fabrycznie plaskq plyta denng z
wyprofilowanym usztywnieniem (niedopuszczalne laczenie elementow profitu hydraulicznego 2
clementdw);

- Kkinety przclotowe proste i katowe 30.60.90 stopni oraz zbiorcze pod katem 90st:

. kebéoe kinet w postacic kielichow zintegrowanych 7 kineta dostosowanych do laczenia rur gladkoscicnnych:

«  trwaloéé kinel przy max poziomic wody gruntowej (Sm) potwierdzona badaniami 1000 godzinmymi w
warunkach podcisnienia -0.5bar w temp. 800C w oparciu o PN-EN 14830:2007:

. integralnoé¢ konstrukcji kinet (ekstrapolowane dla okresu 50 lat odksztalcenie kanalu przewodu
glownego studzienki) potwierdzona badaniami 1000 godzinnymi w warunkach podcisnienia -0.5bar w
oparciu 0 PN-EN 14830:2007:

. sebrowanie powierzchni bocznej kinet zwigkszajace sztywno$é oraz odporno$é na wypor przez wody gruntown e

+  doplywowymi bocznymi ¢ 30 mm powyzej dna kanalu glownego.

. krotee do laczenia rur kielichowe zintegrowane 7 kinetg - niedopuszczalne krocee bose:

«  kroéee kiclichowe powinny zapewniac elastvezne polgczenie 7 laczonymi ruramy. Zakres elastycznosel
min +/-6 st. co zapewnia zachowaniem szczelnosel swigzanych z nierdwnomiernym osiadaniem gruntu
oraz pizy laczeniu rur z wigkszymi spadkami

TELESKOPOWE ADAPTERY DO WEAZOW
«  teleskopowe adaptery do wlazéw 2 PP o wysokiej trwalosci. o wymiarze 600 mm z kolnierzem
ograniczajacym przesuwanie korpusu wlazu;
+  odporne na szeroki zakres emperatur wystepujacych podezas wykonywania nawierzehni asfaltowych w
drogach w czasie montazu i cksploatacji:
. odpome na obcigzenia dynamiczne od ruchu adapter z otworami do skrecania z wlazami.



ZWIENCZENIA

«  swieficzenia studzienek w niicjscach obcigzonych ruchem o konstrukeji plywajacej” skladajace sie 2
wlazu opartego na prefabrykowanym  zelbetowym pierdcieniu odcigzajacym o wymiarach
1200/1200/200 mm powiazanym z konstrukcja drogi. nieprzenoszace obcigzen na trzon studzienki i j¢j
podiaczenia:

« wlazy zeliwne (klasa A5, B125 lub D400) b zeliwne z wypelnieniem betonowym (klasa B125 lub D400):

+  wlazy niewentylowane - ograniczajjce wydostawanie na zewnatrz opardw z kanalizacji oraz
zabezpieczajgce przedostawanic si¢ do systemu kanalizacyjnego piasku | zanieczyszezed 2 nawierzchni,

«  wlazy wsparte na odcigzajacym Zelbetowym pierécieniu lub stozku z micszanki tWorzyw.

2.4 Studzienki rozprezne

Studzienka rozprezna pelni funkcje wytracania cnergii ze $ciekow odprowadzanych z przepompowni do
odbiornika. Jest to szczegblnie istotne ze wzgledu na wigczenie rurociagu ttocznego do istnicjgcej kanalizacji
grawitacvinej.

Studzienki rozprezne $rednicy DNI1000. nalezy wykona¢ 7 PE - wymagania jak dla studzienek
tworzywowych wlazowych Dn1000.

Na studni ulozyé pierécien odcigzajacy i pokrywe z wlazem zeliwnym ¢ 600+¢ 800. w zaleznosci od
potrzeby i przeznaczenia terenu typu ciezkicgo lub lekkiego.

Studzienke rozprezng. nalezy wykona¢ v elementem rozpreznyi na rurociggu ttocznym, Studnia rozprezna

7 clementem rozpreznym sklada si¢ z nastgpujgcych elementow:

plaszcz studni z drabinkg zlazowg Iub stopniami zlazowymii,
przewodu tlocznego zakoficzonego kolancm z wylotem w kierunku dna.
specjalnie wyprofilowanej kinety.

Pozostale wymagania dla studzienck rozpreznych. jak dla studzienek tworzywowych wlazowych
Dnl1200.

2.5 Przepompownie sciekow

Zbiorniki pompowni wykonane jako zbiorniki polimerobetonowe, stanowigee monolitvczng strukture wykonang
s mieszanki érodka wigzacego w postaci reakeyjnej nienasyconej zywicy policstrowej i wypelniacza
mineralnego o réznymi uziarnieniu (mgczka. piasek. zwiry). Studnie pompowni muszq posiada¢ aprobatg
{echniczna.

Zbiomniki przepompowni i pozostale elementy konstrukevine oraz technologiczne zbiornika powinny byc
wykonane z materialow nic ulegajacych korozji w rodowisku $ciekdw.

Obudowa pompowni wykonana z polimerobetonu o parametrach technicznveh:
wylrzymalosé na sciskanie 90-120 N/mm®,
wytrzvmalo§¢ na zginanie 18-20 N/mmni™.
odpornosé chemiczna (pH 1-10).
gestose 2.3 glem’.

Obudowy z polimerobetonu powinny posiadad aprobate techniczng:

* dno komory nalezy wyprofilowac (max. 0.5:1. min. 1:1). tak aby nic osadzaly si¢ w zadnym jego
miejscu piasek i zawiesiny. ) )

*  poszczegblne clementy obudowy powinmy bvé ze soba lgczone przy uvZyciu specjalnego  klgju
cpoksydowego. o .

* olwory pod rurociagi i przcjécia kablowe wykonane jako szczelne.

W micjscach przejsé rurociagow przez Sciany zbiornika pompowni, nalezy stosowac przejécia szczelne.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI SIECIOWYCH

Przepompownie wyposazonc 54 w dwic pompy pracujgce naprzemiennic — jedna pompa pracuje. a druga w tym
czasie jest schladzana. za$ w nastgpuym cyklu nastepuje zmiana kolejnosci pracy pomp. W wypadku awarii
jednej pompy. druga pompa automatycznie przejmuje jej zadanie i praca przepompowni do czasu naprawy
pompy uszkodzonej przebiega bez widocznych skutkéw zewnetrznych tej awaril.

Silniki pomp muszg posiada¢ obudowg o stopniu ochrony przynajmniej IP68 wg EN 60 529/IEC. Zaleca sie. aby
silniki pomp posiadaly w standardzic zabezpieczenie fermiczne.




Pompy zamontowane w poszczegéluych pompowniach powinny by¢ konstrukcyjnmie przystosowane do
pompowania surowych i niepodczyszczonych écickdw, a pompy powinny by¢ przystosowane do pracy ciggle]
(S1).

Obudowa pompy musi posiada¢ odpowiednic uchwyty oczkowe i ramy umozliwiajgce zaczepienie tancuchow
do podnoszenia poimp.

Wszystkic pompy w przepompowniach muszj posiadaé zaczep prowadzacy oraz nierdzewny lancuch do
opuszczania 1 podnoszenia pomp. uklad automatyki. kiorv steruje pracg pomp. umozliwia bezobslugowa
eksploatacj¢ pompowni.

ORUROWANIE I ARMATURA

Orurowanie; wykonane ze stali nierdzewnej. jako armaturg zwrotng przewidziano zeliwne zawory kulowe
kolnierzowe. pokryie trwalg farbg epoksydovng odporng na dzialanie $ciekOw oraz anmaturg odcinajacy. zasuwy
klinowe kolnierzowe mickouszczelnione z klinem gumowanym. pokryte trwalg farby epoksydowyg odporng na
dzialanie sciekow,

WYPOSAZENIE OBSLUGOWE POMPOWNI
W sklad wyposa.cnia obslugowego pompowni wchodz:

* haki do podwieszania kabli. laricuchdw oraz elementow sterowania,
wywietrzniki i rury wentylacyjne wykonane ze stali nierdzewnej
wlaz wykonany 2z materialéw odpornych na korozje w agresywnym srodowisku - ze stali nicrdzewnej
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088, wiaz. prostokatny. zapewniajacy swobodny montaz i
demontaz pomp. zabezpieczony zamkiem przed otwarciem przez osoby niepowolane. ponadto wlaz
musi bvé wyposazony w blokade unicmozliwiajgcy samoczynnc zamkniccic w trakcic obshugi
pompowni,
azurowy. uchylny podesty robocze ze stall nierdzewnej. umozliwiajgce demontaz 0sprzg¢tu pompowni
(7biorniki o glebokosci powyzej 3 m)
konstrukcja zbiomika przepompowni z prefabrykowanych elementow polimerobetonowych. zapewnia
pelng szczelnosé i niewrazliwosc na oddzialywanic otaczajacego go $rodowiska. pozwala na dowolne
dostosowanie wysokosci przepompowni, zapewnia odpowiednia wytrzymalo$¢ bez stosowania
konstrukeji odcigzajacych. gwarantuje bardzo diugi okres uzytkowania,
drabinka wykonana zc stali kwasoodpornej (co najmnicj 30 cm).
porecz pomocnicza ze stali kwasoodpornej.
prowadnice ze stali kwasoodpornej.
laficuchy ze stali kwasoodpornej dia kazdej z pomp.
wszystkie elementy mocujace (wsporniki. kotwy) ze stali kwasoodpornej.
orurowanic wewnglrz przepompowni wykonane ze stali kwasooc‘igomej‘ polaczenia kolnierzowe ze
érubami ze stali kwasoodpornej. uszczelki migdzykolnierzowe z EPDM.
kulowe zawory zwrotne dla kazdej pompy.
zasuwy odcinajgee z uszczelnieniem gumowym chemoodpornym dla kazdej pompy,
samouszczelniajace sie polaczenie pomiedzy pompg a podstaws: uszczelka neoprenowa pod wplywen
cigzaru pompy 1 ci$nienia panujacego W rurociagu pozwala na uzyskanie 100% szczelnosci:
otwor wlotowy (kielich z uszczelka) przystosowany do podlgczenia rurociggu grawitacyjnego.
zawor pluczgey hydrantowi DNS2 ze stali mierdzewnej z korkiem pelnym oraz dodatkowym korkiem 2
otworem DNZ5 tmozliwiajgcym zamontowanic w nim ukladu kontroli ci$nienia (czujnik cisnienia -
presostau).
oslona wlotu grawitacyjnego - deflektor ze stali kwasoodporngj.

wyjécie z przepompowni na zewnetrzny przewod tloczny za pomocy ksztaltki kolnicrzowej.

przelot z rur PCV dla doprowadzenia kabla zasilajacego do szafki sterowniczej.

UKEAD STERQWANIA I AUTOMATYKI
Uklad sterowania pracg pomp zbudowany jest w oparciu o sterownik mikroprocesorowy wspolpracujacy z sondg
hvdrostatvczng oraz z sondami plywakowymi stanowigcymi dodatkowy stopiei ochrony:

" kontrola poziomu maksymalnego sciekow w zbiorniku (przepelnienie).

kontrola poziomu minimalnego éciekdw w zbiorniku (suchobieg). Uklad

sterowania umozliwia: . R o o i
" sterowanic pracg pomp z zachowaniem odpowiednic] kolejnosci zalgczania i wylgczania pomp
(przelaczanie pomp po kazdym cyklu pracy). ) _
zadawal}i(e pozioméw zalaczania i wyljczania pomp z poziomu (Ercnu poprzez Zmiang nastaw
sterownika.

Uklad jest powinien byé przystosowany do zasilania 7 sieci 3x400 V. Rozruch pomp poprzez uklad typu soft-
start. Uklad zawiera wszystkie niczbedne zabezpieczenia:
" prrzed porazeniem, poprzez uklad réznicowo — pradowy.
przed pracg niepelnofazowy i asymetrig miedzyfazowq ( w tvm braku fazy).
przed przecigzeniem silnika, poprzez przekaznik termiczny.



przed zwarciem,
przed suchobicgiem.

Uklad sterowania i automatyki umieszczony w szafie sterowniczej. ktéra ponadto powinna byv¢ wyposazona w’
" liczniki czasu pracy pomp.

ogrzewanie przy pomocy grzalki z regulacjg temperatury przy pomocy termostatu,

gniazdo wiykowe 230V.

ochrone przed przepigciami.

gniazdo do przylgczenia agregatu pradotworczego 7 przelacznikiem ..sie¢ — agregat’”.

oéwietlenie wewnegtrzne,

uktad zdalnego sterowania i monitorowania urzadzen poprzez sie¢ cyfrowej telefonii komoérkowej.

Sterowanie przepompowni dokonuje si¢ za poimnoca rozdzielnicy usytuowanej na przepompowni. dopuszcza si¢
mozliwoéé usvtuowania jej takZe poza przepompowniy. moze by¢ zawieszona na stupie lub posadowiona na
specjalnej podstawic.

Wskazniki standw alarmowych o:

* awaria pompy I (przerwanie jej obwodu sterowniczego).

awaria pompy 1L

awaryjny poziom $cickOw.

bralk zasilania.

sa przesylanc do centralnej dyspozylorni poprzez systeim radiowy.

POSADOWIENIE POMPOWNI

Pompownig posadowi¢ na zbrojonej plycie fundamentowej z betonu o wymiarach odpowiednio:
2.5%2.5x0.4m dla pompowni 0 $rednicy, wew. o 1500.

Plvta fundamentowa bedzie powigzana z pompownia poprzez. pierécien betonowy. ktory bedzie

polaczony z plyta pretami stalowymi $rednicy o 12. Wlasciwosci betonu i polimerobetonu zapewniajg
nierozlaczne polgczenie.

Cigzar plhyty fundamentowej wraz z pierdcieniem i cigzarem ziemi znajdujacej sie nad nig bedzie stanowil
dodatkowe dociazenie zapobiegajgce wyporowl pompowni przez wody gruntowe.

Pod plyty fundamentowe pompowni wykonaé¢ stabilizacje podloza poprzez wykonanie podsypki pospolki o
migzszosci min. 20 cm. Podsvpke nalezy zaggsci¢ sprzgtem o dzialaniu mechanicznym do Is >95. Na podsypce
wykonaé podklad z chudego betonu C8/10, zblizonego do dawnej klasy B-10 grubosci 10cn.

Plvty fundamentowe wykona¢ z betonu C20/25, zblizonego do dawnej klasy B-25 i uzbroi¢ kizyZowo pretami
stalowymi A-III (34GS) Srednicy ol2mm. co 20cm.

Wykopy pod pompownig wykona¢ przy pelnym umocnicniu écian wykop6w poprzez zastosowanie grodzic
stalowych GZ—4 lub w razie potrzeby scianck szczelnych.

Po ustawieniu poszezegdlnych pompowni wykonac pierscich docigzajacy (Przeciwwyporowy).

W razie potrzeby odwodnienie wykopu kierownik budowy w porozumieniu z inspektorem nadzoru okresli takg
potrzebg oraz metodg wykonywania koniecznych prac odwodnieniowych.

ODLEGLEOSC IZOLACYJNA

Przepompownia $ciekéw nic wymaga 7achowania strefy ochronnej. a jedynie odleglosci izolacyinej. gdyz jej
ucigzliwosé dla srodowiska jest znikoma i ogranicza si¢ do odglosu pracy pomp slyszalnego z odleglosci ok. 10
m oraz niewiclkicj emisji nieprzyjemnego zapachu.

Przepompownia sklada si¢ zc zbiornika Scickéw i szafy sterowniczej. Zaleca si¢ wykonanie izolacji z zieleni
wokol przepompowni.

Odlegloéé izolacyjna stanowi integraing czedéé przepompowni. Szata roslinna peini funkcje sanitarng w stosunku
do otoczenia. Obszar wok6l przepompowni mozna obsadzi¢ np. §wierkiem pospolitym Maxsvella, zywotnikiem
zachodnim. jalowcem pospolitym — odleglos¢ sadzenia 2-3 m od pompowni.

Pompy zatapialne pracuja czgsciowo lub calkowicie zanurzone w $cickach. ponadto zaglebienie projektowanych
pompowni stwarza korzystnc warunki pracy tvch pompowni i znacznie redukuje ich oddzialywanic na
otoczenie,

Nie wolno sadzi¢ drzew w odleglosci mmiejszej. jak 2 m od projektowanej kanalizacji i przepompowni.
Obowiazek zagospodarowania strefy cigzy na Inwestorze a utrzymanie we wlasciwym stanie do Uzytkownika.

MONITOROWANIE PRACY POMPOWNI




Dla zapewnienia cigglego nadzoru zaprojeltowano szafg sterownicza zawierajgcy sterownik PLC
wykorzystujacy do sterowania pompami sygnaly pochodzgce 7z sondy hvdrostatvcznej oraz plywakowej.
natomiast do rozruchu pomp planuje si¢ wykorzystanie ukladéw softstartu. Komunikacja odbywala si¢ bedzie
przy wykorzystaniu modemow radiowych. Zamontowany zostanie takze panel dotykowy pozwalajacy na lokalna
modyfikacj¢ parametrow pracy przepompowni. Szafa sterownicza sostala zaprojektowana do zasilania
napieciem sicciowym 3x400V. z ewenlualng mozliwoscig zasilania z agregatu pradotwoérczego. Przewiduje sig
wyposazenic szafy w oéwietlenie wewnetrzne oraz gniazdo serwisowe 230V. a takze grzalke z termostatem
pozwalajacg na bezproblemowq prace urzadzenia w warunkach zimowych. Zaklada sie takze montaz alarmu
akustycznego oraz optycznego. Na wewnetrznych drzwiach szafy sterowniczej przewiduje si¢ montaz
nastepujacych clementow:

- Przelgezniki tréjstanowe pozwalajacy na wybér trybu pracy poszczegdlnych pomp(praca auto. praca
rcka. pompa odstawiona,

- Przyciski start/stop pozwalajace na uruchomienie pomp w trybie recznym,

- Przycisk blokady suchobiegu pozwalajacy na spompowanie $cickow w przepompowni do zera.

- Przelgcznik pozwalajgcy na zmiang Zrodia zasilania z zasilania sicciowego na agregal oraz na
odlgczenic szafy od zasilania,

- Panel dotykowy pozwalajacy na lokalng modyvfikacje ustawien sterownika.

Uklad sterowania praca pomp zostal zaprojektowany w oparciu o pomiar pochodzicy z sondy
hydrostatycznej. Pompy zostajg zalgczanc naprzemiennie. Zalaczenie nastgpuje po podniesieniu si¢ poziomu
Scickow powyzej ustawionego w sterowniku. 2 wylaczenie w przypadku obniZenia poziomu sciekow ponizej
ustalonego poziomu. Wystepujg dwa poziomy zalgczenia oraz wylgczenia pomp. w przypadku gdy po zalaczeniu
jednej v pomp poziom cickow nadal si¢ podnosi zalgczana jest kolejna. Pierwsza pompa ktora zostala zalgczona
jest wylaczana jako ostania. W przypadku awarii sondy hydrostatycznc] sterowanie pompami odbywa si¢ przy
wykorzystaniu sond plywakowych.

Do zalaczania pomp przewidziano wykorzystanie ukladow softstart pozwalajacych na lagodny start
oraz zatrzymanie pomp. Uklady takie pozwalaja na ograniczenie pradu wymaganego w trakcie urnchamiania
silnikow pomp. Obnizajg zuZycie pomp poprzcz zmmiejszenic uderzenia wody w trakcie rozruchu i zatrzymania.

Przewidziano montaz panelu dotvkowy o przekatnej 3.8 cala sluzqcego do lokalngj modyfikacji
ustawien sterownika takich jak poziomy zalaczania pomp czy €2 sprawdzenie liczby zalaczen danej pompy.

Zakladanym pasmem komunikacji z systemenm SCADA jest wykorzystanic modemow radiowych
kompatybilnych z rozwigzaniem stosowanym juz przez zamawiajacego. Komunikacja taka pozwoli na
natychmiastowe informowanie operatora systemu SCADA o wszelkich nieprawidlowosciach, a takze umozliwi
zdalng modyfikacje paramelrow pracy przepo mpowni.

Dostawa utzadzen do monitoringu tacznie z pompowniami écickow.

2.6 Kruszywo na podsypke

Uzyty material na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-067 14

2.7 Beton

Beton wg normy PN-EN 206-1:2003 wraz ze smianami PN-EN  206-1:2003/A1:2005, PN-EN 206-
1:2003/A2:2006. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 — Beton Czgs¢ I: Wymagania, wlagciwoéci, produkeja i
zgodnos¢

2.8 Skladowanie materiatow

Rury

Rury mozna skladowac na otwarte]j przestrzeni. ukladajac je w pozycji lezacej jedno lub wielowarstwowo.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.
W przypadku skladowania poziomego pierwszg warstwe rur nalezy ulozyé na podkladach drewnianych.
Wykonawca jest zobowigzany ukladac rury wedlug poszczegolnych grup. wielkosei i gatunkéw w sposéb
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegolnych stosdw lub pojedynczych mur.

Jako zasade nalezy przyjac. Ze rury z IWOrzyw winny by¢ skladowane tak dlugo jak to mozliwe w oryginalnym
opakowaniu (wigzkach). Powierzohnia skladowania musi byé plaska. wolna od kamieni. ostrvch przedmictow.
Wigzki mozna skladowa¢ po trzy jedna na drugiej. lecz nic wyzej niz na 2m wysokosci w taki sposob. aby ramka
wigzki wyzszej spoczywala na ramce wigzki nizszej. Gdy rury sg skladowane (po rozpakowaniu) w stertach
nalezy zastosowaé boczne wsporniki. najlepiej drewniane lub wyloZone drewnem w maksymalnych odstgpach.



co 1.5m. Gdy nic jest mozliwe podparcie rur na calej dlugoéci. to spodnia warstwa rur winna spoczywac na
drewnianych tatach o szerokosci min. 50mm o takicj wysokosci. aby nigdy kielichy nie lezaly na ziemi, Rozstaw
podpér nie wigkszy niz 2m. Rury 0 roznych érednicach i grubosciach winny by¢ skladowane oddzielnie. a gdy
nie jest to mozliwe. rury o najgrubszej Sciance winny

znajdowac si¢ na spodzie. W stercic nie powinno si¢ znajdowac wigcej niz 7 warstw. lecz nie wyzej niz. [.5m.
Gdy wiadomo. 7¢ skladowane rury nie zostang ulozone w ciggu 6 micsigey nalezy je zabezpieczy¢ przed
nadmiernym wplywem promieniowania slonecznego poprzez zadaszenie.

Ksztattki i armatura
Kszialtki i armature nalezy przechowywaé w magazynic zamknigtym oraz suchyvm.

Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowaé na ufwardzonym i odwodnionym podlozu w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanicczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajaimi 1 frakcjami kruszyw.

Pozostale urgydzenia
Zgodnie z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

Warunki ogolne stosowania sprzetu podano w specyfikacji ~Wymagania ogdlne”.
Sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typdw 1 ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie Organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przystgpujgcy do wykonania sieci kanalizacvjnej powinien wykazaé si¢ mozliwoécig korzystania z
nastgpujacego sprzetu
# 7 zurawi budowlanych samochodowych.
*  koparek podsigbiernych. przedsigbiernych,
spycharck kolowych lub gasienicowych.
* sprzetu do zageszezania gruntu.
weiggarek mechanicznych.
”  beczkowozow.
*  maszyn do przewiertow pod drogami. ciekami wodnymi,
¥ zgrzewarek.
agregatow pradotworczych.

4. TRANSPORT

Warunki ogolne transportu podano w specyfikacji .. Wymazania ogolne™.
Samochody skrzyniowc i inne srodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w Projekcie Organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspcktora Nadzoru.

4.1 Transport rur i ksztaftek

Transport i skladowanie rur i ksztaliek musza by¢ przeprowadzanc przy cigglej obserwacji wlasciwosci tworzyw
sztucznych i zewnetrznych warunkéw panujacych podczas procesu, tak, aby wyroby nie byly poddawane
zadnym szkodom. Rury i ksztaltki nie powinny mie¢ kontaktu 7z 7zadnym innym materialem. ktory moglby
uszkodzi€ tworzywo sztuczne.

Rury mogg by¢ przewozone na samochodach o odpowiedniej dlugosci w sposéb zabezpicczajacy je prezed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdluz érodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozonc w pozvcji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod
wplywem sil bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazddw.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzszac écian $rodka transportu o wigcej
niz 1/3 érednicy zewnetrznej wyrobu. nie dotyczy rur przewozonych w wigzkach (pakietach).

Picrwszgq warstwe rur nalezy uklada¢ na podkladach drewnianych, zaé poszczegdlne warstwy w miejscach
stvkania sie wyrobéw nalezy przeklada¢ materialein wydciolkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4cm po
ugnieceniu).

Wyladunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z plaskimi widlami lub dzwigu z belka
(trawersem). Nie wolno stosowaé zawiesi z lin stalowych lub laficuchéw. Gdy rury zostaly zaladowane
teleskopowo (rury mniejszej $rednicy wewnatrz rur 0 wickszej §rednicy) przed roziadunkiem wigzki nalezy
wyjaé rury .wewnetrzne”. Gdy rury sg rozladowywane pojedynczo mozna je zdejmowac recznie (do srednicy
250mm) lub z uzyciem podno$nika widlowego.



Nie wolno rur zrzucaé lub wiec. Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczyvwac na calej dugosci na
podlodze pojazdu. Pojazd musi posiadac wsporniki boczne w rozstawie max 2m. Rury szivwnigjsze winny
znajdowaé sic na spodzie. Jezeli dlugo$¢ rur jest wicksza niz dlugo$¢ pojazdu. wielko$¢ nawisu nic moze
przekroczy¢ 1 m.

4.2 Transport armatury

Transport armatury powinien odbywaé si¢ samochodami w Ppozycjl poziomej zabezpicczonej przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sil bezwladnosci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdosw tak. aby
wyroby nie byly poddawane zadnym szkodom.

4.3 Transport studzienek

Transport studzienek powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycil
wbudowania.

Dla zabeypieczenia przed uszkodzeniem przewozonych clementow. Wykonawca dokona ich usztywnienia przez
zastosowanie przekladek. rozpordw i klindw z drewna., gumy lub innveh odpowicdnich materialow.

Podnoszenic i opuszczanie studzienck nalezy wykonywaé za pomoca minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych réwnomicrnie na obwodzic prefabrykatu.

4.4 Transport pokryw i wiazow

Wiazy kanalowe mogg by¢ transportowanc dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpieczony przed
przemieszezaniem i uszkodzeniem.

Wlazy typu cigzkiego mogg by¢ przewozone luzeni. natomiast typu lekkiego nalezy ukladaé na paletach po
10szt. i lgczy¢ tasmy stalows.

4.5 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe. ktére nie spowodujg
segregacji skladnikow, zmiany skladu mieszanki, zanicczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury
przekraczajgccj granicg okreslong w wymaganiach tcchnologicznych.

4.6 Transport kruszyw

Kruszywa mogq byé przewozone dowolnymi érodkami transportu. w sposob zabezpieczajacy je prrzed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogéine

Ogoélne warunki wykonania zgodne z specyfikacjg ., Wymagania ogdlne”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wiytyczenie trasy zgodnie ze specyfikacjg .Roboty ziemne™.
Odwodnienie wykopu zgodnie ze specyfikacyy .Raboty ziemne™.
Roboty ziemne zgodnie ze specyfikacjg .Roboty ziemne”
Przygotowanie podloza zgodnie ze specyfikacjg ..Roboty ziemne™.

5.3 Roboty montazowe

Spadki i glebokosc posadowienia rurociggu powinny spelnia¢ ponizsze warunki:
- pajmnicjsze spadki kanaléw powinny zapewnié dopuszczalne minimalne predkosci przeplywu, §j. od
0.6 do 0.8m/s.
Spadki te nic mogg by¢ jednak mnicjsze:
* dla kanalow o Srednicy 0.40 m - 2.5%o.
> dla kanaléw o Srednicy 0.30 m - 3%o..
*  dla odgalezien o $rednicy 0,16 m - 8%o.
”  gleboko$¢ posadowienia powinna zapewnia¢ przykrycie nad wierzchem przewodu nie mniejsze niz 1.0
m (glebokoéé przemarzania gruntow wg PN-81/B-03020). Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi
koniecznos¢ odpowiedniego ocieplenia kanalu.

Kanaly



Rury z PVC mozna uklada¢ przy temperaturze powietrza od 0° do +30°C. Przy ukladaniu pojedynczych rur na
dnie wykopu. z uprzednio przygotowanym podloZzem. nalezy:
" wstepnie rozmiesci¢ rury na dnic wykopu.
» wykonat zlgcza, przy czym rura kielichowa (do ktérej jest weiskany bosy koniec nastgpnej rury) winna
byé uprzednio obsypana warstwg ochronng 30cm ponad wierzch
rury. z wylaczeniem odcinkdw polgczenia rur. Osie Iaczonych odcinkow rur muszg si¢ znajdowac na
jednej prostej. co nalezy uregulowa¢ odpowiednimi podkladami pod odeinkiem weiskowyi.
Rury z PVC nalezy laczy¢ za pomocy kielichowych polgczen weiskowych uszczelnionych  specjalnie
wyprofilowanym pierécieniem gumowym. W celu prawidlowego przeprowadzenia montazu prrewodu nalezy
wlasciwie przygotowaé rury z PVC. wykonujac odpowiednio wszystkie czynnosei przygotowaweze, takie jak:
~  przycinanie rur,
ukosowanie bosych koficow rur i ich oznaczenie.
Przed wykonaniem polaczenia kielichowego weiskowego nalesy zukosowaé bose konce rury pod katem 15°.
Wymiary wykonanego skosu powinny byé takie. aby powierzchnia polowy grubosci $cianki rury byla nadal
prostopadla do osi rury. Na bosym koncu rury nalezy przy polgczeniu Kiclichowym weiskowym zaznaczyt
glchokos¢ zlacza. Zlgcza kielichowe weiskane nalezy wykonywaé wkladajac do wglebienia kielicha rury
specjalnie wyprofilowang pierscieniows uszezelle gumowy. a nastepnie weiskajac bosy zukosowany koniec rury
do kiclicha. po uprzednim nasmarowaniu go smarem silikonowym. Do weiskania bosego konca rury przy
4rednicach powyzej 90mm uzywac nalezy wciskarek. Potwierdzeniem prawidlowego wykonania polaczenia
powinno by¢ osiagnigcie przez czolo kielicha granicy wcisku oraz wspolosiowos¢ laczonych elementow, Nalezy
przy tym zwroci¢ uwage na o, aby koniec bosy rury posiadal oznaczcnie granicy weisku. Oznaczenia te
powinny by¢ podane przez producenta.
Polgczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owinaé folig z tworzywa sztucznego w celu
zabezpicczenia przed Scicraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.

%

Odgalezienia
Przy wykonywaniu odgalezien nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:
* " minimalny przekréj przewodu odgalgzienia powinien wynosi¢ 160mm,
wigczenie odgalgzienia do kanatu moze by¢ wykonane za podrednictwem studzienki rewizyjnej. spadki
odgalezieh powinmy wynosic min. 8%a.
»  wlaczenie odgalgzienia do kanalu poprzez studzienke polaczeniowg nalezy dokonywac licujac
przewody sklepieniami. W przypadku Kkoniecznoéci wlaczenia odgalgzienia na wysokosci wigkszej
nalezy stosowa¢ przepady (kaskady) umieszczone na zewngtrz poza écianky studzienki.

Studzienki kanalizacyjne
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacvijnych nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:
» " studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanaléw w odpowiednich
odleglodciach (max. 60 m przy $rednicach kanalu do 0.50m) lub na zmianie kierunku kanalu.
. f}tudzien%d polaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na polaczeniu jednego lub dwoch kanalow
QCLIIVCIL.
»  wszysikie kanaly w studzienkach nalezy IgczyC 08 w 08,
*  studzienki nalezy wykonywa¢ na uprzednio wzmocnionym (Wwarstwg tlucznia lub Zwiru) dnie wykopu 1
przygotowanym fundamencie betonowym,

studzienki wykonywa¢ nalezy w wykopie umocnionym.
w przypadku gdy roznica rzednych dna kanatow w studzience przekracza 0.80m nalezy stosowac
studzienki spadotwe-kaskadowe.
Studzienki rewizyvine skladajg si¢ z nastepujacych czesci:
~  komory roboczej.

-

¥ komina wlazowego.
¥ dna studzienki,
wlazu kanalowego.

»

Studgienki na odgatezieniach
Studzienki na odgalezieniach nalezy wykonac analogicznie jak w przypadku studni rewizyjnych.

Pozostate urzgdzenia
Zgodnie z zaleceniami producenta

5.4 Zasypanie wykopo6w i ich zageszczenie

Zasypywanic wykopow zgodnie z¢ specylikacjg Roboty ziemne™.

5.5 Préba szczelnosci



Badanie szczelnodci poszczegolnych kanatow nalezy przeprowadzi¢ zarbwno na infiltracje jak 1 eksfiltracje
zgodnie 7 normg PN-92B-10735. Rurocigg uwaza sie za szczelny. a probe za pozytywna. jezeli w trakcie jej
trwania nie wvstapi ubvtek (naplyw) wody. Proby nalezy przeprowadzi¢ komisyjnie pod nadzorem Inspektora
Nadvzoru sporzgdzajac protokol na kazdy sprawdzany odcinek.

5.6 Skrzyzowania sieci z istniejgcym uzbrojeniem terenu

Skrzyzowania z drogami

Ze wzgledu na rodzaj nawierzchng drogi przekracza sig

—  nawicrzchnie asfaltowe —~ metoda podwiertu

—  nawierzchnie tuczniowe lub drogi nicutwardzone — metoda rozkopu

7 zastosowaniem rary ostonowej stalowej na sicc kanalizacyjna. $rednice i diugosci rur oslonowych zgodnie z
dokumentacja projektows.. Korice rur nalezy zabezpicczy ¢ pianky poliurelanowa

Skrzvzowania z istnicjacy siecia gazowsa SredniopreZng

Skrzvzowania kanalizacji z gazociagani nalezy wvkona¢ zgodnic z norma PN-91/M-34501. Warunkami
Technicznymi oraz Dokumentacja Projektows. Kofice rury ochronnej wyprowadzi¢ na odleglo$¢ minimum 2.0m
7 kazdej strony . od zewngtrznego obrysu Scianki gazociagu. liczac w plaszczyZnie poziomej prostopadiej do osi
gazociggu i uszezelni¢ W rurze ochronnej nie moze by¢ wykonane lgczenie rur kanalizacyjnych

Pionowa odlegloé¢ miedzy zewngtrzng $ciankg rury ochronnej a zewnetrzng gazociggu h=0.15m. Roboty ziemne
w obrebie skrzyzowania wykomaé rgcznic. Dlugosci i $rednice rur ochronnych zgodnie z Dokumentacjg
Projektowq.

SkrzvZowania z kablami elektryeznymi i teletechnicznymi

Przy skrzyZzowania z istnicjacymi kablami energetycznyimi i teletechnicznymi zaklada¢ na kable oslony rurowe.
Dlugosci tur ochronnych $rednice zgodnie z Dokumentacjg Projektows. Prace ziemne w obrebie skrzyzowai
wykonaé recznic,

Skrzvzowania z siecia wodociagow:

W wypadku prowadzenia kanaldw ponad siecig wodociaggowy nalesy stosowaé rury ochronne o dlugosei i
érednicy zgodnie z Dokumentacja Projektows. W pozostatych wypadkach nie stosuje si¢ zabezpieczenia.
Roboty ziemne w obrgbie skrzyzowania wykonad rgcznie

5.7 Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcéw

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnie 7 wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji. a
saistniala wadliwoé¢ tych robét spowodowana zostala robotami wykonanymi poprzednio przez innych
wykonawcow. to Inspektor Nadzoru zleci taki sposab postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami. aby
wveliminowaé ich wady. a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt
Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogoine

Ogdlne zasady kontroli jako$ci podano w specyfikacji .. Wymagania Ogélne™.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie robét i odbioru

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresic 1 z
czestotliwoécig okreslong w niniejszej specyfikacii i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru. W szczegdlnoscei
kontrola powinna obej mowac:
> sprawdzenie rzednych zalozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowvch z dokladnoseig do 1 cm,
*  badanic zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.
*  gprawdzenie zabezpicczenia istniejacego uzbrojenia w wykopie,
badanie i pomiary szerokosci. grubosci i zageszczenia wykonangj warstwy podioza z kruszywa
mineralnego lub betonu,
badanie odchylenia osi kanaléw.
sprawdzenie zgodnosci 7 dokumentacja projektowg zalozenia przewodow i studzienck.
badanic odchvienia spadku kanalow.
sprawdzenie prawidlowosci ulozenia przewodow,
sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewoddw.
badanie wskaznikéw zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu.

NN N W
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sprawdzenie rzednyeh posadowienia studzienck i pokryw wiazowych.
sprawdzenic wykonanych izolacji

6.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

»

odchylenic odlegloéci krawedzi wykopu w dnie od ustaloncj w planie osi wykopu ni¢ powinno wynosic
wiecej niz £ 5cm.

odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0.1m.

odchylenie grubosci warstwy podloza nie powinno przekraczac £ 3cn.

odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + Scm,

odchylenic przewodu rurowego w planie. odchylenic odleglodci osi ulozonego przewodu od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ Smin,

odchylenie spadku utozonego przewodu od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac -3%
projektowanego spadku (przy zmmniejszonyim spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
swiekszonyi spadku).

rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonanc z dokladnoscig do = S5mm

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdine zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji ..Wvmagania ogolne”™.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostkg obmiaru jest:
mb - ulozenic rurociggu. rur ochronnych, wykonania przewiertu
syt - studzienki, pompownie

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogo6lne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w specvfikacji . Wymagania ogolne™.

8.2 Warunki szczeg6towe odbioru robot

Odbiér techniczny nastgpuje po zakoficzeniu montazu i przeprowadzeniu badan jak w pkt. 6.2. Nalezy
sprawdzic:

* " zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektows i zapisami w Dzienniku Budowy.

> urycie whasciwych materialow oraz. dokumenty dotvezgce jakosei tych materialow,
prawidlowos¢ zamontowania i dziatania hydrantow.,
prawidlowos¢ wykonania rurociagéw i ich polac zeh, przewientow.
prawidlowo$¢ wykonania izolacji.
szczelnost przewodow.

W trakcie odbioru nalezy:

# ?prawdzié zgodno$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian. z¢ stanem
akiycznym wynikajacym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz Pomiaréw i badan.
sprawdzi¢ namiesienia zmian projektowych do dokumentacji powvkonawczej.
sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacjg wpiséw dotyczacych Robot.
dokonaé szczegoblowych ogledzin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1 Ogobine wymagania

Ogélne wymagania dotyczace platnosci podano w specyfikacji .. Wymagania ogélne™.

9.2 Platnosci

Platnoéci beda dokonywane na podstawic cbmiaru robét zgodnie z pkt. 7.2. ninicjszej specy fikacji.
Zakres Rob6t jest podany w pkt. 1.3 niniejszej specyfikacji. Cena
wykonania robot obejmuje odpowiednio:
~  roboly geodczyjne, pomiarowe i prZygotowawcze,
sporzadzanie niezbgdnych rysunkow wykonasyczych. warsztatowych. montazowych lub opracowan
zakup i1 dostarczenie materialow do mi¢jsca ich wbudowania.
wykonanie robot objetych specyfikacja.

.
»

»



*  wykonanic geodezyjnej inwentaryzacji powyvkonawczej.
pomiary i badania laboratoryjne .
uporzadkowanie migjsca prowadzenia robot.

g

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob. éciéle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) lub odpowicdnimi
normami Krajow UE .

10.1 Normy

PN-EN 1610 - Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN ISO 1127:1999 - Rury ze stali nierdzewnych. Wymiary. tolerancje i
{eoretvezne masy na jednostke dlugosci

PN-EN 206-1:2003 - Beton Cze$¢ 1 Wymagania, wlasciwosci.

PN-EN 206-1:2003/A1:2005 produkcja i zgodnosc

PN-EN 206-1:2003/A2:2006
PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004

PN-B-067 14 - Kruszvwa mineralne. Badania

- Svstemy przewodow rurowych z tworzyw
sztucznych do przesylania wody — Polietylen (PE)

PN-EN 12201-1:2004 Czesc 1: Wymagania ogolne

PN-EN 12201-2:2004 Czeéé 2: Rury

PN-EN 12201-3:2004 Crzgét 3: Ksztaltki

PN-EN 12201-4:2004 Czgsc 4. Armatura

PN-EN 12201-5:2004 Czeéé 5: Przydatnosé do stosowania w systemice
PKN-CEN/TS 12201-7:2007 Czeéé 7: Zalecenia do oceny zgodnosci

10.2 Inne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbiorn Robot Budowlano-Montazowych — tom [I "Warunki techniczne
wykonania i odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych™,
Instrukcja montazowa producentow rur i armatury.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specvfikacji techniczne] sq wymagania dotvczace wykonania 1 odbioru robdt instalacvinych
clektryveznych zwigzanych z budows: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompowniy, rurociggiem
tlocznym i kablem zasilania energetycznego przy ul. Uzar-Krysiakowej w Padwi Narodowej gmina Padew
Narodowa.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkeie 1. 1.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

Ustalenia zawartc w ninicjszcj speevfikacji dotveza prowadzenia robdt instalacyjnych clektryveznych i obejmujg
nastepujacy zakres robdt: montaz ukladu pomiaru pompowni i budowa linii kablowych zasilajacych.

1.4 Okre§lenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej specyvfikacji sq zgodne 7 obowigzujgcymi normami;

Linia kablowa — kabel wieloZzylowy Iub wigzka kabli jednozyiowyvch w uklfadzie wielofazowvin albo kilka kabli
jedno- lub wielozylowych polgczonych réwnolegle, lacznie # osprzgtem, ulozone na wspolnej trasie i 1gczgqee zaciski
tvch samych dwaoch urzgdzen elekirveznveh jedno-lub wielofazowych albo jedno- lub wielobiegunowych.

Materiafy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt. zgodnie z Dokumentacjy Projektows i
Specyfikacjami Technicznyvimi. zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Napigcie gnamionowe linii — napiecie miedzyprzewodowe w przypadlu pradu przemiennego lub migdzybicgunowe
w praypadku pradu stalego. na ktdre linia kablowa zostaly zbudowana. Niweleta — wysokosciowe i geometryezne
rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Ochrona przed dotykiem posrednim — oclirona 0séb przed dotykiem czesci przewodzacych dostgpnych (metalowe
obudowy urzgdzen elektrycznych) bedgcych pod napigciem w chwili awarii lub w warunkach zalkdéceniowych.
Osprzet eleldroenergetycznych linii kablowych — zbior elementow przeznaczonych do lgczenia. rozgalgziania lub
zakanczania kabli. np.: mufy, glowice, zlaczki. koncowki.

Odleglosé migdzy preedmiotami — odleglo$¢ miedzy punktami przedmiotdéw najblizej siebic polozonymi. np.:
odleglod¢ kabla od innego kabla. od rurociggu.

Odlegtosd pionowa migdzy preedmiotami — odleglos¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotow. Odlegfosé pozioma
migdzy priedmiotami — odleglo$¢ miedzy rzutami poziomvini przedmiotéw. Opraiva oSwictleniowa — obudowa
srodla $wiatla posiadajaca wzadzenia ulatwiajace jego zaplon i umozliwiajace jego instalowanie. a takze
ksztaltujgca wlasciwie bryle swiatla.

Ostona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i
dzialaniem luku elekirveznego.

Oslona otaczajgea — ostona nic dziclona tub dzielona. chronigca kabel ze wszystkich stron. Osfona otwarta

— oslona chroniaca kabel z jednej, dwoéch lub trzech stron.

Osprzet elekiryezny linii kablowej - zbidr clementow przeznaczonych do laczenia i zakonczenia kabli np. mufy
kablowe.

Przegroda — oslona ulozona wzdluz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego kabla od lub innych urzadzen,
Przepust — obickty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej. sluzace do przeplywu malych
cickdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego. pieszego.

Przewiert sterowany — technika bez wykopowego ukiadania rur ochronnych. dla kabli i innych sieci energetycznych
i telekomunikacyjnych, w drazonym otworze pod przeszkodami terenowymi np. drogi kolowe. szlald kolejowe,
koryta rzek.

Przykrycie — oslona ulozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

Rysunki — czesé Dokumentacji Projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje. charaktervstvke i wymiary obiektu
bedgcego przedmiotem Robot.

Rura przepustowa — rura gruboscienna z tworzywa sztucznego. rura stalowa lub 7 innego materiatu ¢ nie gorszych
wlasciwosciach. przeznaczona do budowy przepustow dla kabli w miejscach skrzyzowan z innymi urzadzeniami
uzbrojenia terenowego.

Skrzyiowanie — takic miejsce na trasie linii kablowej. w ktdrym jakakolwiek czgéci rzutu poziomego linii kablowej
przecina lub pokryvwa jakakolwiek czeé¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzqdzenia podziemnego
albo naziemnego. np. rurociggu. toru kolejowego. drogi. wody Zeglownej lub splawnej.

Stup oswietleniony — Kkonstrukcja wsporcza sluzaca do zamontowania wysiggnika lub oprawy oswictleniowej
ulicznej. w ktorej w podstawie zainstalowane s urzadzenia lqczeniowe i zabezpieczajace.



trzy tvgodnie przed uzyciem materiatu. albo w okresie dluzszym. jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez [nspektora Nadzoru. Wybrany 1 zaakeeptowany rodzaj materialu nic moze bvé pdZniej zmieniany bez zgody
Inspekiora Nadzoru.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uZywania jedynie takicgo sprzetu. ktory nic powoduje nickorzystnego wplyvwu na
jakoé¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferty Wykonawey i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilodci wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej i Projckcie
Organizacji Robot. zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przyvpadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzel powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnoé¢ sprzgtu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonyvini w
Dokumentacji Projektowej. Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora

Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Spizet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnic przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i wytrzymatosci. Sprzgt
powinien mie¢ ustalone parametry iechniczne i powinien byé ustawiony zgodnic z wymaganiami producenta oraz
stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.

Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dzialania. ponadto nalezy je
zabezpieczyé przed mozliwoécig uruchomienia przez osoby nicpowolane. Wykonawca przystepujacy do wykonania
robot winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacyvch wlasciwyg
jakosc robot.

Sprzgt wymagany do wykonania robot: ‘

samochod specjalny liniowy z platformg i balkonem.

przyczepa do przewozenia kabli.

przyczepa dluzycowa do samochodu,

zuraw samochodowy.

spawarka transformatorowa,

zestaw urzadzen do przepychu przepustow,

wibromlot elekiryczny lub spalinowy.

koparko-spycharka.
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4 TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich ¢rodkéw transportu. ktdre nie wplyng nickorzysinie na
jako$¢ wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych materialéw. Srodki i urzgdzenia transportowe powinny
by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materialow. elementow konstrukcyjnvch itp. niezbednych do
wykonania dancgo rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpicczyé przewozone przedmioty i materialy w sposéb unicmozliviajgey ich
uszkodzenie.

Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu zleconych robét to:

samochéd dostawezy.,

samochod skrzyvniowy,

ciagnik kotowy z przyczepa do przewozenia kabli.

v

Transport kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem nast¢pujacych warunkow:

" kable nalezy przewozi¢ na bebnach. dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach. jezeli masa kregu nie
przekracza 80kg. a temperatura ofoczenia nie jest nizsza niz +4°C. przy czym wewnetrzna srednica kregu
nic powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna érednica zewnetrzna kabla.
zaleca sie przewozenie bebnéw z kablami na specjalngj przyczepie. dopuszcza sie przewozenie 7 kablami
w skrzyniach samochodéw cigzarowych lub przyczepach. Bebny z kablami przewozone w skrzyniach
samochodow powinny bvé ustawione na krawedzi
tarcz. a tarcze bebnow powinny byé przyvmocowane do dna skrzyni samochodu tak. aby bgbny nie mogly
si¢ przetaczaé. Slawianie bebnoéw z kablami w skrzyniach samechodu na plasko jest zabronione, Kregi
kabla nalezy uktadaé poziomo.
zabronione jest przebywanie 0s6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami.
umieszczenie i zdejmowanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonywaé przy pomocy
Jurawia. Swobodne staczanie bebnow z kablami ze skrzvni samochodu oraz zrzucanie krggow kabli jest
zabronione.

Transport materialow 1 clementow malogabarytowych np. oprawy oSwietleniowe. zrodla $wiatla winien by¢
dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkach unicmozliwiajgcych uszkodzenie. zawilgocenie lub
zdckompletowanie.

W czasie transportu, zaladunku i wyvladunku oraz skladowania materiatow i osprzetu nalezy przestrzegac zalecen
wytworey. Wskazane jest dostarczenic materialow i osprzgtu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich
zabudowaniein.



5 WYKONANIE ROBOT

5,1 Wymagania ogdine
Wykonawca jest odpowiedziainy za prowadzenie Robdt zgodnie 2 Kontraktem. oraz za jakos¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych Robét. za ich zgodnoéé 7 Dokumentacjg Projektows. wymaganiami Specyfikacji
Technicznej i Projektu Organizacji Robot oraz poleceniami Inspekiora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowicedialnos¢ za dokladne wylvezenie w planie i wyznaczenic wysokosci wszystkich
clementow Robét zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwick bledu spowodowanego przez Wrykonawceg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostana.
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru. poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.
Sprawdzenic wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora Nadzoru nic zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.
Inspektora Nadzoru bedzie podejmowac decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstromny.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotvczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw 1 elementéw Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie. Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej a takze w
normach i wytveznych. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kentroli wszystkich Robot i kontroli wszystkich
materialéw dostarczonych na budowe lub na ni¢j produkowanych. wlaczajac przygotowanie i produkeje
materiatow. Inspekior Nadzor powiadomi Wykonawee o wykrytych wadach i odrzuci wszysikie te materialy i
roboty. ktére nie spelniajg wymagan jakosciowych okreglonych w dokwmentacji projektowej i Specy fikacji
Technicznej.
Polecenia Inspekiora Nadzoru bedg wykonywance nie posnicj niz w czasie przez niego wyznaczonym. po ich
otrzymaniu przez Wykonawcee. pod grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe 7 tego tytutu ponosi Wykonawcea.

5.2 Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcow

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnie 7 wymaganiami Dokumentacji Projektowej. Specyfikacji Techniczngj. a
saistniala wadliwoéé tych robot spowodowana sostala robotami wvkonanymi poprzednio przez innych
wykonawcow. to Inspektor Nadzoru zleci taki sposéb postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby
wyeliminowa¢ ich wady. a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt
Zamawiajacego.

5.3 Zakres i warunki wykonania robdt

Projektowane linie kablowe muszy bvé wybudowane zgodnie z PN-76/E-05125 1 warunkami technicznymi
obowigzujacymi na terenie dzialania Rejonu Energetycznego tj. uzytkownika linii kablowych.
Roboty winny by¢ prowadzone Z zachowaniem kolejnoéci technologicznej ze szczegdlnyin uwzglednicnieimn
nastepujgcych zasad:
a) wylaczenie napigeia.
przecigcie i uloZenie i polaczenie kabli,
przelozenie calych kabli do rowéw kablowyclh.
wykonanie pomiar6w sprawdzaj acvch i ponowne wlczenie pod napiecie.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana budowa.

5.4 Roboty przygotowawcze

Roboty przvgolowawcze przy realizacji prac elektromontazowych majg na cclu wyznaczenie tras linii kablowych i
g7af lub tablic rozdzielczych. Podstawe wytvezenia tras linii kablowych i s7af rozdzielczych stanowi Dokumentacja
Projektowa. Trasg linii okreslong w projekcie nalezy odtworzy¢ w terenie przed przvstapieniem do budowy.
Wiytyczenie trasy wykona przedsiebiorstwo geodezyjne [ub uprawniony geodeta.

5.5 Roboty ziemne

Roboty ziemne zgodnie 7e specyfikacja .Roboty Ziemne”

Przed przystapieniem do wykonania wykopéw wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu
7 danymi w dokumentacji projcktowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Rowy pod kable w miejscach z bogatym uzbrojeniem podziemnym nalezy wykona¢ recznie pod nadzorem
uzytkownikéw tego uzbrojenia. W migjscach gdzic nie wysigpuje uzbrojenie podziemne wykopy wykonywac
mechanicznie. Zicmig z wykopow odkladac boku wykopu.



Metoda wykonania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glgbokosci wykopu. ukszialtowania
terenu oraz. rodzaju gruntu. Pod kable zaleca sig wyvkonywanie wykopdw waskoprzestrzennych reznie. Iech
obudowa i zabezpieczenie przed osypaniem powinno odpowiadaé wymaganiom BN-83/8836-02.

Szerokoéé rowu kablowego na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0.4m. Zmiane kierunku rowu nalezy wykonac po
tuku. Jednocze$nie wymaga sie. by minimalny promien lukow nie byl mniejszy niz 0.5m.

Glgbokoéé rowu kablowego powinna by¢ taka. aby po uwzglednieniu ewentualngj warstwy podsypki piaskowej
oraz érednicy kabla. odlegloé¢ gornej powierzchni kabla od powierzchni otaczajacego gruntu byla nic mniejsza od
0.7m dia kabli NN i 0.8m dla kabli SN.

5.6 Roboty instalacyjno - montazowe

Ukladanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych 1 rurociggéw nalezy wykonac¢ po uprzednim uzgodnieniu robot

z uzytkownikami tych urzadzen.

Wykonawca powinien zglosic wlasciwemu Rejonowi Energetycznemu wniosek umozliwiajgcy uzgodnienic Z

odbiorcami przerw w dostarczeniu energii.

W czasic robot na istniejgcych liniach nalezv zwracac uwagg na bezpicczenstwo
pracy zagrozone ewentualnic ztym stanem slupdw i przewod6w lub obecnoscig napigeia.

5.7 MontaZz kabli w ziemi

Ukladanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie 1ub
rozcigganie, Przy ukladaniu kabli promien gigcia kabla nie powinien byé mniejszy od 15-to krotnej rednicy kabla
wiclozylowego lub wigzki kabli jednozylowych.

Kabli o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych nie nalezy ukladac jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla
jest nizsza niz +5°C.

Kabel uklada¢ recznic lub mechanicznic przy uzyciu rolek tocznveh.

W gruntach nie piaszczystych kable nalezy ukladaé na warstwie piasku o gruboéci 0.1m i zasypac warstwa piasku
0.1m. a pozostalg czes¢ wykopu nalezy wypelni¢ gruntem rodzimym. Zaleca sig ubijanie gruntu w wykopie. Kable
powinny by¢ ulozone w rowie w jednej warstwic. Kable powinny by¢ uloZzone w wykopie linia falisty 7 zapasem nic
mniejszym niz 4% diugosci wykopu. Po obvdwu stronach muf zaleca si¢ pozostawienie zapasu kabla lgcznie nic
mmniejszego niz 4m kabla z tworzyw sztucznych, Przy wprowadzeniu kabli do rur ochronnych i slupow pozostawic
zapasy zgodne z PN-76/E-05125.

Kazda lini¢ kablowg nalezy na calej dlugosci oznakowaé za pomocq trwalych oznacznikow nakladanych na kable
co 10m. Lini¢ kablowa oznakowac za pomocy folii z tworzvwa sztucznego ulozongj ok. 0,25m nad kablami dla
kabli o napieciu 0.4kV.

Miejsca umieszczenia muf kablowych zaleca sie oznakowaé za pomocg stupkéw betonowych 2 wycinicty litera
M, Mufy powinny by¢ dostosowane do typu kabla. jego napigcia znamionowego. przekroju i liczby 7yl oraz do
mocy zwarciowej wystepujacej w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowe powinny by¢ zgodne z
postanowieniami PN-74/E-06401.

Demontaz kolizyjnych odcinkéw kabli nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektows. Specyfikacjg
Techniczng oraz zaleceniani uzytkownika kabla.

Wykopy zwigzane z odkopaniem istniejace] linii kablowej muszg by¢ wykonywane recznie. pod nadzorem
uzvtkownika linii kablowej.

Wszelkie wykopy zwigzane z wykonaniem linii kablowej. powinny byé zasypane gruntem rodzimym zageszczonym
warstwami co 20cm i wyréwnane do poziomu istniejgcego terenu. Budowe lub ewentualng przebudowe linii
kablowych nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy oraz bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.8 Instalacja uziemiajjca

Wzdluz kabli nalezy prowadzi¢ bednarki uzicmiajaca. Bednarka polaczona jest z uziomami funkcjonalnymi stacji
transformatorowych. Uziemienie stupow nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem MP 7z 8.10.1990r. Glebokosé
zakopania bednarki — w czgéci prowadzonej w ziemi wynosi 0.6m. Przed zasypaniem uziomoéw nalezy sprawdzic
plany ich rozmieszczenia.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Wymagania ogélne
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w specyfikacji .. Wymagania Ogélne™

6.2 Badania i pomiary



Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie Z wyma ganiami norm. W przypadku. gdy normy nie
obejmuig jakicgokolwick badania wymaganego w Specy fikacji Technicznej, stosowad mozna wytvezne krajowe.
albo inne procedury. zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju. miejscu i
terminie pomiaru lub badania, Po wykonaniu pomiaru lub badania.
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca ma obowigzek
wykonania pelnego zakresu badail na budowie w celu wykazania Inspektorowi Nadzoru zgodnoéci dostarczonych
materialéw i realizowanych robét z dokumentacja projektows i Specyfikacja Techniczna.
Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy pelng zgodnoé¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach.
moga bv¢ dopuszczone do uzycia bez badai.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgeej do odbioru przez
Inspektora Nadzoru i ewentualnie przedstawiciela wlasciwego Rejonu Energetycznego. kolejny etap wykonania
robét mozna rozpoczaé po odbiorze ich zgodnodei z Dokumentacjq Projektows i Specviikacja Techniczng.
W czasic wykonywania robot nalezy przedsigwzigC nastepujgce CZVNNOSCi:

sprawdzenie glebokosci zakopania kabli, rezystancji izolacji i ciggtosci 7yl kabli.

sprawdzenie jakoséci i prawidlowosci polgczen zamontowanych kabli 1 osprzetu.
W przypadku zadowalajacych wynikéw pomiarow wykonanych przed i w czasic wykonywania robét, na wniosek
Wykonawcy. Inspektora Nadzoru moze wyrazic zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robot. W czasic
przegladu robot po zakorczeniu wykonywania robdt nalezy wykona¢ czynnosci:
sprawdzenic zastosowanych materialow.
sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronnych konstrukeji i osprzetu,
sprawdzenie dokladnosci wykonanych elementéw.
sprawdzenie stanu i kompletnosci polgezen,
stan przewodow. osprzgtu i opraw
ciaglosé 2yl kabla i przewodow oraz zgodnosci faz.
prawidlowoé¢ ochrony przed dotvkiem bezposrednim i posrednim czesci przewodzacyeh dostgpnych,
wykonanie pomiarow:
skutecznoéci ochrony przed dotykiem posrednim czgéei przewodzgeyeh,
rezystancji uzioméw ochronnych i roboczych.
rezystangji izolacji kabli i przewodow
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6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybcicj, nie
poZnicj jednak niz w terminic okreslonym w programic zapewnienia jakoscl. Wyniki badan (kopie) bed
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez nicgo wzoru lub innych. przez
niego zaaprobowanych.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji -Wymagania ogolne™.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest: kpl
dla linii kablowych.
kpl - dla rozdzielnic.

7.3 Zasady okre$lania ilo§ci Robét i materialow

O ile dla pojedvnczych clementow zadania budowlanego nie okre$lano inaczej. wszystkie pomiary diugodci i
odleglo$ci pomigdzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi beda odmierzone poziomo wzdluz linii osiowe;.
Wszystkie elementy robét okreslone w metrach. bedg mierzone rownolegle do podstawy.

W przypadku clementow standaryzowanych takich jak: profile walcowane. drut, rury. elementy w rolkach i belach.
siatka ogrodzeniowa. dla kiérych w ateécic producenta podano ich wymiary lub masg, dane te mogg stanowi¢
podstawe do obmiary.

Wszelkie inne materialy beda mierzone w jednostkach okreslonych w Dokumentacji Projektowej i/lub Specyfikacii
Technicznej.

7.4 Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy



Wszystkic urzadzenia i sprzet pomiarowy. stosowany w czasie obmiaru Robot bedg raakceptowane przez.
Inspektora Nadzoru.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonaweg. Jezeli te urzadzenia lub sprzet wymagajg
badan atestujacych to Wykonawea bedzic posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie. w calym okresie trwania
Robat.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub koficowym odbiorem Robdt. a takze w przypadku
wystepowania dhuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawey Robot.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot

podlegajacych zakryciu przeprowadza sig¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku micjsca szkice moga by¢ dolgczone w formic oddzielnego zalgcznika do
Ksiegi Obmiaru. ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robot podano w specyfikacji .\Wymagania ogolne™.

8.2 Warunki szczegdlowe odbioru robot

Odbior techniczny nastepuje po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu badar jak w pkt. 6.2. Nalezy

sprawdzic:
" ulozenie w rowach kabli.

zamontowanie w rowach muf kablowych,

ulozenic ciggdw rur ochronnych,

weiggniecia kabli do rur ochronnych,

sprawdzi¢ zgodno$¢ robot z umowg. Dokumentacjy Projektowa, Warunkami Technicznymi

Wykonania i Odbioru Robét Elektrycznych, normami i przepisamd.

v

¥ sprawdzi¢ udokumentowanic wladciwej jakosci wykonania robét odpowiednimi protokolami prob
,  montazowych. _ i . . . . .
p sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spelnia warunki i zasady prawidlowej eksploatacji,

sporzadzié protokél z odbioru technicznego robét z podanicm wnioskdw i ustalen.
Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujgce dokumenty:
“ Dokumentac|¢ Projekiows z naniesionymi zmianaini,
Specvfikacje Techniczng.
uwagi i valeccnia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajgcveh
zakryciu. 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen,
recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badai i oznaczen laboratorvjnvch zgodnie z specyfikacjy techniczng.
atestv jakosciowe wbudowanych materialdw.
opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wyvnikéw badait i pomiaréw zalgczonych do
dokumentéw odbioru. a wykonanych zgodnie z specyfikacjg techniczng.
sprawozdanie techniczne,
inme dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Sprawozdanic techniczne bedzie zawieraé:
Y . I § .

zakres i lokalizacje wykonywanych Robat.

wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projeklowe] przekazane] przez

Zamawiajgecgo. . L .

uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot.
W przypadku. gdv wg komisji. Roboty pod wzgledem przyvgotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koiicowego. komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego
Robét.
Wszvstkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupcelniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupelniajgeych wyznaczy komisja.

v

O O

%

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogdlne wymagania



Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w specyfikacji .. Wymagania ogolne™,

9.2 Platnosci

Platnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robét zgodnie z pkl. 7.2. niniejszej specyfikacji.
Cena jednostkowa wy7ej wymienionych robdt bedzic obejriowac:

v

v

v

v

robocizng bezposrednia.

wartos¢ zuzytvch materialdw wraz z kosztami ich zakupu.

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy i z
powrotem. montaz i demontaz na stanowisku pracy).

koszty posrednie. w sklad ktérych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy. pracownikéw
nadzoru i laboratorium. koszty urzadzenia i eksploataciji zaplecza budowy (w tyin: doprowadzenie energii i
wody. budowa drog dojazdowych itp.). koszty dotyvczace oznakowania Robotl. wydatki dotyezgce bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, oplaly za dzierzawe placow i bocznic, ckspertyzy dotyczace wykonamnych
Robét.

ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsicbiorstwa Wykonawcy,

zvsk kalkulacvjny zawierajgcy ewentuaine rvzyko Wykonawey z tyiulu innych wydatkéw mogacych
wyslgpi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancy)nyvin,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgeymi przepisaini,

Do cen jednostkowych nic nalezy wlicza¢ podatku VAT,
Cena jednostkowa w/w robdt obejmuje ponadto:

N BN A HEE B RRR K

roboly pomocnicze i przyvgotowawcze,

roboty pomiarowe — wytyczenie trasy linii kablowych.

dostarczenie materialow.

wykonanie wykopow.,

cwentnalne odwodnienie wykopow,

przyvgotowanie podtoza z piasku (2x10cm).

wylkonanie przewiertdw lub przepychéw wraz z budowy komor przepychowych,
ulozenie rur ochronnych,

wykonanie izolagji rur.

ulozenie kabli i wciggniecie ich do rur,

zasypanie wykopow.,

doprowadzenie terenu do stanu picrwotnego,

wvkonanie geoderyjnej inwentarvzacji powvkonawcezej.

podlgczenie kabli do sicci zgodnie z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjg Techniczng.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1

Normy - na zasadzie dobrowolnoSci

PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyine linie kablowe
PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-90/E-6401/04 Mufv kablowe na napigcie powyvzej 0.6/1 kV
PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne o izolacji z  tworzyw
termoplastycznych i powloce polwinitowej na napigcie
znamionowe 0.6/1kV

|

PN-56/B-03260 —~  Konstrukeje zelbetowe

PN-87/E-900544 — Przewody jednozvtowe o izelacji polwinitowej

PN-74/E-90066 — Przewody wiclozylowe o wspdlnej izolacji polwinitowej

BN-83/8836-02 — Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-68/B-06050 —  Roboty ziemne budowlane

PN-80/B-03322 — Fundamenty konstrukeji wsporczych. Obliczenia statyczne i
projektowanie

BN-68/6353-03 — Folia kalandrowana techniczna z uplastycznioncgo
polichlorku winylu

PN-80/H-74219 — Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco glownego
zastosowania

BN-78/6114-32 —  Lakier asfaltowy przeciwrdzewny do ochrony biernej
szvbkoschngcy czarny

BN-72/8932-01 — Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

PN-74/E-04500 ~  Osprzet linii elektroencrgetveznych. Powloki ochronne
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej Specy(ikacji Technicznej s4 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem ogrodzenia przepompowni w ramach:

Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompowniy, rurociggiem tlocznym i kablem zasilania
energetycznego przy ul. Uzar-Krysiakowej w Padwi Narodowej gmina Padew Narodowa.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wy mienionyeh w punkcie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

1.3.1.Zakres stosowania

a)ogrodzenia

Ogrodzenice jest srodkiem zabezpicczajgeym obiekt (dziafke) przed skutkami Wlargni¢cia na jej teren (
bezposredniego z jej otoczenia) ludzi. zwierzgt lub pojazddw. W zaleznoéei od charakteru obicktuy i sposobu jego
uzytkowania. stosuje si¢c odpowiedni sposéb kontroli dostepu do obiektu (dziatki) umozliwiajacy zapewnienie
pelnego zabezpieczenia przed wszelkimi formami zaburzenia ruchu,

b)furtki, bramy

Elementy ogrodzefi umozliwiajace komunikacje (zwickszajgce dostepnos¢) do obiektu (dzialki) i w
zaleznosci od zastosowanego typu determinujace plynnosé ruchu w obu kierunkach komunikacii.

¢} cokoly ogrodzenia

Element fundamentu ogrodzenia (shupkéw).

1.3.2.Rodzaje zastosowanvch rozwigzan:

a)ogrodzenia

Ogrodzenic terenu obicktu (dziatki) przewidziano do wykonania z paneli zgrzewanych z pretow stalowych
podwojnych poziomych £ 6 + 6 mm i pojedynczych pionowyeh £ 5 mm. Wymiary paneli —szeroko$é 2400 mm .
wysokos¢ 1800 mm (co daje wysokos¢ ogrodzenia od gruntu ok. 1850 mm). Wymiary oczek w panelu: 200 x 50
mm,

Wymagana srednica drutu panela ocynkowanego ogniowo: 5,0mm. Zabezpieczenie drutéw —ocynkowanie
oraz powlekanie proszkiem poliestrowym. Kolor panela zielony RAL 6005 lub Inny Wymagany przez.
Zamawiajacego. Przewidziano stupki stalowe ocynkowane dwustronnie (minimalna grubo$¢ pokrycia 275 g/m®)
o przekroju prostokgtnym: 60 x 40 x 2 mum (shipy ocynkowane) zabezpieczone od gory kapturkiem. Ponadto
slupy powinny by¢ pokryte proszkiem poliestrowym. Sposob laczenia pancli —za pomocg $rub hakowych z
nakretkami samozrywalnymi.

Podane dane charakteryzujg przykladowy system.

Inwestor dopuszcza stosowanie innego systemu ogrodzeniowego spelniajacego postawione wymagania,
ktérego parametry techniczne s3 nie gorsze od przedstawionych.

b)furtki, bramy

Furtka o szer. 1.0 m i wysokosci ogrodzenia. Profil stalowy o przekroju kwadratowym: 80 x 80 x 3 mumn.,
Zabezpieczenie: ocynkowanie i powloka proszkowa. Bramy o szer. 2.5 m dwuskrzydlowe z profili stalowych
ocynkowanych zabezpieczonych proszkowo o profilu kwadratowvm. Profil stupa: 100 x 100 x 3 mm.
Wypelnienie bramy panelami z paneli zgrzewanych 7 pretow stalowych. Sugerowany kolor: zielony RAL 6005
lub inny wymagany przez Zamawiajacego.

Podane dane charakteryzujj przykladowy system.

Inwestor dopuszcza stosowanie innego systemu ogrodzeniowego spelniajacego postawione wymagania,
ktdrego parametry techniczne s3 nie gorsze od przedstawionych.

Przedstawione powyzej elementy ogrodzeniowe powinny spelniaé stosowne wymogi o dopuszczenin do
obrotu tj. np. znak CE, deklaracje zgodnogci, aprobate techniczny itp.

c¢) cokdl ogrodzenia

- monolityezne fundamenty punktowe pod stupki przy bramach. furtce z betonu C20/25 o wymiarach 0.4 x

0.80x 1.0 m,

- monolityczne fundamenty punktowe pod slupki ogrodzeniowe z betonu C20/25 o wymiarach 0,40 x 0.60 x

0.90 m
- podmurdwka prefabrykowana z betonu wibroprasowanego architektonicznego klasy C35/45 zbrojonego z



clementow: deska betonowa o wymiarach 6 x 30 x 240 cm. lgczniki H” poczatkowe. przelotovwe i naroszne.

Suzczegdlowy zakres robot objetych platnoéeia obejmuije:

zakres rzeczowo-ilo§ciowy zgodny z przedmiarem robét.

1.4. Okreélenia podstawowe

Ogrodzenic panelowe systemowe (ogrodzenie. furtki, bramy)

Ogrodzeniowe skladajace si¢ # paneli wykonanych v technologii zgrzewania poziomych i pionowych pretéw
o romych wysokosciach i érednicach. slupkéw montazowvch. systemu mocowan oraz prefabrvkowanc)
podmurdwki fub punktowvch,

L5, Ogélne wymagania dotyczace rob6t

1.5.1.Przepisy ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce robot ~zgodnie 7 dokumentacja podstawowa.

1.5.2.0gblne zasady wykonvwania ogrodzen

Ogrodzenia wykona¢ zgodnie # dokumentacjg projektows oraz STWiOR.
2.MATERIALY

Wymagania dotyczgce materialow podano w pkt.1.3.2. Materialy powinny by¢ cynkowane ogniowo zgodnic
z normy PN-EN ISO 1461. Fundamenty cokolu ogrodzeniowego i pod slupki bramowe i przyfurtkowe wykonac
Jjako betonowe lane z betonu B-12.50 dla cokolu ogrodzenia i B-25 dla fundamentow punktowych.
3.SPRZET

Wymaga si¢ uzywania sprzetu zapewniajacego uzyskanic whsciwej jakosci, zachowania harmonogramu
realizacji zadania i terminu zakonczenia robét.
4. TRANSPORT

Transport materialow powinien odbywa¢ sig Srodkami transportu zapewniajacymi zachowanie wlasciwej
Jakosci wbudowywanych materialéw. terminowosé dostaw i umozliwiajgcego sprawny i bezpieczny ich
rozladunek.
5. WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z instrukcjami producentéw systemow i clementéw ogrodzeniowych w tvim zasadami sztuki

inZynierskigj.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogrodzenia, furtki i bramy

1. Przed przystapieniem do robdt nalezy sprawdzié. czy producent posiada stosowne éwiadectwa
dopuszczenia do
stosowania w budownictwie. deklaracje zgodnosci. atesty itp. na materialy uzyte do wykonania ogrodzenia.

W trakcie robdt naleszy zbadaé:

- zachowanie wyznaczonej trasv ogrodzenia.

- zachowanie dopuszezalych odchylek wymiardw.,

- prawidlowos¢ ustawienia slupkow.

- prawidlowos¢ wykonania ogrodzenia (wysoko$¢ ogrodzenia. prawidlowo$¢ montazu paneli).

- rozstaw stupkdw i ich zabetonowanie

2. Zasady posigpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy niespelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach Zostang przez Inspektora
nadzoru odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.

Wszystkie elementy robét lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstgpstwa od postanowien zawartych w
STWIOR [. Wymagania ogélne. zostang rozcbrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7.0BMIAR ROBOT

7.1.0gélne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiOR I, Wymagania ogélne.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsy jest

a) dla ogrodzenia m (metr).

b)dla furtki i bramy: sz1. (sztuka).
8.0DBIOR ROBOT

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wvkonanic ewentualnyeh napraw wadliwie
wykonanego ogrodzenia. Do odbioru Wykonawea przedstawia wszystkie wyniki pomiardw i badan z biczacej
kontroli.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogblne ustalenia dotycziyce podsiawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiOR 1. Wymagania ogolne.
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przvgotowawcze,
- dostarczenie na miejsce wbudowania elementdw konstrukcji ogrodzenia oraz materialéw
pomocniczych,
- ustawienic ogrodzenia w sposob zapewniajacy stabilnosé.
- uporzgdkowanie terenu.
- przeprowadzenie badan i pomiardw
kontrolnych. Cena 1 szt furtki i bramy obejmuje:

- pracc pomiarowe i roboty przvgotowawcze.

- dostarczenie na miejsce wbudowania clementéw konstrukeji furtki 1 bramy oraz materialow
pomocniczych.

- ustawienie furtki i bramy w sposéb zapewniajacy stabilnosé,

- uporzgdkowanie terenu,

- przeprowadzenie badarn 1 pomiardw kontrolnych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukeje betonowe zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyezne 1 projektowanie

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-006251 Roboty betonowe i Zelbetowe. Wymagania techniczne

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasviikacja i okreslenia

- PN-B-19701 Cement. Cement ponszechnepe uzyvtku, Sklad, wymagania i ocena zgodnosei

7. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

8. PN-H-04623 Ochrona przed korozjg. Pomiar grubosci powlok metalowveh metodami meniszezgevmi
9. PN-H-04651 Ochrona przed korozjg. Klasytikacja 1 okreslenie agresywnos$ci korozvine] $rodowisk

12. PN-I-82200 Cynk

13. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyZszone] wytrzymato$ci. Gatunki

14, PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzehniowego i ulepszania ciepnego. Gatunki

15. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukeyjna ogéInego przeznaczenia, Gatunki

16. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rurv. Gatunki

17. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukevina. Stal do naweglania. Gatunki

18. PN-H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na gorgco

19. PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki réwnoramienne

20. PN-H-03402 Kgtowniki nierownoramienne stalowe walcowane na gorgeo

21, PN-11-93403 Stal. Ceowniki walcowane, Wymiary

22. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane na gorgco

23. PN-[1-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na gorgeo

24. PN-H-97051 Ochrona przed korozjg. Przygotowanie powierzehni stali, staliwa 1 Zeliwa do malowania. Ogélne
wytvezne

25. PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowyeh. Ogélne wylvezne

26. PN-M-06515 Dzwignice. Ogolne zasady projektowania stalowych ustrojow noénych

27. PN-M-69011 Spawalnictwo. Zlgeza spavane w konstrukcjach spawanych. Podzial i Wymagania

28. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napaw ania stali

29. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo$é zlgezy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwo$ci na podstawie ogledzin
zewngtrznych

30. PN-M-80006 Zanurzeniowe powloki cvinkowe na drutach stalowych. Badania

31. PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia

32. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okrgglego. Wymagania i badania

33. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x7

34, PN-M-82054 Sruby. wkrety nhlkr@ﬂu stalowe ogodlnego przeznaczenia. Ogélne wymagania i badania
35. PN-M-82054-03 Srub\, wkrety 1 nakretki. Wlasno$ci mechaniczne $rub i “kTQlO\\

36. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podion stalowych przed nakladaniem farb 1 podobnych produkiow. Stopnie
skorodowania 1 slopnie przygotowania nie zabezpieczonyeh podlozy stalowych oraz podlozy

stalowych po calkowitvm usunigeiu wezedniej nalozonych powlok

37. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciggniene na zimno. Wyvmiary

38. BN-89/1076-02 Ochrona przez lxomna Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach stalowvceh,
stalivnyeh 1 zeliwnyeh, Wyvinagania i badania

39. BN-69/3018-01 Drut Lt)]s,z,ast}

>



40, BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione $limakowe

41. BN-80/6366-02 Siatki bezwezelkowe cigzkic z polictylenu

42. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechow vwanie

10.2. Inne dokumenty

43. Katalog powtarzalnych elementow drogowych. CBPBDIM _ Transprojekt” Warszawa 1979-1982
44 Wityezne stosowania ogrodzen drogowyeh (projekt). CBPBDIM .. Transprojekt” Warszawa 1990,
45 PN-EN ISO 1461 Cynkowanie ogniow



