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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne, odnosi si¢ do wymagan wspdlnych, dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach zadania: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompownig,
rurociggiem tlocznym i kablem zasilania energetycznego przy ul. Olszanskiej w Padwi
Narodowej gmina Padew Narodowa.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych specyfikaciji

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z niZej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

1 'Wymagania ogélne
I [Roboty ziemne
[l [Kanalizacja sanitarna
IV [Zasilanie energetyczne
V  |Ogrodzenie

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Dziennik Budowy — urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okoliczno$ci zachodzgcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem,
Wykonawcg 1 Projektantem.

Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt. Wpisy w ksigdze
obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbgdne do
prowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow 1 roboét.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Objazd tymeczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez



obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Odpowiednia (bliska) zgodno$é — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszezalnymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony, z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inspektora Nadgzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy robot w formie
pisemnej, dotyczace] sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Przetargowa dokumentacja projektowa — czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Priedmiar Robdét — wykaz robot, z podaniem ilosci, w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Teren robdt — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.5 Ogéline wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnoéci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$c z Dokumentacjg
Projektows, specyfikacja Techniczna, postanowieniami umowy i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.6 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspotrzedne punktow pomiarowych oraz reperow, Dziennik Budowy, Ksigge
Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i Specyfikacje Techniczna.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili koficowego odbioru robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na wasny koszt.

1.7 Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

Zamawiajqcego tj.:

Przetargowa dokumentacja projektows - rysunki pozwalajace na okreslenie lokalizacji, zakresu 1
charakteru robot, Dokumentacje Projektows, Przedmiary, ktora zostanie przekazana Wykonawcy
po przyznaniu kontraktu.

Wykonawey 1j.:
dokumentacji do opracowania przez Wykonawce, w tym:
x
Projekt organizacji budowy,
x
Program Zapewnienia Jakosci (PZT),
%
Dokumentacje powykonawcza, w_tym dokumentacje geodezyjno — wykonawczg dla
zrealizowanych robdt - umozliwiajaca naniesienie’ zmian na mapg zasadniczg 1 w
stosowanych ewidencjach zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
Projekt prganizaa}ii ruchu dla robdt w pasie drogowym uziodpiony z zainteresowanymi
in stymc.{aml wedfug obow?qucych procedur wraz. z uzyskaniem stosownych pozwolen
i zezwolen na zajecie pasa drogowego, instrukcje obstugi'i eksploatacji stacji uzdatniania



wody.
Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni w cenach
jednostkowych robot.

1.8 Zgodnos$é¢ robét z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjg Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego, stanowig czeS¢ kontraktu a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace, tak jakby zawarte byly w cale]
dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje nastgpujgca
kolejnosé ich waznosci:
" Specyiikacja Techniczna

Dokumentagja Projektowa

Przedmiar Robot
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci, opis wymiaréw podany na pismie jest wazniejszy od odczytu ze
skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektows i
Specyfikacjg Techniczna.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy, materiaty lub Roboty, nie bedg w peini zgodne z Dokumentacja Projektowg
lub Specyfikacja Techniczng i wplynie to na niezadowalajaca jakosS¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a elementy robot rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania istniejagcego ruchu publicznego w sasiedztwie
Terenu Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczen robot na okres budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot, projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce. W czasie wykonywania
robot, Wykonawca =zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajgc w ten sposdb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznoéci, w dzien i w nocy, tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beds utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie, przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest



wilaczony w Cene Kontraktows.

1.10 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot,
Wykonawca bedzie:
x
utrzyvmywac Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez waody stojaee),
X
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska, na terenie i wokoét Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spofecznej 1 innych,
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstalych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegoOlny wzglad na:
X
lokalizacje baz, magazyndw, skladowisk, 1 drog dojazdowych
x
srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow

wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i
gazami, mozliwoscig powstania pozaru.

1.11 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym
jako rezultat robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.12 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg miaty wydane
$wiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwosci na srodowisko.

1.13 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz, bedacych wiascicielem tych
urzadzen, potwierdzenie informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajgcego w planie ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wilaiciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieScic w swym harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru 1 zainteresowane wladze oraz bedzie
z nimi wspoipracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dzialania, uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowag mieszkaniowa, Wykonawca bedzie



realizowa¢ roboty w sposdéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia
wszystkich kosztow obejmujacych: oplaty, dzierzawy terenu, w tym: oplaty za zajecie pasa
drogowego, oplaty za wbudowanie urzgdzer w pas drogowy, rekompensaty dla wlascicieli za
czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wiasnosci 1 drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia. o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.14 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$, przy transporcie
materialow i wyposazenia na 1 z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia wiadz
na przewoz nietypowych wagowo i gabarytowo fadunkow.

1.15 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegat przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

W szczego6lnosci, Wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez, dla ochrony zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej, nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.16 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do roboét, od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
potwierdzone w taki sposob aby budowla lub jej elementy, byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koficowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to, na polecenie Inspektora
Nadzoru, powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny, od otrzymania
tego polecenia.

1.17 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych, podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych, odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen i metod. Wszelkie straty. koszty postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikte z lub
zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.



1.18 Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robdt, na czas niezbedny:
- utrzyvmanie plynnosci ruchu publicznego,
biezgce utrzymanie objazdow i przejazdow w stanie technicznym, umozliwiajgcym ruch
kotowy i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru dokona likwidacji objazdow
(przejazddw) 1 organizacji ruchu, w tym:
* usunigcia nie whudowanveh materialéw 1 oznakowania,
doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdow (przejazdéw) oraz zastgpczej organizacji ruchu nie
podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wigczony w ceng kontraktows.

1.19 Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy 1 przepisy, ktore
spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych
norm i przepisdow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sa panstwowe tub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roznice pomiedzy powolanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce 1 przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.20 Wykopaliska

Wykonawca, o ile zajdzie taka koniecznosé lub wynika to z uzgodnien zapewni na wiasny koszt
nadzér archeologiczny nad prowadzonymi robotami. O wszelkie wykopaliskach (monety,
przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowigzany jest powiadomié
nadzor archeologiczny 1 Inspektora Nadzoru 1 postepowac zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i (lub) wystapig opoznienia w robotach,
Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajagcym 1 Wykonawca ustali wydluzenie czasu
wykonania robét i (lub) wysokosci kwoty, o ktdrg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktows.

2 MATERIALY

2.1 Zrodta szukania materiatéw

Wszystkie zastosowane materiaty uzyte do realizacji projektu muszg pochodzi¢ z krajow UE. Co
najmniej na trzy tygodnic przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,
szczegOtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materialow. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie,
ze wszystkie materiaty z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniaja wymagania specyfikacji w czasie realizacji
robot.



2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz, na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wilgczajge w to zrédla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty,
przed rozpoczeciem eksploatacyi zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilo$ciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zZrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw dla Robdt.

Humus i nadklady, czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskiwania piasku i
zwiru, beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu,
przy zakoficzeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjalkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzit w obrebie Terenu Budowy zadnych wykopow, poza tymi ktére zostaly
wyszczegolnione w Kontrakcie. Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatowe moga byc okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materialdow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda
zachowane nastepujace warunki:

* Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspolpracg 1 pomoc Wykonawcey oraz producenta

materialow w czasie przeprowadzania inspekcyi.
X

Inspektor Nadzoru bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasic. do tych czgdei wytwomi,
gdzie odbywa si¢ produkeja materialdw przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i
niezaplaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone, zachowaly swojg jakosé 1 wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrgbie ferenu budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwose
wariantowego zastosowania rodzaju materiatdw, w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego



materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze
by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$c robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy 1 powinien odpowiadad, pod wzgledem typow 1 ilosci, wskazaniom zawartym w
Specyfikacji Technicznej w przypadki braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t, ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptynag niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét 1 wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie na biezaco usuwaé. na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogodine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami Specytikacji Technicznej, Programem Zapewnienia Jakosci, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokiadne wytyczenie w planie 1 wyznaczeniu
wysokosci wszelkich elementow robot, zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe;.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu 1
wyznaczeniu robot, zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformufowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowe] 1 w
Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatlow i robét, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, dos$wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.



5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktérym
przedstawi zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne, gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektows,
Specyfikacja Techniczng 1 ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) cze$¢ ogolng opisujacy:
* organizacje wykonania robdt, w tym terminy 1 sposob prowadzenia robdt, organizacje ruchu na
terenic budowy wraz z oznakowanien,
sposdb zapewnienia BHP,

wykaz zespolow roboczveh, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
wykaz oséb odpowiedzialnyveh za jakosc 1 terminowosé wyvkonania poszezegélnyceh elementdw robot,
system (sposob 1 procedurg) proponowanc) kentroli 1 sterowania jako$eig robot,

wyposazenie w sprzgt 1 urzgdzenia do pomiardw 1 kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktéremu Wvkonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badaf).

sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych waioskéw 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czesé szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
x
wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzeh pomiarowo-kontrolnych,
%

rodzaje 1 ilosci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow.
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposdb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utratg ich whasciwosci w czasie transportu,

sposdb 1 procedure pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwosé pobierania probek,
legalizacje 1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementdw robdt, sposob
postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnaé
zatozong jakosc¢ robot.

Wrykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot 1 jakoSci materialtdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek 1 badan materialdw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Techniczne;.

Minimalne badania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w Specyfikacji

Technicznej, normach 1 wytycznych, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru swiadectwa,



ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje i odpowiadaja
wymaganiom norm okre$lajacych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé, z jednakowym
prawdopodobienstwem, wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru moze polecié
przeprowadzenie dodatkowych badan, tych materiatow, ktére budza watpliwosé co do jakosci.
Koszty tych badan ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
wypadku, koszty te pokrywa Zamawiajgcy. Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

6.4 Badania i pomiary
Wszystkie badania 1 pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej stosowaé
nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury. Przed przystapieniem do badan i pomiarow,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
przez Inspektora Nadzoru.

6.5 Raport z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.

6.6 Badania dokonywane przez Inspektora Nadzoru

x
Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodia ich wytwarzania,
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materialdow.

x
Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
grzez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatow 1 robSt z wymaganiami

pecyfikacji Technicznej na postawie wynikdw badan dostarczonych przez Wykonawce.

x

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow 1 robdt =z
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacja Techniczng. W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych 1 dodatkowych badan i1 pobierania prébek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatlow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materialy, ktdre posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisdw 1 dokumentow technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczng,
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete

[\e)



certyfikacja okreslong w pkt 1 1 ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej. W
przypadku materiatow, dla ktorych sa wymagane ww. dokumenty przez Specyfikacje
Techniczna, kazda partia materiatdw bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemysiowe beda posiada¢ ww dokumenty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby, wynikami wykonanych przez niego
badan.

Materialy posiadajgce ww. dokumenty, a urzadzenia -- wazng legalizacj¢, mogg by¢ badane w

dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wilasciwosel z Specyfikacja

Techniczng, materialy takie lub urzadzenia, zostang odrzucone.

6.8 Dokumenty Budowy

Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujagcym Wykonawce 1
Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy, do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i dotyczy¢ beda przebiegu robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalq technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty, beda oznaczone kolejnymi
numerami zatgcznika i opatrzone datg oraz podpisem Wykonawcey i Inspektora Nadzoru.

Do gziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

date przekazania terenu budowy,
x
date przekazania Dokumentacji Projektowej.

x
date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakogci i harmonograméw robot,
% . . .
terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszezegdnyeh elementow robot,
x
przebieg robdt. trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu. okresy 1 przyczyny przerw w robotach.
* 5 3 .
uwagi 1 polecenia Inspektora Nadzoru,
daty zarzgdzenia wstrzyinania robél, z podaniem powodu,
x
zgloszenia 1 daty odbioru robdt zanikajgcych, ulegajacych zakryein, czesciowych 1 koficowych
L, © biorow robot,
wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcey,
x
stan po%ody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajgcym ograniczeniom lub
szczegdlnym wymaganiom, w zwigzku z warunkami klimatycznymi.
% .
zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
x
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i1 w trakcic
. wykonywania robot,
dane dotyezgee sposobu wykonywania 1 zabezpieczania robot,
x

dane dotvczace jakosci materialow, pobierania prébek oraz wymiki przeprowadzonych badan z
podaniem, kio je przeprowadzal, wyniki prob poszczegdlnych elementow

budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do
Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona i nie ma uprawnien do wydawania polecen



Wykonawcy robot.

Ksiega Qbmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly, w jednostkach
przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryine

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
jakosci robot. dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych nastgpujgce dokumenty:
x

pozwolenie na budowe,
protokol przekazania Terenu Budowy,
wmowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy,

protokol odbioru robot,

® X X K K

protokoly 7 narad i ustalei,

korespondencig na budowie,

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym miejscu Zaginigcie ktoregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja
projektows i Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze
Robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru z co najmniej 3-dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisywane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot. Bledy
zostang poprawione wg instrukeji Inspektora Nadzoru, na pismie.

Obmiar gotowych roboét bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagang do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanym przez
Wykonawece i inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegfosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi, bedg obmierzone
poziomo, wzdtuz linii osiowej. Objetosci bedg wyliczone w m’, jako dugos¢ pomnozona przez
sredni przekroj. llosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beds wyrazone w tonach lub
kilogramach, zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Techniczne;j.



7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i beda przez niego
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot. Urzadzenia winny byc
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznej. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposdb ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem robdt, a takze w
przypadku dluzsze] przerwy robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu, przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb
zrozumiaty i jednoznaczny.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robaét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja
nastgpujgcym etapom odbioru, dokonywanego przez Inspektora Nadzoru, przy udziale
Wykonawcy:

* odbior robot zanikajgeych 1 ulegajgeych zakryciu,

) cdbiodr czesciowy,

) odbior koncowy.

" odbidr pogwarancyjny.
Odbior robot zanikajgcych i ulegajgeych zakryciu
Odbidr tych robodt polega na finalnej ocenie jakosci i ilosci wykonanych robot, ktére w dalszym
procesie realizacji, ulegna zakryciu. Odbiér bedzie dokonywany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogo6lnego postgpu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie podzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg§ci robét. Cdbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg. zasad jak wyzej.

Odbidr koricowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot, w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakoficzenie robot oraz gotowosé do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomienieni, na pismie, o
tym fakcie (Zamawiajgcego) Inspektora Nadzoru.

Odbiér koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru, zakoficzenia robot.



Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnosci
Inspektora Nadzoru, Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw oraz wizualnej zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjg Techniczna.

W toku odbioru koncowego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajgcych i robdt poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupelniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru kofcowego. W przypadku
stwierdzenia przez Komisje, ze jako§¢ wykonanych robét, w poszezegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i Specyfikacji Technicznej, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomnigjszong wartos¢ wykonanych robét, w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru koncowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt, jest protokdt odbioru
koncowego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
x
Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

* Specviikacje Techniczne,

* Recepty 1 ustalenia technologiczne,

* Driennik Budowy 1 Ksiggi Obmiaru (orvginaly),

: Wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

Deklaracje zgodnosei lub certylikaty zgodnesei wbudowanych materialow,

%

Geodezyjng inwentarvzacje powvkonawczg wykonanych elementow robot,

inne dokumenty wymagane przez Zamawlajgeego
W przypadku gdy wg. komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie, zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace, beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robét poprawkowych i uzupetniajgcych, wyznaczy Komisja.

Odbidr pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy odbiorze
koncowym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad odbioru koficowego.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke
obmiarowa, ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawsg platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania, sktadajace si¢ na je] wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacii
Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami, warto§¢ zuzytych materialdw wraz z
kosztami zakupu. magazynowania,



ewentualnych ubytkow 1 transportu na teren budowy,

warto$é pracy sprzgtu wraz z towarzyszgcvimi kosztami (sprowadzenic sprzetu na Plac Budowy i z
powrotem, montaz 1 demontaz na stanowisku pracy).

koszty posrednie, w  sklad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy.,
pracownikéw nadzoru i laboratorium,

koszty urz%dzenia 1 eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii 1 wody, budowa
drog dojazdowyceh itp.)

koszty dotyczgee oznakowania Robot,

wydaiki na BHP.

usluei obee,

oplaly za dzierzawe placow, ekspertvzy, ubezpicczenia oraz Koszl zarzadu Wykonawey,

zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne rvzvko wykonawey z tvtulu innyeh wydatkéw moggeych
wystapi¢ w czasie realizacji rob6t 1 w okresie gwarancyjnyvi,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym
Przedmiarze Robot, jest ostateczna 1 wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robdt objetych pozycja kosztorysowg. Cena ofertowa przedstawiona przez
Wykonawece jest ceng ryczattows nie podlegajaca zmianie.

9.2 Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacie geodezyjng
powykonawczg inwestycji oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym.

9.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykonaé zabezpieczenie terenu budowy:
dostarczyc 1 zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace (zapory, $wiatla ostrzegawcze, znaki itp.)

9.4 Koszty zawarcia ubezpieczen na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczefi wymienionych w warunkéw umowy ponosi Wykonawca.

9.5 Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z przepisami
Ustawy o drogach publicznych lub innego obowigzujacego prawa miejscowego wilasciwego
terenowo dla miejsca wykonywania robot, ponosi Wykonawca.

9.6 Odwodnienie wykopow

Koszty utrzymania wykopow w stanie suchym na czas prowadzenia robdt, nalezy oszacowaé w
formie ryczaltowe] na podstawie zatozen zamieszczonych w dokumentacji 1 uwzgledni¢ w cenie
jednostki obmiaru wykopu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane.

2. Specyfikacje Techniczne w roznych miejscach powotuja sie na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowal jako integralng czgsc i nalezy je
czytac tacznie z Rysunkami i1 Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaly. Rozumie
sie, ze Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawarto$cig 1 wymaganiami.
Zastosowanie beda miaty wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej Roboty beda



wykonywane w bezpieczny sposoéb, SciSle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub
odpowiednimi normami Krajéw UE lub beneficjantow w zakresie przyjetym przez polskie
prawodawstwo.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot ziemnych zwigzanych z budows: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z
przepompownia, rurociggiem tlocznym i kablem zasilania energetycznego przy ul
Olszanskiej w Padwi Narodowej gmina Padew Narodowa.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych Specyfikacjg Techniczna

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t ziemnych przy
wykonywaniu wykopdw, zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowiezionym.
Zakres robot obejmuje:

» 5 ’ : ; w
~ odtworzenie punktéw trasy 1 punktow wysokosciowych,
» i &
~ wyznaczenie obiektow,
~ rozbiérka elementdw drog 1 ogrodzen,
* 2 By 4 . ¢
zdjecie warstwy ziemi urodzajne,
> : .
~ wykopy w gruncie waskoprzestrzenne, mechaniczne rgezne, na odklad,
umocnienia $cian wykopéw wypraskami wraz z rozbiorka,
f , . . o - . . .
wyréwnanie podtoza w miejscu przebrania gruntu oraz pod armature z dowiezionego piasku,
~ zasypanie z zaggszezaniem wykopow, mechaniczne 1 rgeznie,
s i ; 7 - 2 % B E ;
© wywoz nadimiaru gruntu na odleglosc do 5 km, rozsciclenie ziemi urodzajne,
© montaz i demontaz konstrukeji podpar¢ i podwieszen istniejgeych rurociggow i kabli,
» it i .
ulozenie 1 rozbiorka kladek dla pieszych,
Vg g ;
odwodnienie wykopow,
r . . . . . .
. zabezpieczenie kabli rurami dwudzielnymi,
r .
dokopy pod projektowane budowle,
- formowanie 1 zageszezanie nasypow.
I'g . Z
~ rozplanowanie wydobytego urobku z dna i skarp.
~ plantowanie powierzchni skarp 1 dna wykopdw.,
"‘r

humusowanie w miejscach wykopow.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z Polskimi Normami, warunkami
technicznymi projektowania, wykonania i odbioru robot ziemnych 1 specytikacjg ,,Wymagania
ogolne”.

Grunt budowlany (grunt) — czes¢ skorupy ziemskiej] mogaca wspoldziata¢ z obiektem
budowlanym, stanowigca jego element lub shuzaca jako tworzywo do wykonywania z niego
budowli ziemnych.

Grunt rodzimy — grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku procesow geologicznych



(wietrzenie, sedymentacja w $rodowisku wodnym itp.), grunty rodzime sg zawsze gruntami
naturalnymi, rozroéznia sie nastepujace grunty rodzime: skaliste, nieskaliste mineralne,
nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy — grunt powstaly w wyniku dziatalnosci cziowieka, np. w wysypiskach
zwalowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp..

Grunty mineralne nieskaliste — grunty kamieniste, gruboziarniste 1 drobnoziarniste.

Grunty grubogiarniste - ze wzgledu na uziarnienie wyrdzniamy: zwir, Zzwir gliniasty, pospolke,
pospotke gliniasta.

Grunty drobnoziarniste — ze wzgledu na spoisto§¢ wyrozniamy niespoiste (np. piasek gruby,
sredni, drobny i pylasty), spoiste (np. piasek gliniasty, pyt piaszczysty, pyt, glina piaszczysta,
glina, if).

Nasyp — budowla, ktdrej rodzaj i stan odpowiadajg wymaganiom budowli ziemnych lub podloza
pod budowle.

Nachylenie skarpy — nachylenie spadu skarpy w stosunku do poziomu najczescie] podawane
jako 1:n (gdzie n jest stosunkiem rzutu poziomego do rzutu pionowego) lub jako kat nachylenia
spadku skarpy w stopniach.

Podloie gruntowe — streta, w ktorej wiasciwosci gruntow majg wpltyw na projektowanie,
wykonywanie i eksploatacje budowli.

Klin odlamu — bryta gruntu wydzielona powierzchnig poslizgu.

Statecznosé¢ skarp — skarpa zachowuje swoja statecznosé, gdy Scinajgce naprezenia wzdiuz
dowolnej ciagtej powierzchni (powierzchni poslizgu) nie przekrocza wytrzymatosct gruntu na
$cinanie 1 w obrebie klina odtamu nie dojdzie do osuwiska.

QOdktad — nasyp uformowany z gruntu usunietego z wykopu i przeznaczonego dc pdzniejszego
wykorzystania, np. do =zasypania wykopu po jego zabudowaniu, wyrOwnania terenu,
rozplantowania.

Urobek — grunt odspojony lub wydobyty z wykopu.

Odwodnienie powierzchniowe — odwodnienie polegajace na ujmowaniu wod gruntowych i
powierzchniowych bezposrednio w wykopie lub za pomoca systemu rowdw 1 drenazy
poziomych 1 doprowadzeniu ich poza wykop budowlany, odwodnienie tymczasowe -
tymczasowe obnizenie zwierciadla wody gruntowej, zwykle na okres robot ziemnych 1
fundamentowych lub wykonywania budowli ziemnej.

1.5 Ogoine wymagania dotyczgce robot ziemnych

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania prac, oraz ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, specyfikacja techniczng 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty ziemne — wykopy pod urzadzenia, nasypy nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymogami
podanymi w normie PN-B-06050:1999 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie Dokumentacji Projektowej, okreslajacej
potozenie instalacji 1 urzadzen podziemnych, mogacych znalez¢ si¢ w zasiggu prowadzonych
robot. Jezeli teren, na ktoérym wykonywane sg roboty ziemne nie moze by¢ ogrodzony,
Wykonawca robdt powinien zapewni¢ jego staty nadzor.

Wykopy — wymagania ogdlne

Technologie wykonywania wykopow okresla Dokumentacja Projektowa. Moze ona ulec zmianie
w uzasadnionych przypadkach w trakcie robdt wykonawczych. Zmiana technologii robot, w
wyniku ktérej nastapi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosci, lub warunkow
eksploatacji 1 konserwacji wykonywanych urzadzen, wymaga zgody Inspektora Nadzoru.
Wykopy powinny by¢ wykonywane w mozliwie najkrotszym czasie oraz w takim okresie, aby
po ich zakonczeniu mozna byto przystapi¢ natychmiast do wykonania projektowanych umocnien
dna i skarp, urzgdzen, budowli.



Nalezy przestrzega¢ zasady, aby przed planowanymi dluzszymi przerwami w pracy,
poszczegblne odcinki wykopow byly catkowicie wykoficzone. Szczegolnie niewskazane jest
pozostawianie wykopow w stanie surowym na okres zimowy.

Nasypy — wymagania ogdlne

Technologie oraz zakres wykonywania nasypow okresla dokumentacja projektowa. Moze ona
ulec zmianie w uzasadnionych przypadkach w trakcie robot wykonawczych. Zmiana technologii
robot, w wyniku, ktorej nastapi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosci, lub
warunkow eksploatacji 1 konserwacji wykonywanych urzadzen, wymaga zgody Inspektora
Nadzoru. Skarpy nasypdw bezposrednio po ich wykonaniu powinny by¢ umocnione zgodnie z
Dokumentacjg Projektows.

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastepna, wyzej polozona
warstwa moze by¢ uktadana po osiggnieciu wymaganego zaggszczenia warstwy poprzedniej. Dla
uniknigcia przestojow odcinek robot nalezy podzieli¢ na czgéci, tak aby procesy wbudowywania
gruntu, zageszczenia i kontroli mogty by¢ realizowane w tym samym czasie.

Warunki gruntowo-wodne

Warunki gruntowo-wodne na terenie inwestycji zostaty rozpoznane i opisane w dokumentacji
projektowej. Projektowane do wykonania obiekty o plytkim i nieskomplikowanym
fundamentowaniu w prostych warunkach geologicznych mozna zaliczy¢ do 1 kategorii
geotechnicznej. W rejonie przedmiotowej inwestycji wystgpujg bowiem grunty kat. III-IV.
Zakres projektowanych rozwigzan zwigzanych z warunkami gruntowo-wodnymi nalezy
korygowaé w trakcie realizacji w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru, stosownie do warunkow
rzeczywistych.

Istniejgce uzbrojenie terenu

Rodzaje oraz usytuowanie istniejacego uzbrojenia terenu objgtego inwestycja ustalono na
podstawie inwentaryzacji zamieszczonej na mapach zasadniczych do celow projektowych w
skali 1:1000 oraz w wyniku uzgodnien dokonanych z administratorami poszczegodlnych
urzadzen.

2 MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robdt ziemnych wedlug zasad niniejsze;
specytikacji sg:
» ;
pospolka,

lumus.

Do utrwalenia punktéw gidéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe srednicy 5
mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

JSwiadki” powinny mie¢ dtugosé okolto 0,50 m i przekréj prostokgtny.

3 SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wiasciwosdci gruntu w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie jego
odspajania, wbudowywania i zageszczania. Sprzgt uzywany w robotach ziemnych powinien by¢
zgodny z przewidziang technologig wykonania robot, oferta Wykonawcey i uzyskac akceptacje



Inspektora Nadzoru. Przewiduje sig¢ wykorzystanie ponizszego sprzgtu:
~ koparki,
koparko-spycharki,
spycharki,

ciggnika z przyezepa,
ubijaka mechanicznego,
fadowarki,

L S O A O

samochoddw samowyltadowezych.

3.1 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:
” teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
tasmy stalowe, szpilki,
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4 TRANSPORT

Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania, wbudowywania, zaladunku i odleglosci
transportu. Samochody samowyladowcze, ciggniki 1 inne Srodki transportowe wiasciwe do
wymogdw okreslonych w dokumentacji projektowe], zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczefistwa zaréwno w obrebie pasa drogowego jak i poza nim. Przy pracach
transportowych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow obowigzujgcych aktualnie w
publicznym transporcie drogowym 1 kolejowym.

5 WYKONANIE ROBOT

YVYVYY

5.1 Wymagania ogoéine wykonania robot ziemnych

Wymagania ogélne dotyczace prowadzenia robdt ziemnych podane zostaly w specyfikacji
»Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne wykonywaé nalezy zgodnie z normami: PN-B-06050:1999, PN-B-10736:1999
PN-EN 1610:2002, PN-EN 1610:2002/Ap1:2007.

5.2 Prace pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 6).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspolrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i



uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomic o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzednych terenu podanvch w Dokumentacji Projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byc rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke 1 potozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
w czasie (rwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub shupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegfosé¢ pomiedzy
punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ S00m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy kanalizacji w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢é poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscig, aby $redni bigd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.



5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane
eodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowej.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrdw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowe] nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnosciag do Icm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwcezas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5 Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
wytvezenie osi,
wytvczenie punktdw okreslajgeveh usyvtuowanie (kontur) obiektu

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnos$cig okreslong w punkcie 5.4.

5.6 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byé zdjgta z przeznaczeniem do poéZnicjszegc uZycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewow oraz do
innych czynnosct okreslonych w Dokumentacji Projektowe]. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami Specyfikacji Technicznej lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego
wykonania rob6t, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokoscei jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;j,
Specyfikacji Technicznej lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by¢é przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.7 Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog, ogrodzen obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow utrudniajgcych wykonanie zakresu robot objetych punktem 1.3  niniejszej
specyfikacji zgodnie z Dokumentacjg Projektows, Specyfikacjg Techniczng lub wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.



Roboty rozbidérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w
Specyfikacji Technicznej lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny byC usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wiasnosciag
Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w Specyfikacji Technicznej lub
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z Specyfikacja Techniczng stajg si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog, ogrodzen znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy kanalizacyjne, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow kanalizacyjnych nalezy
wypelnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie
z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.8 Wykopy — metodyka wykonywanych roboét

Wykopy pod rurociagi nalezy wykonywaé w takiej kolejnosci, aby w kazdej fazie robot byt
zapewniony odptyw wod opadowych i gruntowych. Przy wykonywaniu wykopow nalezy
przestrzega¢ zasady rozpoczynania robot od najnizszego punktu i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku dna wykopu. Rozpoczgcie robdt w innej kolejnosci moze by¢ stosowane
tylko w korzystnych warunkach wodno-gruntowych.

Metody wykonania robot — wykopy (recznie lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do
glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu.

Projektuje sie wykonanie wykopow jako wykopy otwarte, z nachyleniem skarp zgodnie z
Dokumentacjg Projektows.

5.9 Profilowanie przekroju wykopu

Przy profilowaniu przekroju poprzecznego wykopu nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

g odspojony grunt nalezy odrzuci¢ poza krawedz skarp, a pas terenu wzdluz wykopu

powinien by¢ oczyszczony,

lokalne przeglebienia na profilowanych skarpach i w dnie, powstale w wyniku
przekopania, lub po usuni¢ciu np. gtazéw lub innych starych budowli, zaleca sig
uzupelni¢ gruntem mineralnym, piaszczystym, piaszczysto-gliniastym,

niedopuszczalne jest stosowanie do likwidacji przeglebien lub sztucznego nadsypywania
skarp gruntdw zbrylonych, zmarznietych, rozpylonych lub bedgcych w stanie ptynnym,
zasypke w przeglebieniach nalezy wykonywaé warstwami poziomymi o grubosci do
20cm 1 starannie zaggszczac,

na odcinkach, gdzie trasa wykopdw przecina stare koryta lub gdzie wymiary istniejgcego

wykopu przekraczaja wymiary projektowane, sposéb wyprofilowania sztucznych skarp
nalezy uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.

5.10 Wykonywanie wykop6éw w gruntach nawodnionych

Przed rozpoczeciem robot w gruntach o wysokim poziomie wody gruntowej lub zalanych woda
nalezy:

” sprawdzi¢ czy aktualne warunki gruntowo-wodne zezwalajg na rozpoczecie robot przy

uzyciu przewidywanego sprzgtu mechanicznego,

sprawdzi¢ czy w aktualnych warunkach istnieje mozliwos¢ ograniczenia doptywu wody
na teren budowy.



Technologia wykonania wykopow musi umozliwia¢ prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robdt ziemnych, W czasie wykonywania robét ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni
spadek podiuzny i nadaé¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajgce szybki odptyw wad z
wykopu.

W trakcie realizacji inwestycji nie przewiduje si¢ specjalnych rozwigzan odwodnienia wykopow
przy wykonywaniu wykopow, gdyz wody z wykopow odprowadzane bedg grawitacyjnie. Dla
wykonania punktowych obiektow przewiduje si¢ typowe rozwigzania urzadzenia odwodnienia
powierzchniowego.

5.11 Skladowanie, rozplantowanie urobku i
zasypywanie wykopu

Ukopany grunt z wykopu, przewidziany do rozplantowania na przyleglym terenie i zasypania
wykopow po realizacji robot technologicznych, moze by¢ czasowo skladany po jednej lub po
obu stronach wykopu. Miejsce oraz sposob sktadowania i rozplantowania urobku, o ile w
dokumentacji projektowej nie zostaty okre$lone, nalezy ustala¢ bezposrednio w terenie,
uwzgledniajgc nastepujace warunki:

" uksztaltowanie terenu,
rodzaj uzvtkowania 1 stan zagospodarowania tcrenu,
mozliwosé dojazdu 1 pracy przewidvwanego sprzetu,
ilo§é¢ urobku na 1m wykopu.
Grunt nalezy skiadowaé w taki sposdb, aby nie nastapilo obsuwanie si¢ urobku do wykonanego
wykopu. Skladowanie urobku, materialow 1 wyrobow jest zabronione w odlegtosci mniejszej niz
0,6m od krawedzi wykopu, jezeli §ciany wykopu sg obudowane oraz w strefie klina naturalnego
odlamu gruntu, jezeli ciany wykopu nie sa obudowane. Przy dokonaniu odkladu urobku tylko
po jednej stronie wykopu, odlegtos¢ odktadu nie powinna by¢ mniejsza niz 1,0m od krawedzi
klina naturalnego odtamu gruntu.
Rozplantowanie urobku nalezy wykona¢ w mozliwie krotkim czasie po wykonaniu wykopow i
robdt technologicznych, aby mozna byto jak najszybceiej zagospodarowaé pas terenu. Opdznienie
rozplantowania moze mie¢ miejsce, gdy grunt na odkladzie jest zmarznigty, nadmiernie
zawilgocony [ub zbrylony.
Warstwa rozplantowanej ziemi nie powinna przekracza¢ 20cm z tym, ze gruboS¢ ta moze byc
wigksza w lokalnych przegtebieniach terenowych lub, gdy wynika to w sposob jednoznaczny z
Dokumentacji Projektowej. Powierzchnia po rozplantowaniu powinna by¢ wyrodwnana oraz
wyprofilowana z odpowiednimi spadkami uniemozliwiajagcymi zaleganie wody. W przypadku,
gdy warunki terenowe uniemozliwiaja odpowiednie wyprofilowanie spadku nalezy wykonac
bruzdy ulatwiajace splyw wody powierzchniowe;.
Pozostawienie nierozplantowanej ziemi w odkladzie, na dluzszy okres lub na stale, moze mie¢
miejsce tylko w szczegolnych przypadkach, np. gdy przewiduje si¢ dalsze wykorzystanie ziemi z
odktadu lub warunki terenowe uniemozliwiaja rozplantowanie wzglednie wywiezienie urobku.
W takich przypadkach ziemie w odkladzie nalezy wyprofilowa¢ w regularne pryzmy. Co
kilkadziesigt metréw lub gesciej, w zaleznosci od lokalnych warunkow terenowych, w
uformowanych pryzmach, nalezy pozostawi¢ przerwy dla umozliwienia splywu wod
powierzchniowych.

»
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5.12 Postepowanie w okolicznosciach niebezpiecznych

W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢
hydraulicznych (kurzawka) nalezy:

wstrzyma¢ wykonywanie robot w sgsiedztwie zaobserwowanego zjawiska jesli to
konieczne ze wzgleddw bezpieczefistwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu



przed dostepem ludzi,

zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastapilo przebicie przed dalszym naruszeniem
struktury gruntu (np. przez ulozenie geowldkniny i nasypanie okofo 0,5m warstwy
pospoiki fub drobnego zwiru),

zawiadomi¢ Inspektora Nadzoru oraz Projektanta

W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody instalacyjne,
rurociggi, niewypaty itp. nalezy:

”  niezwlocznic przerwaé prowadzenic robot,

zawiadomié odpowiednic instyiucje administracvine lub jednostki ratownicze,

zawiadomi¢ Inspekiora Nadzoru 1 Zamaxviajacego.

Ve

zabezpieczyvé zagrozone migjsca przed dostgpem ludzi 1 zwierzat.
W czasie wykonywania robot ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umiescic
napisy ostrzegawcze. Prowadzenie robdt ziemnych w poblizu instalacji podziemnych, a takze
pogtebianie wykopow poszukiwawczych powinny odbywac si¢ recznie.
Wznowienie robdt na odcinku, na ktérym wstrzymano roboty, moze nastapi¢ za zgoda
whasciwych stuzb i Inspektora Nadzoru i powinny by¢ one przeprowadzone wedlug ich
wskazowek.

5.13 Doktadno$¢ wykonania robét ziemnych

Dopuszczalne odchytki w stosunku do parametrow okreslonych w dokumentacji projektowe;:
" odchylenie szerokosci dna rowow i kanaléw +3cm (odchylenie lokalne +5cm),

_’ odchyvlenie szerokosci korony 1 lawyi nasypu £3cm.

” odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie suchym oraz rzednych

korony nasypu £1cm (odchylenie lokalne £2cm),

odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie nawodnionym oraz
rzednych korony nasypu £2cm (odchylenie lokalne £3cm),

odchylenie nachylenia skarp wykopu lub nasypu 1 +0,05,

odchylenie odlegloéci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu £5cm,

odchylenie wymiardw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1m,

odchvlenie grubosci warstwy podloza £3cm,

odchylenie szerokosci warstwy podloza £5cm.
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5.14 Zabezpieczenie wykonywanych budowli i robdt
ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
oraz Specyfikacja Techniczna.

W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spetniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopow lub korong nasypu przed
dziataniem wplywéw atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi. Dotyczy to
rowniez dluzszych przerw roboczych.

W tym celu zaleca sig:

tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopu lub korony nasypow od woéd
opadowych przez wykonanie rowow i drenazy opaskowych biegngcych wzdtuz krawedzi
skarp,

w przypadku, gdy skarpy wykopu lub nasypu mogg by¢ narazone na dziatanie piyngcej
wody, nalezy je ubezpieczy¢ brzegostonami lub rownorzednymi umocnieniami,

w przypadku wystepowania gruntdéw spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu lub
na koronie nasypu, nalezy je w okresie upatow chroni¢ przed wysychaniem; w przypadku
wykopow pozostawiajac okoto 20cm warstwe gruntu rodzimego, a w przypadku



nasypow przykrywajgc grunt chroniony ok. 20cm warstwa gruntu dowolnego,

w przypadku wystepowania gruntéw wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow nalezy je usungé lub zabezpieczy¢ przed zamarzaniem przykrywajac matami
jub warstwg ochronng gruntu, w przypadku nasypow wbudowywanie gruntow
wysadzinowych w strefy przy powierzchni skarp i pod korong nie jest zalecane,
zabezpieczyé przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

w przypadku, gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazalo si¢ ono mato skuteczne, to
uszkodzong warstwe nalezy usunag,

po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed wykonaniem ubezpieczefi,
sprawdzenie nasypu i deprowadzenie go do wymiarow zgoednych z Dokumentacja
Projektows.

5.15 Roboty ziemne w okresie mrozow

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposob ciggly, aby nie przemarzat. W przypadkach
dtuzszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze powinny by¢ przykryte
np. matami stomianymi lub pozostawiona warstwg gruntu spulchnionego (nasypanego). Teren,
na ktéorym przewiduje si¢ wykonanie wykopéw w zimie mozna zabezpieczy¢ przed
przemarzaniem poprzez:
4 przeoranie gruntu do glebokosei 25+30cm 1 nastgpnie zbronowanie,
pokrycie powierzchni gruntu micjscowego materialami izolacyjnymi (sloma, trociny,
piasek, torf itp.).
Wyrownywanie skarp i dna mozliwe jest zimg w zasadzie tylko w przypadku gruntow sypkich.
W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.
W okresie mrozéw mozna wykonywacé nasypy tylko z gruntéw sypkich za zgodg Nadzoru
Autorskiego i Inspektora Nadzoru z zachowaniem nastepujgcych warunkow:
»

niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym podfozu, a grunt uzywany
do nasypow nie moze zawiera¢ lodu lub sniegu,

niedozwolone jest stosowanie do nasypow gruntu zmarznigtego jesli zastosowane metody
zageszezania nie zapewniaja jego rozkruszenia i zaggszezenia do wymaganego stanu,

grubo$¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do grubosci
warstw zageszczanych w warunkach niezimowych,

przed poloZeniemAnastqlmej warstwy powierzchnia warstwy zaggszczonej powinna byc
oczyszczona ze $niegu 1 lodu,

w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe gorng nalezy zabezpieczy¢ przez
przykrycie ok. 0,5m warstwa luzno utozonego gruntu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdéine wymagania

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podane zostaly w specyfikacji ,, Wymagania
ogolne”.

Kontroli podlegaja rodzaje i stany gruntéw oraz poziomy wéd gruntowych w podiozu, rodzaje i
stany gruntu w ztozu lub na odkladzie i po ich wbudowaniu w nasyp oraz wymiary budowli
ziemnych, a takze zageszczenie gruntu. Wyniki kontroli powinny by¢ porownywane z
wymaganiami przedstawionymi w Dokumentacji Projektowe;.

6.2 Kontrola wymiaréw wykopow

Kontrole wymiaréw wykopow nalezy przeprowadzaé¢ metodami geodezyjnymi w przekrojach



poprzecznych rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 100m oraz dodatkowo w miejscach
charakterystycznych, np. na zatamaniach profilu podluznego lub zmiany ksztattu, przy czym
powinny by¢ nie mniej niz 2 przekroje na kontrolowanym odcinku.
Kontroli podlegaja:

” rzedne dna, lawek i terenu,
~ usytuowanie osi i dlugosci wykopéw w osi,
’ wymiary przekroju poprzecznego (szerokosci. glebokosc).
~ nachyvlenie skarp.

6.3 Kontrola zageszczenia

Badania zaggszczenia prowadzi sig:

” na biezaco (kontrola biezgca) — celem kontroli jest sprawdzenie czy osiagnieto

wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenie do uktadania
nastepnej,

po wykonaniu catej budowli lub jej czesci (kontrola powykonawcza) gdy potrzebne sg
dane o zageszczeniu gruntow w calej budowli lub w jej cze$ciach, wykrycie miejsc
stabych, kawern lub innych miejsc zagrazajacych bezpieczenstwu,

A\

w toku uzytkowania istniejgcych budowli (kontrola eksploatacyjna) przewaznie gdy
powstajg obawy o ich bezpieczenstwo lub trwatos¢, ktore wigza¢ mozna z
niedostatecznym zaggszczeniem gruntu.
Kontrola zageszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zaggszczenia (IDw) lub
wskaznika zageszczenia (ISw) badanych warstw we wznoszonej budowli. Powyzsze parametry,
w zaleznosci od rodzaju zageszczanego gruntu, mozna okre§la¢ metoda Proctora, metodami
radioizotopowymi, probnych obcigzen statycznych i dynamicznych lub geodezyjng (badania
nieniszczace ,,in situ”). Kontrole powykonawczg oraz stan zaggszczenia budowli istniejacych
(kontrola eksploatacyjna) zaleca sie przeprowadza¢ metods sondowan (badania podstawowe)
oraz wykopow badawczych z pobieraniem w dnie probek o nienaruszonej strukturze gruntu do
badan laboratoryjnych.
Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uzna¢ nalezy za zadowalajgce, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastepnej, jesli okre§lone na podstawie wynikéw badan
kazdej pobranej probki wartosci kontrolowane speiniaja podstawowe warunki:
= 15 > IDw lub IS > Isw,
7 ID- uzyskana wartos¢ stopnia zageszczenia,
IDw - wymagana warto$é stopnia zaggszczenia,
IS— uzyskana warto$¢ wskaznika zageszczenia,
” ISw - wvmagana warto$¢ wskaznika zageszczenia.
W obszarze, w ktérym grunt nie spetnia tych warunkéw nalezy warstwe dodatkowo zagesci€ i
przeprowadzi¢ ponowna kontrole. W zaleznosci od przewidywanych skutkéw wynikajacych z
niedostatecznego =zageszczenia oraz warunkéw budowy, mozna wyjgtkowo dopuscié
niespetnienie podanych uprzednio wymagan podstawowych 1 zastosowa¢ nastepujace

wymagania zastgpcze, charakteryzujace budowle o obnizonej, lecz dopuszczalnej jakosci:
V.

ID > IDw lub IS > ISw z tym, ze wymagan podstawowych, tzn. ID > IDw oraz IS > [Sw,
moze nie spelni¢ nie wiecej niz 10% wszystkich wynikow dla budowli I i II klasy lub
15% dla budowli III i IV klasy, przy czym wskazniki najnizsze powinny speiniaé
nierdwnosci:

IDmin > 0.70 [Dw lub ISmin >0.95 Isw,

[ Dmin — najmniejsze wartosci slopnia zaggszezenia w warstwie,

[Smin — najmniejsze wartosci wskaznika zageszczenia w warstwic.
Dopuszcza si¢ zastosowanie wymagan zastgpczych pod warunkiem, ze:



kazde 2 miejsca lub 2 warstwy, z ktorych probki nie spetnity wymagan podstawowych sa

od siebie oddzielone miejscem lub warstwa, w ktorym zageszczenie gruntu ten warunek

spelnia,

ogdlna liczba warstw, w ktorvch nie sg spelnione wymagania podstawowe nie przekroczy

10% liczby wszystkich warstw danej budowli.
Budowle, w ktérych liczba warstw speiniajacych wymagania podstawowe nie sigga 90%
wszystkich warstw powinny by¢ przedmiotem ekspertyzy oceniajgcej stan techniczny 1
mozliwosci speinienia swoich zadan. W przypadku nie wykonania ekspertyzy nalezy traktowac
je jako budowle o obnizonej jakosci.
Kontrola powykonawcza oraz kontrola eksploatacyjna stanowi¢ moze podstawe do uznania, ze
zageszczenie gruntu w nasypie nie nasuwa zastrzezen pod warunkiem, 1z uzyskane wyniki we
wszystkich badanych miejscach spetniajg wymagania podstawowe. W innych przypadkach
wyniki badaf powinny by¢ przedmiotem ekspertyzy orzekajacej o stanie technicznym budowli i
mozliwosciach spetnienia swoich zadan.

6.4 Dokumentacja kontroli oraz ocena wynikéw

Dokumentacja kontroli powinna sktada¢ sig¢ z:
dziennika badan 1 pomiardw,
zestawicnia wynikow badan,
zbiorczej analizy wraz ze statyczinym opracowanicm wynikow badan i z wnioskami,
przekrojéw poprzecznych i podtuznych lub poziomych z lokalizacjg badan i pomiarow.
W dzienniku badan i pomiaréw powinny by¢ notowane wszystkie wyniki badan oraz wyniki
pomiardéw kontrolnych. Na przekrojach powinny by¢ naniesione wyniki badan pomiarow, a
takze miejsca poboru probek. Przekroje poprzeczne powinny by¢ wykonywane w tych
miejscach, w ktorych kontrolowane byly wymiary.
Wyniki kontroli jakosci materiatow 1 rob6t ocenia si¢ przez ich porownanie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej specyfikacji. Oceng z przeprowadzone]
kontroli materiatdw i robét nalezy wpisa¢ do Dziennika Budowy.
Wyniki badaf kontrolnych jako$ci wykonania wykorzystywane s3.
doraznie, przy odbiorze poszczegdélnych warstw, tj. do porodwnania parametrow
zageszczenia z wymaganiami projektowymi lub podanymi w niniejszej specyfikacji w
celu podjecia decyzji czy moze by¢ ukladana nastepna warstwa,
przy ocenie wigkszej czesci lub calkowicie wykonanego zasypdw, w tym przypadku
wyniki badan powinny by¢ opracowane statystycznie.
Do oceny nalezy dotaczyé wyniki badan laboratoryjnych lub wskaza¢ na dokumentacje, gdzie
znajduja sie wyniki przeprowadzonych badan 1 pomiarow.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdblne zasady

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robdt podane zostaty w specyfikacji ,,Wymagania ogélne”.

7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi robot zwigzanych z robotami ziemnymi s3:

r . , < rs
”  dla wykonania wykopow liniowych — m_ (metr szescienny),
» g o 5 . # .
©  dla usunigcia warstwy ziemi urodzajnej — s (metr kwadratowy),
e . ’ gk

dla zasypywania wykopow — rr- (metr szeScienny),
P

dla formowania i zageszczenia zasypdw — mt (metr szeScienny),



dla plantowania powierzchni skarp i dna wykopow — n12 (metr kwadratowy),
dla rozplantowania urobku — m~ (metr sze$cienny).

dla rozscielenia ziemi urodzajn;:j —m (metr kwadratowy),

dla humusowania skarp — m~ (metr kwadratowy).

8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace odbioru robot podane zostaty w specyfikacji ,,Wymagania ogolne”.
Czesciowy odbidr robét przeprowadza sie dla robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastepnej czgsci robot, uniemozliwiajacej dokonanie
odbioru robot poprzednich. W zakresie robot nasypowych sg to odbior podioza i odbiory
poszczegdlnych warstw.

Odbioru czesciowego dokonuje sie na podstawie oceny kontroli wg niniejsze] specyfikacji. W
przypadku oceny pozytywnej sporzadza sig protokot odbioru czgSciowego.

Odbior koncowy przeprowadza sie po zakofnczeniu calosci roboét, na podstawie odbiorow
czesciowych 1 oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W przypadku pozytywnej oceny
sporzadza si¢ protokot odbioru koncowego.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi oraz Dokumentacja
Projektowsa nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie 1 przedstawi¢ do powtornego odbioru.

Po zakoficzeniu robdt Wykonawcea winien przywrocic teren do stanu pierwotnego i odtworzy¢
elementy zagospodarowania terenu. Koszt tych prac Wykonawca uwzgledni w cenie ryczaltowej
na realizacje catosci inwestycji. Wykonawca roboét zobowiazany jest do uzyskania od wihascicieli
i uzytkownikéw terenu oswiadczen stwierdzajacych brak roszczen zwigzanych z
uporzadkowaniem terendw po zakonczeniu robot.

Cato$¢ przedmiotowych roboét nalezy wykonywaé zgodnie z obowiazujacymi przepisami i
normami technicznymi oraz BHP, przy uwzglednieniu warunkow okreslonych w dokumentac;ji
projektowej, uzgodnieniach, postanowieniach 1 decyzjach.

9 PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podane zostaty w specyfikacji ,, Wymagania ogolne”

vV Y Y

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonania robot ziemnych obejmuje m.in.:
” odspojenie gruntu,

pionowec i poziome przerzuty ziemi ze zlozenicm jcj na odklad,
profilowanie dna wykopu,

wyréwnanie na czysto skarp 1 dna wykopow,

wykonanie rowkow odwadniajacych,

odwodnienie wvkopu na czas jego wykonywania,

zasvpanie wykopow,

zageszczenie zasypki warstw wykopu.

kontrola stopnia zageszczenia zasypki,

rozplantowanic uprzednio wydobvtej ziemi.

wykonanie w rozplantowane] ziemi bruzd,

spulchnianie gruntu skarp,

pokrycie skarp humusem zlozonvm przy gomej krawedzi,
wykonanie urzgdzen zabezpieczenia i organizacji ruchu.

YV ¥V Y ¥V Y VYV VY Y Y
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10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-02480:1986

PN-EN 13043:2004
PN-EN 13043:2004/AC:2004

PN-B-06050:1999
PN-B-10736:1999

PN-B-12095:1997

Grunty budowlane — Okreslenia, symbole, podziat i opis
gruntow

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogdlne

Roboty ziemne - Wrykopy otwarte dla przewoddw
wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne
wykonania

Urzgdzenia wodno-melioracyjne — Nasypy — Wymagania i
badania przy odbiorze
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wyvmagania dotvczace wyvkonania i odbioru robdt instalacyvjnych
kanalizacyvjnych zwigzanych z budows: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompownia, rurociggiem
tlocznym i kablem zasilania energetveznego przy ul, Olszanskiej w Padwi Narodowej gmina Padew
Narodowa.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1,

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z budowg sieci kanalizacji
sanitarnej.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe podane w ninicjszej Specyfikacji Technicznej sq zgodne z Dokumentacjg Projcktowy oraz
specvfikacjg ..Wymagania ogolne™.

Kanalizacja sanitarna - sic¢ kanalizacyjna zewngfrzna przeznaczona do odprowadzenia sciekdw bvtowo
gospodarczych.

Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyiny. w ktorvm przeplvw sciekow nastepuje dzigki sile cigzkodei.
Kanal — liniowa budowla przeznaczona do grawitacvinego odprowadzania sciekow.

Kolektor gtowny — kanal przeznaczony do zbierania $ciekdéw z kanaldw bocznych i1 odprowadzenia ich do
odbiornika.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nicprzelazowym przeznaczona do konfroli i
prawidlowej eksploatacji kanalow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanalu w planie, na
zalamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka polyczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwoch kanalow
doplywowych w jeden kanal odplywowy.

Komora robocza — zasadnicza czg$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnveh. Wysoko§¢ komory
roboczej jest to odlegto$¢ pomiedzy rzgdng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub
komory. a rzedng spocznika.

Komin wlazowy — szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi. przeznaczony do zejscia obsiugi do
komory roboczej.

Phta przykrycia studzienki lub komory — plyta przyvkrywajaca komorg robocza.

Wiaz kanatowy — clement zeliwny przeznaczony do przykrycia poedziemnych studzienek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych. umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych. Kimefa — koryto przeplywowe w dnic
studzienki kanalizacyjnej.

Spocznik — clement dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a $ciang komory roboczej.



1.5 Wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ich jako$¢. wykonania oraz za ich zgodnoé&¢ z Dokumentacja
Projektows. Specyfikacja ‘Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Wszystkie materialy stosowane do wykonania rob6t muszg by< zgodne 7z wymaganiami niniejsze] specviikacji i
Dokumentacji Projektowej.

Na Wykonawcy Spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez
odpowicdnic ustawy i rozporzadzenia.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy zastosowanc do budowy sieci kanalizacji sanitarnej powinny
odpowiada¢ nonmom krajowym zaslapionym, jesli to mozliwe. przez NOrmy europejskic Iub technicznym
aprobatom europejskim.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat curopejskich elementy i materialy powinny
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

2.1 Rurociagi grawitacyjne

Sie¢ kanalizacji grawitacyjnej nalezy wykona¢ z rur PVC-U ze $cianky lita jednorodng szereg Sredni LNT-SN 4
kPa o érednicy Dni60+Dn250mm. 0raz SZercg cigzki ,S"~SN 8 kPa o $rednicy

Dn 160+ Dn250mm.

Ponadto przewiduje si¢ wykonanie wybranych odcinkéw sieci kanalizacyjnej z rur PE klasy surowca PE 100
szereg SDR 17 o érednicy PE 160+250.

Parametry. $rednice i jakos¢ rur z zgodnie z PN-EN 1401-1.

Rury PVC kanalizacyjne powinny posiadac wewngtrzne oznaczenie z nazwg producenta. lypem Tury.
umozliwiajgce sprawdzenie zastosowanyveh przez wykonawce materialéw. za pomocg kamery inspekey] nej.
Wszystkie zastosowane rury Iaczone kielichowo z uszczelke wmontowang fabrvcznie, uszczelki z
tworZywowym pierscieniem uszty wniajacym zgodne z norma zharmonizowang PN-EN 681-2.

Zatozono wykonanie wybranych odcinkoéw sieci kanalizacyjnej z rur PE klasy surowca PE 100 szereg SDR 17.
Nie dopuszcza sig zastosowania rur z rdzemiem (rury spienione) oraz produkowanych metoda

P

wspéhwytlaczania z warstwa srodkowsq rézng niz warstwa zewngtrzna i wewnetrzna

2.2 Rurociagi tfoczne

Przewiduje si¢ wykonanie rurociggow tlocznych z rur PE 100 SDR 17.

Poszczegolne odcinki rurociggéw tlocznych nalezy laczy¢ poprzez Zgrzewanie za pomocy ksztatick (muf)
elekirooporowych.

Na rurociggach tlocznych przewidziano montaz w studniach rewizyjnych. odpowietrzei i odwodnien,

Parametry. $rednice i jakos¢ rur z zgodnie z PN-EN 13244. PN-EN 12201.

2.3 Studzienki inspekcyjne tworzywowe Dn1200 i DN600

Dla celéw rewizyjnych i podlaczeniowych oraz w miejscach zmiany kierunkow trasy, projektuje sig
wykonanie studzienek rewizyjnych. Przewidziano sastosowanie typowych  studzienck przelotowych 1
kaskadowych o $rednicy Dn1200 1 Dn600.

2.3.1 Studzienki tworzywowe wiazowe Dn1200
Typowe kompletne studzienki wiazowe (dn 1200mm) z prefabrykowanych elementow wykonanych z tworzyw
sztucznych, montowanych w migjscu wbudowania o nastepujacych parametrach:
studzienki sg zgodne z normg PN-EN 13598-2 i odpowiadaja nastepujace] charakterystyce:
a) dopuszczalna gigbokosC zabudowy -6 1m
b) dopuszczalny poziom wody gruntowej 5m od dna kinety
©) dopuszczalne obcigzenic ruchem ciczkim (SLW 60 - klasa obcigzenia wlazow D400)

® paramelry techniczne potwierdzone w deklaracii zgodnoéci oraz. trwalym cechowaniem zgodnym z normg
PN-EN 13598-2 (dopuszczalny poziom wody gruntowej podany w sposéb trwaly - zgodnic 7 normay;

s uszczelki spelniajgce wymagania normy PN-EN 681-1 lub PN-EN 681-2 przeznaczone do
sastosowania w kanalizacji PN-EN 681-1 (oznaczone obszarem WC):

m  odpomos¢ chemiczna tworzywowych elementow skiadowych z PE lub PP zgodna z ISO/TR 10358:

producent studzienek posvinien posiadaé certvfikaty ISO 90011 1SO 14001

m  systemkanalizacyjny (rury. kszaltki. studzienki) od jednego producenta.



KINETY

«  kinety z PP lub z PE prefabrykowane z podwéjnym dnem. tj. kineta z profilem hydraulicznym w
postaci nionolitycznej z dospavang fabrycznie plvta denng (niedopuszezalne laczenie elementéw profilu
hydraulicznego 7 elementow);

+  zebrowanie powierzchni bocznej kinet zwigkszajgce sztywnos¢ oraz odpornosc na wypor przez wody gruntowe:

+  trwaloéé kinet przy max poziomic wody gruntowej (5m) potwierdzona badaniami 1000 godzinnymi w
warunkach podci$nienia -0.5bar w oparciu 0 PN-EN 148302007,

. inlegralnoé¢ konstrukgji kinet (ekstrapolowane dla okresu 50 lat odkszialcenie kanalu przewodu
glownego studzienki) potwierdzona badaniami 1000 godzinnymi w warunkach podcisnienia -0.5bar w
oparciu 0 PN-EN 14830:2007.

«  krocee do laczenia rur kielichowe zintegrowane z kinet - niedopuszczalne krécee bose lub polaczenia w
postaci uszezelki manszetowe;:

«+  krdéee kiclichowe powinny zapewniac elastyczne polaczenic z laczonymi rurami. Zakres clastycznosci
min +/-6 §i. co zapewnia zachowaniem szczelnodci zwigzanych z nierdwnomiernyim osiadaniem gruntu
oraz przy laczeniu rur z wiekszymi spadkami:

+  lacny kgt zmiany kierunku przeplywu kinety w zakresie +/- 30° - zastosowanic kinet przelotowych 0, 30.

60 i 90° z nastawnymi kielichami vinozliwiajace zmiang kierunku kanalizacji o dowolny kat:
«  kedéee polaczeniowe dla rur gladkosciennych i rar karbow anych
. wkroceach kinet do polaczenia rur gladkosciennych uszczelki z piercieniem tworzywowym usztywniajacym.

RURA TRZONOWA KARBOWANA Z PP

+  trzon studzienki w posiaci rury trzonowej karbowangj z PP o sztywnosci obwodowej SN> 2 KN/m2
zgodnie z norma PN-EN 13598-2:2009:

«  przy montazn zgodnym 7 zaleceniami producenta (> 90% SP dla terenéw zielonych. 95% SP dla drég
o umiarkowanym obciazeniu ruchem drogowym i 98% SP dla drég o duzym obcigzeniu ruchem
drogowym) studzienka odporna na wypdr wod gruntowych;

«  érednica wewnetrzna rury 1200 mim.

«  mozliwo& regulacii wysokosci studzienki poprzez przyciecie rury.

«  moziwoéé podigcsenia rur kanalizacyjnych do rury {rzonowej za pomoca wkladek in situ” o Srednicach
DN160 i DN200.

STOZEK STUDZIENKI
. storek studzienki zmieniajacy érednice z 1200 na 600 wykonany z PP:
«  grednica wew. wejécia do stozka > 600 mm (niedopuszczalne zawezanic Swiatla otworu przez montaz
stopnia zlazowego):
«  mozliwost skracania stozka w czgsci cylindryczne).

ZWIENCZENIA
.« zwieficzenia studzienek w miejscach obcigzonych ruchem o konstrukeji . plywajacej” skdadajgee sig z
wlazu opartego na prefabrykowanym zelbetowym pierécieniu  odcigzajagcym o wyimiarach
1400/1400/200 mm powigzanym z konstrukgjg drogi. nieprzenoszace obcigzen na trzon studzienkd i jej
podigczenia:
«  wlazy zeliwne (klasa A15. B125 lub D400) :

- wlazy niewentylowane - ograniczajace wydostawanic na zewnglrz oparow z kanalizacji oraz
zabezpieczajgce przedostawanie sig do systemu kanalizacyjnego piasku i zanieczyszczen z nawicrzchni;

+  zewnetrzne gabarvty pierécienia Zelbetowego - rednica 1300mun:

+  wlazy zgodne z PN-EN 124-1:2000.

2.3.2 Studzienki niewlazowe Dn600mm
+  studzienki zgodne 7. normg PN-EN 476:2000 (nievdazowe).



studzienki zapewniajg min. wymiar> 6 ) mm w §wietle:

studzienki dostosowane glgbokosci zabudowy 6m i do poziomu wody gruntowej S

kinety i rury ttzonowe spelniajgce wWymagania normy PN-EN 13508-2:2009 (dotyczacej studzienek
tworzywowych w obszarach obcigzonych ruchem):

dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym: aprobata techniczna [BDIM.

system posiadajacy opini¢ GIG - dopuszczenie do stosowania na terenach szkod gomiczych do 1V
kategorii wigcznie.

odpornos¢ chemiczna tworzywowych elementow skladowych z PP zgodna z ISO TR 10358:

odpornos$¢ chemiczna uszezelek zgodna 7 LSO TR 7620, uszcrelki spelniajgce Wymagania normy PN-EN
681-1:2002:

producent studzienck posinien posiada¢ certyfilaty SO 9001 11SO 140012

system kanalizacyjny {rury. Ksztaltki. studzienki) od jednego producenta.

RURA TRZONOWA KARBOWANA Z PP

®

rura trzonowa karbowana z PP 0 sztywnosci obwodowe] SN> 4 KN/m2 w badaniu z godnic 7 norma
PN-EN 14982:2007:

Kkonstrukcja rury trzonowej karbowana jednowarstwowa o profilu karbéw dostosowanyin do zabudowy W
pionie, co ulatwia wykonanie zageszczenia wokol studzienki:

przy montazu zgodnym 2 aleceniami producenta (> 90% SP dla terenéw zielonveh, 95% SP dla drog
o umiarkowanym obcigzeniu ruchem drogowym i 98% SP dla drég o duzym obcigzeniu ruchem
drogowym) studzienka odporna na wypor wod gruntowych:

dzcki falistej powierzchni zevnetrznej. wspolpracujaca 7 grunfem w zmiennych warunkach
atmosferycznych. zdolna do przenoszel ia nierdvwnomiernyeh obcigzen od gruntu bez utraty szczelno$ci.
érednica wewngtrzna rury 600 mm(niedopuszczalna Srednica w $wietle mnigjsza niz 600 mm).

kolor rurv karhowanej pomaraficzowy’

mozliwost regulacji wysokoscl studzienki poprzez przycigeic ury.

mozliwosé podiaczenia rur kanalizacyinych do rury trzonowe] 7a pomocy widadek ..in situ” o $rednicach
DN110, DN160 i DN200

KINETY

kinety z PP prefabrykowane z podwéjnym. ptaskim dnem. tj. kineta z profilem hydraulicznym w
postaci monolitycznej wykonanej metods wirysku z dospawang fabrycznie plaskg plyty denng z
wyprofilowanym usziywnieniem (niedopuszczalne  laczenie clementdw profilu  hydraulicznego z
clementdw);

kinetv przelotowe proste i katowe 30.60,90 stopni oraz zbiorcze pod katem 90st:

krdéee kinet w postacie kielichow sintegrowanych 7 kineta dostosowanych do Iaczenia rur gladkoéciennych;
trwaloéé kinet przy max poziomie wody gruntowej (5m) potwierdzona badaniami 1000 godzinnymi w
warunkach podci$nienia -0.5bar w temp. 800C w oparciu 0 PN-EN 14830:2007,

integralnosé konstrukcji kinet (ckstrapolowane dla okresu 50 lat odksztalcenie kanalu przewodu
glownego studzienki) potwierdzona badaniani 1000 godzinnymi W warunkach podciénicnia -0.5bar w
oparciu 0 PN-EN 14830:2007.

sebrowanic powierzehni bocznej kinet Zwickszajace sztywnos¢ oraz odpornos¢ na Wypor przez wody gruntowe:
doplywowymi bocznymi 0 30 mm powyzej dna kanalu glownego.

krotee do laczenia rur kielichowe zintegrowane Z kinets - niedopuszczalne krocce bose:

Kkroéee kiclichowe powinny zapewnial clastyczne polczenie 7 laczonymi rurami. Zakres clastycznosci
min +-6 st. co zapewnia zachowanient szczelnoéel zwigzanych z nierdwnomiernym osiadaniem gruntu
oraz przy faczeniu rur z wiekszymi spadkami

TELESKOPOWE ADAPTERY DO WLAZOW

-

teleskopowe adaplery do w lazbw 2 PP 0 wysokiej trwalosci, o w yinjarze 600 nu £ kolnierzem
ograniczajgcym przesuwanie korpusu wlazu,

odporne na szerokd zakres temperatur wystepujacych podczas wykonywania nawierzchni asfaltowych w
drogach w czasie montazu i eksploatacji:

odporne na obcigzenia dynamiczne od ruchu adapter z otworami do skrecania 7 wlazami.



ZWIENCZENIA

. swiericzenia studzienek w micjscach obcigzonveh ruchem o konstrukcji ,.plywajacej” skiadajace si¢ z
wlazu opartego na prefabrykowanym zelbetowyin  pierscieniu odcigzajgeym 0 WY miarach
1200/1200/200 mm powigzanyim 7. konstrukcja drogi. nieprzenoszace obcigzen na trzon stuczienki 1 jej
podigczenia;

«  wlazy zeliwne (klasa AlS. B125 lub D400) lub 7eliwne 7 wypelnieniem betonowyin (lasa B125 lub D400).

+  wilazy niewentylowane - O graniczajace wydostawanie na zewngirz opardw z kanalizacji oraz
zabezpieczajace przedostawanie si¢ do systemu Kkanalizacyjnego piasku i zanieczy srczefi 7 nawierzchnd,

»  wlazy wsparlte na odciazajacym Zelbetowym pierécieniu ub stozku z mieszanki tworzyw.

2.4 Studzienki rozprezne

Studzienka rozprezna pelni funkcje wytrgcania energii ze Sciekow odprowadzanych z przepompowni do
odbiornika. Jest to szczegdlnie istotne ze wzgledu na wlgczenie rurociagu tiocznego do istnicjacej kanalizacji
grawitacyjnej.

Studzienki rozpresne $rednicy DN1000. nalery wykonaé 7 PE - wymagania jak dla studzienek
tworzywowych wlazowvch Dnl000.

Na studni ulozy¢ pierscien odcigzajacy i pokrywe z wlazem zeliwnym ¢ 600+¢ 800, w zaleznosci od
potrzeby i przeznaczenia teren typu cigzkiego lub lekkiego.

Studzienke rozprezng, nalezy wykona¢ z clementemn TOZprEZNyIN Na rurecigg ttocznym, Studnia rozprezna
7 elementem rozpreznym sklada si¢ z nastgpujacych elementosw:

* plaszcz Sthdrii z drabinka zlazows lub stopniami Zlazowymi,
przewodu tlocznego zakoniczonego kolanem z wylotem w kierunku dna.

specjalnie wyprofilowanej kinety.

Pozostale wymagania dla studzienck rozpreznych, jak dla studzienek tworzywowych wlazowych
Dnl1200.

2.5 Przepompownie sciekow

Zbiorniki pompowni wykonane jako zbiorniki polimerobetonowe. stanowiace monolityczng strukturg wykonana
2 mieszanki $rodka wigZzacego w postaci reakcyjnej nienasyconej Zywicy poliestrowej i wypelniacza
mineraluego o réznym uziamieniu (maczka. piasek, zwiry). Studnie pompowni [uszy posiada¢ aprobatg
techniczng.

Zbiorniki przepompowni i pozostate elementy konstrukcvjne oraz technologiczne zbiornika powinny by¢
wykonane z materialow nie ulegajacych korozji w érodowisku sciekOw.

Ohudowa pompowii »1*\-';’{0;mr{a z polimerobetoniu © parametrach techniczinveh:
* wylrzymalos¢ na Sciskanie 90-120 N/mm-.
wvirzvmalo$¢ na zginanie 18-20 N/mm”,

odpornos¢ chemiczna (pH 1-10).
gestosé 2.3 glonr’.

Obudowy z polimerobetonu powinny posiadac aprobate techniczng:

* dno komory nalezy wyprofilowac (max. 0.5:1. muin. 1:1). tak aby nie osadzaly sie w zadnym jego
miejscu piasek 1 zawlesiny, ) )

*  poszczegdlne elementy obudowy powinny by¢ ze sobg laczone przy uzyciu specjalnego kleju
epoksydowego. . o _
otwory pod rurociggl 1 przejscia kablowe wykonane jako szczelne.

W miejscach przejsc rurociggdw przez ciany zbiornika pompowni. nalezy stosowac przejécia szczelne.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI SIECIOWYCH

Przepompownie Wyposazone s w dwie pompy pracujgce naprzemiennic — jedna pompa pracuje. a druga w tym
czasie jest schiadzana, zaé w nastepnym cyklu nastepuje zmiana kolejnosci pracy ponp. W wypadku awaril
jednej pompy. druga pompa automatycznie przejmuje jej zadanie 1 praca przepompowni do czasu naprawy
pompy uszkodzonej przebiega bez widocznych skutkdw zewnetrznych tej awarii.

Silniki pomp musz.g posiada¢ obudowg 0 stopniu ochrony przynajmniej IP68 wg EN 60 529/IEC. Zaleca si¢. aby
silniki pomp posiadaly w standardzie zabezpieczenie termiczne.




Pompy zamontowane w poszczegdlnych pompowniach powinny bv¢ konstrukcyjnic przvstosowane do
pompowania surowych i niepodczyszczonvch sciekow. a pompy powinny by¢ przystosowane do pracy cigglej
(S1).

Obudowa pompy musi posiada¢ odpowiednic uchwyty oczkowe 1 ramy umozliwiajace zaczepienie lancuchow
do podnoszenia pomp.

Wszystkie pompy w przepompowniach muszq posiadac zaczep prowadzgcy oraz nierdzewny lafcuch do
opuszczania i podnoszenia pomp. uklad automatvki. ktéry steruje pracg pomp. umozliwia bezobslugowa
eksploatacje pompowni.

ORUROWANIE I ARMATURA

Qrurowanie: wykonane ze stali nierdzewnej. jako armaturg zwrotng przewidziano zeliwne zawory kulowe
kolnierzowe. poknvte trwalg farbg epoksydowg odporng na dzialanie Sciekow oraz armaturg odcinajacg. zasuwy
klinowe kolnierzowe migkouszczelnione z klinem gumowanym, pokryte trwalg farbg epoksydowy odporng na
dvialanie Sciekow.

WYPOSAZENIE OBSE UGOWE POMPOWNI

W sklad wyposazenia obslugowego pompowni wchodza:

* haki do podwicszania kabli, laficuchow oraz elementéw sterowania,

wywietrzniki i rury wentylacyjne wykonane ze stali nierdzewnej

wlaz wykonany z materialéw odpornych na korozje w agresywnyim $rodowisku - ze stali nierdzewnej
kwasoodporne] 14301 wg PN-EN 10088. wlaz proslokginy. zapewniajgcy swobodnv monlaz 1
demontaz pomp. zabezpieczony zamkiem przed otwarciem przez osoby niepowolane. ponadto wlaz
musi by¢ wyposazony w blokade unicmozliwiajgcq samoczynne zamkmigeic w trakcic obslugi
pompowni.

azurowy. uchylny podesty robocze ze stali nierdzewnej. umozliwiajace demontaz osprzgtu pompowni
(zbiorniki o glebokosci powyzej 3 m)

konstrukcja zbiornika przepompowni z prefabrykowanych elementow polimerobetonowych, zapewnia
petng szczelnosc 1 niewrazliwosé na oddzialywanie otaczajgccgo go srodowiska. pozwala na dowolne
dostosowanie wysokosci przepompowni. zapewnia odpowiednig wytrzymalos¢ bez stosowania
konstrukgji odcigzajacych, gwarantuje bardzo diugi okres uzytkowania,

drabinka wykonana ze stali%:wasaodporncj (co najmniej 30 cm),

porecz pomocnicza ze stali kwasoodpornej.

prowadnice ze stali kwasoodporne;.

lanicuchy ze stali kwasoodpornej dla kazdej z pomp,

wszystkie elementy mocujace (wsporniki, kotwy) ze stali kwasoodpornej.

orurowanic wewnatrz przepompowni wykonane ze stali kwasoodpornej. polaczenia kolnierzowe ze
érubami ze stali kwasoodpoinej. uszczelki migdzykolnierzowe z EP]gM_

kulowe zawory zwrotne dla kazdej pompy.

zasuwy odcinajace z uszczelnieniem gumowym chemoodpornym dla kazdej pompy.
samouszczelniajgce si¢ potaczenie pomiedzy pompg a podstaws: uszczelka neoprenowa pod wplywem
ciezaru pompy 1 Ci$niema panujacego w rurociagu pozwala na uzyskanie 100% szczelnosci;

otwor wlotowy (kielich z uszczelks) przystosowany do podigczenia rurociggu grawitacyjnego.

zawor pluczacy hydrantowi DN52 ze stali nierdzewnej 2 korkiem pelnyim oraz dodatkowym korkiem z
otworem DN25 umozliwiajgcym zamontowanie w nim ukladu kontroli ci$nienia (caujnik ci$nienia -
presostau).

ostona wlotu grawitacyjnego - deflektor ze stali kwasooedpornej.

wyjscie z przepompowni na zewngtrzny przewod tloczny za pomocy ksztaltki kolnicrzowej.

przelot z rur PCV dla doprowadzenia kabla zasilajacego do szafki sterowniczej.

UKEAD STEROWANIA I AUTOMATYKI

Uklad sterowania praca pomp zbudowany jest w oparciu o sterownik mikroprocesorowy wspdlpracujacy z sonda
hydrostatyczng oraz z sondami plywakowyimi stanowigcymi dodatkowy stopieni ochrony:

" kontrola poziomu maksymalnego sciekow w zbiorniku (przepeinienie),

kontrola poziomu minimalnego $cickéw w zbiorniku (suchobieg). Uklad

sterowania umozliwia: ' o _ ‘ o .

" sterowanic pracy pomp z zachowaniem odpowiednie] kolejnosci zalgczania 1 wylgczania pomp
(przelaczanie pomp po kazdym cyklu pracy). . )

zadawanie pozioméw zalaczania i wylaczania pomp z poziomu feremu poprzez zmiang nastaw
sterownika.

Uklad jest powinien by¢ przystosowany do zasilania z sieci 3x400 V. Rozruch pomp poprzez ukiad typu soft-
start. Uklad zawiera wszystkie niezbedne zabezpieczenia:
*  przed porazeniem. poprzez uklad roznicowo — pradowy.
przed praca niepelnofazowy i asymetrig migdzyfazowa (w tym braku fazy).
przed przecigzeniem silnika. poprzez przekaznik termiczny.



przed zwarciem.
przed suchobiegiem.

Uklad sterowania i automatyki umieszczony w szafie sterowniczej. ktéra ponadto powinna by¢ wyvposazona w;
" liczniki czasu pracy pomp,

ogrzewanie przy pomocy grzalki z regulacjg temperatury przy pomocy termostatu,

gniazdo wtvkowe 230V,

ochrong przed przepiectami,

gniazdo do przylaczenia agregatu pradotwoérczego z przelacznikiem ..sie¢ — agregat™.

oswietlenie wewnetrzne,

uklad zdalnego sterowania 1 monitorowania urzadzen poprzez sie¢ cvfrowej telefonii komérkowej.

Sterowanie przepompowni dokonuje si¢ za pomocg rozdzielnicy usytuowanej na przepompowni. dopuszcza si¢
mozliwos¢ usytuowania jej takze poza przepompownig. moze bv¢ zawicszona na slupie lub posadowiona na
specjalnej podstawie.
Wskazniki standw alarmowych o:
* awaria pompy [ (przerwanic jej obwodu sterowniczego).
awaria pompy Il.
awarvjny poziom Sciekow,
brak zasilania,
sg przesvlane do centralnej dyspozytorni poprzez system radiowy.

POSADOWIENIE POMPOWNI

Pompowni¢ posadowi¢ na zbrojonej plycie fundamcntoweii z betonu o wymiarach odpowiednio;
2.5x2.5x0,4m dla pompowni o érednicy, wew. o 1500,

Plvta fundamentowa bedzie powigzana z pompownig poprzez pierscien betonowy. ktéry bedzie

polgczony z phytg pretami stalowymi §rednicy o 12. Wlasciwosci betonu 1 polimerobetonu zapewniajg
nierozlgczne polgczenie.

Cigzar plyty fundamentowej wraz z piercieniem i cigzarem ziemi znajdujgcej si¢ nad nig bedzie stanowil
dodatkowe docigZenie zapobiegajgce wyporowi pompowni przez wody gruntowe.

Pod plyty fundamentowe pompowni wykonac stabilizacj¢ podloza poprzez wykonanie podsypki z pospdlki o
migzszosci min. 20 cin. Podsypke nalezy zagesci¢ sprzetem o dzialaniu mechanicznym do Is >95. Na podsypce
wykona¢ podklad z chudego betonu C8/10, zblizonego do dawnej klasy B-10 grubosci 10cm.

Phyty fundamentowe wykona¢ z betonu C20/25, zblizonego do dawnej klasy B-25 i uzbroi¢ krzyzowo pretami
stalowymi A-III (34GS) $rednicy o12mm. co 20cm.

Wrykopy pod pompowni¢ wykona¢ przy pelnym umocnieniu $cian wykopdw poprzez zastosowanie grodzic
stalowych GZ—4 lub w razie potrzeby scianck szczelnych.

Po ustawieniu poszczegdlnyveh pompowni wykonad pierscien docigzajacy (przecivwyporowy).

W razie potrzeby odwodnienie wykopu kierownik budowy w porozumieniu z inspektorem nadzoru okreéli taka
potrzebe oraz metode wykonywania koniecznych prac odwodnieniowych.

ODLEGEOSC IZOLACYINA

Przepompownia $ciekéw nie wymaga zachowania strefy ochronnej. a jedynie odleglosci izolacyjnej. gdyz jej
ucigzlivosé dla srodowiska jest znikoma i ogranicza si¢ do odglosu pracy pomp slyszalnego z odleglosci ok. 10
m oraz niewielkiej emisji nieprzyjemnego zapachu.

Przepompoyvnia sklada sie ze zbiornika $ciekow i szafy sterowniczej. Zaleca si¢ wykonanie izolacji z zicleni
wokol przepompowni,

Odleglos¢ izolacyjna stanowi integralng czgs¢ przepompowni. Szata roslinna pelni funkcje sanitarng w stosunku
do otoczenia. Obszar wokol przepompowni mozna obsadzi¢ np. $wierkiem pospolitym Maxwella. zyvwolnikiem
zachodnim. jalowcem pospolitym — odleglo$¢ sadzenia 2-3 m od pompowni.

Pompy zatapialne pracujg czeéciowo lub calkowicie zanurzone w sciekach. ponadto zaglebienie projektowanych
pompowni stwarza korzysine warunki pracy tych pompowni i zmacznie redukuje ich oddzialywanie na
otoczenie,

Nie wolno sadzi¢ drzew w odleglodci mmniejszej. jak 2 m od projektowanej kanalizacji 1 przepompowni.
Obowigzek zagospodarowania strefy ciazy na Inwestorze a utrzymanie we wlasciwym stanie do Uzytkownika.

MONITOROWANIE PRACY POMPOWNI




Dla zapewnienia ciaglego nadzoru zaprojcktowano szafg sterowniczg zawicrajgcg sterownik PLC
wykorzystujacy do sterowania pompami sygnaly pochodzace z sondy hydrostatycznej oraz plywakowej.
natomiast do rozruchu pomp planuje si¢ wykorzystanie ukladéw softstartu Komunikacja odbywala si¢ bedzie
przy wykorzystaniu modemédw radiowych. Zamontowany zostanie takze panel dotykowy pozwalajacy na lokalng
modyfikacj¢ parametréw pracy przepompowni. Szafa sterownicza zostala zaprojektowana do zasilania
napieciem sieciowym 3x400V. z ewentualng mozliwoscig sasilania z agregatu pradotworczego. Przewiduje si¢
wyposazenie szafy W obwietlenie wewnetrzne oraz gniazdo serwisowe 230V, a takze grzalke z termostaiem
pozwalajacg na bezproblemowy prace urzgdzenia w warunkach zimowych. Zaklada sie takze montaz alarmu
akustycznego oraz OpLyCZncgo. Na wewnetrznych drzwiach szafy sterowniczej przewiduje si¢ montaz
nastepujacych elementdw:

- Przelgezniki trgjstanows pozwalajacy na wybor trybu pracy poszczegdinych pomp(praca auto. praca
reka. pompa odstawiona).

- Przyciski start/stop pozwalajace na uruchomienie pomp w trybie rgcznym.

- Przycisk blokady suchobiegu pozwalajacy na spompowanie Scickow w przepompowni do zera,

- Przelycznik pozwalgjgcy na zmiang 7rodla zasilania z zasilania sieciowego na agregal oraz na
odlaczenie szafy od zasilania,

- Panel dotykowy pozwalajacy na lokalna modyfikacje ustawien sterownika.

Uktad sterowania praca pomp zostal zaprojektowany w oparciu 0 pomiar pochodzacy z sondy
hydrostatycznej. Pompy zostajg zalaczane naprzeniennic. Zalaczenie nastgpuje po podniesieniu si¢ poziomu
dciekOw powyzej ustawionego w sterowniku. a wylgczenie w przypadku obniZenia poziomu Scickow ponizej
ustalonego poziomu. Wystepuja dwa poziomy zalaczenia oraz wylgczenia pomp. w przypadku gdy po zalaczeniu
jednej z pomp poziom éciekdw nadal si¢ podnosi zalgczana jest kolejna. Pierwsza pompa ktora zostala zalaczona
jest wylaczana jako ostania. W przypadku awarii sondy hydrostatycznej sterowanie pompani odbywa si¢ przy
wykorzystaniu sond plywakowych.

Do zalgczania pomp przewidziano wykorzystanie ukladéw softstart pozwalajacych na lagodny start
oraz zalrzymanie pomp. Uklady takie pozwalajg na ograniczenie pradu Wymaganego w trakcie uruchamiania
silnikow pomp. Obnizajg zuzycie pomp poprzez zmnicjszenie uderzenia wody w trakcie rozruchu i zatrzymania.

Przewidziano montaz panelu dotykowy o© przekatnej 3.8 cala sluzgcego do lokalnej modyfikacji
ustawien sterownika takich jak poziomy zalgczania pomp czy ez sprawdzenie liczby zalaczen danej pompy.

Zakltadanym pasmem komunikacji 7 systemem SCADA jest wykorzystanie modeméw radiowych
kompatybilnych z rozwigzaniem stosowanyin juz przez zamawiajacego. Komunikacja taka pozwoli na
natychmiastowe informowanie operatora systemu SCADA o wszelkich nieprawidlowosciach. a takze wnozliwi
zdalng modyfikacje parametrOw pracy Przepompowni.

Dostawa urzgdzen do monitoringu lacznic z pompowniami scickow.

2.6 Kruszywo na podsypke

Uzyty material na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06714.

2.7 Beton

Beton wg normy PN-EN 206-1:2003 wraz ze zmianami PN-EN 206-1:2003/A1:2005, PN-EN 206-
1:2003/A2:2006. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 — Beton Czes¢ L: Wymagania. wlasciwosci. produkcja i
zgodno$e

2.8 Skladowanie materialow

Rury

Rury mozna skladowa¢ na otwartej przestrzeni. ukladajac je w pozycji lezacej jedno lub wielowarstwowo.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.
W przypadku skladowania poziomego pierwszg warstwe rur nalezy ulozy¢ na podkladach dresynianych.
Wykonawca jest zobowigzany uklada¢ rury wedlug poszczegdlnych grup. wielkoéci 1 gatunkdw w sposob
zapewniajgey statecznosé oraz umozliwiajacy dostep do poszczegolnych stosdw lub pojedynczych rur.

Jako zasade nalezy przyjac. ze rury z tWorzyw winny by¢ skladowane tak diugo jak to mozliwe W oryginalnym
opakowvaniu (wigzkach). Powierzchnia skladowania musi by¢ plaska. wolna od kamieni, ostrych przedmiotow.
Wigzki mozna skladowac po trzy jedna na drugiej. lecz nie wyzej nizna 2m wysokosci w taki sposob. aby ramka
wigzki wyzszej spoczywala na ramce wigzki nizszej. Gdy rury sq skiadowane (po rozpakowanin) w stertach
nalezy zastosowac boczne wsporniki, najlepiej drewniane lub wvlozone drewnem w maksymalnych odstgpach.



co 1.5m. Gdy nie jest mozliwe podparcie rur na calej dlugosci. to spodnia warstwa rur winna spoczywac na
drewnianych tatach o szerokosci min. 50mm o takiej wysokosci. aby nigdy kiclichy nie lezaly na ziemi. Rozstaw
podpdr nie wigkszy niz 2m. Rury o réznych érednicach i grubosciach winny by¢ skladowane oddzielnie. a gdy
nie jest to mozliwe, rury o najgrubszej sciance winny

znajdowac sie na spodzie. W stercie nie powinno si¢ znajdowac wigcej niz 7 warstw. lecz nie wyzej niz. 1.5m.
Gdy wiadomo, ze skladowane rury nie zostang ulozone w ciggu 6 miesiecy nalezy je zabezpieczy¢ przed
nadmiernvm wplywem promieniowania slonecznego poprzez zadaszenie.

Ksztalthi i armuatura
Ksztattki i armature nalezy przechowywa¢ w magazynie zamknig¢tym oraz suchym.

Krusgywo
Kruszywo nalezy skladowaé na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

Pozostate urzgdienia
Zgodnie z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

Warunki og6lne stosowania sprzetu podano w specyfikacji .. Wymagania ogolne™.
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom zawartym w Projekeie Organizacji Robot
zaakceptowanvm przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania sieci kanalizacyjnej powinien wykazac si¢ morliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
~  zurawi budowlanych samochodowych.
*  koparek podsigbiernych. przedsigbiernych,
*  spvcharek kotowych lub gasienicowych.
sprzetu do zaggszczania gruntu,
weiggarek mechanicznych.
beczkowozdw.
maszyn do przewiertow pod drogami. ciekami wodnymi.
zgrzewarek.,
agregatow pradotworczych.
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4. TRANSPORT

Warunki ogélne transportu podano w specyfikacji ..Wymazania ogélne™.
Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu odpowiadajgce pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w Projekcie Organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4.1 Transport rur i ksztahek

Transport i skladowanie rur i ksztaltek musza by¢ przeprowadzane przy cigglej obserwacji wlasciwosci tworzyw
sztucznych i zewngtrznych warunkéw panujacych podczas procesu. tak, aby wyroby nie byly poddawane
zadnym szkodom. Rury i ksztaltki nie powinny mic¢ kontaktu z Zzadnym innym materialem. ktory moglby
uszkodzi¢ fworzywo sztuczne.

Rurv mogg byé przewozone na samochodach o odpowiednigj dlugo$ci w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonatvca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdiuz srodka transportu.

Wykonawca zabezpicczy wyroby przewozone w pozycji poziome] przed przesuwaniem 1 przetaczaniem pod
wplywem sil bezwladnosci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wiclowarstwowym ukladaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszac $cian $rodka transportu o wiccej
niz 1/3 érednicy zewnetrznej wyrobu. nie dotyczy rur przewozonych w wigzkach (pakietach).

Pierwszq warstwe rur nalezy uklada¢ na podkladach drewnianych. za$ poszczegblne warstwy w miegjscach
stvkania si¢ wyvrobow nalezy przeklada¢ materialem wysciotkowym (o grmbodci warstwy od 2 do 4em po
ugnieceniu).

Wyladunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z plaskimi widlami lub d7zwigu z belka
(trawersem). Nie wolno stosowaé zawiesi z lin stalowych lub faficuchéw. Gdy rury zostaly zaladowane
teleskopowo (rury mnigjszej $rednicy wewnglrz rur o wigkszej sSrednicy) przed roziadunkiem wigzki nalezy
wyjaé rury .wewnetrzne”. Gdv rury s rozladowywane pojedynczo mozna je zdejimowac recznie (do Srednicy
250mm) lub 7 uzyvciem podno$nika widlowego.



Nie wolno rur zrzuca¢ lub wlec. Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywac na calej drugosci na
podiodze pojazdu. Pojazd musi posiada¢ wsporniki boczne w rozstawie max 2m. Rury sztywniejsze winny
ynajdowac si¢ na spodzie. Jezeli dhugos¢ rur jest wigksza niz dlugosc pojazdu. wielkos¢ nawisu nie move
przekroczy¢ 1 m.

4.2 Transport armatury

Transport armatury powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji poziomej zabezpieczonej przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sil bezwladnodel wystgpujacych w czasie ruchu pojazdow tak. aby
wyroby nie byly poddawane Zzadnym szkodom.

4.3 Transport studzienek

Transport studzienck powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji
wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow. Wykonawca dokona ich usztywnicnia przez
zastosowanie przekladek, rozpordw i klindw z drewna. gumy lub innych odpowiednich materialow.

Podnoszenie 1 opuszczanie studzienek nalezy wykonywac za pomocg mininmum (rzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4 Transport pokryw i wlazéw

Wlazy kanalowe mogg by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpicczony przed
przemieszezaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu ciezkiego mogg byé przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy ukladac na paletach po
10szt. i taczy¢ tasmg stalowsg.

4.5 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu micszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe. kidre nic spowodujg
segregacji skladnikow, zmiany skladu mieszanki. zanieczyszczenia micszanki i obnizenia temperatury
przckraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.6 Transport kruszyw

Kruszywa mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob 7abezpieczajgcy je prved
zanieczyszczeniem i nadmiemym zawilgoceniem,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogéline

Ogdlne warunki wykonania zgodne z specyfikacjg ., Wymagania ogélne™.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy zgodnie ze specyfikacja . Roboty ziemne™.
Odwodnienie wykopu zgodnie ze specyfikacja .Roboty ziemne™.

Roboty ziemne zgodnie ze specyfikacjq .Roboty ziemne”
Przygotowanie podloza zgodnie ze specyfikacja Roboty ziemne™.

5.3 Roboty montazowe

Spadki i glebokos¢ posadowicnia rurociggu powinny spetnia¢ ponizsze warunki:
najmnicjsze spadki kanaléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkoéei przeplvwu. tj. od
0.6 do 0.8m/s.
Spadki te nie mogg byc¢ jednak mnigjsze:
*  dla kanalow o srednicy 0.40 m - 2.5%q,
¥ dla kanalow o $rednicy 0.30 m - 3%e..
¥ dla odgalezien o $rednicy 0.16 m - 8%
> gleboko$¢ posadowienia powinna zapewnia¢ przykrycie nad wierzchem przewodu nie mniejsze niz 1.0
m (gleboko$¢ przemarzania gruntéw wg PN-81/B-03020). Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi
konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanalu.

Kanaly



Rury 7z PVC mozna uklada¢ przy temperaturze powietrza od 0% do +30°C. Przyv ukladaniu pojedynczych rur na
dnie wykopu. z uprzednio przygotowanym podlozem. nalezy:
» * wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu.
»  wykonaé zlacza, przy czym rura kielichowa (do ktérej jest weiskany bosy koniec nastepnej rury) winna
byé uprzednio obsypana warstwa ochronng 30cm ponad wierzch
rury. z wylgczeniem odcinkéw polaczenia rur. Osie 1aczonych odcinkéw rur muszq sic znajdowac na
jednej prostej. co nalezy uregulowa¢ odpowiednimi podkladami pod odcinkiem weiskowym,
Rury z PVC nalezy laczy¢ za pomocg kielichowych polgczen weiskowych uszczelnionych specjalnie
wyprofilowanym pierécicniem gumowym, W celu prawidiowego przeprowadzenia montazu przewodu nalezy
wlasciwie przygotowaé rury z PVC. wykonujge odpowicdnio wszystkie czynnosci przvgotowawceze. takie jak:
¥ przvcinanie rur.
ukosowanie bosych koricow rur i ich oznaczenie.
Przed wykonaniem polgczenia kielichowego wciskowego nalezy zukosowaé bose konce rury pod katem 15°
Wymiary wykonanego skosu powinny by¢ takic. aby powierzchnia polowy grubosci $cianki rury byla nadal
prostopadia do osi rury. Na bosym koricu rury nalezy przy polaczeniu kielichowym wciskowym zaznaczyc
glebokosc zlgcza. Zigcza kielichowe wciskane nalezy wykonywac wkiadajac do wglebienia Kielicha rury
specjalnie wyprofilowang pierscieniowq uszezelke gumows. a nastepnie weiskajac bosy zukosowany koniec rury
do kielicha, po uprzednim nasmarowaniu go smarem silikonowym. Do wciskania bosego konfica rurv przy
érednicach powyzej 90mm uzywaé nalezy weiskarek, Potwierdzeniem prawidlowego wykonania polgczenia
powinno by¢ osiagniecie przez czolo kielicha granicy weisku oraz wspélosiowos¢ Iaczonych clementéw. Nalezy
przv tvm zwr6ci¢ uwage na to. aby koniec bosy rury posiadal oznaczenie granicy wcisku. Oznaczenia te
powinny by¢ podane przez producenta.
Polgczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owingc folig z tworzywa sztucznego w celu
zabezpicczenia przed $cieraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.

>

Odgalezienia
Przy wykonywaniu odgalezien nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
* " minimalny przekrdj przewodu odgalezienia powimen wynosi¢ 160mm,
wlaczenie odgatezienia do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjncj. spadki
odgatezien powinny wynosi¢ min. 8%e.
> wlaczenie odgalezienia do kanalu poprzez studzienke polaczeniows nalezy dokonywac licujac
przewody sklepicniami. W przypadku koniecznoéci wiaczenia odgalezienia na wysokosci wigkszej
nalezy stosowad przepady (kaskady) umieszczone na zewnglrz poza scianky studzienki,

Studzienki kanalizacyjne
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzegad nastgpujgcych zasad:
= " studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanalow w odpowicdnich
odleglosciach (max. 60 m przy rednicach kanatu do 0.50m) lub na zmianie kierunku kanatu,
¥ is)tudzien%d polaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na polaczeniu jednego lub dwoéch kanalow
ocsnych,
wszystkie kanaly w studzienkach nalezy laczy¢ o$ w oS,
*  gtudzienki nalezy wvkonywaé na uprzednio wzmocnionyimn (warstwa tlucznia lub Zwiru) dnie wykopu i
przyvgotowanym fundamencie betonowym, )
studzienki wykonywa¢ nalezy w wykopie umocnionyim.
w przypadku gdy roznica rzgdnych dna kanaléw w studzience przekracza 0.80m naleZy stosowac
studzienki spadowe-kaskadowe.
Studzienki rewizyjne skiadajq si¢ z nastepujgcych czgsei:
- komory roboczej.
3
h

komina wlazowego.
dna studzienki,
wlazu kanalowego.

Studzienki na odgatezieniach
Studzienki na odgalezieniach nalezy wykona¢ analogicznie jak w przypadku studni rewizyjnych.

Pozostale urzgdzenia
Zgodnie 7 zaleceniami producenta

5.4 Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie wykopow zgodnie ze specyfikacja ,.Roboty ziemne™.

5.5 Proba szczelnosci



Badanie szczelnoéci poszczegolnych kanalow nalezy przeprowadzi¢ zarébwno na infiltracje jak i eksfiliracje
zgodnie z normg PN-92B-10735. Rurociag uwaza si¢ za szczelny. a probe za pozytywna. jezeli w trakcie jej
trwania nie wvstapi ubytek (naptyw) wody. Préby nalezy przeprowadzic komisyjnie pod nadzorem Inspektora
Nadzoru sporzadzajac protokot na kazdy sprawdzany odcinek.

5.6 Skrzyzowania sieci z istniejacym uzbrojeniem terenu

Skrzyzowania z drogami

Ze wzgledu na rodzaj nawierzehni drogi przekracza si¢

- nawierzchnie asfallowe — metoda podwiertu

- nawierzchnie tluczniowe lub drogi nieutwardzone — metoda rozkopu

7 zastosowaniem rury oslonowej stalowej na siec kanalizacyjng. Srednice i dugosci rur oslonowvch zgodnie z
dokumentacja projektowy.. Korice rur nalezy zabezpieczy€ piankg poliuretanows

Skrzvzowania z istniejaca siecia gazow3a $redniopreing

Skrzyzowania kanalizacji z gazociggami nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-91/M-34501. Warunkami
Technicznymi oraz Dokumentacja Projektowa. Kotice rury ochronnej wyprowadzi¢ na odleglo$¢ minimum 2.0m
z kazdej strony . od zewngtrznego obrysu $cianki gazociggu. liczac w plaszczyznie poziomej prostopadiej do osi
gazociggu i uszczelnié W rurze ochronnej nie moze by¢ wykonane laczenie rur kanalizacyjnych

Pionowa odlegloéé miedzy zewnetizng $ciankg rury ochronnej a zewngtrzng gazociggu h=0,15m. Roboty ziemne
w obrebie skrzyzowania wykona¢ recznie. Dlugosci i $rednice rur ochronnych zgodnic z Dokumentacjg
Projektows.

Skrzyzowania z kablami elelctrycznymi i teletechnicznymi
Przy skrzyzowania z istniejacymi kablami energetycznymi 1 teletechnicznymi zaklada¢ na kable oslony rurowe.
Dlugoéci rur ochronnych $rednice zgodnie z Dokumentacjy Projektows. Prace ziemne w obrgbie skrzyzowan
wykona¢ recznie.

Skrzyzowania z siecia wodociagowa

W wypadku prowadzenia kanaléw ponad siecig wodociggowa nalezy stosowac rury ochronne o dlugosei i
érednicy zgodnie z Dokumentacja Projektowa. W pozostatych wypadkach nic stosuje sig zabezpieczenia.
Roboty ziemne w obrebie skrzyzowania wykonac rgcznie

5.7 Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcow

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnic z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji, a
zaistniala wadliwosé tych robét spowodowana zostala robotami wykonanymi poprzednio przez innych
wykonawcow. to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami. aby
wyeliminowa¢ ich wady. a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzom na koszt
Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogélne

Ogolne zasady kontroli jakoéci podano w specyfikacji . Wymagania Ogdlne™.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie robét i odbioru

Wrykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie 1 z
czestotliwoscia okredlong w ninicjszej specyfikacji i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. W szczegolnosci
kontrola powinna obejmowac:

¥ sprawdzenie rzgdnych zalozonyvch law celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punkiéw

_ wvsokosciowych z dokladnoscig do 1 cm.

*  badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,

¥ sprawdzenie zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia w wykopic,

*  badanie i pomiary szerokosci. grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa

. mineralnego lub betonu,

*  badanic odchylenia osi kanalow,

»  sprawdzenie zgodnosei z dokumentaciy projektows zalozenia przewodow i studzienek.

~  badanie odchylenia spadku kanaiow.

> sprawdzenie prawidlowosci ulozenia przewodow.

¥ sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,

~  badanic wskaznikéw zageszczenia poszezegdlnych warstw zasypu.



g

sprawdzenie rzgdnych posadowienia studzienek i pokrvw wlazowych.
sprawdzenie wykonanych izolacji

6.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

>

odchylenic odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalongj w planie osi wykopu nie powinno wynosic
wiecej niz + Scm.

*  odchylenie wymiardw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0.1m.

*  odchylenie grubosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 3cim.

¥ odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekraczac¢ + Scm.

*  odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi_ulozonego przewodu od osi
. przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekraczac + Smm.

odchvlenie spadku ulozonego przewodu od przewidzianege w projekcie nie powinno przekraczac -3%
projektowanego spadku (przv zmnigjszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwiekszonyin spadkuy).

rzedne poKryw studzienck powinny by¢ wykonane z dokladnoscig do = S5Smm

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoine zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji ..Wymagania ogoélne”.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostkq obmiaru jest:
mb - utozenie rurociggu, rur ochronnych. wykonania przewiertu
szt - studzienki, pomnpownie

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru robét podano w specyfikacji .. Wymagania ogolne™.

8.2 Warunki szczegdtowe odbioru rob6t

Odbidr techniczny nastepuje po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu badan jak w pkt. 6.2. Nalezy
sprawdzi¢: ‘ o o
~  zgodnoé¢ wykonania z Dokumentacja Projektows i zapisami w Dzienniku Budowy.

¥ uzycie wladciwych materialow oraz dokumenty dotyczqce jakosci tych materialow,
¥ prawidlowo$¢ zamontowania i dziatania hydrantow.

*  prawidlowo$¢ swwykonania rurociggdw i ich polaczen, przewiertow.

~  prawidlowo$¢ wykonania izolacji.

.

szczelnose przewodow.
W trakcie odbioru nalezy: . o _
g ?prawdzrc zgodnos¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonvch zmian, ze stanem
aktveznym wynikajgcym z wpisow do Dziennika Budowy. oraz Pomiaréw i badan,
sprawdzi¢ naniesienia zmian projekiowych do dokumentacji powykonawczej,
sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacje wpiséw dotyczacych Robot.
dokona¢ szczegolowych ogledzin.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

5

5.1 Ogoine wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce platnosci podano w specyfikacji .\Wymagania ogdlne™,

9.2 Platnoéci

Platnoéci beda dokonywane na podstawie obmiaru robot zgodunie z pkt. 7.2. niniejsze] specy fikacji.
Zakres Roboét jest podany w pkt. 1.3 niniejszej specyfikacji. Cena
wvkonania rob6t obejmuje odpowiednio:
~  roboty geodezyjne. pomiarowe 1 prZzygotowawcze,
> sporzadzanie niezbednych rysunkéw wykonawczych. warsztatowych, montazowych lub opracowan
zakup 1 dostarczenie materialéw do migjsca ich wbudowania.
wykonanie robot objetych specyfikacja.

¥ ¥



wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
pomiary i badania laboratorvjne ,
uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robot.

>

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob. $cisle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) Iub odpowiednimi
normami Krajéow UE .

10.1 Normy

PN-EN 1610 - Budowa i badania preewoddw kanalizacyjuych

PN-EN ISO 1127:1999 - Rury ze stali nierdzewnych. Wymiary. tolerancje i
teoretyczne masy na jednostke dlugosci

PN-EN 206-1:2003 - Beton Cze$¢ 1: Wymagania. wlasciwosci.

PN-EN 206-1:2003/A1:2005 produkcia i zgodnosc

PN-EN 206-1:2003/A2:2006
PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004

PN-B-06714 - Kruszywa mineralne, Badania

- Systemy przewoddéw rurowvch z tworzyw
sziucznych do przesylania wody — Polictylen (PE)

PN-EN 12201-1:2004 Czes¢ 1 Wymagania ogolne

PN-EN 12201-2:2004 Cre8¢ 2: Rury

PN-EN 12201-3:200 Cuzese 3: Ksztaltki

PN-EN 12201-4:2004 CzgsC 4. Armatura

PN-EN 12201-5:2004 Czeéé 5: Przydatnod¢ do stosowania w systemie
PKN-CEN/TS 12201-7:2007 Cresé 7: Zalecenia do oceny zgodnodci

10.2 Inne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych — tom II "Warnmki techniczne
wykonania i odbioru rurociggdw z tworzyw sztucznych”.
Instrukcja montazowa producentow rur i armatury.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s4 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacyjnych
elektrycznyeh zwigzanyeh z budowa: Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompownig, rurociggiem
tlocznym i kablem zasilania energetycznego przy ul. Olszanskiej w Padwi Narodowej gmina Padew
Narodowa.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robdt objetvch specyfikacjy

Ustalcnia zawartc w ninicjszej speeyvfikacji dotycza prowadzenia robodl instalacyjnych clektrycznych i obejmujg
nastepujacy zakres rob6t: montaz ukladu pomiaru pompowni i budowa linii kablowych zasilajacych.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specviikaciji sa zgodne z obowigzujacymi normami;

Linia kablowa — kabel wiclozyvlowy Iub wigzka kabli jednozyfowych w ukladzie wielofazowym albo kilka kabli
jedno- lub wielozylowych polgczonych rownolegle. lacznie z osprzgtem, ulozone na wspolnej trasie i lgczgce zaciski
tvch samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno-lub wiclofazowych albo jedno- lub wielobiegunowych.

Materialy — wszelkic tworzywa niezbgdne do wykonania Robét. zgodnie z Dokumemtacjy Projcktowg i
Specyfikacjami Technicznymi. zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Napiecie znamionowe linii — napigcie migdzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego lub miedzybiegunowe
w przypadku pradu stalego. na ktére linia kablowa zostaly zbudowana. Niweleta — wysokoSciowe 1 geometryczne
rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Ochrona przed dotykiem posrednim — ochrona oséb przed dotykiem czesci przewodzacych dostgpnych (metalowe
obudowy urzadzen elektrycznych) bedacych pod napigciem w chwili awarii lub w warunkach zakloceniowych.
Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych — 7biér elementoéw przeznaczonych do lgczenia. rozgalgziania lub
zakafczania kabli, np.: nufy. glowice. zlaczki. koncowki.

Odlegtosé migdzy prredmiotami — odleglo$é migdzy punktami przedmiotow najblizej siebie polozonymi. np.:
odlegtosé¢ kabla od innego kabla, od rurociggu.

Odleglo$é pionowa miedzy przedmiotami — odleglo$¢ migdzy rzutami pionowymi przedmiotow. Odlegtosc pozioma
migdzy priedmiotami — odleglosé migdzy rzutami poziomymi przedmniotow. Oprawa oSwictleniowa — obudowa
srodla $wiatla posiadajaca urzgdzenia ulatwiajace jego zaplon i umozliwiajace jego instalowanie. a takie
ksztaltujgca wlasciwie bryle $wiatla.

Oslona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi. chemicznymi i
dzialaniem luku elekirycznego.

Ostona otaczajgca — ostona nie dzielona lub dzielona. chronigca kabel ze wszystkich stron. Osfona otwarta

- oslona chroniaca kabel z jednej. dwoch lub trzech stron.

Osprzet elektryezny linii kablowej — 7bior clementéw przeznaczonych do taczenia i zakoriczenia kabli np. mufy
kablowe.

Przegroda — oslona ulozona wzdluz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego kabla od lub innych urzadzen.
Prrepust — obiekty wybudowane w formie zamkniglej obudowy konstrukcyjnej. sluzgce do przeplywu malych
cickéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego. pieszego.

Przewiert sterowany — technika bez wykopowego uktadania rur ochronnych, dla kabli i innych sieci energetycznych
i telekomunikacyjnych, w drazonym otworze pod przeszkodami terenowymi np. drogi kolowe. szlaki kolejowe.
korvia rzck.

Przykrycie — oslona ulozona nad kablem w cclu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

Rysunki — cze$¢ Dokumentacji Projektowej. ktora wskazuje lokalizacje. charakterystvke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem Robot.

Rura przepustowa — rura gruboécienna z lworzywa sztucznego, rura stalowa lub z inncgo materialu o nie gorszych
whasciwoséciach. przeznaczona do budowy przepustow dla kabli w miejscach skrzvzowan z innymi urzgdzeniami
uzbrojenia terenowego.

Skrzytowanie — takic miejsce na trasie linii kablowej. w ktérym jakakolwiek czgéci rzutu poziomego linii kablowej
przecina lub pokrywa jakakolwiek czeé¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego
albo paziemnego. np. rurociggu, toru kolejowego. drogi. wody zeglownej lub splawngj.

Stup o$wietleniowy — konstrukcja wsporcza stizaca do zamontowania wysiggnika lub oprawy o$wietleniowej
ulicznej. w kidrej w podstawie zainstalowane sg urzadzenia laczeniowe i zabezpieczajace.



Trasa kablowa — pas terenu lub przestrzeni, ktérego osig symetrii jest linia prosta. lamana lub falista. lqczaca dwa
lub wiecej urzgdzen elektryeznych, w ktérym ulozone sg jedna lub wigcej linii kablowych,

Urzgdzenie rozdzielcze — aparat elektryczny w obudowic lub w oslonic zabezpieczajgcej przed bezposrednim
dotykiem czesci przewodzacych dostgpnych i przedostawaniem si¢ do wngtrza zanieczyszczen mechanicznyveh lub
wody lub bez tej ostony. w ktérym nastepuje rozdzial energii elektrvcznej np. rozdzielnica elektryczna. szafa
kablowa. zlgcze kablowe itp.

Wiysiggnik o$wietleniowy — element konstrukeyjny (rami¢) mocowany na slupic oswictleniowym lub innej
konstrukcji np. obickt budowlany. $ciana budynku i sluzacy do mocowania oprawy oSwietleniowej w okreslonej
odleglosci od stupa lub $ciany. moze by¢ pojedynczy. podwdjny lub wieloramienny.

Zblizenie — takie micjsce na trasie linii kablowej. w ktorym odlegioé¢ migdzy linig kablows. urzgdzeniem
podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mnigjsza niz odleglo$¢ dopuszczalna dla danych warunkow
uktadania bez stosowania przegrod lub oslon zabezpieczajacych i w kidrych nie wystepuje skrzyzowanie.

Zrédio $wiatla — aparat przetwarzajacy energic elektrvczng w falg $wietlng widzialng.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacjy projektows.
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzomu

2 MATERIALY

Wiszystkie materialv stosowane do wykonania robdt musza by¢é zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikagji
Dokumentacji Projektowe].

Na Wykonawey spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez
odpowicdnie ustawy i rozporzadzenia.

Wszystkie zakupione przez Wvkonawcg materialy zastosowane do budowy powinny odpowiada¢ normom
krajowym zastapionym. jesli to mozliwe. przez normy curopejskic lub technicznym aprobatom europejskim.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materialy powinny
odpowiadaé wymaganiom odpowiednich specyfikacji

Zrédla uzyskania wszelkich materialow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczgciem robot.

2.1 Materialy podstawowe

Materialami podstawowymi stosowanymi w robotach bedacych przedmiotem niniejszej specyfikaciji sa. X
“" kable elektroenergetyczne na napiecie 0,6/1kV YAKY 4>25mun”, YAKY 4x35mm”, YKSY 4x2.5mm",
YKSY 7x1.5mm"1 YKY 3x6mm- wedlug PN-93/E-90400 oraz PN-93/E-90401,

rury ostonowe z twardego polietylenu wedlug AT/98-02-0055A. AT/99-03-0080, oraz opinii technicznej
IEN Warszawa spelniajgce warunki PN-74/C-8§9200.

bednarka stalowa PFeZn 25x4 mm wedlug PN-67/H-92328.

rozdzielnice elekiryczne.

v

v
v

Wszystkie materialy uzyte do wykonania robot wg zasad niniejszej specyfikacji winny pochodzi¢ z wytworni
posiadajacych certyfikat potwierdzajgcy wdrozenie systemu zapewnienia jakoéci na zgodno$¢ z normg ISO 9001.

2.2 Siktadowanie materiaidw

Gospodarke materialami nalezy prowadzic zgodnie z wytycznymi dla przedsigbiorstw wykonujacych clektryczne
roboty instalacyjno-montazowe. W przypadku braku takich wytveznych., zasady gospodarki materialowej na placu
budowy powinny by¢ opracowane przez generalnego wykonawce robét lub przedsigbiorstwo wykonujgee dany
rodzaj Tob6t w porozumieniu z kierownikiem budowy.

Sposob skladowania materialéw elektrycznych w magazynic jak i konserwacja tych materiatéw powinny by¢
dostosowane do rodzaju skladowanego materialu.

Matcrialy takic jak: osprzct kablowy, konstrukgjc wsporcze nalezy przechowywac w pomicszezeniach zamknigtych,
suchych, przewietrzanych i oéwietleniowych. Rury nalezy skladowaé w wigzkach w pozycji stojgcej pionowej.
bednarka stalowa winna by¢ skladowana w zwojach, kable w czasie skladowania powinny znajdowaé sig w
bebnach. Dopuszcza si¢ skladowanie krotkich odcinkdw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na krawgdziach
tarczy. a kregi ulozone poziomo.

Wszystkie materialy skladowane na wolnym powietrzu powinny by¢ ulozone w miejscu. gdzie nie bgda narazone na
uszkodzenie mechaniczne i dzialanie korozji.

2.3 Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewidujg mozliwo$é wariantowego zastosowania
materiatu w wykonywanyvch Robotach. Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmnicj



trzv tygodnic przed uzyciem materialu. albo w okresie dluzszym. jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru., Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pd7niej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzomnu.

3 SPRZET

Wykonawcea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie powoduje niekorzysinego wplywu na
jakosé wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferty Wykonawey i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilodci wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej i Projekcie
Organizacji Robot. zaakceptowanym przez Inspekiora Nadzoru: w przypadku braku ustaled w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$é sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt. zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora

Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem,

Sprzet bedacy wlasnoécia Wykonawey Iub wynajety do wykonania Robdi ma by¢ uirzymany w dobrym stanie i
golowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Sprzgt powinien odpowiada¢ ogdélnie przyjetvin wymaganiom co do ich jakosci jak i wytrzvmalo$ci. Sprzet
powinien mie¢ ustalone paramelry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowany zgodnic z ich przeznaczenient.

Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dzialania, ponadto nalezy je
zabezpieczyé przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowolane. Wykonawea przystepujgcy do wykonania
robét winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcyeh wlasciwg
jakos¢ robot,

Sprzet wymagany do wykonania robodt:

¥ samochdd specjalny liniowy z platformg i balkonem,

przyczepa do przewaozenia kabli,

przyvczepa dluzycowa do samochodu,

zuraw samochodowy.,

spawarka transformatorowa,

zestaw urzadzen do przepychu przepustow,

wibromlot elektryczny lub spalinowy,

koparko-spycharka.

S N S,

4 TRANSPORT

Wrykonawca jest zobowigzany do stosowania jedvuie takich $rodkéw transportu. ktdre nie wplyng nickorzystnie na
jakoé¢ wykonywanych Robét i wlasciwosct przewozonych materialéw. Srodki i urzqdzenia transportowe powinny
bv¢ odpowiednio przystosowane do transportu materialdéw. elementow konstrukcyjnych itp. niezbednych do
wykonania dancgo rodzaju robot.
W czasie transportu naleZy rzabezpicczy¢ przewozone przedmioty i materialy w sposéb uniemozliwiajgcy ich
uszkodzenie.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu zleconych robét to:

samochdd dostawczy,

samochod skrzyniowy.

ciggnik kolowy z przyczepa do przewozenia kabli.

Transport kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem nastgpujacych warunkéw:

¥ kable nalezy przewozi¢ na bgbnach. dopuszeza si¢ przewozenie kabli w kregach. jezeli masa krggu nie
przekracza 80kg. a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4°C. przy czym wewngtrzna srednica kregu
nie powinna by¢ muiejsza niz 40-krotna érednica zewnegtrzna kabla.
zaleca sie przewozenie bebndw z kablami na specjalnej przyczepie. dopuszcza sig przewozenie z kablami
w skrzyniach samochodéw cigzarowych lub przyvczepach. Bebny z kablami przewozZone w skrzyniach
samochodéw powinny by¢ ustawione na krawedzi
tarcz. a tarcze bebndw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak. aby bgbny nie mogty
sic przetacza¢. Stawianie bebnéw z kablami w skrzyniach samochodu na plasko jest zabronione. Kregi
kabla nalezy ukladac¢ poziomo.
zabronione jest przebywanie osob w skrzyni samochodu w czasie przewoZzenia bebna z kablami.
umieszczenic 1 zdejmowanic bebndw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonywac przy pomocy
surawia. Swobodne staczanic bebndw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregow kabli jest
zabronione.

Transport materialow i elementéw malogabarstowych np. oprawy o$wietleniowe. Zrédla $wiatla winien byc
dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkach uniemozliwiajgcych uszkodzenic. zawilgocenie lub
zdekompletowanie

W czasie transportu. zatadunku i wyladunku oraz skladowania materialéw i osprzgtu nalezy przestrzegaé zalecen
wytwoércy. Wskazane jest dostarczenic materialéw i osprzetu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich
zabudowaniem.



5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenic Robot zgodnie z Kontraktem. oraz za jakos¢ zastosowanych
materialéw 1 wykonywanvch Robot. za ich zgodno§¢ 2 Dokumentacjg Projektows. wymaganiami Specyfikacji
Techniczne] i Projekin Organizacji Robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru,

Wrykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenic w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okredlonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawceg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostang.
jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru. poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcey od
odpowiedzialnosci za ich dokladnose.

Inspektora Nadzoru bedzie podejmowac decyzje w sposdb sprawicdliwy i bezstronny.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow Robét beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie. Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej a takze w
normach i wytycznych. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich Robét i kontroli wszystkich
materialéw dostarczonveh na budowe lub na niej produkowanvch. wigczajac przygotowanie i produkcje
materialéw. Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonaweg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te malcrialy i
roboty. ktére nic spelniajg wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projekiowej 1 Specyfikacji
Technicznej.

Polecenia Inspektora Nadzoru beds wykonywane nic pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonvim. po ich
olrzymaniu przez. Wykonawce. pod grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2 Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcéw

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej. Specvfikacji Technicznej. a
zaistniala wadliwo$¢ tvch robdt spowodowana zostala robotami wykonanymi poprzednio przez innvch
wykonawcow. to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami. aby
wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt
Zamawiajgcego.

5.3 Zakres i warunki wykonania robdt

Projektowane linie kablowe muszg by¢ wybudowane zgodnie z PN-76/E-05125 1 warunkami technicznymi
obowigzujacymi na terenie dzialania Rejonu Encrgetycznego {j. uzytkownika linii kablowych.
Roboty winny by¢ prowadzone z zachowaniem kolejnosci technologicznej ze szczegélnym uwzglednieniem
nastepujgcych zasad:
a) wylgczenic napiecia. . )
przecigcie i uloZenie i polaczenie kabli.
przelozenie calych kabli do rowow kablowych.
wykonanic pomiardw sprawdzajacych i ponowne wigczenie pod napiecie.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacji projekt organizacji i bharmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkic warunki w jakich bedzie wykonywana budowa.

5.4 Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac elektromontazowych majg na celu wyznaczenic tras linit kablowych 1
szaf lub tablic rozdzielezych. Podstawe wytvezenia tras linii kablowych i sz7af rozdzielczych stanowi Dokumentacja
Projektowa. Trasg linii okre§long w projekcic nalezy odtworzy¢ w terenie przed przystgpicniem do budowy.
Whityczenie trasy wykona przedsigbiorstwo geodezyjne Iub uprawniony geodeta.

5.5 Roboty zicmnc

Roboty ziemne zgodnie ze specyfikacja .Roboty Ziemne”

Przed przystgpieniem do wykonania wykopéw wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci rzgdnych terenu
7 danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow gruntowych.

Rowy pod kable w miejscach z bogatym uzbrojeniem podziemnym nalezy wykonaé recznie pod nadzorem
uzytkownikéw tego uzbrojemia. W micjscach gdzie nie wysigpuje uzbrojenie podziemne wykopy wykonywac
mechanicznie. Ziemie z wykopdw odkladac z boku wykopu.



Metoda wykonania robdt ziemnyeh powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu. uksztaltowania
ferenu oraz rodzaju gruntu. Pod kable zaleca si¢ wykonywanie wykopow waskoprzestezennveh rgeznie. Ieh
obudowa i zabezpicczenie przed osypaniem powinno edpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

Szeroko$¢ rowu kablowego na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0.4m. Zmiang kierunku rowu nalezy wykona¢ po
tulu. Jednocze$nie wymaga sie. by minimalny promien lukéw nie byl mniejszy niz 0.5m.

Glebokoéé rowu kablowego powinna byvé taka, aby po uwzglednieniu ewentualnej warstwy podsypki piaskowej
oraz érednicy kabla. odleglo$¢ gdérnej powierzchni kabla od powierzchni otaczajacego gruntu byla nie mnigjsza od
0.7m dla kabli NN i 0.8m dla kabli SN.

5.6 Roboty instalacyjno - montazowe

Ukladanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych i rurociggéw nalezy wykona¢ po uprzednim uzgodnieniu robot

z uzytkownikami tych urzadzen.

Wykonawca powinien zglosi¢ wlasciwemu Rejonowi Energetycznemu wniosck umozliwiajqcy uzgodnienie z

odbiorcami przerw w dostarczeniu energii.

W czasie TObOt na istniejgcvch liniach nalezy zwraca¢uwage na bezpieczenstwo
pracy zagrozone ewentualnie ziym stanem slupow i przewodow lub obecnoécig napiecia.

5.7 Montaz kabli w ziemi

Ukladanie kabli powinno by¢ wykonane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie lub
rozciaganie. Przy ukladaniu kabli promien gigeia kabla nie powinien by¢ mniejszyv od 15-to krotnej $rednicy kabla
wielozylowego lub wiazki kabli jednozylowvch.

Kabli o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych nie nalezy ukladac jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla
jest nizsza niz +5°C.

Kabel uklada¢ recznie lub mechanicznie przy uzvciu rolek tocznych,

W gruniach nic piaszczystych kable nalezy ukladaé na warstwie piasku o grubosci 0.1m i zasypa¢ warstwa piasku
0.1m. a pozostalg cze$¢ wykopu nalezy wypehi¢ gruntem rodzimym. Zaleca sig ubijanie gruntu w wykopie. Kable
powinny byv¢ ulozone w rowie w jednej warstwie. Kable powinny by¢ ulozone w wykopie linig falislg z zapasem nie
mniejszym niz 4% dhugosci wykopu. Po obvdwu stronach muf zaleca si¢ pozostawicnic zapasu kabla lgcznie nie
mniejszego niz 4m kabla z tworzyw sztucznych. Przy wprowadzeniu kabli do rur ochronnych i slupéw pozostawic
zapasy zgodne z PN-76/E-05125.

Kazdg linic kablowg nalezy na calej dlugosci oznakowac za pomocg trwalych oznacznikéw nakiadanych na kable
co 10m. Lini¢ kablowa oznakowaé¢ za pomocy folii z tworzywa sztucznego ulozonej ok. 0.25m nad kablami dla
kabli o napieciu 0.4kV.

Miejsca umieszezenia muf kablowych zaleca sie oznakowaé za pomocg slupkdw betonowych z wyciénigty litery
M”. Mufy powinny by¢ dostosowane do typu kabla. jego napigcia znamionowego. przekroju i liczby zyl oraz do
mocy zwarciowej wystepujacej w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowe powinny by¢ zgodne z
postanowieniami PN-74/E-06401.

Demontaz kolizyjnych odcinkéw kabli nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjs Projektowsg. Specyfikacig
Techniczng oraz zaleceniami uzytkownika kabla.

Wykopy zwigzane z odkopaniem istniejacej linii kablowej muszg by¢ wykonywane recznie, pod nadzorem
uzytkownika linii kablowej.

Wszelkie wykopy zwigzane z wykonanicm linii kablowej. powinny by¢ zasypane gruntem rodzinyin zageszczonym
warstwami co 20cm i wyréwnane do poziomu istnigjacego terenu. Budowg lub ewentualng przebudowe linii
kablowych nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy oraz bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

5.8 Instalacja uziemiajaca

Wzdluz kabli nalezy prowadzi¢ bednarki uzicmiajacg. Bednarka polgczona jest z uziomami funkcjonalnymi stacji
transformatorowych. Uziemienie slupdw nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem MP z 8,10.1990r. Glgbokosc¢
zakopania bednarki - w czeéei prowadzonej w ziemi wynosi 0.6m. Przed zasypaniem uzioméw naleZy sprawdzic
plany ich rozmieszczenia.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Wymagalﬁa ogdlne
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w specyfikacji ., Wymagania Ogélne™.

6.2 Badania i pomiary



Wszystkic badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku. gdy normy nie
obejmuja jakicgokolwick badania wymaganego w Specy fikacji Technicznej. stosowad mozna wytvezne krajowe,
albo inne procedury. zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do pomiaréw Iub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca ma obowigzek
wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych
materialow i realizowanych robét z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna.
Materialy posiadajjce atest producenta stwierdzajacy pelng zgodnos¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach.
mogg by¢ dopuszczone do uzycia bez badan.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej do odbioru przez.
Inspektora Nadzoru i ewentualnie przedstawiciela wiasciwego Rejonu Energetveznego. kolejny etap wykonania
robét mozna rozpoczyé po odbiorze ich zgodnosci z Dokumentacjg Projcktows i Specyfikacjg Techniczng.
W czasie wykonywania robdt nalezy przedsicwziaé nastepujgce czynnosci:

sprawdzenie glgbokosci zakopania kabli, rezystancji izolacji i ciggloéei zvl kabli.

sprawdzenie jakosci i prawidlowosci polaczen zamontowanych kabli i osprzetu.
W przvpadku zadowalajacych wynikow pomiardw wykonanych przed i w czasie wykonywania robot. na wniosek
Wykonawcy, Inspektora Nadzoru moze wyrazi¢ zgod¢ na niewykonywanie badafi po wykonaniu robdt. W czasie
przegladu robot po zakoriczeniu wykonywania robot nalezy wykona¢ czynnosci:
sprawdzenie zastosowanych materialow,
sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronnych konstrukcji 1 osprzetu.
sprawdzenie dokladnosci wykonanych elemeniow,
sprawdzenie stanu i kompletnosci polgczen.
stan przewodow. osprzetu i opraw
cigglost 7yl kabla i przewod6w oraz zgodnosci faz.
prawidlowo$¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i podrednim czgsci przewodzgeych dostgpnych,
wykonanie pomiardw:
skutecznosci ochrony przed dotykiem podrednim czgéci przewodzacych,
rezystancji uziomodw ochronuych i roboczych.
rezystancji izolacji kabli i przewodow
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6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopic raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
po7niej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnicnia jako$ci. Wyniki badan (kopie) bgda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez
niego zaaprobowanvch.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji ., Wymagania ogélne™.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostky obmiaru jest; kp/
dla linii kablowych.
kpl - dla rozdzielnic.

7.3 Zasady okreslania ilo§ci Robdt i materialdow

0 ile dla pojedvnczych elementéw zadania budowlanego nie okredlano inaczej. wszystkie pomiary dlugosei i
odlegloéci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi bedg odmierzone poziomo wzdluz linii osiowe].
Wszystkie elementy robot okresfone w metrach. bedy micrzone réwnolegle do podstawy.

W przypadku element6w standaryzowanych takich jak: profile walcowane. drut, rury, elementy w rolkach i belach.
siatka ogrodzeniowa. dla ktorych w atescie producenta podano ich wymiary lub masg. dane te mogy stanowi¢
podstawe do obmiary.

Wszelkie inne materialy beda mierzone w jednostkach okreslonych w Dokumentacji Projektowej i/lub Specyfikacji
Technicznej.

7.4 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy



Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy. stosowany w czasic obmiaru Roboét bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcee. Jezeli te urzadzenia lub sprzgt wymagajg
badarn atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trivania
Robot.

7.5 Czas przeprowadzenia obhmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robét. a takze w przyvpadkn
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania. Obmiar Robédt

podiegajgcych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga bv¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do
Ksiegi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji ..Wymagania ogolne™.

8.2 Warunki szczegdlowe odbioru robot

Odbidr techniczny nastgpuje po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu badan jak w pkt. 6.2. Nalezy
sprawdzic: . _
ulozenie w rowach kabli,

zamontowanie w rowach muf kablowych,

ulozenie ciggdw rur ochronnych.

weiggnigcia kabli do rur ochronnych.

sprawdzi¢ zgodnos¢ robdt z umowg. Dokumentacjs Projektowsg, Warunkami Technicznymi
Wrykonania i Odbioru Robét Elektrycznyeh. normami i przepisami.

sprawdzi¢ udokumentowanie wladciwe] jakosci wykonania robdt odpowiednimi protokolami préb
montazowych,

sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spelnia warunki i zasady prawidlowej eksploatacji.

sporzgdzi¢ protokét z odbioru technicznego robot z podaniem wnioskdw i ustalen.

Do odbioru koricowego Wykonawea jest zobowigzany przygotowac nastgpujgce dokumenty:

*  Dokumentacje Projektows z naniesionymi zinianami,

Specyfikacjg Techniczng.

uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru. zwlaszcza przy odbiorze Robét zanikajacyvch i ulegajacych
zakryciu. i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
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Y recepty 1 ustalenia technologiczie,

¥ Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru.

:: wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z specyfikacjy techniczna,
atesty jakosciowe wbudowanyvch materialow,

Y opini¢ technologiczng sporzqdzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do

, dokumentéw odbioru. a wykonanych zgodnie z specylikacja techniczna,

; sprawozdanie techniczne.

inne dokumenty wymaganc przcz Zamawiajgccgo.
Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac: )
¥ zakres i lokalizacje wykonywanych Rabot.
wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projekiowej przekazanej przez
Zamawiajacego. . o )
uwagi dotyczace warunkow realizacjt Robat.
W przypadku. gdv wg komisji. Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego. komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub vzupelniajgee bedy zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robdt uzupelniajgcyveh wyznaczy komisja.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogblne wymagania



Ogoélne wymagania dotyczgce platnosei podano w specyfikacji .. Wymagania ogélne™.

9.2 PlatnoS§ci

Platnoséci bedg dokonywane na podstawie obmiaru rob6t zgodnie z pkt. 7.2. niniejszej specyfikacji.
Cena jednostkowa wyzej wyniienionych robét bedzie obejmowac:

v

v

v

Vv

robocizng bezposrednia.

warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu.

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na Plac Budowy i z
powrotem. montaz i demontaz na stanowisku pracy).

koszty posrednie. w sklad ktérvch wchodza: place personelu i kierownictwa budowy. pracownikow
nadzoru i laboratorium. koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym: doprowadzenie energii i
wody. budowa drdg dojazdowych itp.). koszty dotyczyce oznakowania Robét. wydatki dotyczace bhp.
ushugi obce na rzecz budowy. oplaty za dzierzawe placéw i bocznic. ckspertyzy dotyczace wykonanych
Robét.

ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsicbiorstwa Wykonawcy.

zvsk kalknlacyjny zawierajacy ewentnalne rvzyke Wykonawcy z tyvtulu innyeh wydatkéw mogacych
wystgpi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnyin,

podatki obliczane zgodnie 7 obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowyvch nic nalezy wlicza¢ podatku VAT,
Cena jednostkowa w/w rob6t obejmuje ponadto:
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roboty pomocnicze i przygoiowawcze,

roboty pomiarowe — wytyczenie trasy linii kablowyclh,

dostarczenic materialow.

wykonanie wykopdw.

ewentualne odwodnienic wykopow.

przygotowanie podloza z piasku (2x10cm).

wykonanie przewiertdw lub przepychdw wraz z budowsg komér przepychowych,
ulozenie rur ochronnych.

wykonanie izolacji rut.

ulozenic kabli 1 weiggniecie ich do rur.

zasypanie wykopow,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

wykonanie geodezvinej inwentaryzacji powykonawczej.

podlaczenic kabli do sieci zgodnie 7 Dokumentacja Projektowy i Specyfikacjg Techniczng.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1

Normy — na zasadzie dobrowolno$ci

PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linic kablowe
PN-90/B-03200 — Konstrukcje stalowe. Obliczenia statvczne i projektowanie
PN-90/E-6401/04 — Mufv kablowe na napigcie powyzej 0.6/1 kV

PN-93/E-50401 - Kable clekiroenergetvczne o izolacji z  tworzw
termoplastycznych 1 powloce polwinitowej na napigcie
znamionowe 0.6/1kV
Konstrukcje zelbetowe

Przewody jednozylowe o izolacji polwinitowej

PN-56/B-03260
PN-87/E-900544

|

PN-74/E-90066 - Przewody wielozviowe o wspdlnej izolacji polwinitowej

BN-83/8836-02 — Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-68/B-06050 —  Roboty ziemne budowlane

PN-80/B-03322 — Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne i
projektowanic

BN-68/6353-03 — Folia kalandrowana techniczna 2z uplastycznionego
polichlorku winvlu

PN-80/H-74219 - Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco glownego
zastosowania

BN-78/6114-32 —  Lakier asfaltowy przeciwrdzewny do ochrony biernej
szybkoschnacy czamy

BN-72/8932-01 ~ Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

PN-74/E-04500 Osprzet linii elektroenergetyeznych. Powloki ochronne



10.2

cynkowe zamurzeniowe chromianowane

PN-88/B-06250 —  Beton zwyldy
PN-74/C-89200 — Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary
PN-74/C-89204 —  Ruryznieplastyfikowanegopolichlorkuwiny lu.
Wymagania i badania
PN-xx/E-05009 — Instalacje eclektrvezne w  obiektach budowlanvch -~

tlumaczenie normy miedzynarodowej IEC 364,

Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrveznych. PBUE wvd, 1980 1.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych 1 rozbiorkowych. [D.U. nr 13 z [0.04.1972
T,

Warunki Techniczne Wykonaniz 1 Qdbioru Robdl Budowlano Montazowyeh. Crzeée V

- Instalacje elektrvezne 1973 1.

Rozporzadzenia Ministra Przemystu z 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych. jakim powinny
odpowiada¢ urzgdzenia elektroenergetvezne w zakresic ochrony przeciwporazeniowej. [Dz.U. nr.8l z
26.11.1990 1]

Zarzadzenic Ministra Goémictwa i Energetvki oraz Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow
Budowlanych w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinna odpowiada¢ ochrona odgromowa sieci
clektroenergetycznych. [Dz.U. nr 6/69. poz. 21].

Instrukcja zabezpicczen przed korozja konstrukeji betonowveh nr 240. Wydanie ITB w 1982 1.

Budowa elektroenergetycznych linii napowietrznych. Instrukcja bezpiecznej organizacji robdt. Wydanie PBE
LELBUT" Krakow.,

Instrukcja w sprawic zabezpieczenia przed korozjg konstrukcji stalowych za pomoca pokry¢ malarskich -
KOR-3A.

Zalecenia dotyczace o$wietlenia drog i ulic — opracowanie PKOS SEP — Warszawa listopad 1997r.
Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z 30.05.2000r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiektv inzynierskie i ich usyluowanie. [Dz.U. nr 63 z 3.08.2000 poz.
735].
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninicjszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i1 odbioru robot
zwigzanvch z wykonywaniem ogrodzenia przepompowni w ramach:
Budowa odcinka kanalizacji sanitarnej z przepompowniy, rureciggiem tlocznym i kablem zasilania
energetycznego przy ul. Olszanskiej w Padwi Narodowej gmina Padew Narodowa.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w punkcic 1.1,

1.3.Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

1.3.1.Zakres stosowania

ayogrodzenia

Ogrodzenie jest érodkiem zabezpieczajacym obiekt (dziatke) przed skutkami wtargnigeia na jej teren (
bezposredniego z jej otoczenia) ludzi, zwierzat lub pojazdow. W zaleznosci od charakteru obiektu i sposobu jego
uzytkowania, stosuje si¢ odpowiedni sposdb kontroli dostgpu do obicktu (dzialki) umozliwiajgcy zapewnienic
pelnego zabezpieczenia przed wszelkimi formami zaburzenia ruchu.

b)furtki. bramy

Elementy ogrodzen umozliwiajace komunikacje (zwigkszajace dostgpnos¢) do obiektu (dzialki) 1 w
zaleznoéei od zastosowanego typu determimyjace plynnoé¢ ruchu w obu kierunkach komunikacii.

¢) cokoly ogrodzenia

Element fundamentiu ogrodzenia (slupkow).

1.3.2.Rodzajc zastosowanyvch rozwigzan:

a)ogrodzenia

Ogrodzenie terenu obiektu (dzialki) przewidziano do wykonania z paneli zgrzewanych z pretow stalowych
podwéjnych poziomych {6 + 6 mi i pojedynczych pionowych f 5 mm. Wymiary paneli —szerokos¢ 2400 mm .
wysokos$é 1800 mm (co daje wysokos¢ ogrodzenia od gruntu ok. 1850 mm). Wymiary oczek w panelu: 200 x 50
min,

Wymagana érednica drutu pancla ocynkowanego ogniowo: 5.0mm. Zabezpieczenic drutéw —ocynkowanie
oraz powlekanie proszkiem poliestrowym. Kolor panela zielony RAL 6005 lub inny wymagany przez
Zamawiajacego. Przewidziano slupki stalowe ocynkowane dwustronnic (minimalna grubos¢ pokrycia 275 g/m°)
o przekroju prostokgtnym: 60 x 40 x 2 mm (slupy ocynkowane) zabezpicczone od gory kapturkiem. Ponadto
stupy powinny by¢ pokryte proszkiem poliestrowym. Sposob taczenia paneli ~za pomecy Srub hakowych »
nakretkami samozrywalnymi.

Podane dane charakteryzuja przvkladowy system,

Inwestor dopuszcza stosowanie innego systemu ogrodzeniowego spelniajjcego postawione wymagania,
ktorego parametry techniczne s3 nie gorsze od przedstawionych.

b)furtki. bramy

Furtka o szer. 1.0 m i wysokoséci ogrodzenia. Profil stalowy o przekroju kwadratowym: 80 x 80 x 3 mm.
Zabezpieczenie: ocynkowanie i powloka proszkowa. Bramy o szer. 2.5 m dwuskrzydlowe z profili stalowych
ocynkowanych zabezpieczonych proszkowo o profilu kwadratowym. Profil slupa: 100 x 100 x 3 mm.
Wypelnienie bramy panelami z paneli zgrzewanych z pretow stalowych. Sugerowany kolor: zielony RAL 6005
lub inny wvimagany przez Zamawiajacego.

Podane dane charalteryzujj przykladowy system.

Inwestor dopuszcza stosowanie innego systemu ogrodzeniowego spelniajacego posiawione wymagania,
ktérego parametry techniczne s3 nie gorsze od przedstawionych.

Przedstawione powyzej elementy ogrodzeniowe powinny spelnia¢ stosowne wymogi o dopuszczeniu do
obrotu tj, np. znak CE, deklaracje zgodnofci, aprobate techniczng itp.

¢) cokot ogrodzenia

- monolityczne fundamenty punktowe pod stupki przy bramach, furtce z betonu C20/25 o wymiarach 0.4 x

0.80x 1.0 m.

- monolityczne fundamenty punktowe pod slupki ogrodzeniowe z betonu C20/25 o wymiarach 0.40 x 0.60 x

0.90 m

- podmuréwka prefabrykowana z betonu wibroprasowanego architektonicznego klasy C35/45 zbrojonego z
elementéw: deska betonowa o wymiarach 6 x 30 x 240 cm. laczniki ..H™ poczatkowe. przelotowe i narozne.



Szczegdlowy zakres robot objetveh platnoscia obejmuje:

zakres rzeczowo-ilo§ciowy zgodny z przedmiarem robot.

1.4. Qkredlenia podstawowe

Ogrodzenic panelowe systemowe (ogrodzenie. furtki, bramy)

Ogrodzeniowe skladajace si¢ z paneli wykonanych w technologii zgrzewania poziomych 1 pionowych pretow
o roznych wysokosciach i srednicach. slupkéw montazowych. systemu mocowan oraz prefabrykowanej
podmurdwki lub punktowych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

1.5.1.Przepisy ogolne

Ogolne wymagania dotyczace robét —zgodnie z dokumentacjg podstawowa.

1.5.2.0golne zasady wykonyvwania ogrodzen

Ogrodzenia wykonaé zgodnie z dokumentacjg projekiowa oraz STWiOR.
2. MATERIALY

Wymagania dotyczace materiatéw podano w pkt.1.3.2. Materialy powinny by¢ cynkowane ogniowo zgodnie
7 norma PN-EN ISO 1461. Fundamenty cokolu ogrodzeniowego i pod slupki bramowe i przyfurtkowe wykona¢
jako betonowe lane z betonu B-12,50 dla cokolu ogrodzenia i B-25 dla fundamentow punktowych.
3.SPRZET

Wymaga si¢ uzywania sprzetu zapewniajacego uzyskanie wlasciwej jakosci, zachowania harmonogramu
realizacji zadania i terminu zakonczenia robot,
4, TRANSPORT

Transport materialow powinien odbywac si¢ $rodkami transportu zapewniajacymi zachowanie wlasciwe]
jakosci wbudowywanych materialéw. terminowo$¢ dostaw i umozliwiajgcego sprawny i bezpieczny ich
rozladunek.
5. WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z instrukcjami producentow systeméw i elementéw ogrodzeniowych w tym zasadami sztuki

inzynierskigj.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogrodzenia, furtki i bramy

1. Przed przystgpieniem do robdt nalezy sprawdzié, czy producent posiada stosowne $wiadectiva
dopuszczenia do
stosowania w budownictwie. deklaracje zgodnosci. atesty itp. na materialy uzyte do wykonania ogrodzenia.

W trakcie robot nalezy zbadac:

- zachowanie wyznaczongj trasy ogrodzenia,

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiardw.

- prawidlowos$¢ ustawienia shupkow,

- prawidlowo$é wykonania ogrodzenia (wysokosé ogrodzenia, prawidlowo$¢ montaZzu paneli).

- rozstaw shupkow i ich zabetonowanie

2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy niespelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez Inspektora
nadzoru odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.

Wszystkie clementy robot lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazujg odstgpstwa od postanowien zawartych w
STWiOR 1. Wymagania ogélne. zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcey.
7.0BMIAR ROBOT

7.1.Ogblne zasady obmiaru rob6t

Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIiOR I. Wymagania ogolne.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarowg jest

a) dla ogrodzenia m (metr).

bydla furtki i bramy: szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie
wykonanego ogrodzenia. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkic wyniki pomiardw i badan z biezgcej
kontroli.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotvezace podstawy platnosci podano w STWIOR 1. Wymagania ogdlne.
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ogrodzenia obgjmuje:

- Pprace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie na migjsce wbudowania clementow konstrukcji ogrodzenia oraz materiatdw
pomocniczych,
- ustawienic ogrodzenia w sposdb zapewniajacy stabilnose,
- uporzgdkowanie terenu,
- przeprowadzenic badan i pomiaréw
kontrolnych. Cena | szt furtki i bramy obejmuje:
- prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze.

- dostarczenie na micjsce wbudowania elementdw konstrukeji furtki i bramy oraz materialdw
pomocniczych,
- ustawienie furtki i bramy w sposob zapewniajacy stabilnosc.
- uporzgdkowanie ferenu.
- przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrofnych.
10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. FN-B-03264 Konstrukeje betonowe Zelbetow e 1 sprezone. Obliczenia statvezne 1 projektowanie

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-13-06251 Roboty betonowe 1 Zelbetowe. Wyvimagania techniczne

4. PN-B-06712 Kruszvwa mineralne de betonu

3. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasvtikacja i okreslenia

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skilad, wymagania 1 ocena zgodnoéel

7. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

8. PN-H-04623 Ochrona przed korozjg. Pomiar grubosci powlok metalowych metodami nieniszezgeymi
Y, PN-1H-04631 Ochrona przed korozjg. Klasylikacja 1 okresleme agresvwnoesc: korozyine) srodowisk

12, PN-H-82200 Cynk

13. PN-11-84018 Stal niskostopowa o podwyZszonej wytrzymalosci. Gatunki

14. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowege 1 ulepszania cieplnego. Gatunki

13, PN-H-84020 Stal nicstopow a konstrukeyina ogoliego pizeziaczeiia. Gatunki

16. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rurv. Gatunki

17. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukeyjna. Stal do naweglania. Gatunki

18. PN-H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na gorgee

19 PN-H-93401 Stal walcowana Katowniki rdwnoramienne

20. PN--93402 Kgtowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na gorgeo

21. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

22. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane na gorgco

23. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco

24, PN-I1-97051 Ochrona przed korozjg. Przyeotowanie powierzehni stali, staliwa i Zeliwa do malowaria. Ogoélne
wytvezne

25. PN-1-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanic konstrukeji stalowych. Ogélne wytyezne

26. PN-M-06515 Dzwignice. Ogolne zasady projektowania stalowvceh ustrojow nodnyeh

27. PN-M-6901 | spawalnictwo. Zlgeza spawane w konstrukejach spawanych. Podzial 1 wymagania

28. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania 1 napawania stali

29. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo$¢ zlgezy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwos$ci na podstawie ogledzin
zewnelrznych

20. PN-M-80006 Zanurzeniowe poviloki cynkowe na drutach stalowyvch. Badania

31. PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia

32. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okrgglego. Wymagania 1 badania

33. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x7

34. PN-M-82054 Srubv. wkrety i nakretki stalowe ogolnego przeznaczenia, Ogdlne wymagania i badania
35. PN-M-82034-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wlasnosci mechaniczne $rub i wkretéw

36. PN-ISO-8501-1 Przvegotowanie podlozy stalowych przed naklademem farb 1 pedobnveh produkiow. Stopnie
skorodowania 1 slopnie przyvgotowania nie zabezpieczonveh podlozy stalowych oraz podlozy

stalowych po calkowitvin usunigeiu wezesnicj nalozonyveh powlok

37. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciggnione na zimmo. Wymiary

38. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozjg. Powloki metalizacyjne cynkowe 1 aluminiowe na konstrukejach stalowych,
staliwnveh 1 zeliwnyveh. Wymagania 1 badania

39, BN-69/5018-01 Drut kolezasty



40, BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione $himakowe
41. BN-80/6366-02 Siatki bezwezelkowe ciezkie 7 polietylenu
42, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty
43, Katalog powtarzalnyeh elementéw drogowyeh. CBPBIIM Transprojekt™ Warszawa 1979-1982

44, Wytvezne stosowania ogrodzen drogowych (projekt). CBPBDIM . Transprojekt™ Warszawa 1990.
45. PN-EN ISO 1461 Cynkowanie ogniow



