Rodos 6.0.23.1 [6045] - Rekomendacja SKB

Przedmiar robot Strona 1/1
Monitoring i telemetria dla przepompowni $ciekéw w Padwi Narodowej
Nr Podstawa  |Opis robét Jm Tlos¢
1. Grupa roboét: 45310000-3 - Dzial: Przepompownie nowe
1 KNR 7-08 |Montaz skrzynek oraz stojakéw aparaturowych i listwowych, o masie do 50kg - szafka zasilajaco sterownicza
0704/03 wraz uktadem monitoringu, anteng, sterownikiem, okablowaniem, zasilaczem i akumulatorem
szt 18,000
2 KNR 7-08 |Montaz uktadu do pomiaréw przeplywu réznicy ci$nien lub poziomu z zastosowaniem miernika pierwotnego
0103/01  |zabudowanego na konstrukcji - pomiar poziomu hydrostyatyczny
uktad 18,000
3 KNR 7-08 |Montaz uktadéw sygnalizacji z zastosowaniem sygnalizatora ptywakowego z sygnalizacja elektryczna (2 gruszki)
0402/02
uktad 18,000
2. Grupa robot: 45310000-3 - Dzial: Przepompownie modernizowane
4 KNR 7-08 |Montaz skrzynek oraz stojakéw aparaturowych i listwowych, o masie do 50kg - Rozbudowa szafek
0704/03  |przepompowni (uklad monitoringu+antena+sterownik+okablowanie+zasilacz+akumulator)
szt 54,000
3. Grupa robot: 45310000-3 - Dzial: Stacja operatorska i rozruch AKP
5 KI Stacja operatorska
kpl 1,000
6 KPRR 1 |Ruch AKP pomiarowy prosty (szt=ilo§¢ obwodéw akp)
0301/01
szt 36,000




