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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj symagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy i punktow wysaiowych przy utwardzeniu drég
dojazdowych do gruntéw rolnyalv Gminie Ostrorég.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi olpnvjca dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot z@anych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz polenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysok&ciowych

W zakres robot pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochractaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00,80ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
1.5.
1.5.1. Dla robét wymagagcych zgtoszenia do nadzoru budowlanego

Wykonawca zobowdany jest przygotowageodezyjne wytyczenie osi drogi z roboczej sieci
znakow wysokéciowych przez geodetuprawnionego do zakresu odpowiednich prac. Rozpoez
rob6t mae nasipi¢ na podstawie wpisu w dzienniku budowy o dokonamjtyczenia geodezyjnego
obiektu oraz wpiséw Kierownika Budowy i Ayniera. Wykonawca robét zobayziany jest do
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczejswadczonej w Grodku Dokumentacji Geodezyjno-
Kartograficzne;.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania palanSST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalonwdtugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysmkovych naleéy stosowa nasg¢pujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzegzki, taty, tdmy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-NM@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bdywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien pigejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. B¢dy te powinny by usunéte na
koszt Zamawiajcego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgsrednie osi trasy mugzbyc¢
zaopatrzone w oznaczenia aegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zogtame odtworzone na koszt Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pomy by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azgaldowhzane do punktow
pomocniczych, polmnych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtownymi na odcinkach prostych nie seoprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuwsi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zwanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze ama wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze
nalezy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidedw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgaly osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwdéjry w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaag@fo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinsavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania yadecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tossy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen dl
pozostatych drdg. Reine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnéciag do 1 cm w
stosunku do rgdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca rob6ét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granigrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdéw i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni@dtra w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podaimympkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000W/magania ogdlne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogdine”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robdt zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisie na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trgminktéw wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyereniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— opracowanie dokumentacji powykonawczej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdBUGIiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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