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D-M.00.00.00WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjysmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i rigige
stosowa& w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuaktil.

1.3. Zakres Robot ofdiych ST.

1.3.1. Wymagania ogoélne nalerozumiet i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfi-
kacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Otworzenie (wyznaczenie) trasy i punkid/sokaciowych
D.02.01.01 Wykonanie wykopdéw- w gruntach kat.\l —

D.04.01.01 Profilowanie i zggzczanie podima

D.04.04.02 Podbudowa z mieszanki kruszywa tamanego
D.05.03.23a  Nawierzchnia z kostki betonowej bruégpw

D.08.01.01b  Ustawienie kragnikow betonowych

D.08.03.01 Obrzea betonowe

1.3. Niezalenie od postanowieKlauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normy f@wowe, instrukcje i
przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznyetiglstosowane przez Wykonagvay je-
zyku polskim.

1.4. Okrélenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldzy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-
uzytkows (drog) albo jego cgs¢ stanowaca odebny element konstrukcyjny lub technologicz-
ny (obiekt mostowy, korpus ziemnygget)

1.4.2. Droga - wydzielany pas terenu przeznaczanyughu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pie-
szych wraz z wszelkimi ugdzeniami technicznymi zekanymi z prowadzeniem i zabezpie-
czeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik Budowy - opatrzony pieck Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydaraezaistnialtych w czasie wykonywania zadania budoedgn reje
strowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazywatlecé i innej korespondenciji tech-
nicznej pomgdzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.4. Jezdnia - e%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przexk@mawe, upowaniona do kierowania robo-

tami i do wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawetini wraz ze sposobem ich paenia.

1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusie dnogom w celu ut@genia w nim konstrukcji na-

wierzchni.

1.4.8. Kosztorys Ofertowy - wykaz robo6t z podaniietm ilosci (przedmiar) w kolejnéei technolo-

gicznej ich wykonania.

1.4.11. Rejestr Obmiarow - akceptowany przegiera rejestr z ponumerowanymi stronamizgby

do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robot w formie wyligzeszki
cow i ew. dodatkowych zatznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu
przez lrzyniera.



1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribadawcze, zaakceptowane przez Zamaeda|
go, niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocenjakaosci mate-
riatbw oraz robot.

1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania rob6t, zgodne z Dokument#ujo-

jektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptregniera.

1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwgslych do przejmowania i rozktadania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i

czynnikow atmosferycznych.

1.4.12. Niweleta - wysokaiowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodio- zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi toleran-
cjami, a jali przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyj-
mowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowuth.

1.4.14. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigzymi pas terenu przeznaczony do umieszcza-
nia w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowgzenréwniez obejmowa teren prze-
widziany do rozbudowy drogi i budowy wdzexr chrongcych ludzi isrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.15. Polecenie #yniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagpirzyniera, w formie

pisemnej, dotycxre sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem

budowy.
1.4.16. Projektant - uprawniona osoba prawna lmjcfina lgdgca autorem Dokumentaciji Projekto-
wej.
1.4.17. Dokumentacja Przetargowa e&zDokumentacji Projektowej, kt6ra opracaivaferts prze-
targows.

1.5. Ogdlne wymagania dotyez robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za ich zgodidaz Dokumentag
Projektova, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okréonym w Klauzuli 21 Danych Kontraktowych przekaWykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaisi prawnymi i administracyjnymi, loka-
lizacje i wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, Dziennikl®wvy oraz dwa egzemplarze
Dokumentaciji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochrog przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone Iniszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtwo-
rzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
A. Wykaz Dokumentéw Przetargowych.
- Kosztorys Ofertowy

- Przedmiary robot
- Specyfikacje Techniczne



B. Wykaz dokumentaciji Projektowej, ktéra zostanieegazana Wykonawcy po przyznaniu Kontrak-
tu.
Branzowe Projekty Budowlane

a/ drogowa,
Powyzsze Dokumentacje Projektowsgdostpne dla oferentéw w okresie opracowywania ofert w
siedzibie Gminy Okonek — 64-965 Okonek, ul. Nidpgtbsci 53.

C. Wykaz dokumentacji Projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowe;j.
1. Projekty organizacji robot i harmonogramy robét
2. Projekty zabezpieczenia rob6t na czas budowy
3. Laboratoryjne recepty nawierzchni
Jezeli w trakcie wykonywania rob6t oka sk koniecznym uzupetnienie dokumentaciji Projekto-
wej przekazanej przez Zamawgeggo, Wykonawca spaydzi brakugce rysunki, ST na wiasny
koszt w 4 egzemplarzach i przezfdnzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodn& Rob6t z DokumentagijProjektovg i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowicze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w dhojednym z
nich ¢ obowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dialentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obpwe Kkolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w Podklauzuli 2.3. Warunkow Kontraktu

Wykonawca nie mze wykorzystywa bleddw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub popra-
wek.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatiglzgodne z DokumentacpProjektovyg i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za wart@i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenaén-
tébw budowli musz by¢ jednorodne i wykazywabliskg zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektow lub ST, i
wplynie to na niezadowakgjg jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwlocznie zagt
pione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na Terenieolyd w okresie trwa-
nia realizacji Kontraktuado zak@czenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przysipieniem do Robo6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie-
czenia robot w okresie trwania budowy. W zal&ci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawaa bieaco. W czasie wykonywania robot Wy-
konawca dostarczy, zainstalujecidzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje
takie jak: zapory$wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewgtay ten sposob bezpied=two pojaz-
dow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge lxdg akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscaclicigeh okrélonych przez laynie-
ra, tablic informacyjnych, ktérych & bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w Cere Kontraktowy.



1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcacbzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowaniezsio przepiséw i norm doty-
czgcych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie unik@é uszkodzé lub
ucigzliwosci dla osob lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub in-
nych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania. Stasugke do tych wymaga be-
dzie miat szczegoélny wzgdl na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych

2) Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

[) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
Il) zanieczyszczeniem powietrza pytami i ayaz,
III) mazliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisOw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesazigrh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne ¢rla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosipem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym jako re-
zultat realizacji robot albo przez personel Wykoopw

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieedy dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza giuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowexyie do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania

tych materiatdw narodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaiczeniu robo6t ich szkodli-
wos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchno-
logicznych wbudowania. deli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigj powinien otrzy-
mat zgodk na wycie tych materialéw od wéaiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami , a ichay-
cie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wtasioi publicznej i prywatne;.

Wykonawca. odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalbych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji i
urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowjzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegvezasovy dla wszelkiego
rodzaju robét, ktdre majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzenh podziemnych na
Terenie Budowy i powiadoriinzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgzia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonalweazwitocznie powiadomi iyniera i zainte-
resowane wiadze orazdrie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
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uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iggzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow.

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dtlag dopuszczone n@awiezo uka-
czony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za naprawvszelkich Robot w ten
sposoOb uszkodzonych, zgodnie z polecenianyiniera.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz rpehsiapcych odpowiednich wymagasanitar-
nych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlega-
ja odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robét od Daty Rozpogzia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez lkyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanmerpm by pro-
wadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa lulel@menty byty w zadowalggym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiladze centralngejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob zwazane z robotami idunlzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisvytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aotizen lub metod i w spo-
sSOb ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtgakopie zezwolg i inne
odnane dokumenty.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotaneg &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnmag materia-

ly, sprzt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadahoty, lgda obowigzywa postanowie-
nia najnowszego wydania lub poprawionego wydaniag@nych norm i przepisoéw, o ile w kontrak-
cie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy p@metnormy i przepisyagpanstwowe lub odno-
sz sie do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy za-
pewniajce zasadniczo rowny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnegwierdzenia przez kyniera. Rénice pomg-
dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawe i przedta@one Inzynierowi co najmniej na 28 dni przed eatczekiwanego przez Wyko-
naweg zatwierdzenia ich przez iagniera. W przypadku kiedy #ynier stwierdzi,ze zaproponowane
zmiany nie zapewnigjzasadniczo rownego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje
sie do norm powotanych w dokumentach.
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2. MATERIALY.
2.1.Zrodta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw prze-
znaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdioformacje dotycge proponowanegero-
dfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycheriatow i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priez/niera. Zatwierdzenie partii (efci) materia-
low z danegazrdodia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddta uzyskaj za-
twierdzenie.

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniae materiaty uzyska-
ne z dopuszczonegmddta w sposob ggly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postpu Robdét.

2.2. Pozyskiwanie materialtdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiad wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie mate-
rialdw z jakichkolwiekzrédet miejscowych vgiczapc w tozrédta wskazane przez

Zamawiajicego i jest zobowkzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgcz
ciem eksploatacjtrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robdét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopow i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywaejienu po ukaczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wTerenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcieela wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktadowdpdnio do
wymaga Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieehlzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w Kontrakcie.
Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatow.

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgod-

nosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamobk materialtdbw mog by¢ pobierane w

celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptaciji okrédonej partii

materiatdbw pod wzgdem jakgci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcyvytworni, keda zachowane nagtujace

warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw w
czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tychesei wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojntfaktu.

2.4. Materialy nie odpowiadage wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatow do innych robot,mie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycttariatéw zosta-
nie przewartéciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane nad#jyerdo czasu gdydos one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczersaanowalty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot i
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olbie Terenu Budowy w miejscach uzgod-
nionych z Irzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgamanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglunpozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dezym, jgli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiate mae by
pézniej zmieniany bez zgody igniera.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje niekorzyst-
nego wptywu na jaki& wykonywanych roboét. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofegt
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanyneprizvyniera; w przypadku braku ustéles takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistikre
nymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniaobyniera w terminie przewidzianym Kontrak-
tem.

Sprzt bedacy whlasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrossodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdupozliwosé wariantowego #ycia Sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonzyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji przez igniera, nie mee by pGz-
niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kon-
traktu, zostasp przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniagz@bcizenia na 6 przy transporcie mate-
riatdw/sprzitu na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie néelrie zezwolenia od wtadz co do przewo-
Zu nietypowych fadunkéw i w sposolagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatzynie-

ra.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu ¢rlzie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadakieslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniacliyniera, w terminie przewidzianym Kontrak-
tem.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofg@in na osie mog by¢ uzyte
przez Wykonawe pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnegakowanych odcinkéw drog
publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spow
dowane jego pojazdami na drogach publicznych oogazdach do Terenu Budowy.



5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z Kontraktem, oraz za jakazasto-
sowanych materiatow i wykonywanych robét, za icbdm¢ z Dokumentagj Projektovs, wymaga-
niami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz pelgami Irkyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wyso
kosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaranzednymi okreélonymi w Doku-
mentacji Projektowej lub przekazanymi nérpie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostag, jesli wymaga: tego lgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysckprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialn¢ei za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot lzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejnfamjektowej i w ST, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiimier uwzgedni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzu-
ty normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzan kweste.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpénosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jaf@ (PZJ.

Do obowhzkéw Wykonawcy nakey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia Robot, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraggt@jwykonanie rob6t zgodnie z Dokumeniaejojek-
tows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera.
Program zapewnienia jaa bedzie zawier&
a) czs$¢ 0goblrg opisupca:
- organizacj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaertbdt, - organizagjruchu na
budowie wraz z oznakowaniem roboét,
- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jaka terminowad¢ wykonania poszczegolnych elementow ro-
bot,

- system (sposab i procegluproponowanej kontroli i sterowania jalois wykonywanych robot,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagthego lub laborato-
rium, ktéremu Wykonawca zamierza zleprowadzenie bad,

- sposob oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechani-
zmoéw sterujcych a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesahrolo-
gicznym, proponowany sposoéb i fogmrzekazywania tych informaciji zgnierowi,

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyinzoraz wypo-
sazeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposébb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqlitta wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedgmpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jalsgi robot.

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zato-
z0ng jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakaci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie arz
dzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia ba-
dax w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoscia zapew-
niajaca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniDekumentacji Pro-
jektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i wytycz-
nych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam élaree, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest ko-
nieczny, aby zapew@iwykonanie robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayjymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier bedzie mie nieograniczony dosp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kgdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunebod
badawczych. Jeli niedocagniecia te lgda tak powane,ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robot badanych materiatéw i dégye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoegniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem
bada materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Probki kedg pobierane losowo. Zalecag Stosowanie statystycznych metod pobierania probed-
tych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgc z jednakowym prawdopo-
dobieastwem wytypowane do baila

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek

Na zlecenie layniera Wykonawca ¢uizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgnmzez Wykonawg usu-
niete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym prefqoekoszty te pokrywa Zamawigiy.

Pojemniki do pobierania probelkds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez hyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez kyniera keda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przgziera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegrera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania, Wykonawca. przedstawi ngnpe
ich wyniki do akceptacji liayniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane trynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przezyniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania, i zapewniona megdaie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabbibt prowadzonego przez Wykonawtedzie
ocenia& zgodnad¢ materiatéw i robo6t z wymaganiami ST na podstawymikdw bada dostarczonych
przez Wykonaweg.

Inzynier maze pobiera prébki materiatdw i prowadé&ibadania niezalmie od Wykonawcy, ha swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezamemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lubatkowych
bada, albo oprze siwytacznie na wikasnych badaniach przy ocenie zgétnmoateriatow i Robé6t z
Dokumentacj Projektovg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtorhyicb dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmdwa, wykazujcy ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wtéciwych przepiséw i doku-
mentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:

« Polslg Normg lub

« aproba4 techniczig, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
S3 objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktore spetniajwymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywsymagane przez ST, kda partia dostar-

czona do Robotduzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezeby

poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone

przez Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnysavadgzujacym Zamawiaicego i Wyko-
nawc w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowkahca okresu gwarancyjnego. Od-
powiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ola@awujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra do-
konata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz@tanowiska silbowego. Zapisy ¢la
czytelne, dokonane trwpkechnilg, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i byniera.
Do Dziennika Budowy nafy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #tyniera programu zapewnienia j&koi harmonograméw Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow Robdt,

- przebieg Robdét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w Robo-

tach,
- uwagi i polecenia lzyniera,
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- daty zargdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Roboét zand@jch i ulegajgcych zakryciu, cgsciowych i ostatecz-
nych odbioréw Robdt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ogranicze-
niom lub wymaganiom szczegdélnym w zwzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wy-
konywania robét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z pude, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowegdprzedtaone Irzy-
nierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwgdsjna rozliczenie faktycznego pegti kazdego z ele-
mentéw Robot. Obmiary wykonanych Rob6t przeprowasdzay sposob aigty w jednostkach przyg
tych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgoduob lub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilidan Wykonawcy lgda gromadzone w for-
mie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoDokumenty te stanowizahczniki do odbioru

Robét. Winny by udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczacsbprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondeng¢jna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpoweda-
bezpieczonym.
Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla iyniera i przedstawiane do vagl
du nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Robét &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Doko-
tacjp Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru Robd6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poenadniu Irzyniera o zakresie obmierza-
nych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 piried tym terminem.
Wyniki obmiaru ledg wpisane do Rejestru Obmiaréw .
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie i@ Wykonawcy od obowzku ukaiczenia
wszystkich Robdét. Rdne dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera na pgimie.
Obmiar gotowych Robotgdlzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagaa do celu miesicznej ptatno-
$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wy-
konawe i Inzyniera.

7.2. Zasady okstania ilosci Robo6t i materiatow.

Dilugosci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhwz linii osiowej.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robot nie wymagaggo inaczej, objosci beda
wyliczone w nf jako dtugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzidzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robgitalzvaakceptowane
przez lreyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujycych, to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wania.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Spe-
cyfikacji Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob agty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezziymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robot, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach.Obmiar Rob6t zanjkggch
przeprowadza siw czasie ich wykonywania.
Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéxda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W rémaku miejsca szkice mgdy¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzor wstaragoaniony z laynie-
rem.

8. ODBIOR ROBOT.

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu,
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b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi po uptywie okreswkojmi.

8.1. Odbior Robét zanikggych i ulegajcych zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych Robdt, ktére w dalszym procesie reajiailegry zakryciu.

Odbiér Rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriiwiaja-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendaania ogélnego pagiu Robot.

Odbioru Robot dokonuje hynier.
Gotowas¢ danej czéci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebizika Budowy i jedno-
czesnym powiadomieniemdyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®@wdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.
Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow zawigcgich
komplet wynikéw bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav konfrontacji z
Dokumentagj Projektov, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr cesciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci Robot. Odbioru oz
sciowego Robot dokonujegsivg zasad jak pyry odbiorze ostatecznym Robét. @dbRobot dokonu-
je Inzynier.

8.3. Odbidr ostateczny Robat.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetst¢go wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Calkowite zakaczenie Robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiagomnem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Robdét ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia Robét i przgcia dokumentdw, o ktérych
mowa w pkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznepozez Zamawiggego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierma Roboty dokona ich oceny jakoowe] na podstawie
przedi@onych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw-, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania Robét z Dokumentadprojektove i ST

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapaiga realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Robo6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
Robét uzupetniaicych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét @egowych Ilub Rob6t
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub Robotach wylkazeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia nieprawidto$eo i robot wadliwie wykonanych, Wykonawca
przediey do akceptacji layniera Program Napraw, zawiegey proponowane rozwrania
technologiczne mage na celu oggnigcie wymaganej w SST i Dokumentacji Projektowej fadko
robot.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiadgm Robot jest protokédt odbioru
ostatecznego Rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji Kontraktu.
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2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu. uzupetniajce lub zamienne).
3. Recepty i ustalenia technologiczne.
4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
6. Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.
7. Opine technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrsd 2z PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsazcych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom
urzadzen.
9. Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz Robaét i sieci uzbrojenia terenu.
10. Kopk mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejgintaryzaciji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego niglsh
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomig Wykonaweg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robdt.

Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzaggicych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior po okresiegkojmi.

Odbioér po okresieekojmi polega na ocenie wykonanych Robot gzginych z usugtiem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i m&gtch w okresiegkojmi.
Odbidér po okresiegkojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostatecziyGr'.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Ustalenia ogdlne.

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk
obmiarowg ustalor dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosmsowej ldzie uwzgbdnia
wszystkie czynngi, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projeke;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétipobejmowa:

Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami

Wartaé¢ zwzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych ubytkéw i
transportu na Teren Budowy.

Wartcé¢ pracy Sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami - Koszty pwednie, zysk kalkulacyjny i
ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z ob@giljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfjkdechnicznej DM 00.00.00.

Koszt dostosowania esido wymagéa Warunkéw Kontraktu i Wymagda Ogélnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej D-M 00.00.00 obejmuje wstkje warunki okréone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegoélnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlaneNr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
2. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)
3. Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 138ia 13 marca 1995r).
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4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodeziykartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi zmianami).

5. Warunki Kontraktu.

6. Dane Kontraktowe.
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D.01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKT® WY-
SOKOSCIOWYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjysmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét olitych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmuyznaczenie osi trasy i punktow wysg@kim-
wych na przebudowywanym odcinku drég (pkt 1.1.).

W zakres tych rob6t wchodzi;
- wyznaczenie sytuacyjne i wysakibowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysé&owych
(reperdéw roboczych zatonych w terenie dowkzanych do reperéw patwowych),

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, zwgczenie dodatkowych reperéw roboczych,

- zastabilizowanie punktéw pikieta roboczego drogi min. co 50 m, poza granich6t w sposob
trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakoevw sposob utatwiggy ich odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §Tzgodne z obowizujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogélne", pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania odlpert 1.5.
2. MATERIALY.

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow.

Warunki ogdélne stosowania materiatow, ich pozyskiad sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
"Wymagania ogoélne"”, pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenigrasy i punktow wysokaiowych g: - bolce
stalowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,
badz inne materiaty akceptowane przezyniera.
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa bolce stalowe. Pale drewniane umieszczone
w s3siedztwie trasy powinny migsrednie 0,15 do 0,20 m i dtugé 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow natg stosowa paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m krednicy 0,05 do
0,08 m.Swiadki wbijane obok palikéw powinny miedtugaié¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.
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3. SPRZT.

3.1. Ogdblne wymagania dotyae sprztu.

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne”, ikt
3.2. Spret stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokwych.

Do wyznaczania trasy i punktéw wysakowych naley stosowa sprzt:
- teodolity,
- niwelatory,
tyczki,
- faty,
- tasmy
lub inny sprzt akceptowany przez mgniera.

4. TRANSPORT

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30@O "Wymagania ogdlne", pkt 5. Prace
pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uerlu Geo-
dezji i Kartografii (GUGIK).

Inzynier dostarczy Wykonawcy materiaty geodezyjne gtyazenia w terenie punktéw gtéwnych osi
trasy, skrzgowan oraz punkty wysokiziowe (repery robocze). W oparciu o materialy daziane
przez Ireyniera, Wykonawca powinien przeprowatiobliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczegOtowego wytyczenia robét.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi.

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o Dokumentagj Projektova, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny tprzesungte wiecej niz o0 3 cm w stosunku do
projektowanych, a tne punktow na osi nale wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzgdnych projektu.

5.3. Robocze punkty wysekmwe.

Robocze punkty wysokoiowe naley wyznaczy co okoto 250 m. Punkty wysoktiowe naley
wykona: poza granicami projektowanej budowli, @dme ich wyznaczyz doktadnécia do O,5 cm.

5.4. Wyznaczanie nasypow i wykopow.

Wyznaczanie nasypow i wykopéw polega na oznaczpolozenia w terenie kragdzi podstawy na-
sypu oraz krawedzi przecgcia powierzchni zewgtrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopéw natestosowd dobrze widoczne palikiOdlegtasci miedzy
palikami naley dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ownj.

Odlegta¢ ta powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych
w Dokumentacji Projektowej.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot.

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogtlqekt 6. Kon-
trole jakasci prac pomiarowych zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i pumkidyso-
kosciowych naley prowadzé wg ogoinych zasad olkdlenych w instrukcjach

i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych.

Sprawdzenie robo6t pomiarowych powinna lpyzeprowadzone wg ngpujacych zasad:
a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachoziomie oraz
co najmniej co 100 m na prostych,
b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diuga budowanego odcin-
ka,
C) wyznaczenie nasypow i wykopow nalesprawdza tasma i szablonem z poziomi¢ co najmniej w
5 miejscach na kalym kilometrze oraz w miejscach budgch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@OWymagania ogolne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednosti obmiarowy jest:

- 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasggbwej i punktow wysokiziowych
w terenie,

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogélne"”, pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z Dokumentgleyojektovg, ST i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, dadniki pozytywne.

Odbior rob6t zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w tererdstpuje na podstawie
szkicébw i dziennikbw pomiarébw geodezyjnych lub pigitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrsgi.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne", pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositrgainktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

- zastabilizowanie punktow pikieta roboczego drogi min. co 50 m, poza graniebét w sposéb
trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakogv w sposob ufatwiggy ich odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
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- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

Nie wysepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga styegi, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdsUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa oshowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne sakciciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GJ&983

7. Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, G{&983

8. Ustawa z 17.05.1989 . .Prawo geodezyjne i kagfigzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z

pézniejszymi zmianami).
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT I-V.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjysmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t ziemnych:
- wykonanie wykopow,
- wywdz nadmiaru gruntu,
- zagszczenie podia,
- plantowanie powierzchni wykopow i nasypow.

| .4. Okrelenia podstawowe.

1.4.1 Wykop budowla ziemna wykonana w gbie pasa drogowego w postaci odpowiednio uksztat-
towanej przestrzeni powstatej w wyniku usgaid z niej gruntu.
1.4.2. Odkitad -miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych w czasi&omywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypow.
1.4.3Gl¢boka¢ wykopu- réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczona w 0si wyko-
u.
2.4.4. Pozostale okilenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkrzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 {¥dagania ogélne", pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyez robot.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogblpkt 1.5.
2. MATERIALY - nie wystpuja.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu.

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne", ikt
3.2. Spret stosowany do wykonywania wykopow.

Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntwenby stosowany spez:
- koparki jednonaczyniowe samochodowe lgbignicowe,
- koparko-spycharki,
- koparko-tadowarki,
- spycharki gsienicowe,
- tadowarki,
- réwniarki samojezdne,
- lub inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagagiarme", pkt 4.

4.2. Transport gruntu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na treslem wbudowania w nasyp oraz do wywozu
poza teren budowy powinny bgtosowane samochody samowytadowcze.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D-MOQ@O "Wymagania ogolne", pkt 5.
5.2. Charakterystyka gruntéw wygtijgcych w wykopach.

Nie wykonano badageotechnicznych gruntéw w pasie drogowym.

Przyjeto, ze wystpujace grunty mana zaliczy do kat. 1I-1V, pod wzgidem trudnéci ich odspajania.
W czasie trwania robét ziemnych, Wykonawca powinjgmzeprowadzi badania laboratoryjne
gruntow uzyskanych z wykopéw celem potwierdzeniegrzydatnéci do budowy nasypéw zgodnie z
PN-S-02205. X badania w trakcie budowy nie potwiepdzatazen przyjtych w Dokumentaciji
Projektowej to grunt nieprzydatny do budowy nasypg@winien by odwieziony na odklad po
uzgodnieniu z laynierem.

5.3. Roboty przygotowawcze.

5.3.1. Wykonanie rob6t przygotowawczych

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow Wykonawca powinigmasvdzt zgodnd¢ rzgd-
nych terenu z DokumentadpProjektovg. Ponadto:
- za pomog palikéw wyznaczy w terenie krawdzie skarp wykopow na przeciu z terenem
w miejscach zgodnych z lokalizagyrzekrojow poprzecznych,
- usurny¢ przewidziane do wykarczowania drzewa i krzewy,
- zdja¢ humus.

zgodnie z DokumentagpProjektovs, ST D.01.01.01., ST D.01.02.01 oraz poleceniayrirera.
Wszelkie odstpstwa powinny b§ udokumentowane i potwierdzone przezyimera.

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu natlew obrkbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, ok&one w Dokumentacji Projektowej oraz w ST D.01.01.8T D.01.02.01.

5.4. Odwodnienie pasa robot ziemnych.

Niezaleznie od budowy urmdzen odwadniagcych, ugtych w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca
powinien wykondé urzdzenia, ktére zapewniodprowadzenie wdd opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwoa ma ob-
owigzek wykon& wykopy tak, aby powierzchniom gruntu nadéwa catym okresie trwania robot
spadki zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedliaWykonawcy grunty ulegnnawodnieniu, ktére spowoduje ich treyalie-
przydatnd¢, Wykonawca ma obowkek usunjcia tych gruntdw i zagpienia ich gruntem przydat-
nym. Koszt tych Robét ponosi Wykonawcazelew trakcie wykonywania rob6t ziemnych zostan
stwierdzone urgdzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji Ptoyedj (kable,

przewody itp.), bdz niewypaty czy wykopaliska, wowczas roboty riglerzerwa i powiadomé o
tym fakcie Ireyniera, ktéry podejmie decyzpdnanie kontynuowania robot.
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5.5. Wykonywanie wykopow.
5.5.1 Wykonywanie wykopow z przewiezieniem gruntubtidowy nasypow.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimopwby bezpdrednio wbudowane w nasyp.
Odspajanie i transport gruntéw przewidzianych dddwy nasypow sdopuszczalne tylko woéwczas,
gdy w miejscu wbudowania zapewniono graprztu gwarantujcego rozigenie i zagszczenie
gruntu. Grunt nieprzydatny do wbudowania w nasypviggé w miejsce wskazane przezjmiera.

Jezeli grunt jest zmarzety, nie naley go odspajado gkbokaici okoto 0,5 m powyej projektowa-
nych rzdnych robét ziemnych.

Wykonanie wykopow w pasie projektowanej nawierzgest rownoznaczne z wykonaniem koryta tj.
wyprofilowaniem gornej powierzchni robét ziemnygoditaza).

5.5.2. Skarpy wykopow

Sposbéb wykonania skarp wykopow powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowa-
dzenia robo6t, a ich naprawa wynijeg z nieprawidtowego ich wykonania niezgodnegookubnen-
tacjp Projektowy, obcihza Wykonawe.

Pochylenia skarp wykopdw oraz nierowniopowierzchni skarp nie powinny przekracamartaci
podanych w Dokumentacji Projektowej oraz ST D.0D0 Pkt 5.7.

5.5.3. Zagszczenie gruntow w wykopach

Zageszczanie gruntu w wykopach - w pogiionawierzchni, okrgane jest na podstawie: wskaka
zag:szczenia (IS).

Wskaznik zag:szczenia IS, wyznaczony na podstawie hagistasci objetosciowej szkieletu gruntu
(Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z padteykopu oraz maksymalneggiasci objeto-
sciowej (Pds) szkieletu gruntu oktanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-88/A&81. Wy-
magane warkei wskaznika zagszczeniad w podtazu wykopdow, podano w tablicy Nr 1.

Tablica 1 Wymagane wartdci wskaznika zageszczenia Is w wykopach (podize)

Strefa korpusu / podia / Minimalna wartéc | dla
Drogi gtbwnej Zjazdbw
GoOrna warstwa podia w wy- 1,00 1,00
kopie o grub. 20 cm
Na gkbokasci od 20 dO 50 cm 1,00 0,97
od powierzchni rob6t ziemnych

Wskaznik zageszczenia wg zajcznika nr 4 punkt 4 - Warunkéw technicznych jakim powinny

odpowiada¢ drogi publiczne — Dz. U. Nr 43 poz. 430/99

Jezeli grunty rodzime w podiau wykonanego wykopu nie mgjvymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed utzeniem konstrukcji nawierzchni, pod® naley dogzsci¢ do wartdci Is podanych w
tab. 1.

Czestotliwos¢ bada wskanika; Is - minimum co 100 m
5.5.4 Doktadné&¢ wykonywania wykopow.

Doktadna¢ Wykonania robot ziemnych w wykopach powinna lsprawdzana w przekrojach po-
przecznych podanych w Dokumentacji Projektowejrngzlziej nk co 200 m.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:
- wymiary wykopu w planie magroznié¢ sie od projektowanego wykopu o +10 cm a kealzie
dna wykopu nie powinny méewyraznych zatama,
- rdznica w stosunku do projektowanyclkdnych rob6t ziemnych nie me przekracza+1 cm
i-3cm,
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- pochylenie skarp wykopu nie m@r&ni¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensengka,

- maksymalna gbokas¢ nierébwndci na powierzchni skarpy wykopu nie ioprzekracza3
cm przy pomiarze tat3 m.

5.6. Wykonywanie nasypow.
5.6.1 Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzeczniegofilu podiuwznego,
zgodnie z Dokumentagcprojektovs i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przezyimera.

Grunt przywieziony w miejsce wbudowania musi lhezzwtocznie wbudowany w nasyp. Nasypy
nalezy wykonywa metod, warstwows réwnomiernie na catej szerala nasypu. Warstwy gruntu
przepuszczalnego nale uktada poziomo, a grunty mato przepuszczalne ze spadkigmmej
powierzchni okoto 4% + 1%.

5.6.2 Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala si na wbudowywanie gruntéw przewilgoconych, ktéryténsuniemaliwia osiagniccie
wymaganego wskaika zagszczenia. Wykonywanie nasypow naleprzerwa, jezeli wilgotnosé
gruntu przekracza warié dopuszczaly to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wjcej
niz 20 % jej wartéci.

Osuszenie mma przeprowadziw sposdb mechaniczny lub chemiczny, zaakceptovpargz Irry-
niera.

W okresie deszczowym nie nayepozostawiaé nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli
warstwa gruntu niezggzczonego ulegta przewilgoceniu a Wykonawca nigevjestanie osuszyjej i
zagsci¢ w czasie zaakceptowanym przezyiniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wa-
dliwej warstwy.

5.6.3 Wykonywanie nasypow w niekorzystnych waruhkaimosferycznych

Nie naley wbudowywa gruntow przewilgoconych (W>VWV), zamarznjtych i przemieszanych ze
sniegiem lub lodem oraz w temperaturze, przy ktarejjest maliwe oshgniccia w nasypie wymaga-
nego wskanika zagszczenia.

5.6.4 Zagszczenie gruntu.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna by zagszczona z zastosowaniem
sprztu odpowiadajcego dla danego rodzaju gruntu oraz wysjacych warunkow. Kolejp warstwe
gruntu mana naktadé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréwioronej warstwy.

5.6.5 Grubé&¢ warstwy.

Grubai¢ warstwy poddanej zagzczaniu powinna kyustalona z uwzgbnieniem wspotczynnika
spulchnienia gruntu oraz zatmej grubdci warstwy po osigni¢cCiu wymaganego zagzczenia.
Orientacyjne warteei, dotycace grubéci warstw ra@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwznych
maszyn do zaggzczania podano w pkt 3.2. niniejszej ST.

5.6.6 Wilgotnd¢ zag:szczanego gruntu.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zesgczania powinna ldyzblizona do optymalnej, oznaczonej na
podstawie préby normalnej metpdli Il wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotigs optymalnej
nie powinny przekracza20%, +10%.

Jezeli wilgotnas¢é gruntu przeznaczonego do zagczenia jest wksza od wilgotnéci optymalnej o
wartas¢ wigkszy od podanych odchyte to grunt naley przesusz§ w sposéb naturalny lub przez za-
stosowanie dodatkdw chemicznych. Gdy wilggtngruntu jest mniejsza, to zaleca m@j zwigkszenie
przez polewanie wed Sprawdzenie wilgotrioi gruntu naley przeprowaddi laboratoryjnie.
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5.6.7 Wymagania dotygze zagszczenia.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw,gagzenie warstw natg okresli¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia.

Wskaznik zag:szczenia gruntéw w nasypach, ckomy wg normy BN-77/8931-12, powinien na catej
szerokgci korpusu spetniawymagania podane w Tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wagbl. dla:
Drogi gtéwnej Zjazdow
Gorna warstwa o grub. 20 cm 1,00 1,00
Warstwy nasypu do ghokasci od niwelety 1,00 0,97
robét ziemnych: -1,20 m
Warstwy nasypu na ghokasci od niwelety 0,97 0,95
rob6t ziemnych pongj: -1,20 m

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca po-
winien spulchni warstwe, doprowada grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagcic. Jezeli
powtdérne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego sngta zagszczenia Wykonawca
powinien usug¢ warstwe i wbudowa nowy materiat, o ile laynier nie zezwoli na ponowne proby
prawidiowego zagszczenia warstwy.

Czestotliwos¢ bada wskanika; Is - minimum co 100 m
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
6. 1. Ogdlne zasady kontroli jada robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogtlipét 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow i nasypow.
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na:
- sprawdzeniu zgodsoi z Dokumentagj Projektovs, ST i zaleceniami lryniera,
- sprawdzeniu zgodsoi wykonania rob6t z uwzgtinieniem tolerancji okéonych w pkt 5.5. -
5.6.,
- sprawdzeniu wskaikdéw zagszczenia podia gruntowego zgodnie z wymaganiami poda-
nymi w tab. nrli 2.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@O/@ymagania ogoélne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarow jest 1 ni metr szécienny wykonanego wykopu lub nasypu.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogélne", pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaEjrojektova, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjargipkt 6, daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrsci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne"”, pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 fwykopéw obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku i wbudowarnvemasyp,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumejit&rojektovg, ST,
- zagszczenie powierzchni wykopu do wiefod podanej w ST,

- formowanie i zagszczenie nasypéw,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych.

Cena wykonania 1 iwykopéw z wywozem nadmiaru gruntu obejmuije:
- wykonanie prac pomiarowych,
- odspojenie gruntu,
- zaladunek narodek transportu i wywoz.
Cena wykonania 1 fiplantowania powierzchnio skarp wykopow i nasypétejmuje:.
- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im sg@adk pochylé zgodnie z Dokumenta-
Cja Projektowg i ST,
- uporadkowanie terenu przylegtego do drogi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemhanagania i badania.
2. Normy i dokumenty powotane przy normie PN-S-02205.
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D.04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGSZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP.
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjysmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania (ST).

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objych (ST).

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuyvykonanie koryta, wyprofilowanie i zagzczenie pod-
toza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4. Okrélenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej S§ ggodne z obowrujacymi normami, wytycznymi i okigeniami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne".

1.5. Ogdllne wymagania dotycz robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jg&kavykonanych robét i ich zgodééz Dokumentagj Projek-
tows, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdIn
2. MATERIALY.
Nie wyskpuja.
3. SPRZT.

- rowniarki lub spycharki,

- koparki,

- walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.
4. TRANSPORT.
Nie wysepuje.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30@O ,Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przygfpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanie-

czyszczé. Po oczyszczeniu powierzchni pozdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu

umazliwiaj g uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdrych poditea. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze ni projektowane rgdne podtaa.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygtija zanizenia poziomu w podial przewi-
dzianym do profilowania, Wykonawca powinien spuli¢hpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan
przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy
korpusu, w ildci koniecznej do uzyskania wymaganychbdizych wysokséciowych i zagsci¢ war-
stwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptovpangz Irkyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowé do osijgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kahsk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podiaa (1)

Strefa korpusu / podia / Minimalna wartéc I dla
Drogi gtbwnej
Gorna warstwa podia w wykopie o grub. 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 dO 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 01,0

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgny podiae uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze na metodzie obgzen ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogovediug PN-S-02205.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zsgczonego podia.

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi prze-
rwa w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdavi-
nien on zabezpiecéypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pragizenie folii
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot.

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

28



Tablica 2. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada& i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego poébza

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwas¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy nalkm

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie | co 100 m

7 | Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazae

podiaza dziej niz raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokg profilowanego podiza
Szeroké¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3. Rowné&t profilowanego podiza

Nieréwndaci podtwne profilowanego podi@ naley mierzy 4-metrows fata zgodnie z nor-
ma BN-68/8931-04.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojektowg z

tolerancy + 0,5%.
6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Ra&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podtea i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6. Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia wyprofilowanego podia okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naley bada& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé
gruntu podtaa powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilongm@odida.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od okre-
slonych w punkcie 6.2 powinny Byhaprawione przez spulchnienie delwikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie howego materiatu bez spulchniggli@nanej war-
stwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.
Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@OWymagania ogodlne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarow jest 1 m profilowanego i zagszczonego podia.
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8. ODBIOR ROBOT.

Odbi6r profilowania i zagszczenia podia, podlega zasadom odbioru rob6t zaniggagh wedtug
zasad okrdonych w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoélne".

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektdsd i wymaganiami In-
zyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozy-

tywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrsci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdélne"
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 rodebranej oczyszczonej i skropionej warstwy obgmu
Cena wykonania 1 hprofilowania i zagszczenia poda obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wyrownanie podiea,
- profilowanie podiaa,
- zagszczenie podia,
- utrzymanie podiga,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hooaldksztalcenia na-
wierzchni podatnych i podi@a przez obgizenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem
i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu
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D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIDWA-
NEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejsymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania (ST).

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych (ST).

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji obejgnwjszystkie czynnéxi zwigzane z wykonaniem
warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanmechanicznie, o grubm 20 cm na dla
KR-2:

- calej szerokeci jezdni, poszerzeniu,

grub. 15 cm na:

- zjazdach,

- utwardzenie pobocza.

1.4. Okrélenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegay na odpowiednim zggzczeniu
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymailnej.

1.4.2.Podbudowa oraz nawierzchnia z kruszywa tamaneduligimvanego mechanicznigedna lub
wiecej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.3. Pozostale oldlenia podane w niniejszej Specyfikacy sgodne z obovgizujgcymi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00ymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogdllne wymagania dotycz robét.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdire 1.5.
2. MATERIALY.

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow.

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich pozyskiad sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
"Wymagania ogoélne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.
Materialem do wykonywania podbudowy z kruszywa taegop stabilizowanego mechanicznie po-
winno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamieni narzu-

towych i otoczakdw. Kruszywo powinno djednorodne bez zanieczyszeizgbcych i bez domieszek
gliny o wilgotnaci optymalnej.
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2.3. Wymagania dla materiatow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olklena wg PN-91/B-06714/15 powinnazé& pomidzy krzywymi
granicznymi podanymi w Tablicy 1

Tablica 1. Krzywe graniczne uziarnienia kruszywa (81,5 mm

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito [%
[mm]
#63 100
31,5 78+ 100
16 58+ 87
8 42+70
4 30+54
2 21+41
0,5 10+ 23
0,075 3+10
Kruszywo powinno spetnéawymagania podane w Tablicy 2.
Tablica 2. Wymagania w stosunku do kruszywa
Lp. Wyszczegblnienie wkgiwosci Wymagania
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 120,075 mm, nie vgicej niz, % 2+10
2 | Zawartd¢ nadziarna, %, nie wtej niz 5
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie egej niz 30
4 | Zawartd@¢ zanieczyszczeorganicznych, %, nie wtej niz 1
5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagl lub Il wg PN- 30+ 70
B-04481:1988
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a/scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieasij niz 50
b/ scieraln@¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby obrotdéw, nieagej niz 35
7 | Nasjkliwosé, %, niw wiecej niz 3
8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 cyklach zarmaaia, %, nie wicej niz 5
9 | Zawartd¢ zwigzkOw siarki w przeliczeniu na S(%, nie wecej niz 1
10 | Wskanik nasnosci W, mieszanki kruszywa nie mniejszyzni przy za- 120
geszczeniud> 1,03

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziar-
na kruszywa nie m@ przekracza2/3 warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Woda.

Do zwilzania kruszywa naky stosowdé wode czyst w ilosci zapewniajcej wiaciwe zagszczenie
kruszywa wg PN-B-32250 : 1988.

2.4.Zr6dka poboru materiatow
Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny pochodzze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych

przez Ireyniera. Nie paniej niz 14 dni przed rozpoeziem rob6t, Wykonawca powinien dostarézy
Inzynierowi wyniki bada laboratoryjnychdcznie z projektowankrzywa uziarnienia.
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3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu.

Ogd6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" Jikt
3.2. Spret do wykonania podbudowy.

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabiliaonych mechanicznie nalestosowa:

- uktadarki kruszywa

- walce ogumione, walce stalowe gtadkie wibracyjriedtatyczne. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijarki mechaniczne lub matecgalibracyjne.

Calty sprzt powinien by zaakceptowany przezdyniera.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotyaze transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagagire" pkt 4.
4.2. Transport kruszyw.

Kruszywo naley przewozé dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaggh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D-MO@O "Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia.

Jezeli podiaze ulepszone, wykazuje jakiekolwiek wady, to powirby¢ one usunite wedtug zasad
akceptowanych przezagpniera.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb unmliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektowg lub wg zalecé Inzyniera, z tolerancjami okéenymi w niniejszej Specyfikacji. Paliki lub
szpilki powinny by wstawione w rgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposélakcepto-

wany przez layniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwi ¢ nacigniecie sznur-

kow lub linek do wytyczenia robot.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.
Nie dotyczy.
5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki.

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana warstwami o jednakowej grédiptakiej aby jej osta-
teczna grub@ po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@é warstwy nie mee prze-

kracza& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w sposéb

zapewniajcy osigniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Kruszywo w miej-
scach, w ktérych widoczna jest jego segregacija,ipowby¢ przed zagszczeniem zagpione mate-
riatem o odpowiednich wiaiwosciach. Natychmiast po keowym wyprofilowaniu warstwy kruszy-
wa naley przystpic¢ do jej zagszczenia przez watowanie. Watowanie powinno ggst/at od dolnej

do gornej krawdzi podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni, atidlcdolnej do gornej

krawedzi podbudowy przy przekroju jednostronnym. Jakiedek nieréwndci lub zagtbienia po-

wstale w czasie zggzczania powinny iywyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywadado
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nie lub usurgcie materiatu, 2 do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach omsghnych dla
walcow podbudowa powinna byagszczona zaggzczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicz-
nymi. Zagszczenie nalg kontynuowad do osignigcia wské&nika zagszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,03 wg normalnej proby Proctoradngoz PN-88/B-04481 (metoda Il). Wilgotdo
kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej, okréonej wedtug nor-
malnej préby Proctora zgodnie z PN-88/B-04481 (metid). Jeeli materiat zostat nadmiernie nawil-
gocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJgilgotnos¢ materiatu jest
nizsza od optymalnej, material powinien¢bzwilzony wody i rownomiernie wymieszany. W przy-
padku, gdy wilgotng& mieszanki kruszywa jest viigza od optymalnej o 10 % jej wadtd mieszank
nalezy osuszy. Minimalny modut odksztatcenia przyyciu ptyty osrednicy 30 cm, E= 180 MPa.

5.5. Odcinek prébny.

Jezeli inzynier uzna konieczr$é wykonania odcinka probnego, to co najmniej 10pmtaed rozpocg

ciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

- stwierdzenia, czy spekz budowlany do mieszania, rozkladania i geagzania kruszywa jest wia-
sciwy,

- okredlenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubdici warstwy po zagszczeniu,

- ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
ka zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materialtdw oraz spitti do mieszania, roz-

ktadania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 300 M do 500 m, a diugdé nie powinna by

mniejsza ni 100 m.

Odcinek prébny powinien lgyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca

moze przysapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédonego przez fiyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed a¢niem nasfpnej warstwy powinna ldyutrzymana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obogdany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane perez t
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewi@wego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogb|mpt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw i przedstaiwivyniki

tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivevszystkie wtaciwosci okreslone w tabelach
1i 2 pkt 2 niniejszej ST.
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6.3. Badania w czasie robo.t
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwosé badan kontrolnych w czasie budowy warstwy podbudowy z knszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie

Lp Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba bad’aj Maksymalna powierzch-
/prébek/ na dziennej dziatnia podbudowy przypada-
ce roboczej jaca na jeds préble

1 Uziarnienie kruszywa 2 600°m

2 | Wilgotnadi¢ kruszywa 2 600 M

3 Zag:szczenie warstwy 2 600°m

4 Badanie wiciwosci kruszywa wg dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kru-

tab. 2 pkt 2.3.1 szywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki kruszywa.

Uziarnienie mieszanki kruszywa powinno ¢bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Prébki naley pobierd w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biegaco przekazywane kynierowi.

6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki kruszywa.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiédailgotnoéci optymalnej okréonej wg normal-
nej proby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda Wlerancy +10 %, - 20 %.
Wilgotnos¢ kruszywa nalgy bad& wg PN-77/B-06714/17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy.

Zageszczenie warstwy powinno odbydvaigc az do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejsze-
go od 1,03 wg normalnej proby Proctora, wg PN-884481 (metoda ).

Zageszczenie podbudowy nalesprawdzé wg PN-7718931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia nalg/ oprze

na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegniaz na 3000 fnlub wg zalece
Inzyniera.

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczoigirma spetnia wymagania dotycge no-
snosci dla jezdni /cat szerokéc¢ i poszerzenie/, podanezaj:

- minimalny modut odksztatcenia mierzony przyyciu ptyty osrednicy 30 cm

- pierwotny =M. =100 MPa
- wtérny = M{ =180 MPa
Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczoigirma spetnia wymagania dotycge no-

snosci dla zjazddéw, chodnika i utwardzonego pobocza:
- minimalny modut odksztatcenia mierzony przyyciu ptyty osrednicy 30 cm

- pierwotny =M. = 80 MPa
- wtorny =M ! =140 MPa

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalzna za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutME do pierwotnego modutlE jest nie wekszy od 2,2.

1l
MEl <22

E
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6.3.5. Wihaciwosci kruszywa

Badania petne kruszywa powinny obejm@éveeery wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.1.
Probki do bada peinych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy.

6.4.1. Cezstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyex/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4

Tablica 4. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowa-
nego mechanicznie

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiwna tat;, co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe Co 100 m w osi jezdni
6 Uksztattowanie osi w planie Co 100 m
7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy: w 3-ch pkt nadej dzialce,
lecz nie rzadziej airaz na 400 M Przed odbio-
rem: w 3-ch pkt./, lecz nzie rzadziegmiaz na 200(
m

6.4.2. Szerok& podbudowy.

Szerokdé¢ podbudowy nie mze sk rdzni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i —5 cm
w stosunku do Dokumentacji Projektowe;.

6.4.3. ROwné&¢ podbudowy.

Nierowndaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwnaici podbudowy zasadniczej nie mpgrzekracza- 12 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny¢bggodne z DokumentagjProjektows z toleranci
+0, 5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy.

Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej podbudowy aegdnymi projektowanymi nie powinny prze-
kracza& + 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie w planie.

Krawedzie podbudowy w planie nie mpgy¢ przesungte o wecej niz 5 cm.
6.4.7. Grubé&¢ podbudowy.

Grubai¢ podbudowy zasadniczej nie peosk rézni¢ od grubdci projektowej o wgcej niz £10%.
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6.4.8. N&nos¢ podbudowy.

Nosnos¢ podbudowy naley okresli¢ zgodnie z pkt 6.3.4. niniejszej ST, w przypadky gdgszcze-
nie wg BN-77/8931-12 jest nierdove.

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewkdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w pkt 6.4. powinny ynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dtakasci co
najmniej 10 cm, wyrGwnane i powtornie zagczone.

Dodanie nowego materiatu bez sprawdzenia wykonaaegtwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigorojektowanej o wicej niz 5 cm nie zapew-
nia podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepydbu-
dowe przez spulchnienie warstwy na pelgrubcé¢, do potowy szerokiei pasa ruchu, do#enie ma-
teriatu i powtdrne zagszczenie.

6.5.2. Niewkdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay
odpowiedna gicbokaé¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnienie nowym materiatem o odpowied-
nich wiaciwosciach, wyréwnanie i ponownie zgggczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wia-
sny koszt. Po wykonaniu tych robét nrgstponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug wyej
podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtaciwa ngnos¢ podbudowy.

Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera. Koszty tych dodatkowych
robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gayizenie nédnosci podbudowy wynikio z
niewtaciwego wykonania robot przez Wykonawc

7. OBMIAR ROBOT.

7. 1. Ogdblne zasady obmiaru robdét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@O@ymagania ogoélne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawvigruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogélne", pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy platrsgi.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrfoi podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogoélne"”

pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 fipodbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego awichnie obejmuije:
- prace pomiarowe,

- oznakowanie robaét,

- sprawdzenie i ewentuajmaprave poditaza,

- przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z regept

- roztozenie mieszanki,

- zag:szczenie rozlmonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiatyr.
2. PN-77/B-06714/07 Kruszywa mineralne. Badania. &zgnia gstasci nasypo-
wej.
3. PN-76/B-06714/12 Oznaczenia zawéect@anieczyszczeobcych.
4. PN-91/B-06714/15 Oznaczenie sktadu ziarnowego.
5. PN-78/B-06714/16 Oznaczenia ksztattu ziarn.
6. PN-77/B-06714/17 Oznaczenia wilgofob
7. PN-77/B-06714/18 Oznaczenia rgdwosci.
8. PN-78/B-06714/19 Oznaczenie mrozoodpéchmetod, bezpadredna.
9. PN-78/B-06714126 Oznaczenie zawstt@anieczyszczeorganicznych.
10. PN-78/B-06714/28 Oznaczenie zaw&tt@anieczyszczeorganicznych.
Oznaczenia zawardoi siarki metog bromows.
11. PN-80/B-06714/37 Oznaczenie zawétt@anieczyszczeorganicznych.
Oznaczenie rozpadu krzemianowego.
12. PN-78/B-06714/39 Oznaczenie zawé&ct@anieczyszczeorganicznych.
Oznaczenie rozpadelazowego.
13. PN-79/B-06714/42 Oznaczenie zawétt@anieczyszczeorganicznych.
Oznaczenigcieralndgci w bebnie Los Angeles.
14. PN-63/B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne.
15. PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowawierzchnia z ttucznia kamien-
nego.
16. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych.
17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenkafnika piaskowego.
18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenidutmodksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie piyt.
19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&enmawierzchni planografem i
tatg.
20. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowa ziwuistabilizowanych mecha-
nicznie.

10.2. Inne dokumenty.

.Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni PodatnydPotsztywnych* IBDiM, 2001 r.
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D.05.03.23a. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ BRUKORJ

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjysymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zaganych z wykona-
niem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki lowik;.
Betonowy kostke brukowy stosuje si do nawierzchni:
- zjazdow do bram, parkingéw, zatok postojowych: kagjrub. 8 cm,
- chodnikéw: kostka grub. 6 cm.

1.4 Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §Tzgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 "Wymagmogdlne" pkt 1.4.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowanymelet budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy scieralnej nawierzchni, wykonany metpdibroprasowania z betonu niezbrojonego niebar-
wionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowegtarakteryzujcy sie ksztattem, ktory umi-

wia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2.Spoina - odsp pomedzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony oki@
nymi materiatami wypetnigcymi.

1.4.3. Pozostate okdlenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 yvilagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyez robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz ST, czscia ry-
sunkowg Dokumentacji Projektowej i poleceniamiimiera.
Ogdllne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogblpkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogoélne stosowania materiatéw podano Ww$1.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych.

Betonowa kostka brukowa ri® mie nasgpujace cechy charakterystyczne, otome w kata-
logu producenta:
1. odmiare:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
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b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej koksyjnej i warstwyscieralnej (gornej)
zwykle barwionej grub&ci min. 4 mm,
2. barwe:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami ollanymi przez producenta (przyktady podano w
zalgczniku 1),
4. wymiary, zgodne z wymiarami oldlenymi przez producenta, w zasadzie:
a) diugas¢: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokd¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru dtuga, lecz nie mniej ri 100 mm,
c) grubc¢: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi géalaomi @: 60 mm, 80 mm i 100
mm (zalecane gruloi kostek podano w zgdzniku 2).
Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowanepbsabu uktadania i siatki spoin oraz
umazliwiaty wykonanie warstwy o szeroko 1,0 m lub 1,5 m bez konieczw przecinania ele-
mentéw w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni
Kostki mog by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powiariexh bocznych
oraz z ukosowanymi krasgziami gérnymi.

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdowvym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkarkdwvym stosowanym na
nawierzchniach drdg, ulic, chodnikow itp. oeePN-EN 1338 w sposdb przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukpwstalone w PN-EN 1338 do stosowania na
zewretrznych nawierzchniach, mggych kontakt z sglodladzajcg w warunkach mrozu

Zakcznik .
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 | Ksztalt i wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytkiwmm C Dlugas¢ szerokéc Rdznica pomg-dzy dwoma
od zadeklarowanych wymia- grubasé¢ po-miarami gru-bgci, tej
réw kostki, samej kostki, powinna lgy< 3
grubaci < +2 +2 +3 mm
100 mm +3 +3 t4
>
100 mm
1.2 | Odchytki ptaskéci i pofalo- C Maksymalna (w mm)
wania (jéli maksymalne wy- wypuktosé wiistos¢
miary kostki > 300
mm), przy dtugéci pomiaro- 15 1,0
wej 2,0 1,5
300 mm
400 mm
2 | Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné¢ na zamraa- D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 1,0 kg/nd,
nie/rozmraa-nie z udziatem przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
soli odladzajcych (wg klasy
3, zal. D)
2.2 | Wytrzymald¢ na rozciganie F Wytrzymaltd¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady
przy roztupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa
obcigzenia niszcgcego mniejszego #7250 N/mm diugo-
$ci roztupania
2.3 | Trwalg¢ (ze wzgbdu na F Kostki maj zadawalajca trwatos¢ (wytrzymatae) jesli
wytrzyma-tas¢) spetnione $ wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacja
2.4 | Odporné¢ nascieranie (wg GiH Pomiar wykonany na tarczy
klasy 3

40



oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Bohmego,
wg zat. G normy | wg zal. H mormy — badanie alterna

— badanie pod- tywne
stawowe
<23 mm <20 000mn¥5000 mm
2.5 | Odporné¢ na po- I a)jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wandp|
$lizg/paslizgniccie polerowana — zadawaigja odpornéc,

b)jesli wyj atkowo wymaga s podania wartéci odporno-
ci na palizg/paslizgniecie — naley zadeklarowéa mi-
nimalrg jej wartas¢ pomierzog wg zal. | normy (waha
diowym przyradem do badania tarcia)

3 | Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J aporna powierzchnia kostki nie powinna ihigys i od-
pryskow,

b)nie dopuszcza sirozwarstwié w kostkach dwuwar
stwowych,

c)ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J akostki z powierzchni o specjalnej teksturze — producent
powinien opisé rodzaj tekstury,
b)tekstura lub zabarwienie kostki powinnyélhyyoréwnane
Z probly producenta, zatwierdzgmprzez odbiore,
c)ewentualne rénice w jednolitdci tekstury lub zabart

3.3 | Zabarwienie (barwiona ne wienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami Wwe
by¢ warstwascieralna lub caty wiasciwosciach surowcow i zmianach warunkow tward-
element) nienia nie § uwazane za istotne

W przypadku zastosour&kostki ha powierzchniach innychzrprzewidziano w tablicy 1 (np.
na nawierzchniach wewtrznych nie narzonych na kontakt z spbdladzagca), wymagania wobec
kostki naley odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN-1338.

Kostki kolorowe powinny b barwione substancjami odpornymi na dziatanie ciggw
atmosferycznychiwiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliogm.in. cementu, ktory przy
wypetnieniu spoin zapraycementowo-piaskosnie mae odbarwia kostek). Zaleca sistosowanie
srodkow stabilnie barwgcych zaczyn cementowy w kostce, np. tletédaza, tlenek chromu, tlenek
tytanu, tlenek kobaltowo-glinowy (nie nalestosowa do barwienia: sadz i barwnikbéw organicz-
nych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatydam) mog pojawi sie na powierzchni kostek
w pocatkowym okresie eksploatacji. Powstane w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicz-
nych wysepujacych w betonie i zanikgjw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3. Skladowanie kostek.

Kostke zaleca si pakowd na paletach. Palety z kostinog by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podie powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materiaty na podsypk do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowa nastpujace materialy:
a) na podsypk piaskovwy pod nawierzchmgi
- piasek naturalny spetniy wymagania PN-EN 13242:2004 i woddpowiadajca wymaga-
niom PN-EN 1008:2004,
b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypcekoiag]
— piasek naturalny spemniglly wymagania PN-EN 13242:2004,
- piasek famany (0,072) mm wg PN-EN 13242:2004,
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Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do kezgoiego wbudowania po dostarczeniu
na budow, powinno odbywé sie na podiau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienieiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, ciaap. 50 kg, mma przechowywa
do:

a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwartymier@ podiau twardym i suchym,

b) terminu trwatéci, podanego przez producenta, w pomieszczeniazezelnym dachu i
scianach oraz podtogach suchych i czystych. Cemastadczony na paletach magazynugerazem z
paletami, z dopuszczalnvysokacia 3 szt. palet. Cement niespaletowany uktagavsstosy ptaskie o
liczbie warstw 12 (dla workéw trzywarstwowych). Gambh dostarczany luzem przechowuje\si
magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych,nmtgch), przystosowanych do pneumatycznego
zaladowania i wytadowania.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotyae sprztu

Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéa akceptagj Inspektora nadzoru. Sgitzpowinien
odpowiadé wymaganiom ST D-M.00.00.00.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowe] t@odbywé sig:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu gtzen uktadajcych (uktadarek), skladgjych sé z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie,zghego do przenoszenia z palety warstwy kostek ng mie
sce ich utéenia; uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek, maa wykorzysta do wmiata-
nia piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytakastkami.

Do przycinania kostek nioa stosowaspecjalne naezizia trace (np. przycinarki, szlifierki z
tarcz).

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowa zag;szczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzing elastomerow, chronjce kostki przedcieraniem i wykruszaniem natn

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powimadpowiadad wymaganiom wia-
sciwych SST, wymienionych w pkcie 5.4 lub innym datentom (normom PN i BN, wytycznym

IBDiM) wzglednie opracowanym ST zaakceptowanym przeyriiera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i ampnaley stosowa betoniarki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagangigre", pkt 4.
4.2. Transport kostki betonowe]

Betonowe kostki brukowe mady¢ przewaone na paletach - dowolnygrodkami transportowymi
po osagnieciu przez beton wytrzymasoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie trans
portu powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemwsszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgirzzakladowego kostek aodki transportu zewgtrznego mog
stuzy¢ wozki widtowe, ktorymi mana dokona zatadunku palet. Do zatadunku paletsradki trans-
portu mana wykorzystywa rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny bgpinane temami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecza-
jacymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transpdttujednej palecie zaleca siklada do 10
warstw kostek (zalaie od grubéci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wsitzood 1200 kg
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do 1700 kg. Pmdane jest, aby palety z kostkami byly wysytane dbiorcy $rodkiem transportu
samochodowego wypagsanym w dzwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpieszah
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyaienmatami. Podczas transportu kruszywa po-
winny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

Cement w workach me by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i
innymi srodkami transportu, w sposéb nie powayjuszkodzé opakowania. Worki przewone na
paletach uktada sipo 5 warstw workow, po 4 szt. w warstwie. Worléspaletowane uktadassia
ptask, przylegajce do siebie, w rownej wysoka do 10 warstw. Ladowanie i wytadowywanie zaleca
si¢ wykonywa za pomog zmechanizowanych wdzexr do poziomego i pionowego przemieszczania
tadunkéw. Cement luzem me by przewaony w zbiornikach transportowych (np. wagonach,sam
chodach), czystych i wolnych od pozostal@ poprzednich dostaw, oraz nie powinien utega
zniszczeniom podczas transpo&uodki transportu powinny liwyposaone we wsypy i urgzenia
do wyladowania cementu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne wymagania wykonywania robét podano w ST @@vD0.00 "Wymagania ogoélne”, pkt 5.
Wykonawca przedstawi hygnierowi do akceptacji harmonogram rob6t uwggiajacy wszystkie
warunki, w jakich bdzie wykonywana nawierzchnia kostkowa.

5.2. Zakres robot
5.2.1. Wykonanie podbudowy z kruszywa —wg ST D842
5.2.2. Podsypka.

Gruba¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3 cm, a wymagania dla materialdw na
podsypk powinny by zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od zaktowane] grubgci pod-
sypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk cementowo-piaskogvprzygotowuje s w betoniarkach, a naginie rozciela sé na
uprzednio zwitonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspoiczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymaiaci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotn& uktadanej podsypki powinna byaka, aby pacisnieciu podsypki w
ditoni podsypka nie rozsypywataedinie byto na dtongladéw wody, a po nagigciu palcami pod-
sypka rozsypywata si Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wedezz uktadanie
nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Roelona podsypka powinna byvyprofilowana i zagszczona
w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (npgaznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jali podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHoiaskowej to po zawatowaniu
nawierzchni nalgy jg polat wodg w takiej ilasci, aby woda zwityta cab gruba¢ podsypki. Rogcie-
lenie podsypki z suchej zaprawy meowyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoapravg musi by zakaiczone przed rozpo-
czeciem wigzania cementu w podsypce.

5.2.3. Uktadanie nawierzchni z kostki betonowej.
5.2.3.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kdsteaz desenia ich ukladania.

Ksztatt, wymiary, barwi inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2a?az desgeich
uktadania (przyktady podano w zat. 5) powinny lzgodne z dokumentacprojektowy lub ST, aw

przypadku braku wystarczgjych ustalé Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje dézaa
ceptowania laynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztiadtioru, sposobu

43



uktadania i wytwérni kostek, kynier maze polecé Wykonawcy utgenie po 1 rhiwstpnie wybra-
nych kostek, wygcznie na podsypce piaskowej.

5.2.3.2. Warunki atmosferyczne.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy tempe-
raturze otoczenia nie szej nz +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §é w ciaggu dnia tem-
peratura utrzymuije siw granicach od @« do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewanearzy-
mrozki kostk nalery zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmitae stomy,

pap itp.).
5.2.3.3. Utagenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnacbyykonana z elementéw o jednakowej grétio
Na wickszym fragmencie robot zalecg stosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w
ktorej niedopuszczalne s6zne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki ména wykonywa recznie lub mechanicznie.

Ukfadanie ¢czne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skompli-
kowanych pod wzgldem ksztattu lub wymagaych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni
oraz r@nych wymiaréw i ksztaltow kostek. Uktadanie kospslkvinni wykonywa przyuczeni bruka-
rze.

Ukfadanie mechaniczne zalecawsiykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie,
tak aby uktadarka mogta przenogipalety warstw ksztattek na miejsce ich uenia z wymagan
doktadndcia. Kostka do uktadania mechanicznego nieenmie duzych odchytek wymiarowych i
musi by odpowiednio przygotowana przez producenta, tzara na palecie w odpowiedni wzér, bez
dotozenia potowek i dzievaiek, przy czym kada warstwa na palecie musidayobrze przesypana
bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywierddysiebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi
by¢ wsparte pragcbrukarzy, ktorzy uzupetnigjprzerwy, wyrabiaj tuki, doktadaj kostki w okolicach
studzienek i krawznikdw.

Kostke uktada s} okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewpo procesie ubi-
jania podsypka zggzcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzea infrastruktury technicznej (np. studzienek,
wlazow itp.) powinna trwale wystawad 3 mm do 5 mm powj powierzchni tych ugdzen oraz od
3 mm do 10 mm powej koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krganikach, obrzeach i studzienkach mnoa wywaé
elementy kostkowe wykmzeniowe w postaci tzw. potéwek i dziesiak, majcych wszystkie krag
dzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku zedty ksztattek o nietypowych wymiarach,
wolng przestrzé uzupetnia si kostky cieta, przycinam na budowie specjalnymi ngidziami tracymi
(przycinarkami, szlifierkami z targatp.).

Dzienry dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe]j zaleaakar-
czy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzamapodsypce piaskowej w celu wytwo-
rzenia oporu dla ubicia kostki wonej na state. Przed dalszym wznowieniem robétyjaarycznie
utozong nawierzchrg na podsypce piaskowej najerozebré i usuny¢ wraz z podsypk

5.2.3.4. Ubicie nawierzchni z kostek.

Ubicie nawierzchni naley przeprowadzi za pomog zag;szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostarz
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie waleywac walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jerodka i jed-
noczanie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualreedwndaci powierzchniowe maghbyc
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodz¢mg peknicte) naley wymienic na kostki
cate.

5.2.3.5. Spoiny.

Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.
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W przypadku stosowania prostopaiennych kostek brukowych zaleca aby osie spoin
pomiedzy diuzszymi bokami tych kostek tworzyty z ggirogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonego
kata prostego ponadzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunkudiapodiiznego na-
wierzchni.

Po utaeniu kostek, spoiny natg wypetni:

a) piaskiem, spetnigtcym wymagania pktu 2.3 c), §e nawierzchnia jest na podsypce piaskowej,

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypanitstmgy piasku i wmieceniu go w spoiny
na sucho lub, po obfitym polaniu wpd wmieceniu papki piaskowej szczotkami wadylie rozgar-
niaczkami z piérami gumowymi.

5.2.3.6. Piglgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu.

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigergtmi zaprave cemen-
towo-piaskowy, po jej wykonaniu nals przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o gruloi od 3,0 do
4,0 cm i utrzymywa ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywik2otygodni (przy tempe-
raturzesredniej otoczenia nie #8zej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzehni
nalezy oczysci¢ z piasku i mana odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli ja@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogglipét 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robdét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego sto-
sowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgdggnodeklaracje zgodrici, ew. badania materia-
lbw wykonane przez dostawcow itp.),

- wykona badania wisciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie
21

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot.

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie robot nawierzchniowych z koptédaje tablica
2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Wyszczegolnienie Wartcici dopuszczalne

Lp. bada i pomiarow Czestotliwos¢ bada

1 | Sprawdzenie podia i koryta Wg SST D-04.01.01 [6]

2 | Sprawdzenie podbudowy Wg SST D.04.04.02

3 | Sprawdzenie obramowania nawierzchni wg SST D4081&; D-08.01.02 ;

D-08.03.01; D-08.05.00

4 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem | Biezaca kontrola w 10 punktach | Wg pktu 5.6; odchyiki od projek-
liniowym lub metod niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubdi, |towanej grubéci =1 cm
spadkow i cech konstrukcyjnych v
poréwnaniu z dokumentagcpro-
jektowy i specyfikacy

5 | Badania wykonywania nawierzchni z  kostki
a) zgodnd¢ z dokumentagjprojek- | Sukcesywnie na kaej dziatce

towa roboczej
b) potozenie osi w planie (sprawdzon€o 100 m i we wszystkich punktagPrzesungcie od osi projektowa-ngj
geodezyjnie) charakterystycznych do2cm

c) rzgdne wysokéciowe (pomierzong Co 25 mw osii przy keglgiach | Odchylenia: +1 cm; -2 cm
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instrumentem pomiarowym)

oraz we wszystkich purtkizita-

rakterystycznych
d) réownas¢ w profilu podhenym tag | Jw. Nierowndci do 8 mm
czterometrow)
e) rownas¢ w przekroju poprzecznym( Jw. Przéwity mi¢-dzy tag a po-

(sprawdzona tatprofilows z po-
ziomniq i pomiarze przewitu kli-
nem cechowanym oraz przymiarem
liniowym wzglednie metod niwe-
la-cji)

wierzchni do 8 mm

f) spadki poprzeczne (sprawdzone méw.
toda niwelacji)

Odchyiki od do-kumentac;ji pro-
jektowej do 0,3%

g) szerokd¢ nawierzchni (sprawdzor@w. Odchytki od sze-rokai projekto-
przymiarem liniowym) wanej do+5 cm
h) szerokd¢ i glebokas¢ wypetnienial W 20 punktach charakterystycz- | Wg pktu 5.7.5

spoin i szczelin (ogHziny i pomiar
przymiarem liniowym po wykruszq
niu diug. 10 cm)

nych dziennej dzialki roboczej

i) sprawdzenie koloru kostek i deserri&ontrola bieaca

ich utazenia

Wg dokumenta-cji projektowej Iu

(=2

decyzji Inspeltora Nadzoru

6.4. Badanie wykonanych robét.

Zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukaczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Sposbb sprawdzenia

1 | Sprawdzenie wygtu zewrtrznego |Wizualne sprawdzenie jednorodisowygladu, prawi-
nawierzchni, krawznikow, obrzey, |dtowosci desenia, kolorow kostek, ggan, plam, de-
sciekow formacji, wy-kruszé, spoin i szczelin

2 | Badanie potzenia osi nawierzchni w Geodezyjne sprawdzenie paémia 0si co 25 miw
planie punktach charakterystycznych (dopuszczalne prze

niecia wg tab. 2, Ip. 5b)

3 | Rzdne wysokséciowe, rowngé po- |Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystyc
dtuzna i poprzeczna, spadki po- nych (wg metod i do-puszczalnych wadopodanych
przeczne i szeroko w tab. 2, Ip. od 5c do 5g)

4 | Rozmieszczenie i szerakospoini | Wg pktu 5.515.7.5

szczelin w nawierzchni, pogdzy
kraweznikami, obrzeami, $ciekami

oraz wypelnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00MOW@ymagania ogolne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni. Powierehnawierzchni
przedstawionych do obmiaru powinnatlsgodna z DokumentagcpProjektovy i ustaleniami laynie-
ra. Nie powinien on obejmowaadnych iléci niezaakceptowanych napiie przez layniera.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1.0g0lIne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@OWymagania ogolne”, pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami In-
zyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki po-

zytywne.
8.2. Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
przygotowanie podia i wykonanie koryta,
wykonanie podbudowy,
wykonanie taw (podsypek) pod krammiki, obrzeza, scieki,
wykonanie podsypki pod nawierzchni
Odbidr tych robot powinien lByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 , Wymaiga
0golne” oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatéw i spta,
- wykonanie podsypki,
— ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,
- ulozenie i ubicie kostek,
- wypetnienie spoin w nawierzchni,
- pielegnacg nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i pa@tzysacych.

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespzekazywa-
ne Zamawigcemu i 9 usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,
- prace towarzysge, ktére g nieztkzdne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczameoth 6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. &z 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodiwodotycz-
ce cementu powszechneggytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymamgametody bada

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwiazanych hydraulicznie materia-

low stosowanych w obiektach budowlanych i budowmietdro-
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PN-EN 1008:2004

gowym (W okresie prz&giowym mana stosowéPN-B-
11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturameat
wierzchni drogowychZwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kru-
szywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchngjowych,
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangao
nawierzchni drogowych. Piasek)

Woda zarobowa do betonu. Sgeajéi pobierania probek, bada-
nie i ocena przydatdoi wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z procesow produkcji betonu



D.08.01.01 KRAWZNIKI BETONOWE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjysmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot a@anych z wbudowa-
niem kraveznikdw betonowych 15x30 i 12x25 oraz opornikéw 8x@0budowie jw.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe prefabrykowane belki betonowe ogranieza chodnik dla pieszych od
jezdni.

1.4.2. Pozostate oldienia podane w niniejszej S| ggodne z obovgizujacymi odpowiednimi pol-
skimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. 0g6lne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatébw podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagargéloe" pkt 2.
2.2. Materialy stosowane przy ustawianiu keamikdw

Materiatami stosowanymas

- krawezniki betonowe,

- piasek na podsygk do zapraw,

- woda,

- beton B-20 do wykonania tawy pod kramiki pochodacy z zakupu.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.

2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy kravgznikéw betonowych:
U - uliczne, D - drogowe.
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2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié st nastpujace rodzaje kraezni-
kow betonowych:
- prostoktnescigte -rodzaj ,a”,
- prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcii kragznikow betonowych, roztdia sk odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krawanika betonowego ulicznego (U), prositikego (b), jednowar-
stwowego (1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gatJii:1/12/15/100 BN-80/6775-03/04.

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne.

2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztat kraveznikbdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w
tablicy 1.

Wymiary kraweznikdw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiarow kraganikow betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”
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Rys. 1. Wymiarowanie kragnikdw
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Tablica 1. Wymiary krawznikédw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
krawezni- | krawezni- b h c q "
ka ka
20 30 min. 3 min. 12
v 2 100 15 max. 7 | max. 15 1.0
15 20
D b 100 | 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikdéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny léybez rys, pknigé i ubytkow betonu, o fakturze z

formy lub zatartej. Kragdzie elementéw powinny 6yrowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchravigdzi elementéw, zgodnie z BN-

80/6775-03/01, nie powinny przekraézaartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia lgtaaikow betonowych

Rodzaj wad i uszkodse

Dopuszczalna wiel-
kos¢ wad i uszkodze

Gatunek 1

Gatunek 2

Whkle¢stas¢ lub wypukiaé powierzchni krawznikow w

mm

2

3

Szczerby i uszkodze

nia

krawedzi i narazy

-ograniczajcych powierzchnie

gorne gcieralne), mm

niedopuszczalne

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.2.2. Beton na tagv

Beton na faw z oporem pod kragnik powinien by klasy B-20. Beton powinien byzaprojektowa-
ny zgodnie z PN-88/B-06250.
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2.2.3. Kruszywo do betonu

Mieszanka kruszyw do betonu powinna odpowéadgmaganiom PN-88/B-06250 i PN-86/B-06712.
2.2.4. Cement

Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej ipiew spetnia wymaganiom normy
PN-B-19701. Cement stosowany do betonu oraz doamapementowych powinien bycementem
klasy nie mniejszej 1i,32,5".

Przechowywanie cementu powinno speinigymagania BN-88/6731-08.

2.2.5. Piasek

Piasek na podsypk piaskovy powinien odpowiada  wymaganiom normy
PN-86/B-06712.

Piasek do zaprawy powinien spethimymagania normy PN-79/B-06711.

2.2.6. Woda

Woda powinna odpowiadavymaganiom normy PN-88/B-32250.

2.2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania szczelin powinna odpd& wymaganiom BN-7416771-04 lub
posiadé aproba¢ techniczg wydary przez IBDiM.

3. SPRZT.
3.1. Ogdblne wymagania dotyge sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu-podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt
3.2. Spret do ustawiania kragenikéw
Roboty wykonuje sirecznie z zastosowaniem ngstijgcego spratu:
- betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cemeytbyw
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagidme" pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Transport kragenikdw
Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Kraggniki nalezy
uktad& nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w kierunku jazdy. Krageniki

powinny by zabezpieczone w czasie transportu, a gérna warsempowinna wystawapozasciany
srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
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4.2.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbyivaic w sposob przeciwdzialgy jego zanieczyszczeniu i rozse-
gregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powindazbpezpieczone przed wysypaniem.

4.2.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiadaymaganiom BN-88/B-6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M.Q0@QWymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Zakres wykonania robét
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do wykonania kraxnikow nalery wytyczye:
- linig krawgznika ustawianego w pozycji pionowej,

- lini¢ kraweznika ukladanego na ptask
zgodnie z zakresem okienym w Dokumentacji Projektowej

5.2.2. Wykop pod taw

Wykop pod taw nalery wykona zgodnie z Dokumentagcjrojektovg i normg PN-68B-06050. Wy-
miary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokei dna
wykopu konstrukcji szalunki dla tawy z oporem. Waghilt zag:szczenia dna wykopu pod taygowi-

nien wynost co najmniej 0,97 wedtug normalnej metdefyoctora.

5.2.3. Wykonanie tawy pod krawnik

tawy betonowe z oporem wykonujes s szalowaniu. Beton réeielany w szalowaniu powinien by
wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nsle wykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-63/B-06251, stosg co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicmag zalewows od-
powiadajca wymaganiom pkt 2.2.7. tawy zwykle dla kramikow ustawianych na ptask rama
wykonywa z szalowaniu lub bez szalowania po uzgodniennspéktorem Nadzoru.

5.2.4. Ustawienie kragznikdw

Na wykonanej tawie betonowej naje ustawig kraweznik na warstwie podsypki piaskowej o
grubaici 5 cm. Szerok& spoin nie powinna przekracza cm.

Szczeliny mgdzy kraweznikami naley wypetnic zapraws cementow wg PN-90/B-14501. Spoiny po
ich wykonaniu naley pielegnowa wods. Szczeliny krawznikow przed zalaniem zaprawnalezy
oczysci¢ i zmy¢ wodg. Co 50 m ustawianego kramnika naley zalewa szczeliny mas zalewovy
nad szczelinami dylatacyjnymi w fawach.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jae robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6
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6.2. Ocena jakei kraweznikdw

Ocere prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt 2.2&leay wykona zgodnie z ustaleniami
PN-80/B-10021.

6.3. Sprawdzenie koryta pod faw

Sprawdzenie wykonanych pod fawykopow polega na ocenie:
- wskanika zagszczenia gruntu w dnie wykopu min. 0,97
- szerokaé¢ dna wykopu, z tolerangi 2cm.

6.4. Sprawdzenie wykonania taw

Sprawdzeniu podlega:

- zgodnd¢ profilu podhwnego gornej powierzchni faw z dokumengacdopuszczalna toleran-
cja £ cm na kade 100 m tawy,

- wysoka¢ (grubcé) taw z tolerangy = 10% wysokéci projektowanej (w 2 punktach na
100 m),

- szerokd¢ gornej powierzchni taw z toleranck 20% szerokéri projektowanej (w 2 punktach
na 100 m),

- réwnas¢ gérnej powierzchni tawy (w 2 punktach na 100 mplerancja przawitu < 1 cm,
przy przytaeniu taty 3-metrowej,

- odchylenie linii taw od projektowanego kierunku taterancy = 2 cm na 100 m wykonanej
tawy.

6.5. Sprawdzenie ustawienia krgwikow
Sprawdzeniu podlega:
- odchylenie linii krawznikow w planie - max. odchylenie m® wyni&¢ 1 cm (nha kade
100 m tawy),
- odchylenie niwelety - max. = | cm (nazbse 100 m),
- réwndas¢ gornej powierzchni kragenikow - tolerancja przavitu pod ta < 1 cm przy przyto-
zeniu taty 3-metrowej (w 2 punktach na 100 m),
- dokladnd¢ wypetnienia spoin - wymagane wypetnienie catkovita kade 10 m).
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00®@ymagania ogblne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest 1 m (metr) ustawionego kreimika.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@(MIymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta,
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- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrsci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w ST D-M.00.00.00 .,Wymagania ogoélne"
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m wykonanego krawnika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie potrzebnych materiatow,
- wykonanie wykopu pod tagi ustawienie szalunku,
- rozcielenie i zagszczenie betonu, pigjnacja betonu i rozbiérka szalunku,
- ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej na tawiearerp,
- zaspoinowanie kragznikdw zaprawy i pielegnacja wod spoin,
- wypekienie szczelin mazalewows,
- zasypanie zewgtrznejsciany gruntem i ubicie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy

1. PN-88-06250 Beton zwykty.

2. PN-63B-06251 Roboty betonowegelbetowe. Wymagania techniczne.

3. PN-79B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zagradowlanych.

4. PN-80,B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonetddy pomiaru cech geometrycznych.

5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

6. PN-90B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

7. PN-88B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw.

8. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

9. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

10. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z batdglementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych Wspd6lne wymaggai badania.

11. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drog, ulic, parkin-
gow i torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza.

12. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymamanzakresie wykonywania
i badania przy odbiorze.

10.2. Inne dokumentu

13. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych" E{® - Transprojekt-Warszawa, 1979
i 1982r.
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D.08.03.01 OBRZRA BETONOWE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjysmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudaywdrogi gminnej m. Ciosaniec: przebudowa chodnika.

1.1. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych ST

Ustalenia dotycg zasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem obrzg betonowych na budo-
wanym odcinku ulicy Karpackiej.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Obrzea betonowe 8x30 prefabrykowane belki betonowe, rozgranigeaj jednostronnie lub
dwustronnie ¢jgi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonyctkdtaunikaciji.

1.4.2. Pozostate oldienia podane w niniejszej S| ggodne z obovgizujacymi odpowiednimi pol-
skimi normami i z definicjami podanymi w ST D M.00.00 ,Wymagania ogoélne” , pkt 1.1.

1.5. Ogdllne wymagana dotyce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.
2. MATERIALY.
2.1. Ogdblne wymagania dotyace materiatdw
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagargéloe" pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymgs
- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13/
- zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701,
- piasek do zapraw wg PN-B-06711.
2.3. Betonowe obrza chodnikowe — klasyfikacja.
W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia se dwa rodzaje obrzy:
— obrzeze niskie - On,
- obrzee wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkai i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli s¢ na:

- gatunek1l - G1,
- gatunek 2 - G2.
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Przyktad oznaczenia betonowego obkezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x
75 cmagat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04.

2.4. Betonowe obrza chodnikowe — wymagania techniczne.

2.4.1. Wymiary betonowych obragchodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wynegano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztatt betonowego obtaehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzgy, cm
obrzea 1 b h r
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obtye
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzey

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchravigdzi elementow nie powinny prze-
kracza wartcsci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzg

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorne niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate po-
wierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
glebokas¢, mm, max 6 10
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2.4.4. Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, pose-
gregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktada z zastosowaniem podkfadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grab@,5 cm, szerol 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm
wieksza nk szerokdé¢ obrzea.

2.4.5. Beton i jego skfadniki
Do produkcji obrzgy nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

2.5.Materialy na faw i do zaprawy.
Beton na faw wykona zgodnie z SST D.04.06.01.
3. SPRZT.
3.1. Ogdblne wymagania dotyae sprztu
Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne" Bkt
3.2. Spret do ustawienia obrzg betonowych

Roboty zwizane z ustawianiem obezebetonowych naley wykonywa recznie przy ayciu drobne-
go sprztu pomocniczego.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagidme" pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Transport obrzg betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po
0sigghieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie
transportu.

4.2.2. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materialéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M.Q0@AWymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Roboty ziemne.

Roboty ziemne wykopy wykoiagodnie z SST D.02.01.01. ,Roboty ziemne”.
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5.3. Podidge lub podsypka.

Podilae pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fa-
wa) zezwiru lub piasku, o grubwi warstwy od 3 do 5 cm po zggyczeniu. Podsygktawe) wykonu-
je sk przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie obrzg betonowych.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawig na wykonanym podfa w miejscu i zéwia-
ttem (odlegtdcia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe.

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiernawirem lub miejscowym grun-
tem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypetni je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogwv stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem paleczyscic i zmy¢ wodg. Spoiny
musz by¢ wypetnione catkowicie na pejrgicbokas¢.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jak@ robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
6.2. Badanie przed przygtieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzdania materiatéw przezna-
czonych do ustawienia betonowych oliszehodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynie-
rowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodz@ystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diégjo giebokasci uszkodzé nalezy wykona& za po-
moa przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadci@ do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pglprzeprowadi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie &éw prostych w narach elementéw wykonujeesprzez przytaenie kgtownika do
badanego nada i zmierzenia odchylek z dokladioiy do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyioigych w pkt 2.

6.3. badanie w czasie robot

W czasie robo6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podt

¢) oza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphkiy(faze zwiru lub piasku - zgodnie z wyma-
ganiami pkt 5.3,

d) ustawienia betonowego ob¥zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y piapusz-
czalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére me wynosé + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére maee wynost £1 cm na kade 100 m diugéri obrze-
za,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@eipno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petmicbokasé.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robé6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@@ymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest 1 m (metr) wykonanego obgasbetonowego.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@M¥ymagania ogélne" pkt 8.
8.2. Odbidr robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie robot ziemnych /koryto/,

- wykonanie podsypki (tawy).
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m wykonania obrze betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatléw,

- wykonanie robét ziemnych /koryta/,

- rozicielenie i ubicie podsypki,

- ustawienie obrza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2.  PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Eigfmomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalo na-
wierzchni drogowychZwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalo na-
wierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wyma-
gania i ocena zgodsa

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzch-
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ni drdg, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
Wspdlne wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzch-
ni drdg, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowychra
wezniki i obrzeza.

10.2. Inne dokumenty

9. ,Katalog powtarzalnych elementow drogowych" (KBE Transprojekt-Warszawa, 1979 i
1982r.
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