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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikacphtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@tiowych w ramach przebudowy — budowa drogi gminnej dojazdowe]
do gruntéw rolnych w m. BOGUSZYN.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jéssosvana jako dokument przetargowy i kontraktovayzlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdiggowej oraz poleenia obiektéw inynierskich.

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gidwnych osi trasy i punktow wysédiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroola przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdaiwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrgenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pKt 1.

1.5. Szczegdbtowe wymagania dotygze robét

Szczegbétowe wymagania dotyce robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogghke 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Szczegb6towe wymagania dotygze materiatow

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania rob6t oraz za zgodio z Dokumentagj Projektowy SST i
Poleceniami layniera projektu.

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowaé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramda6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny é¢rieednic od
0,15 do 0,20 m idtugé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugasé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Szczegbtowe wymagania dotygze spratu
Szczegotowe wymagania dotyce sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”Jkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

dalmierze,

tyczki,
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- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Szczegbtowe wymagania dotyce transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagagdne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Szczegb6towe zasady wykonania robot
Szczego6towe zasady wykonania rob6t podano w S$0.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawierge lokalizacg i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadaibliczenia i pomiary
geodezyjne niezfuine do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. @ly te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejg szgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rzine terenu istotnie #@ig sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@énai tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nigvpno by
zmieniane przed poglfiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejgdraych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostay wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazpjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia ofagace w
spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyd potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatag czasie trwania robét. Jeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygiejo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesmid robot, to zostgrone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idiaigtowej realizacji robét nakg do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafsy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fiay by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granic robot ziemnych.
Maksymalna odlegks pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks micdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygadsd0 metréw,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayarcych.
Jako repery robocze rmaa wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak
takich punktéw, repery robocze nafezatayé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiudw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.
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Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoa 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasit w stosunku do dokumentacji projektowej niezenboy¢ wigksze nk 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dizoptatych drég. Rzine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopébw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyzbz Irkyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy natestosowd w
przypadku nasypéw o wysosw przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nit 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwag. Odlegié¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnydokumentagj
projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Szczegbtowe zasady kontroli jalkoi robét
Szczegotowe zasady kontroli jakdrobét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé wedtug
ogolnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Szczegobtowe zasady obmiaru robot
Szczego6towe zasady obmiaru rob6t podano w SST.0B0W0 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Szczegbtowe zasady odbioru robét
Szczegobtowe zasady odbioru robét podano w SST.DE0O ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjidfire Wykonawca przedktadazynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Szczegotowe ustalenia dotygze podstawy ptatndci
Szczegbtowe ustalenia dotyce podstawy platrsgei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” akt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonanid km robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtoéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydaj odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ingsGtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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