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E-01.01.01. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej SSTswymagania dotyege wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irktitwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniariyw p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie do przebudowy i budowy instalacjteyeznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wg brarrowych norm

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania

Ogoblne wymagania dotygze materiatow podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbl

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewidyjosiadanie Zaviadczenia o
jakaosci lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny hiywyposaone w takie dokumenty ngczenie Iyniera.

2.2. Przewody i kable

Przewody i kable winny spetigarametry techniczne materiatow i wyrob6w powitiyy zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiatderymaganiom obovgzujacych przepiséw, norm patwowych (PN lub BN)
oraz przepisom dotygzym urzdzeh stuzacych do ochrony technicznej obiektow. Materiatyrelyy i uradzenia, dla
ktérych wymaga si certyfikaty zgodnéci, nalery dostarczé z certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub protddumi
odbioru technicznego.

2.3. Aparaty elektryczne.

Aparaty elektryczne winny spetdiparametry techniczne materiatéw i wyrobéw powitnyy zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiatdeymaganiom obowgizujacych przepiséw, norm patwowych (PN lub BN)
oraz przepisom dotygzym uradzea stuzacych do ochrony technicznej obiektow. Materiaty ralyy i uradzenia, dla
ktérych wymaga si certyfikaty zgodnéci, nalezy dostarczé z certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub protddumi
odbioru technicznego.

2.4. Osprat elektryczny

Osprzt elektryczny winien spetnéaparametry techniczne materiatéw i wyrobow powitnyy zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiatderymaganiom obovgzujacych przepiséw, norm patwowych (PN lub BN)
oraz przepisom dotygzym urzdzeh stuzacych do ochrony technicznej obiektow. Materiatyrelyy i uradzenia, dla
ktérych wymaga si certyfikaty zgodnéci, nalezy dostarczé z certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub protddumi
odbioru technicznego.

2.5. Oprawy cGwietleniowe

Oprawy éwietleniowe winny spetni@parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powilyy zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiatdeymaganiom obowgizujacych przepiséw, norm patwowych (PN lub BN)
oraz przepisom dotygzym uradzea stuzacych do ochrony technicznej obiektow. Materiaty ralyy i uradzenia, dla
ktoérych wymaga si certyfikaty zgodnéci, nalery dostarczé z certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub protddumi
odbioru technicznego.

2.6. Rozdzielnice elektryczne

Rozdzielnice elektryczne winny spel@iparametry techniczne materiatéw i wyrobow powityy zgodne z
wymaganiami podanymi w projekcie i powinny odpovaadvymaganiom obowgzujacych przepiséw, norm gpatwowych
(PN lub BN) oraz przepisom dotygz/m urazdzen stuzacych do ochrony technicznej obiektow. Materiaty rolyy i
urzadzenia, dla ktérych wymagaesiertyfikaty zgodnéci, nalezy dostarczé z certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub
protokotami odbioru technicznego.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu rieofe
wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robék fez przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, spratp.

Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéakceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinna gwarantowtavykonanie robét zgodnie z zasadami élaeymi w dokumentac;ji
projektowej, SST i wskazaniachzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.
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3.2. Sprat do wykonania przebudowy i budowy instalacii elektycznych linii
Wykonawca przyspujacy do przebudowy lub budowy instalacji elektryczmyginien wykaza sie mazliwo$cia
korzystania z maszyn i sgte (wedtug tablicy 10), gwarantigych wiaciwa jakos¢ robot.

Tablica 10. Wykaz maszyn i spim

Nazwa

miot udarowy elektryczny

Pilarka do ciecia cegty lub betonu

wiertarka elektryczna

spawarka elektryczna,

przyrzady testujce i pomiarowe

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jaka
wykonywanych robét.

Liczbasrodkéw transportu powinna gwarantaiygrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2.Srodki transportu

Wykonawca przyspujacy do wykonania przebudowy lub budowy instaladggikélycznej powinien wykazywasie
mozliwoscia korzystania zérodkow transportu wg tablicy 1.

Tablica 1. WykazZrodkow transportu

Nazwa

Zuraw samochodowy

Samochdd skrzyniowy

Przyczepa dizycowa

Przyczepa skrzyniowa

Ciagnik siodtowy z naczep

Samochdd dostawczy

Nasrodkach transportu przewone materiaty powinny kfyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukiadgodnie
z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworc

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymiana przylcza napowietrznego.

Budynek posiada zasilanie w energiektryczm jako przyhcz napowietrzny do stojaka dachowego wykonany
przewodem 4xAL 16 ze stupa nr 1/1/VIl typ RK-ZO!. Linia napowietrzna nN zasilana jest ze stacjiRUOWKA VII.
Wewmtrz budynku zlokalizowany jest uktad pomiarowy:

Do stojaka dachowego wymiérprzewody przyjcza napowietrznego na AsXSn 4x16. Wymignzewodu AsXSn po
przystosowaniu instalacji elektrycznej do padieniu wykona RDE LEAJK wiasnymisrodkami i naktadami. Sugeruje
sig monta ochrony przegiciowej na stupie nr 1/1/VI1l ze wzgdu na zasilanie budynkuyteczndci publiczne;.

Moc elektryczna zaméwiona dla budynku nie zmiegi gést wystarczajcazeby pokrg wzrost mocy w
przebudowanym budynku. Nie zachodzi konieéZzrmwickszenia mocy elektryczne;.

Schemat ideowy zasilania przedstawia rys. nr E-01.

5.2. Uktady pomiarowy ZL-1.

Uktady pomiarowy wykonapoprzez obudowZL-1 zlokalizowane na zewgtrz budynku. ZL-1 w obudowie 40x57
podtynkowej z tworzywa sztucznego termo utwardzgdne Il klasie izolacji. ZL-1 naley wyposay¢ w licznik energii
czynnej C52 w ukladzie bezfrednim oraz zabezpieczenie przedlicznikoweaazhik nadmiarowo - pdowy
instalacyjny S303 C 25A. g¢za ZL-1 przystosowado oplombowania. ZL-1 montowd,1m nad poziomem posadzki.

Miejsce lokalizacji ZL-1 przedstawia rys. nr E-&hemat ideowy zasilania przedstawia rys. nr E-01.

5.3. WG.

WG zlokalizowa na zewntrz budynku w obudowie metalowej TW 250 ze szklprzeston w Il klasie izolacji. WG
wyposay¢ w rozkhcznik RA 160A 3P.

Miejsce lokalizacji WG przedstawia rys. nr E-02h8mat ideowy zasilania przedstawia rys. nr E-01.
5.4. Rozdzielnica RG.

Rozdzielnica gtéwna RG zlokalizowaa parterze pomieszczeniu nr 1 szatnia. RG ZasMdG przewodem 4xLgY 10
w rurze RLo47 pod tynkiem. RG w obudowie z tworzyszaucznego podtynkowa PRAGMA F 2x24 o IP 40. RG
montowa 1,1 m nad poziomem posadzki. W RG wykbnazdziat przewodu PEN na PE i N poprzez uziemienie
przewodu PEN. Uziemienie RG poky¢ z uziemieniem otokowym. Rozdzielgi®RG wyposay¢ w:

- rozlacznik trojbiegunowy,
- lampki sygnalizujce napicie,




Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbiory RobatBwlanych — instalacje elektryczne

- wytaczniki réznicowo — padowe,
- wytaczniki nadpadowe.
- ograniczniki przepi,

Rozdzielnica RG zasila wszystkie odbiorniki budynkliejsce lokalizacji RG przedstawia rys. nr E-@2hemat
elektryczny RG przedstawia rys. nr E-05.

5.5. WLZ

Od stojaka dachowego do ZL-1 WLZ prowadgirzewodem 4xLgY 10 w rurze RL 0 47 pod tynkiem.Z2d1 do WG
WLZ prowadzé przewodem 4xLgY 10 w rurze RL o0 47 pod tynkiem. W& do RG WLZ prowadziprzewodem 4xLgY
10 wrurze RL 0 47 pod tynkiem.

Trasa prowadzenia WLZ przedstawia rysunek nr E-02.

5.6. Instalacja gniazd, wypustow 1-fazowych 3-fazowh.

Instalacja gniazd wtykowych 1-faz. prowadgko natynkow w listach naciennych przewodami kabelkowymi YDY.
Gtéwne cagi przewodow prowadzina poddaszu w podiodze a rpstie po wykonaniu przebiw stropie doprowadzido
tacznikow.

Trasa prowadzenia przewodow zasitgich powinna przebiedaw linii prostej, nie prowadziprzewoddéw w liniach
ukosnych. Odlegtéci prowadzonych linii od okien, drzwi, sufitu, | glogi oraz miejsca monta gniazd zgodnie z
przepisami PBUE, PN-IEC 60364 i SEP-E-002.

Gniazda montow@jako podwadjne i lokalizowana wysokéci 1,15m. Osprg montowa jako szczelny o IP 44 na
wysokaci 1,15m. W pomieszczeniu nr 1 montawaytacznik 0,1 do gniazda 3-fazowego tedby podczas nieobeciwd
0soby nieupowaznione nie mogty korzystaz gniazda na zewgirz budynku pod zadaszeniem.

Instalacja gniazd wtykowych przedstawiays. nr E-02, E-03.

5.7. Instalacja gwietlenia podstawowego i wentylatorow.

Instalacja éwietlenia podstawowego i wentylatoréw prowadjako natynkow w listach néciennych przewodami
kabelkowymi YDY. Giéwne cigi przewodow prowadzina poddaszu w podtodze a rasie po wykonaniu przebiw
stropie doprowadzido kcznikéw.

Trasa prowadzenia przewodow zasitgich powinna przebiedaw linii prostej, nie prowadziprzewoddéw w liniach
ukosnych. Odlegtéci prowadzonych linii od okien, drzwi, sufitu, | glogi oraz miejsca monta wytacznikbw zachowa
zgodnie z przepisami PBUE, PN-IEC 60364 i SEP-E-002

t aczniki lokalizowa na wysokéci 1,15m. W pomieszczeniach zamontéwarawy gwietleniowe zgodne z
parametrami okigonymi w legendzie. Wentylatory zgizat z wylacznika Gwietlenia danego pomieszczenia.

Instalacja éwietlenia podstawowego i wentylatorow przedstawmm nr E-02, E-03.

5.8. Instalacja dwietlenia awaryjnego i ewakuacyjneqo.
Instalacg oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego prowgdako natynkow w listach naciennych przewodami
kabelkowymi YDY. Gtowne cigi przewoddw prowadzina poddaszu w podtodze a rastie po wykonaniu przebiw
stropie doprowadzido kcznikow.
Instalacg oswietlenia awaryjnego realizowgoprzez oprawy podstawowe, do ktérych wmontbwaduty awaryjne 2
godzinne podpte na state do sieci. Oprawy &k rozmieszczone aby po zaniku re@ bylo wymagane min 1Lx.
Instalacg oswietlenia ewakuacyjnego realizowpoprzez piktogramami montowane dtéanie.
Trasa prowadzenia przewodow zasitgich powinna przebiedaw linii prostej, nie prowadziprzewoddéw w liniach
ukosnych. Odlegtéci prowadzonych linii od okien, drzwi, sufitu, | glogi oraz miejsca monta wytacznikbw zachowa
zgodnie z przepisami PBUE, PN-IEC 60364 i SEP-E-002
Instalacja éwietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego przedstawsa ny E-02, E-03.
5.9. Ochrona przepéciowa.

Dla obiektu ochrona przegiowa lxdzie zrealizowana jako dwustopnigwDchror przepgciowa nalezy zrealizowd
za pomog ogranicznika hybrydowego B+C (typ 1) DEHNventil WS 255 25kA, 1500V w rozdzielnicy RG.
5.10. Instalacja odgromowa i uziemienia.

Budynek nie wymaga instalacji odgromowej jednaktutapieczastwa wykona instalacje odgromoavoraz ochroa
przeciw przepgiciowa.

Wykorzysta& pokrycie dachu z blachy stalowej o grébid,7mm Nasfpnie prowadzi zwody pionowe z drutu
stalowanego ocynkowaneg8 mm. Zwody prowadziw ostonie izolacyjnej w ocieleniu. Zwody pionowezymy z
uziemieniem otokowym poprzez zaciski kontrolne.iga&ontrolny powinien miédwie sruby o gwincie M6 lub jedno
gwincie M10. Zacisk kontrolny montowav puszcze uziemiagej hermetycznej z oznaczeniem uziemienia. Uziom
otokowy wykona z bednarki stalowej ocynkowanej FeZn 30x4zoftej na gtbokasci 0,6-1 m w odlegtéci 1-1,5m od
fundamentéw budynku. Pod przejazdami i przeszkodmatinowymi bednarkprowadzé w rurze ostonowej. 4czenia
bednarki oraz ptoéw wykona poprzez trwateaczenia galwaniczne np. spawanie z malowaniem. Ufisrdamentowy
taczy¢ z konstrukcjami metalowymi budynku poprzez spawabiziom otokowy naley polaczy¢ z RG.

Po wykonaniu instalacji odgromowej i uziemianiagaglwykona pomiar rezystancji uziemienia. Rezystancja
uziemienia nie powinna przekrac¢z Q.

Instalacje odgromowa i uziemienia przedstaavigs. nr E-04.

5.11. System ochrony od porsei i potaczenia wyrownawcze.
Instalacje elektryczne w budynku zaprojektowanokiadzie sieci TN-S. Ochremprzed dotykiem
bezpdrednim (podstawowa) projektugie poprzez:

- izolowanie czsci czynnych
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- wytaczniki réznicowo pgdowe o psdzie zadziatania 30 mA.

Ochrore przed dotykiem parednim(dodatkowa) projektujeespoprzez:

- zastosowanie samoczynnego yeyienia zasilania,

- urzadzenia Il klasy ochronrigi

- polaczenia wyrdwnawcze.

Instalacje elektryczneedg wykonane w uktadzie z rozdzielonym przewodemaieuin ,N” oraz ochronnym ,PE”.
Przewodu ochronnego ,PE” nie wolno przeryavavylgcznikiem ani 4cznikiem — musi zachoweciqgtos¢ w calej
instalacji. Przewod ten musi byyr&nionyzotto-zielonym kolorem izolacji, Z@rzewdd neutralny kolorem niebieskim.

Do przewodu ochronnego ,PE” najeprzylczy¢ wszystkie dogjpne przewodgre czsci instalacji nie znajduce
sig w warunkach normalnej pracy pod nggem, a ktére magznaleré sig pod napiciem w wyniku uszkodzenia izolacji
roboczej (np. obudowy rozdzielnic, obudowy mas&ahina prysznicowa, metalowe umywalki. itp.).

Dodatkowo nalgy wykona pofaczenia wyrownawcze unabwiajace uzyskanie wyréwnania potencjatow peday
cze$ciami przewodzcymi dosepnymi i czsciami przewodacymi obcymi. Po wykonaniu instalacji elektrycznycdlery
sprawdzé pomiarem: stan izolacji przewodéw, wast@ezystancji uziemienia, skuteczdmchrony od porzen oraz czas
wytaczenia wyhcznikow r&nicowo padowych.

W RG wykond rozdziat przewodu PEN na PE i N poprzez uziemipniewodu PEN. Uziemienie RG poky¢ z
uziemieniem otokowym.

Wszystkie prace zwzane z wykonaniem systemu ochrony od petagradem elektrycznym naky wykona
szczegolnie starannie zgodnie z obgamjacymi Polskimi Normami, Przepisami Budowy Wdzeh Elektrycznych, a tate
innymi przepisami Prawa budowlanego, BHP i ochrpraeciwpaarowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiecia zat@onej jakaci wykonywanych robét przy przebudowie lub budowie
instalacji elektrycznych.

Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu wskazaniazimierowi zgodnéci
dostarczonych materiatéw i realizowanych rob6t kuwhoentac projektova, OST, SST i PZJ.

Materialy posiadajce atest producenta stwierdmaj ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mog
by¢ przez Irkyniera dopuszczone daycia bez bada

Przed przysipieniem do badania, Wykonawca powinien powiadoimiyniera o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia fmipiwyniki bada do akceptacji layniera.

Wykonawca powiadamia pisemniezimiera o zakaczeniu kadej roboty zanikaicej, ki maze kontynuowé dopiero
po stwierdzeniu przez tgniera i ewentualnie przedstawiciela, odpowiednidgodanego terenu Zaktadu Energetycznego
- zalazonej jakdci.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien uzyslka producentéw Zaviadczenia o jakei lub atesty
stosowanych materiatéw.

Do materiatéw, ktérych badania powinien przeproviadia zadanie Irzyniera, naley dokond testowania spetu
posiadajcego maliwos¢ nastawienia mechanizméw regulacyjnych.

W wyniku bada testupjcych naley przedstawd Inzynierowi swiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1.Roboty zanikowe

Sprawdzeniu podlegaprzewody i kable przed zatynkowaniem.
6.4. Badania po wykonaniu robot
Po zakaczeniu robét naley przeprowadzi proby montaowe obejmujce badania i pomiary.
Zakres podstawowych prob obejmuje:
- sprawdzenie ggtosci obwodow instalacji elektrycznej,
- sprawdzenie rezystancji izolacji poszczegdéinych atbdwy,
- sprawdzenie warfgi rezystancji ptli zwarcia jednofazowego,
- pomiar rezystancji uziemienia
- sprawdzé test wyhcznikdw ré&nicowoprdowych oraz czas wytzenia,
- pomiary rezystancji uziemie
Sprawdzenie i odbior rob6t powinnodwrykonane zgodnie z przepisami i normami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robtazpo ich zakaczeniu powinno podlega
* zgodné¢ wykonania rob6t z dokumentagi
»  wihasciwe podhczenie przewoddéw w puszkach i rozdzielnicach,
wykonanie pomiaréw z przekazaniem wynikéw do protalodbioru.
W przypadku zadawalgych wynikdw pomiaréw i badewykonanych przed i w czasie wykonywania robét, na
wniosek Wykonawcy, liynier maze wyrazé zgodt na niewykonywanie badgo wykonaniu robot.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w $5W-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy dla instalacji elektrycznej jest
- dla przewodéw i kabli jest metr,
- dla osprztu sztuki lub komplety,
- dlarozdzielnic sztuki lub komplety,
- dla opraw komplety
- dla sprawdz&i bada pomiar
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét
Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odhiob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu oraz na zasadach
odbioru czsciowego i kaicowego okrélonych w D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.
Przy przekazywaniu instalacji elektrycznych do é&afacji, Wykonawca zobowzany jest dostarcZyZamawiagcemu
nastpujace dokumenty:

— projektows dokumentagj powykonawcaz,
— geodezyjn dokumentag powykonawca,
— protokéty z dokonanych pomiaréw,
protokéty odbioru robot zanikagych,

— ewentualn ocer robot wydan przez Zaktad Energetyczny.

8.2. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przezyimiera
przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi czsciowemu,

c./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

Ogolne wymagania dotygeze poszczegolinych rodzajéw odbioru robét podano-m-D0.00.00.

8.3. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Wedtug ST.D-M.00.00.00.

Odbidr robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.

Odbioru robét dokonuje fiynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem dceBaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadori@emtym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentow zawiargich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z DokumentagProjektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbidr czxsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czici robdt. Odbioru czciowego rob6t dokonuje gsiwg
zasad jak przy odbiorze kcowym robot. Odbioru robot dokonujezimier.

8.5. Odbidr ostateczny robot

8.5.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlig jakasci | wartosci.
Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ideje o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robét i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeporez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jakmowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bada
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdtpetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeoavych lub robét uzupetniagych w warstwigcieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczeg6lnych asortymentaebnacznie
odbiega od wymaganej dokumentgpjojektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
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eksploatacyjne obiektu i bezpiedséwvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafygrzyjetych w dokumentach umowy.
8.5.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggm robot jest protokdt odbioru ostatecznegotrobd
sporzdzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamayuiago.
Przy przekazywaniu ugdzen teletechnicznych do eksploatacji, Wykonawca zohpany jest dostarcZyZamawiajcemu
nastpujace dokumenty:
- dokumentaej projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodakmmentéw umowy i (ewentualnie) uzupetaé lub
zamienne)
- recepty i ustalenia technologiczne
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)
- protokoty z wynikami dokonanych pomiaréw, zgodn®ST i ewentualnie PZJ
- deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ewentiedizJ
- opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zaiczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z S8ZJ
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzgych
- protokoty odbioru i przekazania robét weaielom uradzen
- geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu
kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego niedogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob6t
Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg keda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
Termin wykonania robd4t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.
8.6. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usurtciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.
8.7. Zasady posipowania w przypadku wystpienia wad i usterek
W przypadku wysipienia wad i usterek Wykonawca zobarany jest do ich usugia na wlasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wymagaokreslonych w punkcie 6. SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycyre podstaw ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyageze podstaw ptatréci podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoined.p.
Ptatnag¢ za km linii naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakaosci uzytych materiatéw i wykonanych rob6t na
podstawie wynikdw pomiaréw i badl&ontrolnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— przygotowanie, zakup, dostarczenie i wbudowanieensbw,
— odfaczenie i demontakolidujacego odcinka linii lub stacji transformatorowej,
— podhkczenie linii lub stacji do sieci, zgodnie z dokurtzap projektova,
— wykonanie inwentaryzacji lokalizacji stupéw napotrzmych linii i stacji transformatorowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa ,Prawo budowlane” z pdiejszymi zmianami,
Ustawa o ochronie przeciwparowej - tekst jednolity Dz. U. z 2002 r Nr 147 zp®29,
Ustawa o badaniach i certyfikacji Ustawa o nornadjzz 12. wrzénia 2002 r,
Ustawa ,Prawo energetyczne” z 10. kwietnia 199 p&niejszymi zmianami,
Rozporadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powirndpowiada budynki i ich usytuowanie z 7
kwietnia 2004 r,
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektachdwidnych
N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach mddoych;
PN-84/E-02033 @wietlenie wrtrz swiattem elektrycznym
PN-86-92/E-05003 Ochrona odgromowa obiektéw budoydh
10 PN-IEC 61024-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowthnyasady ogoine
11. PN-IEC 61024-1 -1 Ochrona odgromowa obiektow budawth. Zasady og6ine. Wybér poziomdéw ochrony
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12. PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektédosdanych. Zasady ogélne. Przewodnik B —
Projektowanie, monta konserwacja i sprawdzanie adzen piorunochronnych.



