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1. Czesc ogolna

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdétowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
szczegdtowe dotyczgce wykonania i odbioru robdét montazowych konstrukcji stalowych na

budowie dla inwestycji:

»Rewitalizacja przestrzeni miejskiej Krobi — renowacja zbiornika wodnego
wokoét Wyspy Kasztelanskiej, wraz z przepustem do Rowu Krobskiego

oraz przebudowa Rowu Krobskiego”

Numer kodu CPV:
e 45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej
e 45223000-6 - Roboty budowlane w zakresie konstrukcji
e 45223100-7 - Montaz konstrukcji metalowych

Inwestor: Gmina Krobia
ul. Rynek 1
63-840 Krobia

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza szczegdétowa specyfikacja techniczna obejma
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robdt jakie wystepujg przy
realizacji przedmiotowego zakresu robdt, stanowigcych przedmiot umowy, a w

szczegodlnosci:
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e dostarczenie na plac budowy w miejsce wykonania prac montazowych, montaz,
przestawianie i demontaz rusztowan, niezbednych do wykonania prac

¢ wykonanie konstrukcji pomocniczych, koniecznych do wtasciwego wykonania prac

e wstepny montaz konstrukcji wykonanych w warunkach warsztatowych

e wytyczenie lokalizacji montowanych elementéw

e wykonanie robdét zwigzanych z fundamentami betonowymi badz innymi
konstrukcjami niezbednymi do wtasciwego wykonania montazu

e montaz dostarczonych konstrukcji

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w OST-00. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg,

SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

Ogdlne warunki dotyczgce materiatow podano w OST-00.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu prac montazowych sg:

e elektrody spawalnicze

e materiaty ztgczne (kotwy chemiczne, $ruby, nity, kotki montazowe itp.)

e wykonane uprzednio konstrukcje i wyroby warsztatowe

Stosowane w pracach montazowych materiaty i elementy ztgczne winny by¢ zgodne w
zakresie swoich wtasciwosci eksploatacyjnych i parametrow wytrzymatosciowych i
geometrycznych z materiatami okreslonymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie zmiany

wymagajg uprzedniej akceptacji ze strony Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet
Ogdlne warunki stosowania sprzetu podano w OST-00.
Dobér rodzaju sprzetu uzywanego do wykonania petnego zakresu prac pozostawia sie
Wykonawcy. Do wykonania robdt montazowych moze by¢ wykorzystany nw. sprzet:
e szlifierka katowa,

e wiertnica i wiertarka reczna,

Wykonawca: Inwestor: Data: Projekt nr:
Elektrownie Wodne Zeneris Sp. z 0.0. | Gmina Krobia 10.2016 r. | 2016/21/4

ul. Paderewskiego 7, 61-770 Poznan ul. Rynek 1

Adres do korespondencji: 63-840 Krobia Strona | 143
ul. Paderewskiego 8, 61-770 Poznan




REWITALIZACJA PRZESTRZENI MIEJSKIEJ KROBI
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

e drobny sprzet pomocniczy do montazu,

e spawarka elektryczna transformatorowa, bgdz automat spawalniczy,

e sprzet do zatadunku i wytadunku konstrukcji i wyrobdw - zuraw samojezdny

o odpowiednim udZwigu, dostosowanym do ciezaru konstrukcji,
* mata betoniarka przewozna,
* maty agregat pragdotwadrczy.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan

jakosciowych robdét zostang przez Kierownika budowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone

do robdt.

4. Transport

Ogdlne warunki dotyczace srodkéw transportu podano w OST-00.

Transport materiatéw i wyrobéw gotowych moze by¢ dokonany dowolnym srodkiem
transportu, w sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Gotowe konstrukcje stalowe
nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajagcych wyroby przed korozjg i uszkodzeniami

mechanicznymi zaréwno konstrukcji, jak i powtok.

5. Wykonanie robét

Ogdlne zasady dotyczgce wykonania robdt podano w OST-00.

5.1. Zasady szczegétowe wykonania robét
5.1.1. Wykonanie czynnosci przygotowawczych powierzchni do montazu
Przed przystgpieniem do robdt nalezy wyznaczy¢ lokalizacje montowanego elementu
na podstawie dokumentacji projektowej. Powierzchnie konstrukcji istniejgcych na obiekcie,
na ktérych przewidywany jest montaz okreslonego elementu lub konstrukcji nalezy
odpowiednio przygotowac poprzez zmycie do wtasciwej powtoki, a w przypadku tgczenia za
pomocg spawu do materiatu rodzimego — usuniecie wszelkich zanieczyszczen oraz powtoki

zabezpieczajacej konstrukcje stalowa.
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5.1.2. Montaz konstrukcji za pomocga ztaczy spawanych
Wszystkie ztgcza montazowe wykonywane w technologii spawanej nalezy wykonac
Scisle wg wymagan zawartych w odpowiednich pozycjach dokumentacji projektowej.
Potgczenia spawane konstrukcji obcigzanych parciem wody muszg by¢ wykonane jako
ciggte i szczelne zapewniajgce szczelno$é przy cisnieniu o wartosci 150% cisnienia
nominalnego — wysokosci gradientu hydraulicznego obcigzajgcego konstrukcje w trakcie
normalnej eksploatacji.
Zasadniczy zakres wykonania potgczenia obejmuje:
e przygotowanie (wyprofilowanie wg wymagan dokumentacji projektowej lub
instrukcji montazu opracowanej przez Wykonawce) styku tgczonych elementéow
¢ wtasciwe ustawienie wzgledem siebie tgczonych elementdw,
e zachowanie $cisle wg dokumentacji montazowej pozycji tgczonych elementéw w
konstrukcji,
e zastabilizowanie czasowe ustawionego elementu (wykonanie spawow stykowych),
e wykonanie wtasciwego potgczenia z zachowaniem wymagan co do grubosci spoiny
okreslonych w dokumentacji projektowej,

e biezaca kontrola oraz czyszczenie powierzchni spawu z zuzla odpryskow.

5.1.3. Montaz konstrukcji za pomocg ztaczy srubowych
Osadzenie dostarczonych gotowych elementédw, wyrobdw i czesci sktadowych
montowanej konstrukcji powinno uwzglednia¢:
e wtasciwe ustawienie wzgledem siebie tgczonych elementdw,
e zachowanie $cis$le wg dokumentacji montazowej pozycji tagczonych elementéw w
konstrukcji,
e zastabilizowanie czasowe ustawionego elementu,
* wykonanie potgczenia z dokreceniem S$rub z sitg wymagang dla danego typu

potaczenia w dokumentacji projektowej lub instrukcji montazu dostawcy wyrobu.
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6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady dotyczace kontroli robot podano w OST-00. Kontrola jakosci robot
polega¢ bedzie na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z zakresem podanym w

przedmiarze robdt i dokumentacji projektowej.

6.1. Badaniai kontrola przed przystgpieniem do robét
Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi

Nadzoru aprobaty techniczne na przewidywane do zastosowania materiaty oraz
Swiadectwo jakosci lub deklaracje zgodnosci, wydane przez producenta materiatéw
(wyrobow). Ponadto sprawdzone powinny by¢:

e ocena przygotowanych do montazu elementédw konstrukcji i wyrobdw w zakresie

zgodnosci z dokumentacjg projektowa i wymaganiami SST
e ocena prawidtowosci przygotowania powierzchni do potgczen,

e prawidtowosé wykonania konstrukcji pomocniczych i rusztowan.

6.2. Badania w trakcie wykonywania robét
W czasie wykonywania robét nalezy sprawdzi¢:

e zgodno$¢ wymiardéw i jakosci przygotowania podioza do wykonania potgczen
spawanych z dokumentacjg projektows,

e osiowo$¢ i usytuowanie otwordw dla potgczen skretnych oraz ich $rednice w
odniesieniu do wymagan okreslonych w dokumentacji projektowej z zachowaniem
tolerancji okreslonych w dokumentacji projektowej lub stosownych normatywach
dotyczacych danego rodzaju czynnos$ci montazowych,

e zgodnos$¢ ustawienia i osiowos$s¢ montowanych elementéw konstrukcji pod katem
zachowania ich geometrii z dokumentacjg projektows,

e prawidtowosé wykonania potgczen spawanych w zakresie jakosci przetopu i

szczelnosci (kontrola ultradZzwiekowa, radiograficzna lub penetrator).
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7. Obmiar robot

Ogdlne zasady dotyczgce dokonywania obmiardw robdt podano w OST-00.
Jednostkg obmiarowg robdot montazowych konstrukcji stalowej jest dla robdt
obejmujacych:
* montaz konstrukcji stalowej — 1kpl (komplet),

* montaz elementdéw wyposazenia technologicznego — 1kpl (komplet),

8. Odbior robot

Ogdlne zasady dotyczgce dokonywania odbioru robét podano w OST-00.
Odbidr robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci i jakosSci wykonanych czynnosci oraz
zgodnosci zakresu robdt z opisanym w niniejszej SST z wycenionym przez Wykonawce

przedmiarem robot.

8.1. Odbidr koncowy
Koncowy odbidr konstrukcji stalowych i elementéw wyposazenia technologicznego
dokonywany jest po ukoniczeniu ich montazu na okreslonym w dokumentacji projektowej
elemencie obiektu. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢
uaktualniong dokumentacje projektowa zawierajgacg wszystkie zmiany wprowadzone w

czasie budowy.

9. Podstawa ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST-00.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
e prace pomiarowe przy lokalizacji montowanych elementéw i konstrukcji,
* roboty przygotowawcze,
* montazi demontaz konstrukcji pomocniczych na czas montazu zasadniczego,
e zakup i dostarczenie do miejsca wbudowania materiatéw,
e dostarczenie konstrukcji i wyrobéw przeznaczonych do montazu na jego miejsce,

¢ wykonanie potgczen stykowych i montazowych,
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wykonanie potgczen statych,

badania kontrolne jakosci potgczen,

wykonanie wtasciwych préb ruchowych dla elementédw napedu,

uzupetnienia i naprawy zabezpieczen antykorozyjnych uszkodzonych w trakcie
montazu

przeprowadzenie badan kontrolnych, wymaganych w SST,

uporzgdkowanie terenu prowadzenia prac.

10. Przepisy zwigzane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
zastosowania

PN-H-82200 Cynk

PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury

PN-H-92125 Stal. Blachy i tasmy ocynkowane

PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana

PN-M-82006 Podktadki okragte doktadne

PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne $rub i wkretéw
PN-M-82054-09 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne nakretek

PN-EN 45014 Ogdlne kryteria dotyczgce deklaracji zgodnosci wydawanej przez

dostawcoéw
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