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zal. nr 7 do SIWZ 42008

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
na wykonanie chodnika przy drodze wojewodzkiej nr 33 w Parznicach
Przedmiot specyfikaciji.
Przedmiotem niniejszej specyfikacyi symagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budow chodnika przy drodze wojewddzkiej w Parznicach .

Zakres stosowania specyfikaciji.
Specyfikacja jest stosowana jako dokumenetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.

Zakres robat.
Zakres robot zostat wyszczegdélniony w kosztorygertowym stanowdcy zahcznik do
niniejszej specyfikacji technicznej.

Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&kdch wykonania zgodnie z niniegz
specyfikacy techniczi i poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonanie robot.
Chodnik.
Chodnik naley wykona z kostki brukowej wibroprasowanej szarej grédo6 cm na
podsypce cementowo-piaskowej gré@id3 cm. na podbudowie z kruszywa tamanego 0/31
grubaci 10 cm. Kostka brukowa winna posiédAprobat Technicza wydary przez
Instytut Badawczy Drog i Mostow lub Instytut TeckirBudowlanej.
Stosowana kostka winna spelhisymagania normy BN-80/6775-03/01.

Do ukfadania chodnika Wykonawca @0 przysipi¢c po zatwierdzeniu przez
Zamawiajcego stosownych wyrobéw.

Obrzea.

Obrzeza betonowe wibroprasowane o wymiarach 8x30 powispginid wymagania
normy BN-80/6775-03.04. Do ukladania obtgeWykonawca mge przysipi¢ po
zatwierdzeniu przez Zamawagpgo stosownych wyrobow.

Roboty zwhzane z wykonaniem chodnika i innych elementow batgich mana
wykona& recznie. Dopasowanie elementéw betonowych iyaldokonywa przy wyciu
pity. Podbudow z chudego betonu i podsypkementowo-piaskoavnalezry zag:szcza
mechanicznie.

Przy wykonywaniu prac na obiekcie (w pasie digowym) Wykonawca zobowazany
jest:

a) wykona i uzgodné projekt (projekty) czasowej organizacji ruchu mas rob6t zgodnie
Zz Rozpordzenia Ministra Infrastruktury z dn.23.09.2003w.sprawie szczegétowych
warunkéw zagzlzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadz@d tym
zarzdzaniem ( Dz.U z 2003 r. Nr 177 poz. 1729 );

b) dokon& oznakowania terenu rob6t zgodnie z zatwierdzonywjeRtem czasowej



organizacji ruchu;

c) wykon& wszelkie inne prace, roboty, obiekty wynikeg z uzgodnionego projektu
czasowej organizacji ruchu (drogi tymczasovwgazdy itp.) ;

d) w okresie trwania rob6t (do czasu oddania dgtkw pasa drogowego) utrzyiha

w stanie sprawrié oznakowanie roboét, o ktébrym mowa w pkt b) niniega us¢pu oraz

wykonane obiekty, roboty, o ktorych mowa w pkna)iejszego uspu;

e) po przywrdoceniu statej organizacji ruchu zlikexe czasowe oznakowanie terenu oraz
obiekty (drogi tymczasowe, objazdy itp.). Uzys&eaz likwidacji materiaty, uedzenia
stanowd wtasna¢ Wykonawcy (znaki, ptyty drogowe, kruszywo drogovtp,)

7. Wykonawca ponosi odpowiedzialn& za:

a) uszkodzenie instalacji udzer znajduacych s¢ na terenie robot,

b) uszkodzenia i zniszczenia spowodowane przez Waka w terenie ssiadupcym
Z miejscem realizacji robot,

c) szkody i zniszczenia spowodowane w terenie wyk@mia robét w tych elementach
terenu i jego ugmzeniach, ktére dua uzytkowane po zakiczeniu robot, nie
przewidziane do rozbiorki, ziélee, krzewy, znaki drogowe, chodniki, jezdnie,
ogrodzenia, mata architektura, itp.,

d) szkody 0s6b trzecich powstate w wyniku realizempot niezgodne z obowdujacymi
przepisami, w tym: projektem czasowej orgagjizachu, przepisami BHP, itp.

Szkody i zniszczenia spowodowane w wykonanych miéegkzdarzé losowych i innych,

powstate przed odbiorem poszczegolnych etapow ralylibnawca naprawia na whasny

koszt.

8. Kontrola jakosci robét.
Wykonawca zobowzany jest do wykonania petnego zakresu hadkreslonych
w normach. Badania kontrolne obejmuapty proces budowy i powinny bywykonywane
z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakiei robot oraz gdy zada tego inspektor
nadzoru. Badania jakoi materiatbw i mieszanki chudego betonu Wykonawca
przeprowadza na wihasny koszt. Wszystkie wyniki Ilhadapomiarow musz byc¢
opracowane w spos6b uzgodniony z Zamaap.

9. Odbidr robdét.

Odbior robot dokonywanydozie na zasadach odbioru robot zargkggh i ulegajcych
zakryciu. Podstaw oceny jakéci i zgodndci rob6t z umow beda badania i pomiary
prowadzone w czasie realizacji jak i po z&ésxeniu robot oraz ogliziny wizualne
dokonane podczas odbioru. Odbiér rob6t — elementida przeprowadzone po
dokonaniu i przedieniu przez Wykonawchada, atestow oraz pomiaréw kontrolnych
w w/w normach.



