Zalacznik Nr S do SIWZ

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SPECYFIKACJA ZAWIERA:
L. Wymagania ogdlne.
II. Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna na wykonanie koryta wraz z profilowaniem

i zageszczaniem podloza.

II.  Szczegodlowa Specyfikacje Techniczna na naprawe podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.

IV.  Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna na remont czgstkowy nawierzchni emulsja
i grysami ( przy pomocy peatchera).

V. Szczegotowa Specyfikacja Techniczna na remont nawierzchni bitumicznych, naprawe
nawierzchni gruntowych i nawierzchni z kamiennego.



I. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i
odbioru robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot drogowych w Piotrkowa
Tryb.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Rejestr obmiardw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Zamawiajacego.

1.4.6. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne ze specyfikacjami technicznymi.

1.4.7. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.8. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.10. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i §rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.11. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci przemarzania.

1.4.13. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, sluzace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodnos¢ ze SST i umowa.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okres§lonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
ustaleniami wymienionymi w umowie.



1.5.2. Zgodno$¢ robot z umowa i SST

SST oraz dodatkowe ustalenia przekazane Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania
wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nastgpujaca kolejnosce
ich waznosci : umowa, SST, pisemne ustalenia.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego , ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne ze SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z SST i wplynie to na jako$¢ robot , to
takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty zostana rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach remontowych i konserwacyjnych wykonywanych ,,pod
ruchem”.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t na
czas trwania robot. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten
sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceng umowna.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren robot w nalezytym porzadku ,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie prowadzonych robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Zamawiajacego i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi

1.5.6. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatow i
sprz¢tu na i z terenu robot. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich szkod powstatych przez pojazdy i
tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczeg6lno$ci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okres§lonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie umowne;j.

2. MATERIALY

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu robot.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaptaceniem

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w SST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowoS$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli robdt i1 jako$ci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania  materialdow oraz robdt z czgstotliwos$cia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych.

4.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST.
4.3. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,
2. deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

—  Polska Norma lub

—  aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spetniaja wymogi SST.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéow tych badan beda dostarczone przez Wykonawceg
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

4.4. Dokumenty wykonania robot :

a) Rejestr obmiaréw. Rejestr obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego zakresu
rob6t. Obmiary wykonanych na podstawie zlecen czg$ciowych robot przeprowadzane beda w jednostkach
przyjetych w szczegotowej specyfikacji technicznej 1 wpisywane do rejestru obmiarow.

b) zlecenia czgsciowe robot ,
¢) protokoty odbioru robdt czesciowych,

d) protokoty zawierajace inne ustalenia dotyczace robot.

Dokumenty wykonania robot beda przechowywane przez Wykonawceg w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.



Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie ze SST, w jednostkach
ustalonych w SST. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym lub telefonicznym powiadomieniu
Zamawiajacego w terminie 3 dni przed wykonaniem obmiaru.

Wyniki obmiaru b¢da wpisane do rejestru obmiardw.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ustalonym przez Wykonawce i Zamawiajacego.

5.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeilnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

6.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie po powiadomieniu o tym fakcie Zamawiajacego. Jako$¢ i
ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie przeprowadzonych pomiaréow, w konfrontacji z
SST i uprzednimi ustaleniami.

6.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy .

6.4. Odbiér ostateczny robot

6.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i
warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego Wykonawca zglosi na pis§mie.
Odbior ostateczny robodt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajacego zakonczenia roboét i przyjecia dokumentoéw, o ktorych mowa w punkcie 6.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z umowa i SST.

6.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru ostatecznego
robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. Rejestry obmiarow (oryginaty),
2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST



Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

6.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych roboét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 6.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiaru ustalona
dla danej pozycji robét.

Cena jednostkowa bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w umowie.

Ceny jednostkowe robot beda obejmowacé:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$§¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

7.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

7.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawgznikow, barier, oznakowan i drenazu,
§3) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).

II. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
- WYKONANIE KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM I
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni wraz z profilowaniem i
zaggszczaniem podloza gruntowego.



2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Warunki przystapienia do robot. Bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw
nawierzchni nalezy wykona¢ koryto oraz profilowanie i zaggszczenie podtoza. Wczedniejsze przystapienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywacé si¢ ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

4.2. Wykonanie koryta

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami SST, t;.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

4.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem
byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rz¢dnych wysokos$ciowych i
zages$ci¢ warstwe do uzyskania wymaganej warto$ci wskaznika zaggszczenia.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

Wskaznik zaggszczenia zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (1)

Strefa korpusu Ruch mniejszy
od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtoza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunck wtornego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

4.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejne;j
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.



5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Badanie i pomiar cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza .

5.1.1. Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6ézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10
cmi-5cm.

5.1.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza). Nierownosci podiuzne i poprzeczne koryta i profilowanego
podioza nalezy mierzy¢ tata zgodnie z norma BN-68/8931-04. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

5.1.3. Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny zapewniaé prawidlowe odprowadzenie wod
deszczowych po utozeniu nawierzchni.

5.1.4. Rzg¢dne wysoko$ciowe. Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzgdnymi projektowanymi (tu istniejacymi ) nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

5.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 5.1. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtorne
zageszezenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiaru jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,
- zageszczenie,
- utrzymanie koryta lub podtoza,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan , wymaganych w specyfikacji technicznej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

III. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
— NAPRAWA PODBUDOWY Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem naprawy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.3. Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w

dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych
konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalne;j
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢

kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo
ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.2. Wymagania dla materialéw

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (goérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolna warstwg)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.

Kruszywa
Wyszczegodlnienie tamane Badania

‘ Lp.




wlasciwosci zasad- | pomoc- wedlug
nicza | nicza

1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do10 | do 12 -15[3]

2 Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wiecej niz 5 10 -15 [3]

3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz 35 40 -16 [4]

4 Zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-B-04481
wigcej niz (1]

5 Wskaznik piaskowy po pigcio-
krotnym zaggszczeniu metoda 0d 30 | od30 | BN-64/8931
[ lub II we PN-B-04481, % do70 [ do70 -01[26]

6 Scieralnoéé w bebnie Los
Angeles

a) Scieralno$¢ catkowita po
pelnej liczbie obrotow, nie

wigcej niz 35 50

b) Scieralno$¢ czgéciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotow, nie -42[12]
wigcej niz 30 35

7 Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 3 5 -18 [6]

8 Mrozoodporno$¢, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- 5 10 -19[7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- 37[10]
zawy lacznie, % (m/m), nie - - PN-B-06714

10 Zawartos$¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SOs, %(m/m), 1 1 PN-B-06714
nie wiecej niz -28 [9]

11 Wskaznik no$nosci wyos mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zaggszezeniu Is = 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Is = 1,03 120 = [21]

3. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostaltych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudoweg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w specyfikacji ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” .

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.



5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakceji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby
nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyzej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zaggszczeniu byta réwna grubo$ci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy
osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jedne;j
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszankg nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjgtemu poziomowi
wskaznika nos$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bgdzie wykorzystywat, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajacemu w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. 6.3.3. Wilgotnos¢
mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wymaganego (normowego)
wskaznika zaggszczenia.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Pomiary spadkow poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w punktach gléwnych tukow
poziomych.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,



- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny zapewnia¢ wtasciwe odprowadzenie wod
deszczowych.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci istniejacej ( uzupehianej ) podbudowy
0 wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej = 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez
spulchnienie warstwy na pelna grubos¢ do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne
zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
glebokosé, zgodnie z decyzjq Inzyniera, uzupetnione nowym materiatlem o odpowiednich wtasciwosciach,
wyrdéwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ,, Wymaganiach ogdlnych”.
9. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tym oczyszczenie uszkodzonego miejsca z zanieczyszczen i
rumoszu,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot,
- usunigcie z pasa drogowego zanieczyszczen i odpadow powstatych w trakcie wykonywania naprawy oraz
sktadowanie odpadow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane .



IV. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:

- NA REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI PRZY
UZYCIU GRYSOW I EMULSJI (przy pomocy peatchera)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z remontem czastkowym nawierzchni drog na terenie Piotrkowa Trybunalskiego przy
zastosowaniu emuls;ji asfaltowej ( lepiszcza ) i grysoOw bazaltowych bez obcinania krawedzi i watowania .

1.2. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami i wytycznymi technicznymi oceny
jakosci grysow i zwirdow kruszonych, produkowanych z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego
przeznaczonego do nawierzchni drogowych MK-CZDP- 1984r.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja obejmuje:

a) napraw¢ wybojow o glebokosci od 2 do 4 cm,
2. MATERIALY

2.1. Kruszywo. Do remontu czastkowego nawierzchni drog nalezy zastosowac grys bazaltowy odpowiadajacy
normie PN-B/11112 oraz Wytycznym technicznej oceny jakosci gryséw i zwiréw kruszonych produkowanych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych MK-CZDP 84r.

Kruszywo uzywane do remontu czastkowego powinno by¢ ksztaltne, czyste oraz suche. Nie dopuszcza sig

do remontu kruszywa pochodzacego ze skat wapiennych. Pochodzenie kruszywa oraz jego jakos$¢ powinna by¢
uzgodniona z Zamawiajacym. Nie zaleca si¢ skladowania grysow na poboczach lecz dowozenie ich bezposrednio
przez uzyciem do robot.

Transport kruszywa. Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

2.2. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nalezy stosowac kationowa emulsj¢ asfaltowa szybkorozpadowa, w/g BN-71/627-02
O zawartosci asfaltu 65% , ktéra powinna spetnia¢ wymagania zawarte w ,, Warunkach technicznych.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em — 94 — IBDiM — 1994.”

Transport emulsji powinien odbywac si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza sig stosowanie beczek lub
innych pojemnikow stalowych. Cysterny, samochodowe pojemniki, beczki powinny by¢ czyste i nie zawiera¢
resztek innych lepiszczy.
Przy przechowaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ nastepujacych warunkow:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 miesigcy od daty wyprodukowania,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.

3. SPRZET.
Remont czastkowy nawierzchni drog nalezy wykonywac przy uzyciu nastgpujacego sprzetu:

- szczotki stalowe lub z piasawy,

- lopaty, grabie

- $rodki transportowe,

- remonter ci$nieniowy np. Peatcher .

4. TRANSPORT



Lepiszcze nalezy przewozi¢ w stanie ptynnym w cysternach, posiadajacych izolacj¢ termiczna i wyposazonych
w urzadzenia grzejne oraz zabezpieczone przed dostgpem wody.

Kruszywa moze by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Naprawa wyboi plytkich o glebokosci do 1,5 cm.

a) miejsca uszkodzone nalezy oczysci¢ szczotkami stalowymi lub mechanicznie oraz oskardowac odstajace i
wykruszajace si¢ czgsci , nadajac uszkodzeniu regularne ksztatty,

b) wypehieni¢ uszkodzone miejsca nawierzchni narzutem z grysu bazaltowego frakceji 6,3-12,8mm w ilosci 16-25
kg/m? i emulsji pod ci$nieniem,

c) warstwe narzutu (masy ) posypaé¢ grysem bazaltowym odpowiednio 2/4mm lub 4/6,3 w ilosci 8-12 kg/m?.

d) po wykonaniu naprawy uporzadkowac teren , w tym usuna¢ poza teren pasa drogowego rumosz.

5.2. Naprawa wyboi $rednich o glebokosci do 3 cm.

a) miejsca uszkodzone nalezy oczysci¢ szczotkami stalowymi lub mechanicznie oraz oskardowac odstajace i
wykruszajace si¢ czgsci , nadajac uszkodzeniu regularne ksztatty,

b) wypehieni¢ uszkodzone miejsca nawierzchni narzutem z grysu bazaltowego frakcji 12,8-20mm w ilosci 20-25
kg/m? i emulsji pod ci$nieniem,

c) warstwe narzutu (masy ) posypaé¢ grysem bazaltowym odpowiednio 2/4mm lub 4/6,3 w ilosci 8-12 kg/m?.

d) po wykonaniu naprawy uporzadkowac teren , w tym usuna¢ poza teren pasa drogowego rumosz.

5.3. Naprawa wyboi o glebokosci do 4 cm

a) miejsca uszkodzone nalezy oczysci¢ szczotkami stalowymi lub mechanicznie oraz oskardowac odstajace i
wykruszajace si¢ czgsci , nadajac uszkodzeniu regularne ksztatty,

b) wypehieni¢ uszkodzone miejsca nawierzchni narzutem z grysu bazaltowego frakcji 12,8-20mm w ilo$ci 25-30
kg/m? i emulsji pod ci$nieniem,

c) warstwe narzutu (masy ) posypaé¢ grysem bazaltowym odpowiednio 2/4mm lub 4/6,3 w ilosci 8-12 kg/m?.

d) po wykonaniu naprawy uporzadkowac teren , w tym usuna¢ poza teren pasa drogowego rumosz.

5.4. Warunki atmosferyczne: naprawa nawierzchni emulsja i grysami moze by¢ wykonywana przy cieptej i suchej
pogodzie w temperaturze otoczenia powyzej 5 st. C.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenie robot w czasie wykonywania.

W czasie wykonywania robot kontroli podlega doktadno$¢ wykonania robo6t pod wzgledem jednorodnosci i ilosci
materiatow zuzytych do naprawy 1 m* nawierzchni. Sprawdzenie to dokonuje si¢ na podstawie wygladu
zewngtrznego naprawianych miejsc:

Przy ogledzinach zewngtrznych ustala si¢ czy naprawione miejsca sa:
- przebitumowane, co charakteryzuje si¢ wyciskaniem przez kota pojazdow $ladow na nawierzchni,
- niedobitumowane, co charakteryzuje si¢ ruchem ziarna kruszywa pod naciskiem stopy i wyrywaniem ich z
miejsca naprawianego przez kota pojazdu,

6.2. Sprawdzanie rownosci w kierunku podtuznym i poprzecznym.

Prze$§wity migdzy nawierzchnia i 4 metrowa tata nie powinny przekraczac¢ wartosci:
- 9 mm na catej powierzchni remontowanego miejsca.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru wykonania remontu czastkowego nawierzchni przy uzyciu emulsji asfaltowej i grysow jest 1m?
naprawionej nawierzchni. Obmiaru dokonuje Wykonawca przy udziale Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaréw
maja by¢ zestawione w ksigdze obmiaru, podpisane przez Wykonawcg i Inspektora nadzoru. Ksigga obmiaru bedzie
stanowila zatacznik do odbioru robot.

8. ODBIOR ROBOT
Podstawa dokonania odbioru ostatecznego wykonanego remontu czastkowego przy uzyciu emulsji i gryséw beda
nast¢pujace dokumenty i dane:

- ksigga obmiaru,

- atesty materiatow,



- wyniki pomiaré6w kontrolnych,
- ocena wizualna nawierzchni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci bedzie ilo§¢ m2 wyremontowanej przy uzyciu emulsji asfaltowej i grysu nawierzchni ustalona
na podstawie obmiaru oraz cena jednostkowa. Cena jednostkowa uwzglednia wszystkie czynnos$ci i wymagania
niezbgdne do wykonania naprawy nawierzchni t.j.:

- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- oczyszczenie podtoza z usunigciem i sktadowaniem rumoszu,

- wypelnienie naprawianego miejsca narzutem z grysu i emulsji przy uzyciu ,, peatchera”,

- posypanie utozonej warstwy narzutu grysem bazaltowym,

- uporzadkowanie miejsca robot,

- usunigcie nadmiaru grysu,

w przypadku naprawy wyboi o gltebokosci 5 cm i wigeej , cena jednostkowa zawiera ponadto wypetnienie i
naprawianego miejsca klincem i zaggszczenie go wg zasad opisanych w pkt 5.415.5.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i

wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysowa z
wyjatkiem przypadkow omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-11112 - Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
PN-C-04014 - Przetwory naftowe. Oznaczenie lepkos$ci wzglednej lepkosciomierzem Englera.

BN-70/8331-08 - Oznaczenie aktywnej przyczepnosci lepiszczy bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwirdow kruszonych produkowanych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowych, MK CZDP z 1984r.

Wytyczne napraw nawierzchni bitumicznych na drogach krajowych i wojewddzkich (obecna powiatowe)
opracowane przez OLD w Bydgoszczy z 1995r.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94, IBDiM, Warszawa 1994.

V.SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:

- NA REMONT NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

- NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH I NAWIERZCHNI
Z 7ZUZLA PALENISKOWEGO

Przedmiotem niniejszej  specyfikacji  technicznej sa  wymagania dotyczace  wykonania
i odbioru robdt zwiazanych z remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych i naprawa drog gruntowych.

1. REMONT NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z  wykonaniem i odbiorem remontu  nawierzchni  bitumicznych,  wszystkich  typow

i rodzajow i obejmuja naprawg wybojow, obtamanych krawedzi jezdni 1 wypelienie ubytkow.

Glgbokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi jezdni
(oblamania) nalezy naprawia¢ masa z betonu asfaltowego wbudowana na goraco.



Beton asfaltowy zastosowany do remontu czastkowego winien spelnia¢ warunki dla kategorii ruchu KR-3 okres§lone
w normie PN-S-96025 z 1999 r. dla KR 3 - 6 - dotyczy asfaltobetonu produkowanego w Wytworni Mas
Bitumicznych oraz w recyklerach.

Najwigksze ziarna w  mieszance betonu asfaltowego powinny miesSci¢é si¢ w  przedziale
od 1/3 do % glebokosci uszkodzenia - 40 mm. Przy glgbszych uszkodzeniach niz 40 mm nalezy zastosowac
odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbudowywane oddzielnie.

Przygotowanie uszkodzonej nawierzchni bitumicznej do naprawy nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:

a) pionowe obcigcie diamentowymi pitami tarczowymi lub frezarka o szerokosci maksymalnej 50 cm krawedzi
uszkodzenia na glgbokos¢ umozliwiajaca wyrownanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztalt prostej figury
geometrycznej np. prostokata,

b) usuniecie luznych okruchéw nawierzchni

¢) usuniecie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno — suchego,

d) doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren grysu , zwiru, piachu i pyhu,

e) spryskanie dna i bokéw naprawianego miejsca szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa w ilosci 0,5

litra/ m2,

Naprawa uszkodzonej nawierzchni bitumiczne;j.

Mieszanke asfaltobetonowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat. Mieszanka winna by¢ jednakowo spulchniona na
catej powierzchni naprawianego miejsca i utozona z nadmiarem tak, aby po zaggszczeniu naprawiona powierzchnia
byta réwna z powierzchnig sasiadujacych czgéci nawierzchni. Rozlozona mieszanke nalezy zaggs$ci¢ walcem lub
zageszczarka plytowa. Remonty czastkowe nawierzchni bez obcinania krawedzi wykonaé nalezy z pominigciem
czynnosci okreslonych w pkt. a).

Transport mieszanki betonu asfaltowego nalezy wykonywaé w pojemnikach izolowanych cieplnie lub w
recyklerach.

Kontrola jakoS$ci robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzyska i przedstawi Inspektorowi Nadzoru aprobaty techniczne na
materialy oraz wymagane wyniki badan materialow przeznaczonych do wykonywania robdt oraz receptur¢ masy
asfaltobetonowe;j .

W czasie wykonywania napraw uszkodzen kontroli podlega : przygotowanie uszkodzonej nawierzchni do naprawy ,
ilos¢ wbudowanych materiatéw, rowno$¢ naprawionych fragmentdow nawierzchni ( réznica migdzy naprawiona
powierzchnia a powierzchnia sasiadujaca nie moze przekroczyé 6 mm ). Sktad masy betonu asfaltowego bedzie
sprawdzany przez niezalezne laboratorium z czg¢stotliwoscia co 500 ton wbudowanej masy ( na koszt wykonawcy ).

Obmiar robét. Jednostka obmiaru wykonanych robot jest 1 m? naprawionej nawierzchni
o glebokosci uszkodzenia 4 cm. Dla uszkodzen o innych glgbokosciach powierzchnig ustala si¢ w przeliczeniu do
uszkodzen o gigbokosci 4 cm (proporcjonalnie).

2. NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH I NAWIERZCHNI Z TELUCZNIA KAMIENNEGO

Naprawa droég o nawierzchni gruntowej i z tlucznia kamiennego polega na jej spulchnieniu na calej
powierzchni i ponownym wyprofilowaniu w kierunku podtuznymi uformowaniu poprzecznym ze spadkiem okoto
4%.

Przed rozpoczgciem spulchniania i ponownego profilowania nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ gruntow. W
przypadku gdy jest ona nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20 % jej wartosci, nalezy doda¢ wody do
uzyskania wilgotnosci optymalnej, a w przypadku gdy jest wyzsza o wigcej niz 10% jej wartosci, grunt nalezy
przesuszyc.

Sprzet spulchniajacy i profilujacy powinien posuwa¢ si¢ wzdtuz drogi réwnolegtymi pasami. Slady
kolejnych przejazdéw powinny naktadaé si¢ na szerokosci od 10 do 15 cm.

Spulchniony grunt nalezy wyréwna¢ i1 wyprofilowa¢, a nast¢pnie zaggsci¢c walcem ogumionym,
wielokotowym lub gladkim o masie od 1,5 do 5,0 Mg.

Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé¢ od krawedzi



i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zaggszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi,
czg$ciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nawierzchnia gruntowa i ulepszona thuczniem kamiennym po oddaniu
do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana, w okresie tym nalezy:
- wyrownywac powstale zaglebienia i koleiny przy uzyciu wloka, szablonu lub rowniarki,
- zaggszcza¢ wyrdwnang nawierzchnig.
- w okresie od 4 do 6 tygodni po oddaniu jej do eksploatacji, powinna by¢ chroniona przez ograniczenie
predkosci pojazdéw do 30 km/h oraz rdwnomiernie doggszczana przez ruch na calej szeroko$ci (przektadany na

rézne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw).

Kontrola jakosci robot. Ocenie podlega¢ bedzie stopien spulchnienia istniejacej nawierzchni, jej wyréwnanie i
nadanie odpowiedniego profilu poprzecznego i podtuznego oraz zaggszczenie walcami.

Obmiar robét. Jednostka obmiaru jest Im? wyprofilowanej i zaggszczonej nawierzchni.
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