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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytfikacji technicznej (OST) s3 wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ,,Przebudowg drég gminnych
na dz. nr 979, 1247, 1135 w miejscowosci Umianowice”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stanowi czg$¢ dokumentéw przetargowych 1 kontraktowych
przy realizacji i odbiorach robdt wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne i wspolne dla
robot objetych wszystkimi rozdziatami specyfikacji

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno — uzytkowsg (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.



1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéow obslugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6. Jezdnia — czgé¢ korony przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10.Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.11.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych
z oceng jako$ci materiatow oraz robot.

1.4.12.Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

1.4.13.Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla
ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych,

b) Warstwa wiagzgca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i1 przekazanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzgca do wyrdwnania nierownosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni,

d) Podbudowa — dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

f) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
drobnych czgstek gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

g) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢
do nawierzchni.

1.4.14.Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.15.Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreSlony — z przeci¢tnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.16.Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy moze rowniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzen chronigcych
ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.



1.4.17.Pobocze — czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢
pojazddw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.18.Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci
przemarzania.

1.4.19.Podtoze ulepszone — gérna warstwa podloza lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i1 wiasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.20.Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.21.Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.22.Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
przedmiarem robd6t, Specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.6. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.
1.7. Ochrona i utrzymanie rob6t podczas budowy
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong robdt i za wszystkie materiaty i
urzadzenia uzywane do rob6t od daty przekazania terenu budowy do daty potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i likwidacji zaplecza. Wykonawca
powinien utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie budowli w zadawalajacym stanie, to na polecenie Inspektora

Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym razie Inspektor Nadzoru moze natychmiast

zatrzymac roboty.
1.8. Uprawnienia Inspektora Nadzoru

a) Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementdw robodt beda oparte na osadzie inzynierskim. Inspektor Nadzoru uwzgledni
wszystkie fakty zwigzane z rozwazang kwestig, doSwiadczenia z przesztoSci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwesti¢, wlaczajac
wszelkie uwarunkowania sformulowane w kontrakcie, wymagania Specyfikacji a
takze normy i wytyczne panstwowe.

b) Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt i kontroli
wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych,
wlaczajac przygotowanie 1 produkcje materialdéw. Inspektor Nadzoru odrzuci
wszystkie te materialy 1 roboty, ktore nie spelniaja wymagan jakosciowych
okreslonych w Specyfikacjach.

1.9. Dokumentacja projektowa i robocza

Dokumentacja projektowa to dokumentacja, ktéra Wykonawca otrzymuje od

Zamawiajgcego w ramach przetargu. Sklada si¢ ona z nastgpujacych czesci: Przedmiar

Robot, Lokalizacja drogi wrysowana na mapie ewidencyjne;j.



Dokumentacja robocza to dokumentacja, ktéra Wykonawca wykona we wlasnym
zakresie. Wykonaweca opracuje w ramach ceny kontraktowej: dokumentacje robocze wg
zapisow Specyfikacji Technicznych, projekt organizacji budowy — harmonogram robot.
1.10. Teren budowy i dokumenty budowy
1.10.1. Przekazanie terenu budowy

a) Inspektor Nadzoru przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje punktow
gléwnych trasy. Przekazanie istniejacych obiektow powinno winno by¢ dokonane na
podstawie komisyjnego przegladu przy udziale Inspektora Nadzoru i Wykonawcy,
stwierdzajacego zakres wykonanych dotychczas robdt i stan techniczny obiektu. Z
przegladu tego sporzadza si¢ protokot. Koszty zwigzane z dokonaniem tego
przegladu poniesie wykonawca.

b) Po przekazaniu terenu budowy Wykonawca odtworzy i utrwali w terenie odcinek
trasy niezbedny do wytyczenia obiektu zgodnie z zasadami okreslonymi w dziale
01.00.01 Specyfikacji. Przed rozpoczeciem robdt trasa powinna by¢ odebrana przez
Inspektora Nadzoru.

c) W okresie od przekazania terenu budowy do potwierdzenia przez Zamawiajagcego
koncowego odbioru robot Wykonawca odpowiada za odpowiednie utrzymanie
znakow geodezyjnych i palikdéw na terenie budowy. Uszkodzone lub zniszczone
znaki oraz punkty stabilizacyjne Wykonawca naprawi lub odtworzy na wiasny koszt.

1.10.2. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu na ternie budowy, w sposob
uzgodniony z inwestorem w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
| ostatecznego odbioru robot.

1.10.3. Dziennik budowy

1.10.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty:

a) Protokoty przekazania terenu budowy,

b) Umowy cywilno prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno prawne,

c) Protokoty odbioru robdt,

d) Protokotly z narad i ustalen,

e) Korespondencje na budowie

1.10.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

1.11. Powiazania prawne i odpowiedzialno$¢ wobec prawa Przestrzeganie prawa

1.11.1. Przestrzeganie prawa

a) Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i zarzgdzenia wladz centralnych,
zarzadzenia wladz lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, w tym Prawo
budowlane, ktore w jakikolwiek sposob sg zwigzane z realizacjg robot lub moga
mie¢ wplyw na sposob przeprowadzenia robot

b) W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien przestrzega¢ i stosowaé
wszystkie przepisy wymienione w punkcie a).

¢) Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehlnianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciaggly bedzie informowac



Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne

odnos$ne dokumenty.

1.11.2.

1.11.3.

Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od wiascicieli tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

a) Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub whasnosci spotecznej i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatania

1.11.4.

1.11.5.

1.11.6.

1.11.7.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow, wywotujacych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda
mialy aprobate¢ techniczng wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko. Jezeli
Wykonawca Uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialdow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbg¢dne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i
w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiatl Inspektora
Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich roboét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru

Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i1 higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek
zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0so0b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetlieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie
umownej.

Ochrona przeciwpozarowa



Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach. Materiaty
fatwopalne begda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.11.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca
bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1.

2.2.

2.3.

Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na siedem dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialdbw 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii materialow z danego
zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrddla uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly
spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiladz na
pozyskanie materiatdéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wilaczajac w to Zrddia
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji  zrodta. Wykonawca przedstawi
dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych 1 laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobyecia 1 selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zZrodta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatow do robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu
wykopow, ukopoéw 1 miejsc pozyskania piasku i1 zwiru beda formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robodt lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru. Z
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obregbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegllnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie
zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym obszarze.
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom



Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli
Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz
te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie przewarto§ciowany
przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego
nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ 1 whasciwos¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materialdw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
2.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa Iub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 7 dni przed uzyciem materiatu, albo
w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i1
ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnosé
sprzetu bedzie gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy
wlasno$ciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Jezeli SST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprz¢tu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ poOzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre§lonymi w SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowg. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniac
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora



Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog
na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektows, wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadno$é. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materialtow 1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materialéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru beda
wykonywane nie poézniej nizZ w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty

Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony

sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne

gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakoS$ci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogodlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robo6t, w tym terminy i spos6b prowadzenia robat,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli i1 sterowania jako$cig
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i form¢ przekazywania
tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czgé¢ szczegotows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,



6.2.

— rodzaje 1 ilos¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia 1 ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i1 procedure pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczego6lnych elementéw robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby

osiggna¢ zalozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole

robot 1 jako$ci materialdéw. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom

ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i

badania materialow oraz robdt z czgstotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, Ze roboty

wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST,

normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor

Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot

zgodnie z umowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru
robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukofczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych
robdt bedzie przeprowadzony W czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i Inspektora Nadzoru.

Zasady okreslania ilo$ci robot 1 materiatow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wilasciwe dla danych robot nie
wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugo$¢ pomnozona przez
sredni przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

Czas przeprowadzenia obmiaru



Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardow, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

8.2.

8.3.

8.4.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego
postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robot
do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pbézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych
zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czeséci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonczenia robot i1 przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnos$ci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowg 1 SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehliajgcych 1 robdt
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych
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8.4.2.

lub robdt uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy
Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupehniajagce lub zamienne),
W  przypadku, gdy wg Kkomisji, roboty pod wzglgdem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 robot uzupetiajacych wyznaczy komisja

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia ogolne:
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos$é
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub
kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw 1 transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r.,
poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z
pOzniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.00.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej drogi
gminnej w ramach realizacji projektu ,,Przebudowa drég gminnych w miejscowosci
Umianowice na dz. nr 979 w km 0+000+0+150, dz. nr 1247 w km 0+000+0+230, dz. nr
1135 w km 0+000-+0+100".
1.2. Zakres robot objetych SST
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem
odcinkow drogi wyszczegdlnionych w przedmiarze robot drogowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego punktéw glownych osi trasy uzupetnienie
osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
b) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatlamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.3.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Rodzaje materiatow
Do stabilizacji punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m
1 dlugosci okoto 0,30m
3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
— tyczki,
— laty,
— ta$my stalowe,
— szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej odcinkdw powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
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Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspoirzedne punktow gltownych trasy.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegoétowego
wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gltownych trasy. Bledy te powinny by¢ usunig¢te na koszt Zamawiajacego.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inspektora Nadzoru. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okres$lajagce w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i polozenie
tych punktow. Forma 1 wzoér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robdt naleza do obowigzkow Wykonawcy
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktoéw pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych.
Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe
(repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto$§¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metroéw, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O
trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3cm dla autostrad i1 drég
ekspresowych lub Scm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do lcm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow
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wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas,
gdy Wykonawca robot zastagpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicéw 1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

zastabilizowanie punktdow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.
2.

No ok~ ow

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodez;ji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE )
D-02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru liniowych robot ziemnych w pasie projektowanej drogi
gminnej w ramach realizacji projektu.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe
opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i
wojewodzkich. Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich
i gminnych. Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rob6t fundamentowych i
zwigzanych z wykonaniem instalacji.
1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych
w czasie budowy lub modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),
b) wykonanie wykopoéw w gruntach skalistych (kat. VI-X),
c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
d) budowe nasypow drogowych
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy -nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.
1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzgdnej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4. Nasyp niski -nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1m.
1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3m.
1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktdrego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1m.
1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3m.
1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnosci, charakteryzujacy si¢
znacznym i dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.
1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego
probki nie wykazuja zmian objg¢to$ci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody
destylowanej; majg wytrzymato$¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2MPa; wymaga uzycia
srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.
1.4.12.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa
robot drogowych.
1.4.13.Dokop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, polozone poza pasem
robot drogowych.
1.4.14.0dklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz
innych prac zwigzanych z trasg drogowa.
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1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| = Pa
s
P ds
gdzie :
Pd — gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m®)
Pds - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci

optymalnej, okreslona w normalnej probce Proctora, zgodnie z PN-B-04481[2],
stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z
norma BN-77/8931-12[7] (Mg/m®)
1.4.16. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow
niespoistych, okre§lona wg wzoru:
U= %
dlo
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm)
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm)
1.4.17.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2.Podzial gruntow
Podstawe¢ podziatu gruntow i1 innych materialow na kategorie pod wzgledem trudnosci
ich odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecig¢tne wartosci
gestosci objetosciowej gruntdw i1 materialdow w stanie naturalnym oraz wspotczynnikéw
spulchnienia.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do
budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowig nadmiar obj¢tosci robdt ziemnych i1 za zezwoleniem Inspektora Nadzoru. Jezeli
grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci
robdt ziemnych, zostaty za zgoda Inspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonawce
poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac
objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej
objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru. Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do
obowigzkoéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor
Nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoérych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
3. KONTROLAJAKOSCIROBOT
3.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
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Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
3.2.Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

3.2.1.

3.2.2.

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z

wymaganiami specyfikacji oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegbdlng uwage nalezy zwrdcic na:

— wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
— wilasciwe ujecie i odprowadzenie wysickow wodnych.

Sprawdzenie jako$ci wykonania robot
Czynno$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robdt okreslono w
OST D-00.00.00.

3.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

3.3.1.

3.3.2.

3.3.3.

3.3.4.

3.3.5.

3.3.6.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw wykonanych robdt ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow

1 Pomiar szerokosci | Pomiar ta§ma, szablonem, tatg o dtugosci 3m i
korpusu ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co

2 Pomiar szeroko$ci dna | 200m na prostych, w punktach gléwnych tuku,
rOWOwW co 100m na tukach o R > 100m oraz w

3 Pomiar rzednych | miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 Pomiar réwnosci skarp

7 Pomiar spadku | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co
podhuznego powierzchni | 200m oraz w punktach watpliwych
korpusu lub dna rowu

8 Badanie zageszczenia | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej
gruntu utozonej warstwy lecz nie rzadziej niz raz na

kazde 500m® nasypu

Szerokos$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o
wigcej niz = 10cm.

Szeroko$¢ dna rowow

Szeroko$¢ dna rowdw nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz
+ Scm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych
o wigcej niz -3cm lub +1cm.

Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz
10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Réwnos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga
przekraczaé¢ 3cm.
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3.

3.

3.

3.7. Ro6wnos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone fatg 3-metrowg, nie moga przekracza¢ + 10cm.

3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez
pomiar niwelatorem rzednych wysoko$ciowych, nie moze dawac roéznic, w stosunku
do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3cm lub +1cm.

3.9. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien
by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

3.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

4.

Wszystkie materiaty nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Je$li materialy nie speiniajagce wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni
je na wlasciwe, na wiasny koszt. Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia
cech od okreslonych w specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru
moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i
ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.
OBMIAR ROBOT

4.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Obmiar robot ziemnych

5.

7.

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.
ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Roboty
ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty
wyniki pozytywne.
PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.
PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy

ook owdE

7

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie ptyta

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

7.2. Inne dokumenty

1

. Wykonanie i1 odbiér robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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D-04.00.00 PODBUDOWY
D-04.00.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1

5

. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem
podtoza gruntowego w pasie projektowanej drogi gminnej w ramach realizacji projektu

1.2. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot wigzanych
z profilowaniem i zageszczaniem podtoza.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

MATERIALY

Nie wystepuja.

SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania

0golne”.

. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Warunki przystgpienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podloza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania
1 zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru,
w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym 1 zageszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podtoza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi€, czy istniejgce
rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych
podioza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej Scm
wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i
wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy
korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych
1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w
tablicy 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien
by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego
zageszczania. Zageszezanie podioza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika
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zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy

okresla¢ zgodnie z BN77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:
Autostrad 1 drog Innych drog
ekspresowych Ruch ci¢zki i bardzo Ruch mniejszy od
cigzki cigzkiego
Gorna warstwa o 1,03 1,00 1,00

grubosci 20cm

Na gtebokosci od 20 1,00 1,00 0,97
do 50cm od

powierzchni podtoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrol¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut odksztatcenia
podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotnos¢ gruntu podiloza podczas
zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem
podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podioze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero
po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpilo
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i1 pomiaréow dotyczacych cech geometrycznych
1 zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

20



Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardbw wykonanego koryta
1 wyprofilowanego podtoza
Lp. | Wyszczegdlnienie badan i | Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

pomiaréw

1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1km

2 | Réwno$¢ podhuzna Co 20m na kazdym pasie ruchu

3 | Rbwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4 | Spadki poprzeczne” 10 razy na 1km

5 Rzedne wysokosciowe Co 25m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla
autostrad 1 drég ekspresowych, co 100m dla
pozostatych drég

6 | Uksztattowanie osi w planie? | Co 25m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad 1 drog ekspresowych, co 100m dla

pozostatych drog
7 | Zageszczenie, wilgotnos¢ | W 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
gruntu podioza lecz nie rzadziej niz raz na 600m?

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.3.Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci
co najmniej 10cm, wyréwnanie 1 powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty
wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 Wymagania
0golne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
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D-04.00.02 PODBUDOWY Z KRUSZYW STABILIZOWANYCH MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie przy realizacji zadania: ,,Poprawa jakosSci
systemu komunikacyjnego Gminy Kije w miejscowosciach Czechéw, Goluchow, Kije,
Lipnik, Samostrzatow, Wtoszczowice, Wymystow, Zydowek”

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robo6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg
PN-S-06102 [21].

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i
podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [31].

1.4. Okres$lenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszczeniu w optymalne] wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym
uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich

pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢
mig¢dzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne;j

1-2
jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta 1 nie moze przebiega¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich
sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci
warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwe)

lub podbudowe

Tablica 1.
Lp. |Wyszczegdlnienie whasciwosci \Wymagania Badania
Kruszywa naturalne  [Kruszywa lamane [Zuzel
Podbudowa
zasadnicza [pomocnicz [zasadnicza [pomocnicz [zasadnicza pomocnicz
a a a
1  |Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz od 2 do10|od 2 do12|od 2 do 10|od 2 do 12|od 2 do 10|od 2 do 12| PN-B-06714-
0,075mm, %(m/m) 15[3]
2 |[Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m) nie 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-
wiecej niz 15[3]
3 |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 - - PN-B-06714-
%(m/m), nie wigcej niz 15[4]
4 |Zawarto$¢ zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
organicznych, %(m/m), nie wigcej [1]
niz
5  |Wskaznik piaskowy po od 30 od 30 od 30 od 30 - - BN-64/8931-
pieciokrotnym zageszczeniu metoda| do 70 do 70 do 70 do 70 01 [26]
I lub 11 wg PN-B-04481, %
6  [Scieralno$é¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-
@) Scieralno$¢ catkowita po petnej 35 45 35 50 40 50 42[12]
liczbie obrotow, nie wigcej niz
b) $cieralnos¢ czgsciowa po 1/5 30 40 30 35 30 35
pelnej liczby obrotéw, nie wigcej
niz
7 |Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wigcej 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714-
niz 18[6]
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8  [Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-
25 cyklach zamrazania, %(m/m), 19[7]
nie wigcej niz

9  |Rozpad krzemianowy i zelazawy - - - - 1 3 PN-B-06714-
tacznie, %(m/m), nie wigcej niz 37[10]

PN-B-06714-
39[11]

10 |Zawarto$¢ zwigzkow siarki w 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714-
przeliczeniu na SO3, %(m/m) nie 28[9]
wigcej niz

11 [Wskaznik no$nosci w,,s mieszanki PN-S-
kruszywa, %, nie mniejszy niz: 06102[21]
@) przy zaggszezeniu Is>1,00 80 60 80 60 80 60
b) przy zageszczeniu Is>1,03 120 - 120 - 120 -

2.3.3. Material na warstwe¢ odsaczajaca.
Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
— zwir i mieszank¢ wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwe¢ odcinajaca
Na warstwe odcinajaca stosuje sie:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— mial wg PN-B-11112 [15],
— geowldkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty

technicznej.

2.3.5. Materialy do ulepszania wtasciwos$ci kruszyw
Do ulepszania wtasciwosci kruszyw stosuje sie:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru. Rodzaj
i ilo§¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda Nalezy stosowa¢ wod¢ wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

4.2. Transport materiatoéw
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— Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

— Transport cementu powinien odbywac sie¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

— Transport pozostaltych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Przygotowanie podioza

5.3.

5.4.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

%S 5 (1)
d85

w ktérym:

Dis—  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy
podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza,

w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podlozu ulozyé warstwe
odcinajaca lub odpowiednio dobrang geowtoknine. Ochronne wtasciwosci geowtokniny,
przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

d50

—=< 1,22)
090

w ktorym:

dsp - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza,
w milimetrach,

Ogp-  umowna $rednica porow geowlokniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu

zatrzymujaca si¢ na geowtdkninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru Ogg
powinna by¢ podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
réwnolegltych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10m.
Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy
wytwarzaé w mieszarkach gwarantujagcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu 1 wysychaniu.
Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takie;j,
aby jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubos$ci projektowanej. Grubosé
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pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20cm po zaggszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inspektora Nadzoru. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna
odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proéby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej 0 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cig wody
1 robwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢. Wskaznik
zageszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na
3 dni przed rozpocz¢ciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zaggszczania kruszywa
jest wlasciwy, okreslenia grubos$ci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do
uzyskania wymaganej grubosci warstwy po zagegszczeniu, okreslenia liczby przej$c
sprzetu  zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia. Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz
sprzgtu do mieszania, rozktadania i zaggszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania
podbudowy. Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢é od 400 do 800m?.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Wykonawca moze przystgpic do wykonywania podbudowy po
zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna byc¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
InZyniera, gotowa podbudowe¢ do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru w celu akceptacji materiatbw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwos$ci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Lp. | Wyszczego6lnienie badan Czestotliwos¢ badan

Minimalna liczba | Maksymalna
badan na dziennej | powierzchnia
dziatce roboczej | podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki 2 600

2 Wilgotno$¢ mieszanki

3 Zageszcezenie warstwy 10 probek nal0000 m*

4 Badanie wtasciwosci kruszywa wg dla kazdej partii kruszywa i przy
tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy,
przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -
20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az
do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia. Zaggszczenie podbudowy
nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02
[27] 1 nie rzadziej niz raz na 5000m?, lub wedhug zalecen Inzyniera. Zageszczenie
podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E < 2.2
El

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa Badania kruszywa powinny obejmowacé ocen¢ wszystkich
wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. Prébki do badan pelnych powinny by¢
pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
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6.4.2.

6.4.3.

6.4.4.

6.4.5.

6.4.6.

6.4.7.

6.4.8.

Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegoblnienie badan i pomiarow | Minimalna cz¢stotliwo$¢ pomiardw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1km

2 Rownos¢ podtuzna w sposob ciggly planografem albo co
20 m tatg na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1km

5 Rzedne wysokosciowe co 100m

6 Uksztattowanie osi w planie® co 100m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 2000m?

8 Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na

kazde 1000m
co najmniej w 20 punktach na kazde
1000m

- ugiecie sprezyste

*) . Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownych tukéw poziomych.

Szerokos¢ podbudowy Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10cm, -5cm. Na jezdniach bez krawgznikoéw szerokosé
podbudowy powinna by¢ wicksza od szerokos$ci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25c¢m lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

Rownos¢ podbudowy Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa
tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28]. Nierowno$ci poprzeczne
podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierownosci podbudowy nie moga
przekracza¢: - 10mm dla podbudowy zasadniczej,- 20mm dla podbudowy
pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

Rzedne wysokosciowe podbudowy Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi
podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + lcm, -2cm.
Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza O$ podbudowy w planie nie
moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5cm.

Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6znic¢
od grubosci projektowanej o wigcej niz: - dla podbudowy zasadniczej + 10%, - dla
podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnos¢ podbudowy modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢
zgodny z podanym w tablicy 4, ugiccie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno
by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa 0| Wskaznik Maksymalne ugigcie  |Minimalny modul odksztat-
wskazniku | zageszczenia | sprezyste pod kotlem, mm |  cenia mierzony ptytg o
Wiog Ni€ Is nie srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz 40kN 50kN od od drugiego
niz, % pierwszego |obciazenia E;
obcigzenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy Wszystkie powierzchnie podbudowy,
ktore wykazuja wieksze odchylenia od okre§lonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10cm,
wyrdéwnane 1 powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza
od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm 1 nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢é podbudowe
przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod
wzgledem grubosci, Wykonawca wykona napraweg podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
gleboko$¢, zgodnie z decyzjg Inspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwosciach, wyrownane i ponownie zageszczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy
Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez
Inspektora Nadzoru. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca
podbudowy tylko wtedy, gdy =zanizenie nos$nosci podbudowy wyniklo z
niewlasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci Ogdlne
ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
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10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki
metodg bromowg

PN-B-06714-37  Kruszywa mineralne.  Badania.  Oznaczanie  rozpadu
krzemianowego

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie
Los Angeles

PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania 1 ocena
zgodnosci

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu 1 zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
latg

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty

— Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poétsztywnych, IBDIM -
Warszawa 1997.

31



D-04.00.03 UZUPELNIENIE POBOCZY MATERIALEM KAMIENNYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem wyréwnania
poprzecznego i podluznego podbudowy ttuczniem przy realizacji zadania: ,,Przebudowa
drog gminnych w miejscowosci Umianowice na dz. nr 979 w km 0+000+0+150, dz. nr
1247 w km 0+000+0+230, dz. nr 1135 w km 0+000+0+100".
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem uzupetnienia poboczy thuczniem
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyroOwnawcza - warstwa o zmiennej grubo$ci ukladana na istniejacej
warstwie w celu wyrdwnania jej nierownosci w profilu poprzecznym i podtuznym.
1.4.2. Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i skltadowania podano w
OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Materiaty do wykonania wyréwnania poboczy thuczniem
Do wyréwnania poboczy tluczniem nalezy stosowa¢ materiaty spelniajace wymagania
okreslone w OST D-04.00.02 ,,Podbudowa z thucznia kamiennego™.
3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w
OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania wyréwnania podbudowy ttuczniem Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem okreslonym w OST D-04.00.02 ,,Podbudowa z thucznia kamiennego™.
4. TRANSPORT
4.1.Ogblne wymagania dotyczace transportu Ogolne wymagania dotyczace transportu
podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport materiatow
Transport thucznia i1 klinca do wykonania wyréwnania thuczniem powinien speiniaé
wymagania okreslone w OST D-04.00.02 ,,Podbudowa z tlucznia kamiennego™.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnania thuczniem
Przed przystgpieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia podbudowy powinna
zosta¢ oczyszczona z wszelkich zanieczyszczen, Powierzchnia poboczy lub podbudowy
z kruszyw przewidziana do wyréwnania, powinna zosta¢ przed ukladaniem warstwy
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wyrownawcze] zoskardowana na glgboko$¢ 7cm. W miejscach gdzie grubo$¢ warstwy
wyréwnawczej jest mniejsza od grubosci minimalnej warstwy wyrownawczej, istniejaca
podbudowe nalezy wzruszy¢ na taka glebokosé, aby wraz z przewidywang warstwa
wyréwnawczg zapewnita po zageszczeniu jej stabilno$¢. Prace pomiarowe powinny by¢
wykonane w sposob umozliwiajacy wykonanie wyrdwnania podbudowy zgodnie z
dokumentacja projektowa. Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania wyrdéwnania
podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Paliki lub szpilki powinny by¢
ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegltych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggnigcie linki do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co
10m. Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nalezy ustawi¢ wzdluz istniejacej
podbudowy prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one $cisle warstwe
wyrownawczg podbudowy w stanie niezageszczonym. Prowadnice winny by¢ ustawione
stabilnie, w sposob wykluczajacy ich przesuwanie si¢ w czasie uktadania i zageszczania
kruszywa.

5.3. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa
Minimalna grubos¢ uktadanej warstwy wyrownawczej z thucznia nie moze by¢ po
zaggszczeniu mniejsza od najwigkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwe
wyrownawcza z tlucznia uktada si¢ wedlug zasad okreslonych w OST D-04.00.02
,Podbudowa z thucznia kamiennego”.

5.4. Odcinek probny
O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny, zgodnie
z okre$lonymi zasadami w OST D-04.00.02 ,,Podbudowa z ttucznia kamiennego™.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w OST D-04.00.02 ,,Podbudowa z thucznia kamiennego”.

6.3. Badania w czasie robot Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie
wykonywania wyrownania podbudowy podano w OST D-04.00.02 ,,Podbudowa z
thucznia kamiennego”

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanego uzupelnienia poboczy
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych wykonanego
wyréwnania powinny by¢ zgodne z okreslonymi dla podbudowy w OST D-04.00.02
,Podbudowa z thucznia kamiennego”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wbudowanego kruszywa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
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Roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naleza do robot ulegajacych
zakryciu. Zasady ich odbioru sg okreslone w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”
9.2.Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1m*® wyréwnania podbudowy thiczniem
obejmuje:
— transport materiatu na plac budowy,
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— rozlozenie tlucznia,
— rozlozenie kruszywa klinujacego,
— zageszczenie roz$cielonego 1 wyréwnanego kruszywa,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane z wykonaniem wyréwnania thuczniem sg podane w OST D-
04.00.02 ,,Podbudowa z tlucznia kamiennego”
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D - 05.01.01 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji
nawierzchni z betonu asfaltowego przy realizacji zadania: ,,Przebudowa droég gminnych
w miejscowosci Umianowice na dz. nr 979 w km 0+000+0+150, dz. nr 1247 w km
0+000+0+230, dz. nr 1135 w km 0+000+0+100"".

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych. Zaleca si¢
wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogach wojewodzkich powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem warstwy §cieralnej i wiazacej z betonu asfaltowego wg
PN-S-96025:2000 [10] i obejmujg: Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego mozna
wykonywa¢ dla dréog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych”, IBDiM — 1997 [12] wg ponizszego

zestawienia:
Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dobe

KR1 <12
KR2 13+70
KR3 71 +335
KR4 336 + 1000
KR5 1001 + 2000
KR6 <2000

Roboty dla twego zadania obejmuja:
— Wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025 o grubosci
warstwy po zageszezeniu 3cm w ilogci 1810,00m?

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig
iloscig asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob,
spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zaggszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje
asfaltu do materialtéw mineralnych oraz zwigksza odpornos¢ btonki asfaltu na
powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do
kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.
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1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wlasciwosci sg zgodne z receptg laboratoryjna.
1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o dhugosci co najmniej 50m)
wykonany w warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia
pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w
osiach obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.
1.4.11.Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST
D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w
OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowac asfalt drogowy spetniajacy wymagania okre§lone w PN-C-96170:1965
[6]. W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac asfalty drogowe
podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Polimeroasfalt
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu
modyfikowanego polimerami, to polimeroasfalt musi spelnia¢ wymagania TWT PAD-
97 IBDiM [13] 1 posiada¢ aprobate techniczng. Rodzaje polimeroasfaltéw 1 ich
stosowanie w zalezno$ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w tablicy 1 i 2.

2.4. Wypetniacz
Nalezy stosowac wypetniacz, spetniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [9]
dla wypetniacza podstawowego 1 zastgpczego. Przechowywanie wypelniacza powinno
by¢ zgodne z PN-S-96504:1961 [9]. Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materialow

Lp. Rodzaj materiatu w zaleznos$ci od kategorii ruchu
nr normy KR1lubKR2 | od KR3doKR6
1 |Kruszywo lamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeobrazonych | KI. I, 1I; gat.1, 2 kL1, 1Y gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.2
¢) z surowca sztucznego (zuzle pomie- jw. Kl. I; gat.1
dziowe i stalownicze)
2 | Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] KI. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 |Grys i1 zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | Kl. I, Il; gat.1, 2 KI. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia | pyly z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
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8 | Polimeroasfalt drogowy DE80 AB,C, DES80 AB,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80

1) tylko pod wzgledem $cieralnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. T;
gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i
piaskowce bez ograniczenia ilosciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwy wigzacej, wyréwnawczej
1 wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego KL I, I1; gat.1, 2 | kI 1, 11V; gat.1, 2
b) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kI I, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL1, Il -
4 |Grys 1 zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg| kI I, 11;gat1,2 | k.1, 11" gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetiacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia pyty z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgledem $cieralno$ci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypetniacza innego
pochodzenia, np. pyty z odpylania, popioly lotne z wegla kamiennego, na podstawie
orzeczenia laboratoryjnego i za zgodg Inzyniera.
2.5. Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu 1 warstwy nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy
1i 2. Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego
frakcjami.
2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa¢ asfalt uptynniony spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-
96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajgce wymagania
okreslone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
5.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w
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OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.

5.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

4. TR

wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zagegszczanego,
skrapiarek,

walcow lekkich, srednich i cigzkich ,

walcoéw stalowych gladkich,

walcéw ogumionych,

szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub termoséw.

ANSPORT

5.1.Ogdlne wymagania dotyczace transportu Ogodlne wymagania dotyczace transportu
podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Transport materiatlow

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

5.24.

5.2.5.

Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych moze odbywaé si¢ w: cysternach kolejowych,
cysternach samochodowych, bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach
stalowych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97
IBDiM [13] oraz w aprobacie technicznej.

Wypetniacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materialdow sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypehiacz
workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajagcych je przed =zanieczyszczeniem, zmieszaniem z  innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek. Czas
transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania. Zaleca
si¢ stosowanie samochodow termosoéw z podwojnymi §cianami skrzyni wyposazonej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6dt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystgpieniem do robdot, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru,
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikow i
probki materialdw pobrane w obecno$ci Inspektora Nadzoru do wykonania badan
kontrolnych przez Inwestora.
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Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

— okresleniu jej wilasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zatozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego
uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego oraz Orientacyjne zawartosci asfaltu podano w
tablicy 3.
Tablica 3. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zalezno$ci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
e oo [ litoms o Joro fovo oo
do 20 do 12,8 063 do 20 do 20 do 16 dol2,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88100 100 88100 | 90+100 100
16,0 78+100 | 90100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69+100 100 59+74 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90-100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4.0 40+70 45+76 60+100 39+50 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+-64 41+71 29+38 21+36 30+42 35+48
zawartos¢

zian>20 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+-31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartos¢

asfaltu w 5,065 | 5065 | 5565 | 4,556 | 4,3+5,4 | 4,8+6,0 | 4,8+6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieciaggltym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20mm do
warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16mm, od 0
do 12,8mm do warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub
KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do
6,3mm do warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem nawierzchni
drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20mm do

warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20mm
(mieszanka o nieciagglym uziarnieniu) do warstwy S$cieralnej nawierzchni drogi o
obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16mm do

warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do

warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan
probek wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny spelniaé wymagania
podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5. Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego
powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa wigzaca, wyrdbwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy
wigzacej, wyrownawcze] 1 wzmacniajace] z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartosci asfaltu podano w tablicy 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek
mineralnych do warstwy wigzacej, wyrdwnawcze] 1 wzmacniajacej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. Sktad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg
metody Marshalla; probki powinny speilnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1
do 5. Wykonana warstwa wigzaca, wyrOwnawcza i wzmacniajagca z betonu
asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci 1 warstwy $cieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR1lubKR2 | KR3doKR6
Modut sztywnosci petzania Y MPa nie wymaga si¢ | > 14,0 (218)4)
2 | Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w 2) 3
temperaturze 60° C, kN 255 =100
3 | Odksztalcenie probek jw., mm 0od 2,0do 5,0 od2,0do4,5
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od1,5do4,5 od 2,0do 4,0
5 _Wypoelnlenle wolnej przestrzeni w probkach 0d 75.0 do 90,0 0d 78,0 do
jw., %
86,0
6 | Grubos¢ w cm warstwy z MMA 0 uziarnieniu;
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0




od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 0d 5,0do 7,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) 0d 1,5do5,0 od 3,0 do 5,0

itp.

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48
[16], dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) probki zageszczone 2 x 50 uderzen ubijaka

3) probki zageszczone 2 x 75 uderzen ubijaka

4) specjalne warunki, obcigzenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,

Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wiazace;j,
wyrdwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci
asfaltu

kategorii ruchu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznos$ci od

Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16"
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84--100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87100 100
16,0 75+100 [ 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47576 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
40 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartos$¢
ziarn>2,0mm | (45+70) | (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 20+40 20+-40 25+45 1630 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+-24 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 37 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawarto$¢ asfaltuw | 43+58 | 4,3+58 | 45:6,0 | 4,055 | 4,0:55 | 4,3+58
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej,
wyrownawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach od

8 do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20mm do
warstwy wigzacej, wyrdbwnawczej 1 wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obcigzeniu
ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do
warstwy wigzacej, wyrdbwnawcze] 1 wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu
ruchem KR1 lub KR2

45



NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10

100 e
% 11 "
80 / 7 20
°d 70 L 30
N 60 z 40 U
o
o @
a L]
N 50 50 <
S _/ / =
S 40 — 80 @
& S
o a
30 |- 70
20 4 80
10 d S0
el
0 100
0075 0.5 018 03 042 0.85 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8mm do
warstwy wigzacej, wyrOwnawczej 1 wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obcigzeniu
ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 25mm do
warstwy wigzacej, wyrOwnawczej 1 wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obcigzeniu
ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20mm do

warstwy wigzacej, wyrOwnawczej i wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu
ruchem od KR3 do KR6
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warstwy wyrdéwnawczej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 13.  Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16mm do

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wigzacej,
wyréwnawczej oraz wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Lp.

Whasciwosci

Wymagania wobec MMA, warstwy
wigzacej, wyrownawczej
1 wzmacniajacej w zalezno$ci od
kategorii ruchu

KR1 lub KR2 | od KR3 do KR 6

Modut sztywnoSci petzania Y MPa

nie wymaga si¢ > 16,0 (22)Y

Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60° C, zaggszczonych 2x75

>8,0 (>6,0)% >11,0
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uderzen ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 od 1,5do4,0
Wolna przestrzen w probkach jw., %(v/v) 0d 4,0 do 8,0 od 4,0do 8,0
5 j\\’:/vyp;olmeme wolnej przestrzeni w probkach 0d 65.0 do 80,0 <750
6 | Grubos¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm 0d 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 6,0do 8,0 0d 6,0do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - 0d 7,0 do 10,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od4,5do 9,0 od 4,5do0 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyrdwnawczej
3) specjalne warunki, obcigzenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
cigglym zapewniajacej prawidlowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i
wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-
asfaltowej. Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstgpne, powinno by¢ wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z recepta. Dopuszcza si¢ dozowanie objetosciowe
asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zalezno$ci od temperatury. Dla
kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie sktadnikéw powinno by¢ sterowane
elektronicznie. Tolerancje dozowania sktadnikéw moga wynosi¢: jedna dziatka
elementarna wagi, wzglednie przeptywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do
masy sktadnika. Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on
by¢ dozowany do asfaltu w sposob i w ilo$ciach okreslonych w recepcie. Asfalt w
zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajgcym utrzymanie statej temperatury z tolerancjg + 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosi¢:

— dlaD 50 od 145° C do 165° C,
— dlaD 70 od 140° C do 160° C,
— dla D 100 od 135° C do 160° C,

— dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po
dodaniu wypelniacza uzyskala wlasciwg temperature. Maksymalna temperatura
gorgcego kruszywa nie powinna byé wyzsza o wiecej niz 30° C od maksymalnej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

- zD50 od 140° C do 170° C,
- zDT70 od 135° C do 165° C,
- zD 100 od 130° C do 160° C,
— z polimeroasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podioza
Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i
réwne. Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha i czysta. Nierdownosci podtoza pod
warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
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Tablica 7. Maksymalne nierownos$ci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
$cieralng wigzacg 1 wzmacniajaca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 |DrogiklasyGi Z 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierownosci podtoza sa wigksze od podanych w tablicy 7, podloze
nalezy wyréwnaé poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej. Przed
rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ilosci ustalonej w SST. Zalecane ilo$ci asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8. Powierzchnie
czolowe kraweznikow, witazdéw, wpustéw itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelniajacym okreslonym w SST i zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub

uplynniacza z asfaltu uptynnionego

Ilo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emuls;ji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m’

Podtoze do wykonania warstwy

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego

Podloze pod warstwe asfaltowa
1 [ Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 |Podbudowa 2z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie 0d 0,5do 0,7
3 |Podbudowa z chudego betonu lub gruntu

stabilizowanego cementem 0d 0,3do0,5
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0.5

powierzchni

5.5. Potaczenie migdzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym
przed uloZeniem nastgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego potaczenia
miedzywarstwowego, w ilosci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu
wody z emuls;ji asfaltowej lub uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub
uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Ilo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Potaczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego kg/m?

1 |Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub 0od 0,3do 0,5
wzmacniajaca
3 | Asfaltowa warstwa wigzaca 0d 0,1do0,3

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi
CO najmniej:
— 8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m® emulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 2h przyilosciod 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampg otaczarki.
5.6. Warunki przystgpienia do robot
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5.7.

5.8.

5.9.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura

otoczenia jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubo$ci > 8cm i + 10°C

dla wykonywanej warstwy grubos$ci < 8cm. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki

mineralno-asfaltowej na mokrym podlozu, podczas opadow atmosferycznych oraz

silnego wiatru (V > 16 m/s).

Zarob probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest

zobowigzany do przeprowadzenia w obecnoSci Inspektora Nadzoru kontrolnej

produkcji. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okre§la si¢ wykonujac

ekstrakcj¢. Tolerancje zawartosci sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem

sktadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej
wzgledem sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda
ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu

KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #
mm: +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0

2 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm:

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
3 | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach
#0,075mm £2,0 +15
4 | Asfalt +05 103
Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na

3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem,
koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

— okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidlowego
zaggszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materiatow oraz sprzetu, jakie beda stosowane

do wykonania warstwy nawierzchni. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w

miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca moze przystgpi¢ do

wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez

Inspektora Nadzoru.

Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarkg wyposazong w

uktad z automatycznym sterowaniem grubos$ci warstwy i1 utrzymywaniem niwelety

zgodnie z dokumentacjg projektowg. Temperatura mieszanki wbudowywanej nie

powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem

przej$¢ walca ustalonym na odcinku prébnym. Poczatkowa temperatura mieszanki w

czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

— dlaasfaltu D 50 130° C,

— dlaasfaltu D 70 125° C,
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— dla asfaltu D 100 120° C,
— dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.
Zageszcezanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia
utozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 1 6.
Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi drogi.
ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuni¢te wzgledem siebie co
najmniej o 15cm. Zlacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy
powinny by¢ w jednym poziomie. Zlgcze robocze powinno by¢ réwno obcigte
1 powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona
samoprzylepng tasmg asfaltowo-kauczukowa. Sposob wykonywania zlacz roboczych
powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu,
wypelniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-
asfaltowej 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.

6.3.2.

6.3.3.

6.3.4.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11.

Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967 [8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z
tolerancja okreslong w tablicy 10. Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi
rownowaznymi metodami.

Badanie wlasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracj¢ i temperature migknienia asfaltu.
Badanie wlasciwosci wypetiacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie 1 wilgotno$é
wypetniacza.

Tablica 11. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaro6w podczas wytwarzania
mieszanki mineralno-asfaltowej

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wlasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki dozbr ciacl
mineralno-asfaltowej 0zOT Clagly
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- . _—
. . - jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

51



6.3.5.

6.3.6.

6.3.7.

6.3.8.

6.3.9.

Ip.1i Ip.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

Badanie wtasciwosci kruszywa

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klas¢ i gatunek kruszywa.

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na
odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na
otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie
laboratoryjnej i SST.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu temperatury. Doktadno$¢é pomiaru
+ 20 C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w SST.
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej
jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci  mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okre$la¢ na probkach
zageszczonych metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢é zgodne z recepta
laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czegstotliwo$¢ oraz zakres badah i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podaje tablica 12.
Tablica 12. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z
betonu asfaltowego
Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
2 | Rowno$¢ podluzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m
3 | Rowno$¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
5 | Rzgdne wysoko$ciowe warstwy | pomiar rzgdnych niwelacji podtuznej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubos¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m?
8 | Ztacza podtuzne i poprzeczne cata dlugos$¢ ztacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy | cata dtugosé¢
10 | Wyglad warstwy ocena ciagta
11 | Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa 0 powierzchni do 3000 m?
12 | Wolna przestrzen w warstwie jw.
6.4.2. Szeroko$¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z
dokumentacja projektowa, z tolerancja +5cm. Szeroko§¢ warstwy asfaltowej nizej
potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na
niej polozonej, nie mniej jednak niz Scm.
6.4.3. Ré6wno$¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-
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68/8931-04 [11] nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierdéwnosci warstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place L L L
$cieralna wigzaca wzmacniajaca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiZ 6 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 1cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa,
z tolerancja Scm.
6.4.7. Grubos¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancjg + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5cm, dla ktorej
tolerancja wynosi + 5Smm i warstwy o grubosci od 2,5 do 3,5c¢m, dla ktorej tolerancja
wynosi + 5mm.
6.4.8. Zlacza podtuzne i poprzeczne
Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie co najmniej o 15cm. Ztgcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a
przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych 1 urzadzeniach w jezdni powinna
wystawaé od 3 do Smm ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikdw powinny
by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla konieczno$¢ obcigcia pokryte
asfaltem.
6.4.10. Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ 1 spgkanych.
6.4.11.Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie 1 wolna przestrzeh w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2.Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty
wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-00.00.00
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,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,
— dostarczenie materialow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbhudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
— skropienie migdzywarstwowe,
— rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-B-11115 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych.

PN-C-04024 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport.
PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni
drogowych.

PN-S-04001 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno — bitumicznych
PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych.

PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.
BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar réwnosci  nawierzchni

planografem i tata

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM,
Warszawa, 1997,

Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97.
Informacje, instrukcje — zeszyt 54, IBDiM, Warszawa 1997,

Warunki techniczne. Drogowe, kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje — zeszyt 60, IBDiM, Warszawa 1999,

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosSci grysow i zwird6w kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni
drogowych, CZDP, Warszawa 1984,

Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwiekszonej odpornosci na odksztatcenia
trwale. Wytyczne oznaczenia odksztalcenia 1 modutu sztywnosci mieszanek
mineralno — bitumicznych metoda petzania pod obcigzeniem statycznym. Informacje,
instrukcje — zeszyt 48, IBDiM, Warszawa 1995,

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w

sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999r. poz. 430)
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