PRZEDMIAR ROBOT DO PRZEDSIEWZIECIA :,, REMONT DROGI GMINNEJ NA DZIALCE NR 902 w km 0+000 do

km 0+650 w miejscowosci GARTATOWICE"

Lp| POZ. KOD Opis robét Jedn. llosé
STWIORB| CPV miary
|. PODBUDOWA DROGI
1. STWIORB 45230]Wyréwnanie podbudowy kruszywem tamanym stabilizowa- m” 468,75
|p-04.08.03.01 J000-9 Jnym mechanicznie, grubo$¢ po zageszczeniu srednia 25 cm
(mieszanka niezwigzana C50/30 - KLSM 0/31,5 mm)
od km 0+000 do km 0+400
400m*2,50 m*0,25m 250,00
od km 0+400 do km 0+650
250,0m*3,50m*0,25m 218,75
lll. NAWIERZCHNIA DROGI
2. STWIORB 45233)Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego dla ruchu KR1- m* 1875,00
|D-05.03.05.01 J000-9 warstwa wigzgca z betonu asfaltowego (AC 11W) o grub. 6 cm
od km 0+000 do km 0+400
400m*2,50 m 1000,00
od km 0+400 do km 0+650
250,0m*3,5m 875,00
3. STWiORB 45233]Wykonanie nawierzchni z bet. asfaltowego dla ruchu KR1 - m* 1875,00
|D-05.03.05.06 J000-9 warstwa $cieralna z betonu asfaltowego (AC 8S ) o grub. 4 cm
od km 0+000 do km 0+400
400m*2,50 m 1000,00
od km 0+400 do km 0+650
250,0m*3,50 m 875,00
IV. UTWARDZONE POBOCZA
4. STWIORB 45233 Wykonanie poboczy z kruszywa kamiennego stabilizowanego m* 650,00
1D-05.02.01.01 000-9 mechanicz. o grub. 10 cm (mieszanka niezwigzana C50/30 -
mieszanka optymalna 0/31,5 mm)
od km 0+000 do km 0+650
650 m*0,50 m*2
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