PRZEDMIAR ROBOT DO PRZEDSIEWZIECIA :,,REMONT DROGI NA DZIALKACH NR 441, 1081 w km 0+000 do

km 0+848 w miejscowosci UMIANOWICE"

Lp| POZ. KOD Opis robét Jedn. llosé
STWIORB| CPV miary
l. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. STWIiORB 45230)Odtworzenie geodezyjne pasa drogowego drogi gminnej km 0,848
D-01.01.01.03 na dziatce nr 441, 1081 w msc. Umianowice w gminie Kije
000-9 Jod km 0+000 do km 0+848
Il. PODBUDOWA DROGI
2. STWIiORB 45230]Wyréwnanie podbudowy kruszywem tamanym stabilizowanym m” 671,62
|p-04.08.03.01 Joo0-9 Jmechanicznie, grubos¢ po zageszczeniu srednia 20 cm
(mieszanka niezwigzana C50/30 - KLSM 0/31,5 mm) 3358,08
od km 0+000 do km 0+848
3,96m*848 m*0,20m
lll. NAWIERZCHNIA DROGI
3. STWIiORB 45233)Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego dla ruchu KR1- m* 3146,08
|D-05.03.05.01 J000-9 warstwa wigzgca z betonu asfaltowego (AC 11W) o grub. 6 cm
od km 0+000 do km 0+848
848m*3,71m
4. STWiORB 45233]Wykonanie nawierzchni z bet. asfaltowego dla ruchu KR1 - m* 2968,00
|D-05.03.05.06 J000-9 warstwa $cieralna z betonu asfaltowego (AC 8S ) o grub. 4 cm
od km 0+000 do km 0+848
848m*3,50m
IV. UTWARDZONE POBOCZA
5. STWIORB 45233]Wykonanie poboczy z kruszywa kamiennego stabilizowanego m* 848,00
1D-05.02.01.01 1000-9 mechanicz. o grub. 10 cm (mieszanka niezwigzana C50/30 -
mieszanka optymalna 0/31,5 mm)
od km 0+000 do km 0+848
848 m*0,50 m*2
V. INNE ROBOTY
6. STWIORB 45230]Oczyszczenie przepustu z namutu o $rednicy 60 cm - zamulenie m 6,00
D-03.07.01.13 J000-9 do 50% $rednicy
7. STWIORB 45230]Wykonanie dwdch $cianek czotowych przepustu rurowego @ 60 szt. 2,00
D-03.01.06.11 J000-9  Jcm pod korong drogi z prefabrykatéw zelbetowych ze
skrzydetkami (tzw. "dok")
8. |STWiORB 45233)Oczyszczenie rowdw z namutu z profilowaniem dna i skarp mb 300,00
|p-06.04.01.21 J000-9  Jrowu, grubos¢ namutu 30 cm
9. |STWIORB 45100]Regulacja wysokosciowa studzienek rewizyjnych, nadbudowa szt. 2,0
|D-03.06.01.21 J000-9 wykonana betonem
10.] STWIORB 45230]Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza w msc. Umianowice km 0,848
D-01.01.01.03 J000-9  Jw Gminie Kije

od km 0+000 do km 0+848

Przedmiar robot




