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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji TechniczpgsST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacjifiréacznej § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét przebudowie ulicy Henryka Sienkiewaiez Kazmierzu.

1.2.  Zakres stosowania SST
SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokipneetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzeobét
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3.  Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdlowej Specyfikasjhmicznej dotyeze wykonania koryta wraz z profilowaniem i
zagszczaniem podia obejmuj wykonanie profilowania i zagzczenia podia pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni.:

- jezdni,
- chodnikéw,
- Zjazdow,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podiée - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchaido gebokaici przemarzania.

1.4.2. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celzamia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostale ok&enia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiargji
podanymiw SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogéine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Whykonawca rob6t jest odpowiedzialny za fakevykonanych rob6t oraz za ich zgoéth@ Dokumentag
Projektovs, SST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogobine wymagania dotygze wykonania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wyaniagogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystpuia.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2.  Sprzt do wykonania rob6t

Do wykonania profilowania i zggzczania podi@ naley stosowa:

- réwniarki,

- spycharki uniwersalne z ukaie ustawionym lemieszem,

- drobny spret reczny do profilowanisgcznego, w miejscach gdzie inny gprie mae mie zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkzag:szczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne do zast@suawv miejscach trudnodgstych dla wgkszego spetu
lub inny spret zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Nie wystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robo6t
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.RO@D ,Wymagania ogdine”.
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Przed rozpoeziem rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzdo akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét, uwzghiapce wszystkie warunki, w jakichetlh wykonywane roboty zwrane z
profilowaniem i zagszczaniem podia.

5.2.  Warunki przystapienia do robot

Whykonawca powinien przygiic do profilowania i zagszczenia podi@a bezpérednio przed rozpoeziem robot
Zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Woigisze przygpienie do wykonania profiowania i
zagszczania podi@, jest maiwe wylacznie za zgad Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podiau nie mae odbywa sk ruch budowlany, niezazany bezpéednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Profilowanie i zagszczanie podtaa (koryta)

Przed rozpoeziem rob6t naley wytyczy¢ potazenie podiga podlegacego profilowaniu i zagzczaniu. Sposob
wytyczenia powinien uniiwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podia i ukladanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okrdonymi w Dokumentacji Projektowej, SST lub przespiektora Nadzoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podéo w planie i profilu powinny ywczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie rob6t przez Véykan

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcialery
usurac bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceni

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, zegbr
przystpieniem do profilowania oczyszczonego pealtiego powierzchginalery dogsscic 3+4 przejciami walca
sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposolxcegtowany przez Inspektora Nadzoruellgoowyzszy
warunek nie jest spetiony i wgstlg zanienia poziomu w podhol, to Wykonawca powinien spulchigiodiare na
giebokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, dosdedodatkowy grunt i zagcic warstwe do uzyskania
odpowiedniej wartéiei wskeznika zagszczenia.

Do profilowania podiga naley stosowé sprzt wskazany w pkt. 3 w zedacsci od szerokéri profilowanego
podiaza, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przssktora Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przysgpi¢c do jego dogszczania przez watowanie lubyae piyt
wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscaaldriodosipnych dla walcéw, zachovagj optymalig
wilgotnai¢ zagszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierdgangowstate przy zggzczaniu powinny ldynaprawione
przez Wykonawgw sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zag:szczenie podia naley kontrolowa poprzez oznaczanie wshika zagszczenia | zgodnie z BN-77/8931-
12 [5].

Wskaniki zag:szczenia ) w przypadku robot ottlych n/n SST wynosgz

Strefa korpusu Drogi o ruchugekim i bardzo | Drogi o ruchu mniejszym od
cigzkim cigzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podiea 1,00 0,97

Jako zagpcze kryterium oceny wymaganegoggagzenia gruntdw, dla ktérych trudne jest pomigezaeskanika
zagszczenia, naly przyjmowa warté¢ wskanika odksztalcenia Wg zahcznika B do normy PN-S-02205 [6],
rownego stosunkowi modutéw odksztatcenia wtdrnegio Bierwotnego £

Wskanik odksztalcenia, hie powinien b wickszy niz 2,2.

Nasnos¢ podiaza:
Drogi o ruchu gjizkim i bardzo | Drogi o ruchu mniejszym od
cigzkim cigzkiego
Wartcé¢ E; nie mniej nk [MPa] 120 100

5.4.  Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu rob6t zazanych z profilowaniem i zasgczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchiigieinien on zabezpieczpodiae przed
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nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez sere folii lub w inny sposéb zaakceptowany przepditora
Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed piagstiem do ukiadania
kolejnej warstwy nalsy odczeka do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie nagbito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykornaa wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jaw robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwasé oraz zakres badai pomiaréw
Czstotliwas¢ oraz zakres bafla pomiarow dotyczych cech geometrycznych i zagczenia wyprofilowanego
podicza (koryta) podaje tablica 1.
Tablical. Czstotliwosé badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana kadym odcinku drogi

1. | Szerokéc koryta
Réwna¢ poprzeczna i podina

Spadki poprzeczne Z czestotliwoscig gwarantujcg spetnienie wymagaprzy
Rzgdne wysokéciowe odbiorze, okréonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w planie

2. | Zagszczenie, 2
Wilgotnosé gruntu

3. | Naénos¢ podiaza min. jeden raz w trzech punktach

6.2.2. Szerol@

Szerokéc profilowanego podia (koryta) nalkgy sprawdzéco najmniej co 100 m.

Szerokéc profilowanego podiza (koryta) nie mze rénic¢ s od szerokéxi projektowanej o wcej niz +10 cmii -
5cm.

6.2.3. Rowng&’

Nieréwndci podhene profilowanego podia (koryta) naly mierzyé 4-metrove tata co 20 metréw w kierunku
podituznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierowngci poprzeczne natg mierzyt 4-metrovy fata, a ha odcinkach poszefizeig o dugdci dostosowanej do
szerokéci profilowanego podia, co najmniej co 100 m.

Nieréwndci nie mog przekracz&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne najamierzy¢ za pomagtaty o diugéci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co hajmniej co 180
Spadki poprzeczne powinnydmgodne z Dokumentadprojektovy z tolerangj + 0,5%.

6.2.5. Rezdne wysoksgciowe

Rzzdne wysokéciowe naley sprawdzéw osi jezdni i na jej kragadziach co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych
co10m.

Rd&nice pomidzy rzdnymi wysokéciowymi wyprofilowanego podi@ (koryta) i rednymi projektowanymi nie
powinny przekraczat+l cmi-2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Uksztattowanie osi natg sprawdzéw punktach rozmieszczonych nie rzadziecoi100 m.
Os w planie nie mee by przesurita w stosunku do osi projektowanej @agj niz+ 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie

Wskanik zagszczenia wyprofilowanego podéo (koryta) okrélony wediug BN-77/8931-12 [5] nie powiniendoy
mniejszy od podanego w pkt 5.3 n/n SST.

W przypadku jéi w koryto zostanie wbudowana mieszanka kruszytalaligowanego cementem jako ulepszone
podiaze, wowczas podie (W korycie) mee spetnia jedynie kryterium wskanika zagszczenia I 0,97.
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Wilgotnas¢ w czasie zagzczania naly badé wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnas¢ gruntu podiga powinna b§ réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjpd -20% do +10%.
Wartai¢ wtdrnego modutu odksztakcenia nie powinnaromiejsza od podanej w pkt 5.3 n/n SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@RQJA/ymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profiloego podiza (koryta)
zgodnie z DokumentadProjektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

8.2. Sposbb odbioru robot
Odbidr profilowanego podia (koryta) dokonywany jest na zasadach odbiorut rcdodikajicych i ulegajcych
zakryciu podanych w SST D.M.00.00.00 , Wymaganidrejo

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m profilowanego podia (koryta) nalgy przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jako
wykonania robét na podstawie wynikéw batkeomiardéw laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie spta

- odspojenie gruntu,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruritodii transportowe i odwiezienie,
- profilowanie podiga (dna koryta),

- zagszczenie,

utrzymanie podie,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréadablaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probekigrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Camée wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie lonodisztatcenia nawierzchni podatnych i peaio
przez obeizenie plyd.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réaim@awierzchni planografem i dat

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieanmblgazagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. dggma i badania.

o o A~

10.2. Inne dokumenty
7. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni giych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r



