D.06.03.01-1 POBOCZA Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych wykonaniem poboczy podczas wykonywania naktadek bitumicznych na nawierzchni
drogi gminnej nr 243528P Sokolniki Mate - Sokolniki Wielkie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowe specyfikacje techniczne stanowia dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwigzanych z wykonaniem poboczy z destruktu bitumicznego podczas wykonania nakladek wraz z
robotami towarzyszacymi .

1.3. Zakres robot objetych SST
Zakres robot obejmuje wykonanie poboczy z destruktu bitumicznego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie §cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetlnienia poboczy potozone poza pasem
drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.00.00.00

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00

2.2. Materialy do wykonania poboczy
Do wykonania poboczy nalezy stosowaé destrukt bitumiczny 0 uziarnieniu doprowadzonym o D < 63
mm pochodzacy z frezowania nawierzchni.

2. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D.00.00.00

3.2. Sprzet do wykonania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazaé si¢

mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode
(mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej, chyba ze
producent kruszywa zapewnia dostawe jednorodnej mieszanki o wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej
wilgotnosci),

- réwniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki kruszywa,

- walce lub ptytowe zageszczarki wibracyjne,

- przewozne zbiorniki na wodg¢ do zwilzania mieszanki, wyposazone w urzadzenia do rownomiernego
i kontrolowanego dozowania wody,

- koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzania istniejacego pobocza gruntowego,

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

- rowniarek z transporterem ($cinarki poboczy),

- rowniarek do profilowania,

- frezarka,

- sortownik,

- przesiewacz,

- kruszarka.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00

4.2. Transport materialéw
Przy wykonywaniu poboczy mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportowych przeznaczonych do
przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00

5.2. Zasady wykonywania robdt

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. Roboty przygotowawcze,

2. Ulozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzenie i wbudowanie mieszanki),
3. Roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
- usung¢ przeszkody, np. elementy drogi, stupki hektometrowe, zatrawienie itd.,

- ewentualnie splantowac pobocze istniejace,

- zgromadzi¢ wszystkie materialy potrzebne do rozpoczecia budowy.

5.4. Przygotowanie podloza

Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos$¢ zaakceptowana przez Inspektora

5.6. Wbudowanie i zageszczenie destruktu

Destrukt bitumiczny powinien by¢ rozktadany w warstwie o jednakowej grubosci, przy pomocy uktadarki,
rowniarki lub mniejszego sprzetu z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubosé
rozlozonej warstwy luznego destruktu powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggni¢to grubos¢ projektowa.
W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa, nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na
materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Zageszczanie nalezy rozpoczaé od brzegu pobocza i przesuwaé podtuznymi pasami, cze$ciowo naktadajgcymi
si¢, w kierunku krawedzi nawierzchni. Nierdwnosci i zaglebienia powstajace w czasie zaggszczania powinny byé
wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy z destruktu i dodanie badz usunigcie materiatu, az do
otrzymania rownej powierzchni. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiaggnigcia wskaznika zageszczenia
wyznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 nie mniejszego niz 1,00 wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481:1988.

Do zaggszczenia zaleca si¢ stosowanie maszyn (np. walcow, zageszczarek ptytowych) o szerokosci nie wigkszej
niz szeroko$¢ utwardzonego pobocza.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Do rob6t wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejagcych

warunkow terenowych, takie jak:

- wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i gruntowego pobocza z ewentualnym splantowaniem
istniejgcego gruntowego pobocza,

- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

- niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie rob6t roslinnosci, np. zatrawienia,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00

6.2. Szeroko$¢ pobocza
Szeroko$¢ utwardzonego pobocza moze rozni¢ si¢ od projektowanej nie wiecej niz +10 cmi -5 cm.

6.3. Ré6wnos¢ pobocza
Nierownosci podtuzne pobocza mierzone 4-metrowa tatg wg BN-68/8931-04 nie mogg przekracza¢ 12 mm.



6.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny by¢ dostosowane do spadkéw nawierzchni oraz uzgodnione z Inspektorem Nadzoru
z tolerancja + 0,5%.

6.5. Réznice wysokos$ciowe
Roznice pomiedzy rzgdnymi wysoko$ciowymi pobocza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1
cmi-2cm.

6.6. Zageszczenie pobocza

Zageszczanie nalezy kontynuowad do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia wyznaczonego zgodnie z BN-
77/8931-12 nie mniejszego niz 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-
04481:1988. Do biezacej kontroli zageszczenia warstwy pobocza dopuszcza si¢, po odpowiednim skalibrowaniu,
uzycie ptyt dynamicznych [14]. Minimalna warto§¢ dynamicznego modutu odksztalcenia powinna wynosi¢ Evq >
50 MPa. Wilgotnos¢ mieszanki w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od 80 do 100% jej wartosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatdw i sprzetu,

- przesortowanie, przesiewanie oraz przekruszenie destruktu do wymaganego uziarnienia,
- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- utrzymanie warstwy,

- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw —
Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania
2. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie
materialow stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym
3. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — WWymagania

4.  PN-EN 13286-2Mieszanki niezwiazane i zwigzane spoiwem

hydraulicznym — Czgé¢ 2: Metody okre$lania gestosci i zawartosci
wody — Zaggszczanie metodg Proctor

5. PN-EN 13286-47Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem



hydraulicznym — Czgsé¢ 47: Metody badan dla okreslenia
nosnosci, kalifornijski wskaznik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskaznik nos$nosci i pgcznienia
liniowego

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. Wymagania i badania.

7. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

8. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

9.  BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie ptyta
10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fata.
11. BN-77/8931-120znaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

12. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne
(zalecone do stosowania w  specyfikacji technicznej na roboty budowlane
na drogach krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKIA z dnia 19.11.2010 r.)

13. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

14. Badanie i ustalanie zalezno$ci korelacyjnych dla oceny stanu zaggszczenia i nosnosci gruntow
niespoistych ptyta dynamiczng - Instrukcja stasowania plyty dynamicznej do oceny stanu gruntow
niespoistych wbudowanych warstwowo (zatacznik nr 1), IBDiM, Warszawa 2005.

15. Wytyczne utwardzania poboczy. Centralny Zarzad Drog Publicznych, Warszawa,
1981r.

16. USTAWA z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony
srodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie niektoérych ustaw (Dz. U. nr 100 z dnia 18 wrze$nia
2001 r. ze zm.).



