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STB-00 Wymagania ogélne

Obowiazki Inwestora

- Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje wykonawcy 2 egzemplarze
dokumentacji projektowej oraz dziennik budowy

- Przekazanie placu budowy - Inwestor przekaze plac budowy we fragmentach i w
czasie przedstawionym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inwestora
projektu zagospodarowania placu budowy i programu realizacji inwestycji.

- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Zawiadomienie wlasciwych organow:

Inwestor: Gmina Kazimierza Wielka

oraz projektanta co najmniej na 7 dni przed rozpoczeciem robot dotgczajac
o$wiadczenie kierownika budowy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o przejeciu
obowigzkdéw j. w.

W przypadku remontu stale uzytkowanego obiektu inwestor musi przygotowaé na czas
remontu odpowiednio zabezpieczone miejsce zastgpcze i przenies¢ pracownikow
wraz z wyposazeniem pomieszczen biurowych i pomocniczych.

Obowiazki Wykonawcy

Opracowanie projektu zagospodarowania placu budowy, projektu organizacji i
zabezpieczenia robot w czasie trwania budowy. Stosownie do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego i 0sob
zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robot - zaakceptowany
przez Inwestora

Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z wymogami prawa
budowlanego. Tres$¢ tablic i miejsce ustawienia nalezy uzgodni¢ z inwestorem.
Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy, od
momentu przejecia placu budowy do odbioru koncowego. W miare postepu robot,
plac budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne materialy, sprzet i
zanieczyszczenia.

Zorganizowanie terenu budowy

Wytyczenie geodezyjne obiektow w terenie, ochrona przyjetych punktow i poziomow
odniesienia

Zabezpieczenie dostawy mediow

Ochrona $rodowiska na placu budowy i poza jego obrgbem powinna polega¢ na
zabezpieczeniach przed:
A)  Zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami, a w

szczegolnosci: paliwem, olejem, chemikaliami.

B)  Zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami
C)  Mozliwoscig powstania pozaru
D)  Niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przyleglym

Ochrona istniejgcych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed rozpoczgciem robot
budowlanych Wykonawca ma obowiazek zabezpieczy¢ wszelkie sieci i instalacje
przed uszkodzeniem.

Pelna odpowiedzialno$¢ za opieke nad wykonywanymi robotami, materialami oraz
sprzetem znajdujagcym si¢ na placu budowy (od przejecia placu do odbioru
koncowego robat).

Odpowiedzialno§¢ za wszelkie zniszczenia i1 uszkodzenia wlasno$ci publicznej i
prywatne;.

W przypadku natrafienia w czasie wykopow na przedmioty moggce mie¢ wartosé
zabytkowa lub archeologiczna Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyC te
przedmioty, przerwac roboty i niezwlocznie powiadomi¢ o tym fakcie Inwestora,
projektanta 1 wladze konserwatorskie. Wznowi¢ roboty stosownie do dalszych



decyzji.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-
sanitarnego, nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych
dla zdrowia

Materialy i sprzet

Materiaty stosowane do wykonywania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 obowigzujgcymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i Swiadectwa
dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacje inspektora nadzoru

Przechowywanie i sktadowanie materiatow - w sposob zapewniajacy ich wlasciwg jakosé
i przydatnos¢ do robot

Sktadanie materiatow wg. asortymentu z zachowaniem wymogow bezpieczenstwa i
umozliwieniem pobrania reprezentatywnych probek

Sprzgt stosowany do wykonywania robdt powinien gwarantowac jakos¢ robot okreslong
w  dokumentacji projektowej, PN i warunkach technicznych i S.T. Dobor sprzetu
wymaga akceptacji Inwestora.

Transport

Dobor $rodkdéw transportu, wymaga akceptacji Inwestora. Kazdorazowo powinny posiadaé
odpowiednie wyposazenie stosownie do przewozonego tadunku, stosujac si¢ do ograniczen
obcigzen osi pojazdow.

Wykonywanie robét
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi
normami, dokumentacja projektowa, udzielonymi pozwoleniami na budowe i uzgodnieniami
konserwatorskimi, a takze wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robot
wyszczeg6lnionych w $lepym kosztorysie. Odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonywania
wszystkich rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania w calosci ponosi Wykonawca.
Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie zawodowe do
pethienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru i
kontroli rob6t budowlanych).
Ze wzgledu na specyfike robot konserwatorskich - wymagany jest udzial uprawnionego
Wykonawcy wykazujacego si¢ potwierdzonym udziatem w pracach tj. roboty osuszajace i
elewacyjne).
Dokumenty budowy
W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢, przechowywaé i
zabezpieczy¢ nastepujace dokumenty budowy:

dziennik budowy,

ksigge obmiarow,

dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych,

atestow jakosciowych wbudowanych elementow konstrukcyjnych,

dokumenty pomiaréw cech geometrycznych,

protokotéw odbioréw robét,
Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach,
podpisywanych przez Inwestora i Wykonawce. Dziennik budowy powinien by¢ prowadzony
scisle wg. wymogow obowigzujacego Prawa Budowlanego, przez Kierownika budowy.
Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowy oprocz Kierownika i inspektora
nadzoru inwestorskiego przystuguje takze:
- przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,
- autorowi projektu,
- osobom wchodzacym w sktad personelu wykonawczego - tylko w zakresie bezpieczenstwa
wykonywania robot budowlanych
Ksigga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje si¢ okresowych wyliczen i
zestawien wykonanych robot w ukladzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem $lepym.
Ksiege obmiaru prowadzi Kierownik budowy, a pisemne potwierdzenie obmiaréw przez
Inwestora stanowig podstawe do obliczen.



Kontrola jakoS$ci robét
Za jako$¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementow 1 materiatlow -
odpowiedzialny jest Wykonawca robot. W zakresie jego obowiazkow przed przejeciem
terenu budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu
organizacji robot zawierajagcego: mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne oraz
zamierzony sposob wykonania robot zgodnie z projektem i sztuka budowlang. Projekt
organizacji robot powinien zawierac:
terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie,
oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),
wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,
wykaz $rodkow transportu,
wykaz oso6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
robot,
wykaz zespotdw roboczych z podaniem ich kwalifikacji 1 przygotowania praktycznego,
opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej dostarczanych na budowe materiatow,
sprawdzania i cechowania sprz¢tu podczas prowadzenia robot,
sposob postepowania z materialami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
W zakresie jakoSci materiatow Wykonawca ma obowigzek :
wyegzekwowac od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,
przestrzega¢ warunkow transportu 1 przechowywania materiatdw dla zachowania
odpowiedniej ich jakosci,
okresli¢ 1 uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmicznos$ci robot,
prowadzi¢ biezace kontrole jako$ci otrzymywanych materiatow,
wszystkie roboty i1 materialy powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana
uzgodniona z projektantem.
Badania kontrolne - mogg by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania przez
Inwestora wynikow badan jako niewiarygodnych. Koszty obcigzaja Inwestora jesli wyniki
potwierdzaja si¢ 1 spelniaja wymogi PN. W przeciwnym wypadku koszty ponosi
Wykonawca.

Obmiar robét

Obmiar robot polega na wyliczeniu 1 zestawieniu faktycznie wykonanych robot i
wbudowanych materialow. Obmiar robot wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza w
ksiedze obmiarow. Obmiar obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe.
Roboty sg podane w jednostkach zgodnych z kosztorysem $lepym.

Obmiar powinien by¢ wykonany w sposdb jednoznaczny i zrozumialy, dla robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania , dla robot zakrywanych - przed
ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych powierzchni i kubatur powinny by¢ uzupetnione
szkicami w ksigdze obmiaréw lub dotaczone do niej w formie zalgcznika.

Odbiér robét

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodno$ci wykonania robdt z umowg oraz okreslenie ich
warto$ci technicznej .

Odbior robot zanikajacych - jest to ocena ilosci i jakosci robot, ktore po zakonczeniu
podlegaja zakryciu, przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robdt , ktore w dalszym
procesie realizacji zanikaja.

Odbiory cze$ciowe - jest to ocena ilosci i jakosci, ktore stanowig zakonczony element calego
zadania, wyszczegolniony w harmonogramie robot.

Odbior koncowy - jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robdt wehodzacych w
zakres zadania budowlanego oraz koncowe rozliczenie finansowe.

Odbior ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymaganej jakosSci
poszczegdlnych elementow robdt w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.



Dokumenty do odbioru robot
Do odbioréw czesciowych i do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje nastepujace
dokumenty:
Dokumentacje¢ projektowa
Receptury i ustalenia technologiczne
Dziennik budowy i ksiegi obmiaru
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych
Atesty jakosciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych
Oceng stanu faktycznego - sporzadzong na podstawie wynikow badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentow odbioru oraz ogledzin podczas odbioru
Sprawozdanie techniczne
Dokumentacj¢ powykonawczg
Operat kalkulacyiny
Sprawozdanie techniczne powinno zawieraé:
przedmiot, zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot,
zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzonej dokumentacji
projektowej oraz formalng zgode Inwestora na dokonywane zmiany,
uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,
date rozpoczgcia i zakonczenia robot

Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza zapisem w Dzienniku budowy i1 jednoczes$nie
przekazuje Inwestorowi kalkulacj¢ kosztowg w zakresie zgloszonych robot przy odbiorach
cze$ciowych i kompletny operat kalkulacyjny (koncowa kalkulacjg kosztow) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powolana przez Inwestora. Ilos¢ 1 jakosé
zakonczonych robot komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny
stanu faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodno$¢ wykonanych robot z
dokumentacja projektowg oraz z protokotami dotyczacymi wprowadzanych zmian.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ nieznacznych odstepstw od dokumentacji
projektowej w granicach tolerancji i nie majacych wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne - dokonuje si¢ odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstepstw, majacych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje si¢ potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej - to roboty te wylacza z odbioru.

Rozliczenie robot nastgpuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich
protokotach, rozliczane sg na podstawie ilo$ci wykonanych faktycznie robot i ceny
jednostkowej okreslonej dla poszczegdlnych rodzajow robot w kosztorysie. Cechy obejmuja
wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot.



STB-01 Roboty ziemne

Przedmiot

Przedmiotem S.T. sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych w gruntach
i ich zasypania.

S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze.

Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w
czasie budowy.

Zakres robdt obejmuje:

- korytowanie i profilowanie pod warstwy placow utwardzonych i pod fundamenty

- usunigcie ziemi

- oczyszczanie dna wykopow

- zasypanie wykopow zewnetrznych z ubijaniem

- wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi

Materialy

Grunt pochodzacy z wykopu. Podziatl gruntdéw na kategorie pod wzglgdem trudnosci ich
odspajania okre$lajg przecigtne wartosci gesto$ci objetosciowej gruntdéw i1 materialow w
stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podsypka zwirowo- piaskowa

Sprzet

Koparka, topaty, kilofy, wiadra, taczki, ubijarka.

Transport
Reczny 1 samochodem samowytadowczym

Wykonanie robot
Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot

(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu,
danych geotechnicznych, ustalen instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego,

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywaé

sposobem rgcznym, ziemie z wykopow w ilo§ci przewidzianej do ponownego
wykorzystania (zasyp wykopow) nalezy skladowaé wzdluz wykopu Iub na
sktadowiskach tymczasowych zaleznie od zainwestowania terenu,

nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania, powinien

by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Zageszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace

wartos$ci wskaznika zageszczenia (1) 0,97- 1,0.

W czasie robot ziemnych nalezy uwzgledni¢ ewentualny wpltyw kolejnosci i sposobu

odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych robdt na spelnienie
wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot
ziemnych. Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w
rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robot
ziemnych.

Usunigcie ziemi z wykopow zewngtrznych

Wykonanie podsypki piaskowej

Wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi na odlegtos¢ > 1 km
Zasypanie, podsypka, wykopow z ubijaniem warstwami 30-40cm

Kontrola jakoSci
Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli



szczegoblng uwage nalezy zwroci¢ na:
a) sprawdzenie obszaru i gl¢bokosci wykopu,
b) zapewnienie statecznosci §cian wykopow,
c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) zageszczenie zasypanego wykopu.
Na biezaco nalezy kontrolowaé zasypke  wedlug zalecen konstrukcji oraz stopien jej
zageszczenia (warstwami 30-40 cm)

Jednostka obmiaru
(m3) wykopu, jego zasypanie i roboty pomocnicze, zuzycie podsypek i keramzytu, rury
drenarskiej .

Odbior robot
Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy i odbiorow
czgsciowych, ze sprawdzeniem koordynacji robét

Podstawa platnosci
(m3) - po odbiorze robot

Przepisy zwiazane

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane, wymagania w zakresie wykonania i badania
przy

odbiorze

PN-74/B-02480 Grunty budowane. Podziat, nazwy, symbole, okreslenia

STB-02 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania podbudowy z kruszywa famanego w ramach realizacji zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102 [21]:
- grubos$ci 20 cm na trasie zasadniczej
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i zasadniczg wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].Sktad mieszanki na podbudowe;

-20% kruszywo naturalne

-80% kruszywo tamane

Na podbudowe dojazddéw , miejsc parkingowych oraz

- 100% kruszywa tamanego na podbudowe nawierzchni z materiatoéw sztucznych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna -proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie -jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w,,Wymagania ogdlne” oraz w SST dotyczacych poszczegodlnych rodzajow
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:



1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarn zwiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.2. Woda

Nalezy stosowa¢ wode¢ wg PN-B-32250 [20].

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy

krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg jednowarstwowa (parkingi, zjazdy)

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej

granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigekszego
ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzegtu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je

przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czgstek

gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rz¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w

inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciggnigcie sznurkoéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia



jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej

ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekraczac¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa
sktada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnos$ci

optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslonag iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke¢ nalezy osuszyc.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu

poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5.. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w

dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych

do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okre$lone w niniejszej SST.

6.3. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami . Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na

biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby

Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnos$¢ nalezy okreslic wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggni¢cia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m2,
lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnos$ci
Inzyniera.

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy
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wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN
68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows lata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg = 0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wicksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petna grubos¢ do potowy szeroko$ci pasa ruchu, dotozenie
materiatu 1 powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gltebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyrOwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar
i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptg,
- zakup, dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.
bezposrednia

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.

Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Oznaczanie sktadu ziarnowego

Oznaczanie ksztaltu ziarn

Oznaczanie wilgotnos$ci

Oznaczanie nasigkliwosci

Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

10.2. INNE DOKUMENTY

29 .Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM -Warszawa 1997.
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STB-03 Ustawienie obrzezy betonowych

1.WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy na tawie betonowej w ramach realizacji zadania.
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem:

- obrzezy betonowych 30x8 cm na tawie betonowej z betonu B15

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodnik

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w,, Wymagania ogolne”

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materialow podano w,,Wymagania ogdlne”

2.2. Materiaty stosowane przy ustawieniu kraweznikow
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu krawe¢znikow wg zasad niniejszej SST sa:

2.2.1. Obrzeza betonowe

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy stosowaé krawezniki betonowe o wymiarach 15X30 cm ,
gatunku 1-go, ktére powinny by¢ wykonane z betonu klasy B-30.

Krawezniki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/04 oraz

posiadac¢ atest producenta dla kazdej dostarczonej na budowe partii krawgznikow.

Beton uzyty do produkcji elementéw prefabrykowanych powinien spetnia¢ nastepujace warunki:

-nasigkliwo$¢ L 4%,

-§cieralnos¢ na tarczy Boehmego — 3 mm,

-mrozoodporno$¢, zgodnie z PN-88/B-06250 — stopien mrozoodpornosci F-150.

Powierzchnie krawegznikdéw powinny by¢ gladkie, bez rowkow, peknieé i rys. Dopuszcza si¢ drobne

pory jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i po wodzie., ktorych glebokos¢ nie moze

przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementow po wyjeciu ich z formy jest niedopuszczalne. Krawedzie

stykow montazowych powinny by¢ bez szczerb.

Dopuszczalne odchytki wymiardéw kraweznikow:

-na dtugosci + 8§ mm,

-na szerokosci i wysokosci £ 3 mm.

Krawezniki nalezy sktada¢ w pozycji wbudowania. Sktadowanie kraweznikow powinno byc¢ takie,

aby zabezpieczy¢ je przed uszkodzeniem mechanicznym i przed wplywem szkodliwych czynnikow

zewngtrznych na beton.

2.2.2. Beton na tawg

Beton na tawe z oporem pod kraweznik powinien by¢ klasy B-15. Beton powinien by¢ zaprojektowany

zgodnie z PN-88/B-06250.

2.2.3. Kruszywo do betonu
Mieszanka kruszyw do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250 i PN-86/B-06712.
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2.2.4. Cement

Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej powinien spetnia¢ wymagania normy PN-
88/B30000. Cement stosowany do betonu oraz do zapraw cementowych powinien by¢ cementem
marki nie mniejszej niz ,,35”. Cement na podsypke na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢
marki nie mniejszej niz ,,25”.

Przechowywanie cementu powinno spetia¢ wymagania BN-88/6731-08.

2.2.5. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowag powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.

Piasek do zaprawy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.

2.2.6. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.

2.2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypelniania szczelin powinna odpowiada¢ wymaganiom
BN-74/6771-04 lub posiada¢ aprobate techniczng wydang przez IBD i M.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w,, Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do ustawienia kraweznikow

Roboty wykonuje si¢ recznie z zastosowaniem nastepujacego sprzgtu:

-betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cementowych,

-wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,

-kleszcze brukarskie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,, Wymagania ogoélne”

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Krawezniki nalezy
uktadac¢ na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawe¢zniki
powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a géorna warstwa nie powinna wystawac poza sciany
srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.
4.2.3. Transport cementu

Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6ot podano w. ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do ustawienia kraweznikow nalezy wytyczy¢ lini¢ kraweznika ustawionego w
pozycji pionowej zgodnie z zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Wykop pod tawe

Wykop pod tawe nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i normag

PN-68/B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem

w szeroko$ci dna wykopu konstrukcji nawierzchni szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik
zageszczenia dna wykopu pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug metody Proctora.
Nadmiar gruntu nalezy wywies$¢ na odlegtos$¢ do 5 km.

5.2.3. Wykonanie tawy pod kraweznik

Beton rozscielany w szalowaniu powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie tawy nalezy
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wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, stosujac co 50 m szczeliny dylatacyjne

wypelnione bitumiczng masg zalewowa odpowiadajgcg wymaganiom pkt. 2.2.7.

5.2.4. Ustawienie kraweznikow

Na wykonanej fawie betonowej nalezy ustawia¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-

piaskowej (1:4) o grubosci 3 cm. Szeroko$¢ spoin nie powinna przekracza¢ 1 cm.

Szczeliny miedzy kraweznikami nalezy wypetnia¢ zaprawg cementowg

wg PN-90/B-14501. Spoiny po ich wykonaniu nalezy pielggnowac¢ wodg. Szczeliny kraweznikow

przed zalaniem zaprawg nalezy oczy$cic 1 zmy¢ wodg. Co 50 m ustawionego kraweznika nalezy

zalewac¢ szczeliny masg zalewowg nad szczelinami dylatacyjnymi w tawach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w,, Wymagania ogdlne”

6.2. Ocena jakosci kraweznikow

Oceng prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wykona¢ zgodnie

z ustaleniami PN-80/B-10021.

6.3. Sprawdzenie koryta pod tawe

Sprawdzenie wykonanych pod tawe wykopow polega na ocenie:

-wskaznika zageszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancja = 2% w stosunku

do wymaganego, -szerokos$¢ dna wykopu, z tolerancjg + 2 cm.

6.4. Sprawdzenie wykonania fawy

Sprawdzeniu podlega:

-zgodnos$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni tawy z dokumentacjg — dopuszczalna

tolerancja + 1 cm na kazde 100 m tawy,

-wysokos$¢ (grubosc) tawy z tolerancja = 10% wysokosci projektowanej ( w 2 punktach na

100m),

-szeroko$¢ gornej powierzchni tawy z tolerancjg + 20% szerokosci projektowanej (w 2 punktach

na 100 m)

-rownos¢ gornej powierzchni tawy ( w 2 punktach na 100 m) — tolerancja przeswitu L 1 cm przy

przylozeniu taty 3-metrowej,

-odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku — z tolerancjg + 2 cm na 100 m wykonane;

tawy.

6.5. Sprawdzenie ustawienia kraweznika

Sprawdzeniu podlega:

-odchylenie linii kraweznikéw w planie — max. Odchylenie moze wynosi¢ 1 cm (na kazde 100 m

tawy),

-odchylenie niwelety - max. + 1 cm (na kazde 100 m),

-rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow — tolerancja przeswitu pod tawag L 1 cm przy
przytozeniu taty 3-metrowej (w 2 punktach na 100 m),

-doktadnos¢ wypetnienia spoin — wymagane wypetnienie catkowite (na kazde 10 m).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w,, Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) ustawionego kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot podano w. ,, Wymagania ogdlne” 8.2. Odbior robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-wykonanie koryta pod tawe z oporem lub bez,

-wykonanie tawy z oporem,

-wykonanie podsypki,

-wykonanie szalunkow pod krawgznik wylewany na mokro.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogolne’
9.2. Cena jednostki obmiarowej:

Cena 1 m wykonanego kraweznika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu pod tawe z oporem lub bez i wywo6z nadmiaru gruntu,
- ustawienie szalunku,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie tawy, pielggnacja betonu i rozbiorka szalunku,

- ustawienie kraweznikow na podsypce cementowo-piaskowej na tawie,

- zaspoinowanie kraweznikow zaprawa i pielegnacja woda spoin,

- wypelnienie szczelin masg zalewowa,

- zasypanie zewngtrznej $ciany gruntem i ubicie,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,

- przeprowadzenie pomiaréw geodezyjnych i uporzagdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy.

1. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.

. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

. PN-58/C-96177Lepik asfaltowy bez wypeliaczy stosowany na goraco.

. PN-80/B-10021Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.

. PN-63/B-06251Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

. PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte.

9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog

1 ulic parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog
i ulic parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza.

10.2.Inne dokumenty

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (KPED) — Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982r.

(o2l le) NNV, I ~NRVS I \O]

STB-04 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni dojazdu, miejsc
postojowych z kostki brukowej betonowej w ramach realizacji zadania.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni miejsc postojowych , zjazdow indywidualnych i publicznych z
kostki brukowej betonowej grubosci 8 cm, na podsypce cementowo — piaskowej oraz o
grubo$ci 6cm na chodnikach uktadana na podsypce piaskowej



1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa -ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach polaczonych ze
sobg trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w,,Wymagania ogo6lne”

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w.,,Wymagania ogolne”

2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni

2.2.1. Kostka betonowa

Wibroprasowana betonowa kostka brukowa, powinna odpowiada¢ wymaganiom norm BN-
80/677503/01, BN-80/6775-03/02, PN-84/B-04111 i normy niemieckiej DIN 18501 w
zakresie wygladu zewnetrznego, odpornosci na dziatanie mrozu, nasigkliwos$ci, $cieralnos$ci i
wytrzymatosci na $ciskanie.

Powinna by¢ gatunku I. Powinna ona spetnia¢ nast¢gpujace wymagania:

- wytrzymato$¢ min. 60 MPa po 28 dniach,

- nasigkliwo$¢ ponizej 5%,

- §cieralno$¢ na tarczy Bohmego L 4 mm.

Szczerby 1 uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajacych powierzchnie gorne s
niedopuszczalne, kostki muszg by¢ bez uszkodzen.

Grubos¢ kostki 8 cm.

Przed zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadania i wytworni przez Inspektora
Nadzoru , Wykonawca utozy po 1 m2 wstepnie zaakceptowanych ksztattéw i1 kolorow kostek
wytacznie na podsypce piaskowe;.

Niedopuszczalne s rozne odcienie wybranego koloru kostki, dostarczone w tej samej partii
materiatu.

2.2.2. Piasek

Piasek na podsypke i do wypetnienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.

2.2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spetnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000.
Cement stosowany do wypehnienia spoin powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz
,»35”. Przechowywanie cementu powinno spetnia¢ wymagania BN-88/6731-08

2.2.4. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w,,Wymagania ogdlne”

Sprzet do wykonania wjazdow 1 wyjazdoéw z kostki

Roboty wykonuje si¢ rgcznie z zastosowaniem nastepujacego sprzetu:

- wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych,

- urzadzenia do cigcia kostki.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu
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Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ,, Wymagania ogolne”

Transport kostki betonowe;]

Kostke betonowa mozna transportowac tylko na paletach. Wysoko$¢ sktadowania kostki nie
moze przekracza¢ 1 m.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w. ,,Wymagania ogolne”

5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Koryto pod nawierzchni¢ z kostki betonowej

Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie ze spadkami podluznymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi Wskaznik zaggszczenia koryta -3 0,97 wedtug metody Proctora.
5.2.2. Podsypka pod nawierzchnig¢ z kostki betonowe;j

W przygotowanym korycie nalezy rozscieli¢ podsypke cementowo — piaskowg 1 : 4 o
grubosci 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, wyprofilowana i zaggszczona tak, aby
urzadzenie zaggszczajace pozostawiato ledwo widoczny $lad.

5.2.3. Uktadanie kostki brukowej betonowe;j

Kostke uktada si¢ na podsypce uprzednio wykonanej w taki sposob, aby szczeliny migdzy
kostkami wynosity 2,3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.
Po utozeniu kostki szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem (lub innym materiatlem
zaaprobowanym przez Inspektora Nadzoru) a nast¢gpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych 1 przystapi do ubijania nawierzchni.
Do ubijania wykonanej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywa¢ walca. Po
ubiciu nawierzchni nalezy uzupeti¢ szczeliny materialem do wypehienia i zamie$¢
nawierzchni¢. Szeroko$¢ spoin nie powinna przekracza¢ 2 mm, a na zewngetrznych partiach
tuku — 4 mm. Kostki lub ptyty peknigte powinny by¢ wymienione na cate.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w . ,,Wymagania ogolne”

6.2. Ocena jakosci robot 1 cech geometrycznych nawierzchni

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidtowos$ci wykonania poszczegdlnych elementdow, zgodnos$ci
wykonanych robo6t z Dokumentacjg Projektowa 1 SST. Sprawdzenie powinno si¢ odbywac
zarowno w trakcie wykonywania robdt, jak i po ich zakonczeniu.

W zaleznos$ci od ocenianych cech i asortymentéw sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie przez
pomiar lub badania.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona badania wszystkich materialéw zgodnie z
niniejszg SST 1 przedstawi stosowne atesty lub aprobaty techniczne.

Nalezy sprawdzi¢:

- cechy geometryczne nawierzchni:

- nierownos$ci podluzne nie powinny przekraczaé 1 cm,
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- spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja
+ 0,5%, pomiar w punktach charakterystycznych niwelety,

- szeroko$¢ nawierzchni — tolerancja wynosi + 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych,

-podsypke — grubos¢ podsypki sprawdza si¢ w 10 losowo wybranych punktach, tolerancja +

1,5cm

prawidtowos$¢ utozenia kostki:

- pomiar szerokosci oraz powigzania spoin,

- sprawdzenie rodzaju i gatunku kostki,

- kontrola prawidtowos$ci wykonania szczelin dylatacyjnych,

-prawidtowos¢ ubicia kostki — osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane po swobodnym
jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o masie 25 kg z wysokosci 15 cm na poszczegolne kostki,
-prawidtowos$¢ wypelnienia spoin — poprzez wykruszenie zaprawy na dtugosci okoto 10 cm 1

zmierzeniu glgboko$ci wypetnienia zaprawg oraz sprawdzeniu przyczepnos$ci zaprawy do
kostki w trzech losowo wybranych miejscach,

-sprawdzenie konstrukcji nawierzchni — w losowo obranym miejscu i po rozebraniu
nawierzchni na powierzchni okoto 0,1 m2; sprawdzenie jakosci podsypki na podstawie
analizy sitowe;.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania og6lne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest Im2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt podano w,,Wymagania ogélne”

8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja: wykonanie koryta i
podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w . ,,Wymagania ogdlne”
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j:

Cena 1 m2 wykonanej nawierzchni obejmuje:

- roboty pomiarowe i1 oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta z wyprofilowaniem i zageszczeniem oraz wywozem nadmiaru gruntu,
- roz$cielenie i zageszczenie podsypki cementowo - piaskowe;,

- utozenie i ubicie kostki,

- wypelhnienie spoin,

- pielegnacja przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiardw,

- przeprowadzenie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych,
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10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

2. PN-EN 12620:2004 Kruszywo do betonu.

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatlow
stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

4.PN-EN 1338; 2004 (u) Betonowa kostka brukowa — Wymagania i metody badan .
5.PN-60/B-11100 Materiaty kamienne — kostka drogowa

6.PN-B-11213:1997 Elementy kamienne; Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
7.DIN EN 1341 ; DIN EN 1342 ; DIN EN 1343 — Piyty, kostka, krawe¢zniki z kamienia

naturalnego uzywane za zewnatrz

STB-05 Elementy malej architektury

Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore

zostang wykonane w ramach wyposazenia, polegajacy na rozmieszczeniu i budowie elementow
matej architektury w tym:

- lawki

- kosze

- stojaki rowerowe

- altany

- plac zabaw

- sifownia terenowa (plac zabaw) z bieznig rekreacyjng
- scena letnia

- boisko do siatkowki plazowej

- miejsce na ognisko

Zakres stosowania ST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych

Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

Wymagania dotyczace robot i materialow
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajacego.

Elementy malej architektury
Lawki
o Siedzisko - drewno iglaste (Swierk, jodta) szlifowane tasmowo, malowane lakierobejca
zewngetrznag.
e Wzmocnienie siedziska: stal lakierowana
o Wymiary tawki: dlugosé: 205 cm, wysoko$¢ 45 c¢cm, szeroko$¢ siedziska 39 cm.
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e Podstawy — beton piaskowany
o Potaczenia srubowe $ruby ocynkowane zamkowe z tbem grzybkowym.
e Montaz przez zabetonowanie elementow kotwigcych w podtozu na gleboko§¢ minimum 60cm

Kosze
e Pojemnos$¢ kosza min 40 1.
o Szeroko$¢ 39 x39 cm, wysoko$¢ ponad poziomem terenu 65 cm.
e Obudowa beton piaskowany.
e Pojemnik wewnetrzny z popielniczka ze stali ocynkowane;.
e Montaz przez zabetonowanie elementéw kotwigcych w podtozu na gteboko$¢ minimum 60cm.

Stojaki na rowery
o Stojaki 0 wymiarach 39x205¢cm wysoko$¢ 45 cm
e Podstawy — beton piaskowany
e Montaz przez zabetonowanie elementéw kotwigcych w podtozu na gtebokos¢ minimum 60cm
¢ Elementy stalowe lakierowane

Altany
¢ Fundamenty
Stupy zelbetowe o przekroju 30x30cm, posadowionych na glebokosci 100cm ponizej poziomu terenu
na warstwie chudego betonu. Stupy zaizolowaé przeciwwilgociowo.
o Stupy
Stupy drewniane o przekroju 14x14cm.
Stupy mocowane do fundamentow zelbetowych przy pomocy stop/kotew ze stali ocynkowanej, min 10
cm nad powierzchnig posadzki.
e Wigzba dachowa
Wigzba drewniana krokwiowa, ptatew wsparta na o§miu obwodowych stupach drewnianych
e Dach
Dach czterospadowy o konstrukcji drewnianej, kryty gontem bitumicznym
e Posadzka
Posadzka wykonana z kostki betonowej z obrzezem betonowym na tawie betonowej
Warstwy podlogi na gruncie na
e Lawy grillowe
Zaprojektowano 4 zestawy drewnianych taw i stolow grillowych.
Lawy i stot drewniane, mocowane do podtoza na state przy pomocy kotew ze stali ocynkowane;j.
Wymiary stolu 200x100cm, wymiary siedziska tawy 200x68 cm.

Plac zabaw
Hustawka bocianie gniazdo
e Rama i stupy wykonane sg ze stali galwanizowane;.
e Siedzisko zawieszone na tancuchu technicznym galwanizowanym, zabezpieczonym we¢zem
gumowym, na nierdzewnych zawiesiach.
e Zawiesia wykonane sg ze stali nierdzewne;j.
¢ Elementy taczace zabezpieczone zostaly przed odkrgceniem plastikowymi zaslepkami.
e Montaz urzadzenia na prefabrykowanym fundamencie zgodnie z zaleceniami producenta.

Pajeczyna
e Stup wykonany z rury ze stali nierdzewnej
o Siatka wspinaczkowa wykonana z liny polipropylenowej w kolorze niebieskim o $rednicy 16mm
z rdzeniem stalowym
o Wszystkie taczniki do lin sg cz¢§ciami wykonanymi z aluminium i stali nierdzewne;
e Liny faczone sg spinkami ze stali nierdzewnej zaciskanymi pneumatycznie.
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e Sruby ocynkowane, nakretki zakryte zaslepkami dwuczesciowymi

Montaz urzgdzenia na prefabrykowanym fundamencie zgodnie z zaleceniami producenta.

Zjazd linowy

Rama nos$na wykonana ze stali malowanej proszkowo.

Siedzisko zawieszone na tancuchu technicznym galwanizowanym, zabezpieczonym wegzem
gumowym, na nierdzewnych zawiesiach.

Lina stalowa o przekroju 10mm

Montaz urzadzenia na prefabrykowanym fundamencie zgodnie z zaleceniami producenta.

Silownia

Pylon - nogi i gtéwna konstrukcja no$na wykonana z dwoch stalowych rur o przekroju @ 88,9
mm, grubo$¢ $cianki 3,6 mm. Migedzy nogami znajduja si¢ dwie blachy grubo$ci 7 mm do
mocowania urzgdzen po obu stronach. Migdzy nogami znajdujg si¢ blachy grubosci 2 mm na
ktérych znajduje si¢ czytelna instrukcja obstugi urzadzenia i dane producenta.

Urzadzenia — konstrukcja nosna wykonana ze stalowych rur o przekroju @ 88,9 mm i
grubosci $cianki 3,6 mm.

Uchwyty i pozostate elementy rurowe wykonane ze stalowych rur @ 40 mm, grubos¢ $cianki
2 mm.

Siedziska, i stopki wykonane z aluminium. Jako dodatkowa opcja: siedziska i stopki
lakierowane lub nierdzewne.

Gumowe cze¢$ci amortyzujace (odbojniki) przykrecane za pomocg $ruby z gwintem
metrycznym do ramy urzadzenia. Sruby metryczne ocynkowane. Nakretki kotpakowe
ocynkowane zabezpieczonymi przed odkreceniem. W przegubach tozyska kulkowe,
bezobslugowe, metryczne.

Malowanie proszkowe z podktadem cynkowym zapewniajace ochrong antykorozyjna.
Instalacja do fundamentéw betonowych zgodnie z zaleceniami producenta

Wszystkie elementy urzadzen musza by¢ wykonane z elementow odpornych na dziatanie
warunkow atmosferycznych.

Boisko do pilki plazowej

Obszar pola gry wyznaczone przez tasmy kontrastujgce z nawierzchnig.

Nawierzchnia — istniejagcy piasek. Podloze powinno mie¢ réwng i jednorodng nawierzchnig,
wolng od wszelkich zanieczyszczen.

Stupki stalowe wykonane ze profilu stalowego 80x80 mm z mozliwo$cig regulacji wysokosci
nacigganej siatki, mocowane w tulejach osadzonych w podtozu zgodnie z zaleceniami
producenta. Sruba naciagu siatki ostonieta profilem aluminiowym.

W sktad kompletu stupkéw wchodzi:

* urzadzenie naciggowe, zewnetrzne z zastosowaniem ostonigtej §ruby trapezowej 1 haka
ZaczZepowego

* haki zaczepowe zamocowane na przeciwleglym stupku (przesuwne)

Catosc¢ konstrukeji stupkdéw cynkowana ogniowo

Siatka do siatkowki plazowej z tasmg na linkach naciaggowych z usztywnionymi bokami.

Scena-podesty

Scena o wymiarach 10 x 7 m z systemowych podestow scenicznych o konstrukcji aluminiowe;
i blatu podestu ze sklejki wodoodpornej wraz ze schodami wejSciowymi na sceng.
Elementy sceny:

Podest sceniczny (umozliwiajagce modulowe tworzenie scen) — kolor: grafit, wymiary: 2
x 1 m — 42 szt. Blaty podestow -atestowana ptyta ze sklejki o grubosci min. 15 mm z
wodoodporng powloka antyposlizgowa, wodoodporng oraz odporng na dziatanie warunkow
atmosferycznych. Podesty z atestem trudno zapalno$ci tak aby mogly by¢ uzytkowane takze
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we wnetrzach. Wytrzymato$¢ podestu min. 750 KG/m2. Profile boczne ze specjalnym
»kanatkiem”, shuzacym do zawieszania baneréw, kotar, oston.

Nogi teleskopowe regulowane w zakresie nie mniejszym niz 70 do 120 cm wraz ze
stabilng stopg z tworzywa gumowego. Mozliwos¢ bezpiecznego umiejscowienia podestu nie
tylko na terenie ptaskim, ale tez w terenie na nierownych gruntach, gdzie konieczne sg rozne
wysokosci dla kazdej z ndog w celu wypoziomowania podestu

Klamry spinajace podesty — w odpowiedniej ilosci by zapewnic stabilno$¢ i
bezpieczenstwo.

Kostki samopoziomujace — komplet by zapewni¢ stabilnos¢ 1 mozliwos¢ regulacji dla
caltej powierzchni sceny

Klamry spinajace nogi podestow — w odpowiedniej ilosci by zapewni¢ stabilnos¢ i
bezpieczenstwo sceny.

Barierki zabezpieczajgce sceng z trzech stron wraz z uchwytami mocujgcymi do sceny i
tacznikami (wysokos$¢ -1,1 m, wytrzymato$¢ na zginanie sita pozioma -100 kg/mb.)
barierki ochronne 2m — 12 szt.(wraz z oprzyrzagdowaniem do umocowania barierek do
podestow)
barierka ochronna ok. 1m — 1 szt.(barierka musi by¢ dopasowana do szerokosci schodow, wraz
z oprzyrzadowaniem do umocowania barierek do podestu i schodow).

Schody modutowe o regulowanej wysokosci analogicznej do wysokos$ci sceny wraz z
porgczami.

Catos¢ musi stanowi¢ kompletny system i spelnia¢ wymogi odpowiednich norm i przepiséw
odnosnie bezpieczenstwa uzytkowania. Dopuszcza si¢ po akceptacji inwestora zastosowanie
innego rownowaznego systemu.

Zabezpieczenie antykorozyjne:

Elementy stalowe konstrukcji sceny (okucia narozne i $ruby) zabezpieczone sg przed korozja
poprzez cynkowanie galwaniczne natomiast porecze, uchwyty i taczniki poprzez pomalowanie
lakierem antykorozyjnym.

Dodatkowe wymagania:

Cigzar elementow i konstrukcja pozwalajagcy wykona¢ montaz w krotkim czasie przez dwie
osoby.

Scena w czasie transportu, bgdz magazynowania w stanie ztozonym.

Sprzet
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw mogg by¢ wykonywane
rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

Uwagi do wykonania robot

o Wszystkie obiekty majg by¢ zrealizowane wedtug norm Unii Europejskiej:,, EN 1176 -77— Place
zabaw dla dzieci Wymogi bezpieczenstwa i sposoby testowania”, odpowiednik polska norma
PN-EN 1176-1/7

e Place zabaw maja posiadac¢ deklaracje zgodnosci- dokumenty potwierdzajace, iz produkty sa
zgodne z normami.

e Kazde urzadzenie powinno by¢ zamontowane na okre§lonym obszarze z zachowaniem stref
bezpieczenstwa. W tej strefie nie wolno umieszczaé¢ zadnych przedmiotéw / np. inne urzadzenia,
tawki / oraz nie wolno sadzi¢ roslin / krzewow i drzew /.

e Nie mozna stosowa¢ w wyposazeniu placow zabaw otworow o §rednicy: 8-25 mm, 30-80 mm,
110-230 mm, gdyz dziecko moze w nich zaklinowac¢ palce, reke, glowe lub inng czgs¢ ciata.
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e Dodatkowo muszg mie¢ w sposob czytelny i trwaly podane informacje dotyczace wieku od jakiego
dane urzadzenie moze by¢ uzytkowane przez dzieci.

e Wykonawca, przed zamontowaniem urzadzen dostarczy Inwestorowi wszystkie wymagane atesty.

e Proponowane rozmieszczenie urzadzen moze by¢ zmienione w oparciu o sugestie wykonawcy
tylko po uprzednim zaakceptowaniu przez Inwestora oraz architekta.

e Proponowane urzadzenia moga zosta¢ zastgpione przez inne rownowazne o nie gorszych
parametrach technicznych i uzytkowych, po uprzedniej akceptacji Inwestora i projektanta.

e Ze wzgledu na tolerancje wykonawcza podane wymiary i powierzchnie mogg si¢ nieznacznie
ro6zni¢ od rzeczywistych. Wszystkie wymiary i powierzchnie muszg by¢ sprawdzone przed
zamowieniem materiatow. Wszelkie watpliwosci musza by¢ niezwtocznie zgltoszone
projektantowi.

Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

Obmiar roboét
Jednostkami obmiaru s3: Wykonane
place zabaw i montaz urzadzen

Odbior robot
Odbioru robot dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnos$ci wykonania robot zgodnie
Z umowg .

Podstawa platnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.
Normy
- Wszystkie obiekty majg by¢ zrealizowane wedlug norm Unii Europejskie;j:
,» EN 1176 -77— Place zabaw dla dzieci Wymogi bezpieczenstwa i sposoby testowania”, odpowiednik
polska norma PN-EN 1176-1/7
- Nawierzchnie bezpieczne norma EN 1177 1 EN 1176.

STB-06 Zielen

1.WSTEP.
1.1 Przedmiot Specyfikacji.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonywania i odbioru robot
zwigzanych z zalozeniem i pielg¢gnacjg zieleni oraz sadzeniem drzew i krzewow.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacia.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zatozeniem, modernizacjg i pielggnacja zieleni i obejmuja:
» wykonanie nowych trawnikoéw
» pielegnacja roslin
» sadzenie roélin (drzew i krzewow)
1.4. Okre$lenia podstawowe.
1.4.1. Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwdj.
1.4.2. Materiat roslinny — sadzonki drzew i ro$lin wieloletnich.
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1.4.3. Bryla korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajgcymi ja
korzeniami rosliny.
1.4.4. Forma naturalna — forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.
1.4.5. Forma pienna — forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkétce z pniami o
wysokosci 1,5 m, z wyraznym nie przyci¢tym przewodnikiem i uformowang korona.
1.4.6. Forma krzewiasta — forma wtasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkotce przez
niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.
1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji STO
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST B-00 Wymagania ogolne

2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Podano w Specyfikacji w ST B-00 Wymagania ogdlne

2.2. Ziemia urodzajna.

Ziemia rodzima — powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych. W miejscach, gdzie
zaprojektowano zielen nalezy przewidzie¢ zakup humusu (ziemi urodzajnej) do rozestania w miejscu
sadzenia ros$lin oraz zakladania trawnikow,

2.3. Nasiona traw.

Nalezy stosowacé wylgcznie gotowe mieszanki traw w zalezno$ci od lokalnych warunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy,
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

2.4. Nawozy mineralne.

Nawozy mineralne, konfekcjonowane do nawozenia trawnikow powinny by¢ w opakowane, z
podanym sktadem chemicznym (zawartos¢ NPK). Nalezy je zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.5. Drzewa i krzewy.
Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normg PN-87/R-67023 i PN-87/R-67022, wtasciwie
oznaczone, tzn. musza mie¢ etykiety, na ktorych podana jest nazwa tacinska i polska, forma, wybor,
wysoko$¢ pnia, numer normy.
Sadzenie krzewow

Krzewy o dobrze uksztattowanej bryle korzeniowej, uprawiane w szkétce minimum 2 lata, mogg by¢
kopane lub w kontenerach. Wysokos$¢ i struktura czgsci naziemnej roslin powinny by¢ poprawnie
wyksztalcone w zaleznosci od gatunku.

Krzewy nie wymagajg zabezpieczenia po posadzeniu za pomocg palikow lub poprzez stabilizacje
bryty korzeniowej. Krzewy sadzi¢ nalezy na taka samg glebokos$¢ jak rosty poprzednio w szkotce.
Kontenery i wszelkie elementy opakowania nalezy usuna¢ przed sadzeniem. Ztamane lub uszkodzone
korzenie nalezy ucigé, jezeli srednica cigcia jest wigksza niz 25mm nalezy zabezpieczy¢ fungicydem.
Doty pod krzewy wykona¢ w podtozu; wymiary dotéw powinny dostosowane do wielko$ci bryty
korzeniowej, aby umozliwi¢ swobodne umiejscowienie bryty korzeniowe;.

Materiat stanowigcy wypetnienie wokot korzeni krzewow powinien by¢ dosypywany warstwami, przy
tym jednocze$nie zaggszczany wodg w celu wyeliminowania pustych przestrzeni w glebie w taki
sposob, aby nie uszkodzi¢ systemu korzeniowego. Nalezy starannie podla¢ krzewy natychmiast po
posadzeniu i dostarczy¢ wolno rozktadajacy si¢ nawdz w ilosci 100g na kazdy krzew (lub wedlug
wskazan na nawozach). Wokoét krzewdw nalezy uformowac misy ziemne.

Powierzchnie wypelnienia dotdéw nalezy wykonczy¢ pokry¢ warstwa kory migzszo$ci 5S0mm. Przed
wykorowaniem teren nalezy zwilzy¢ woda w celu zachowania odpowiedniego poziomu wilgotnosci
substratu. Poziom posadowienia krzewow nalezy dostosowac do projektowanego wyprofilowania
terenu. Wszelkie drobne uszkodzenia wynikle przed i w czasie sadzenia powinny by¢ zabezpieczone
odpowiednimi emulsyjnymi srodkami powierzchniowymi (Dendromal, Funaben) lub rownowazne-
masci ogrodnicze przys$pieszajace gojenie ran.
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Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

- §lady Zzerowania szkodnikow,

- oznaki chorobowe,

- zwiednigcie 1 pomarszczenie kory na korzeniach i czg¢$ciach naziemnych,
- martwice 1 peknigcia kory,

- uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

- dwupedowe korony drzew formy piennej,

- uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,
- zte zro$nigcie odmiany szczepionej z podktadka.

Kora

Kora, powinna by¢ przekompostowana, mielona, rozdrobniona i sterylna (tzn. pozbawiona nasion
chwastow i zarodnikow grzybow) kora drzew iglastych. Odczyn stosowanej kory powinien by¢
obojetny. Materiat §ciotkujacy powinien zosta¢ rownomiernie rozsypana na catej wyznaczonej
powierzchni, tworzac 5 cm warstwe. Zapobiegnie ona przesychaniu substratu i rozwojowi chwastow,
przykryje elementy systemu irygacyjnego. Kore rozsypywaé po posadzeniu ro§lin wyrownac recznie
do poziomu terenu.

Wykonanie nawierzchni trawiastych:

- Trawnik powinien by¢ zaktadany po wykonaniu prac ziemnych i nasadzen drzew i krzewow;

- Teren pod trawniki powinien by¢ oczyszczony z gruzu, zanieczyszczen, wyréwnany i splantowany;
- Glebg pod drzewami trzeba delikatnie i ptytko spulchni¢ r¢cznie tak aby nie uszkodzi¢ korzeni i pnia
drzew;

- Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ rozscielona rdéwng warstwa grubosci 10 cm, wymieszana z
nawozami mineralnymi i wyréwnana;

- siew wykonywa¢ w dni bezwietrzne; po siewie teren zagrabi¢ (bronowac) i uwatowac;

- nasiona wysiewac w ilosci 3 kg na 100 m’

- Proponowana mieszanka - dowolna mieszanka gazonowa na trawniki miejskie

Trawnik z rolki

W miejscach przedstawionych w projekcie planuje si¢ wprowadzenie trawnika z rolki. Rodzaj
trawnika powinien by¢ dostosowany do miejsc nastonecznionych. Sposob posadowienia trawnika
powinien by¢ zgodny ze sztukg ogrodows.

Trawnik w rolkach z gruntu powinien by¢ jednorodny i zwarty, bardzo nisko przycigty i posiada¢
silnie rozwinigty system korzeniowy. Trawnik powinien by¢ gesty, zdrowy i wolny od szkodnikow i
chwastow. Trawnik powinien by¢ przygotowany z nasion zatwierdzonych, uznanych gatunkow i
odmian traw szybko si¢ regenerujgcych. Trawnik rolowany powinien by¢ wyprodukowany w
technologii z gruntu. Trawnik powinien posiada¢ kartg techniczng producenta. Rolki trawnika na plac
budowy powinny by¢ dostarczane na paletach. Rolki trawnika nie mogg by¢ przechowywane dtuzej
jak 48 godzin od momentu dostarczenia. Foli¢ zabezpieczajaca palety nalezy usung¢. Uwaga: Nie
wolno podlewa¢ trawnika na paletach, unikajgc tym samym zaparzenia trawnika. Trawnik nalezy
podla¢ dopiero po rozwinigciu.

Powierzchnie trawiasta od pozostalych nawierzchni nalezy oddzieli¢ obrzezami syntetycznymi o
wysokosci Scm. Ulatwi to koszenie trawnika na krawedziach i uniemozliwi przerastanie trawy.

Wykonanie renowacji nawierzchni trawiastych :

Ze wzgledu na zacienienie, zakwaszenie podtoza oraz ogodlnie niekorzystne warunki trawnik w
sasiedztwie szpaleru jesionow ulegl miejscami znacznej degradacji. Korzenie drzew wystepujacych na
tym terenie znajdujg si¢ stosunkowo ptytko pod powierzchnig gruntu, a zatem niedopuszczalne sa
glebokie zabiegi uprawowe, ktore moglyby doprowadzi¢ do ich uszkodzenia - powierzchnia gleby
moze by¢ jedynie plytko spulchniona.

- przeprowadzi¢ aeracj¢ z piaskowaniem
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- miejsca pozbawione darni delikatnie i ptytko spulchni¢ recznie tak aby nie uszkodzi¢ korzeni i pnia
drzew;

- wykona¢ podsiew mieszankg regeneracyjng do miejsc cienistych;

- przykry¢ 0,5 - 1 cm warstwa torfu odkwaszonego z piaskiem, uwatowac i nawodnic;

- przeprowadzi¢ nawozenie: wiosng i latem azotowe, jesienig wapnowanie;

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w w ST B-00 Wymagania ogolne
3.2. Sprzet stosowany do wykonywania zieleni drogowe;.
Wykonawca przyst¢pujacy do prac powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
Sprzetu:
- watu gladkiego do zakladania trawnikow, a ponadto do pielegnacji zadrzewien:
- pit mechanicznych i recznych

4. TRANSPORT.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w w ST B-00 Wymagania og6lne
4.1. Transport materiatow do wykonania nasadzen.

Transport materiatow moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy
jakosci transportowanych materiatow.
W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly
korzeniowej oraz cz¢$ci nadziemnych. Rosliny sadzone z bryta korzeniowg muszg mieé¢
zabezpieczone bryly korzeniowe (folia, worki jutowe) lub by¢ w pojemnikach.
Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli
jest to niemozliwe, nalezy je zadolowa¢ w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie suszy
podlewac.
Sadzonki winny by¢ przewozone pojedynczo w pojemnikach (produkcje kontenerowa)
Sposob transportu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w w ST B-00 Wymagania ogdlne

5.2. Trawniki.

5.2.1. Wymagania dotyczgce wykonania robot zwigzanych z trawnikami

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- po roztozeniu ziemi urodzajnej teren powinien by¢ obnizony w stosunku do nawierzchni drogi o ok.

2 -3 cm,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona rowng warstwa i wymieszana z nawozami mineralnymi

oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion ziemi¢ nalezy watowaé watem gladkim

- przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem,

- w miejscach gdzie brakuje urodzajnej ziemi rodzimej lub nie nadaje si¢ ona do wykorzystania

przewidziano uzupeknienia lub wymiane¢ gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna,

- wysiew nasion i zaktadanie trawnikow nalezy prowadzi¢ w okresie od 1 maja do 15 wrze$nia oraz

w innych okresach zaakceptowanych przez Inzyniera,

- na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 2,5 kg na 100 m?,

- nalezy uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych,

- nalezy zniszczy¢ chwasty przy uzyciu herbycydow zatwierdzonych przez Panstwowg Inspekcje
Ochrony Roslin, przewidzie¢ siew podstawowy i przynajmniej jeden obowigzkowy dosiew.

- W przypadku rozktadania gotowej darni z rolki glebe przygotowac tak samo jak do wysiewu
nasion, zwickszy¢ ilo$¢ nawadniania.

5.2.2. Pielggnacja trawnikow

Pielegnacja trawnikow obejmuje okres do wytworzenia zwartej murawy
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- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto10 cm,

- nastgpne koszenia powinny si¢ odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 — 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane w pierwszej potowie
pazdziernika,

- koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czgsto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czesto$¢ i wysoko$¢ cigcia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysiane;j
trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie, srodki chwastobojcze o
selektywnym dziataniu mozna stosowa¢ po uplywie 6 miesiecy od zatozenia trawnika
Nawozenie mineralne — okoto 4 kg NPK na 1 ar w sezonie wegetacyjnym nalezy wysiewac
dzielac dawke na cztery partie, ostatnie nawozenie z poczatkiem wrzesnia.

Mieszanki nawozow nalezy przygotowac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w
poszczegblnych porach roku:

- wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,

- od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas,

- przewiduje si¢ dosiewy uzupehiajace dla trawnikow (jeden dosiew obowigzkowy) w przypadku
braku wzrostow,

- wysoko$¢ trawy po skoszeniu nie moze przekracza¢ 5 cm,

- konieczne jest utrzymywanie odpowiedniej wilgotnosci gleby. Nalezy przewidzie¢ w zaleznosci
od warunkow atmosferycznych - podlewanie trawnikow.

5.3. Drzewa i krzewy.

5.3.1. Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow:

- pora sadzenia — jesien lub wiosna,

- miejsce sadzenia — powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacjg projektowa, dotki
pod drzewa i krzewy powinny by¢ zaprawione ziemig urodzajng,

- roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5 cm glebiej niz rosta w szkotce,

korzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciac,-

przy sadzeniu drzew formy piennej nalezy przed sadzeniem wbi¢ w dno dotu drewniany palik,
korzenie ro$lin zasypywac sypka ziemig, a nastgpnie prawidlowo ubié¢, uformowa¢ miske i podlac,
drzewa formy piennej nalezy przywigza¢ do palika tuz pod korong,

- wysokos¢ palika wbitego w grunt powinna by¢ rowna wysokosci pnia posadzonego drzewa,

- palik powinien by¢ umieszczony od strony najczesciej wiejacych wiatrow.

Drzewa pienne - ro$liny muszg mie¢ uformowany pien i korong typowg dla gatunku badz odmiany.
Pien prosty na odcinku od korzeni do najnizszej warstwy korony, zdolny do podpierania korony
drzewa. Korona powinna posiada¢ pedy na catym obwodzie.

Krzewy - muszg by¢ minimum rok szkoétkowane w pojemnikach i posiadaé

minimum 3 - 4 pedy z typowymi dla odmiany rozgat¢zieniami.

5.3.2. Pielegnacja po posadzeniu

Pielegnacja po posadzeniu polega na:

- podlewaniu,

- odchwaszczaniu,

- nawozeniu

- wymianie uschnietych i uszkodzonych drzew i krzewow,

- przycigciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych si¢ gatezi (cigcia pielggnacyjne i formujace).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji w ST B-00 Wymagania ogdlne
6.2. Trawniki.

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
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- prawidtowego uwalowania terenu,

-gestosci zasiewu nasion

- w przypadku trawnikoéw z darni rolowanej wielko$¢ ukorzenienia i przyjecia si¢ darni.

Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez ,,tysin”),

- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy.

Kontrola jako$ci robdt w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:

- wielkosci dotkow pod drzewa i krzewy,

- zaprawienia ich ziemig urodzajna,

- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowa w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i
odmian,

- materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodnosci z normg PN-87/R-67023,

- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

- prawidlowosci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formy piennej i przymocowania do nich
drzew,

- odpowiednich terminéw sadzenia,

- wykonania prawidlowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,

- wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i krzewow,

- zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyczy:

- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowa,

- zgodnosci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilo$ci drzew i krzewow z dokumentacja
projektowa,

- jako$ci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w czgsci pt. w ST B-00 Wymagania ogolne

7.2. Jednostka obmiarowa

Podstawg dokonywania obmiaru okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych
pozycji jest dotagczony do Dokumentacji Przetargowej przedmiar robot.

Jednostka obmiarowa dla zieleni : m2,

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji w ST B-00 Wymagania ogdlne

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaty spetnione.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

PN-G-980 11 Torf rolniczy

PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych

BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
BN-76/9 125-0 . Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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