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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaamjhhicznej (SST)aswymagania dotyere wykonania i
odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stamdeiviazujaca podstaw do stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy realizacji zadania

Remont drogi gminnej w miejscowici Wymystéw, odcinek od km 0+000 do km 0+562, na0cb62km.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budolwy |
modernizacji drog i obejmaij
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeoairogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gbokos¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rdnej robdt ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop piytki - wykop, ktérego ghokos¢ jest mniejsza iil m.

1.4.8. Wykopsredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod ohgieniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub ekany o nieprzesustych blokach, ktérego probki nie wykaauj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsi¢ pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatci¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkdéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyppotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania mésy potazone poza pasem robo6t drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odiei@za) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopOw, a nie wykorzystanych do budowy nasypove émaych prac zwizanych z trasdrogowa.

1.4.16. Wskanik zag;szczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagpzczenia gruntu, okilmna wg wzoru:
| = &
pds
gdzie:
P - Ogstose objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], MQ/
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Pas - Mmaksymalna ¢stos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotm optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stiaca do oceny zggzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M@lm

1.4.17 Wskanik réznoziarnistgci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, ol¢®na wg
wzoru:

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrymm),
dio - srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagpzczenia gruntu, okilmna wg wzoru:

. =E2
0 E1

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszyhthzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4],

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnghtiazeniu badane] warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wiékien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastygam polietylenowych, polipropylenowych i poliestrget,
charakteryzujcy sk migdzy innymi duia wytrzymaicicia oraz wodoprzepuszczakwa, zgodny z PN-
1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuaj geotkaniny, geowtékniny, geodzianiny, georusggesiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostate okibenia podstawowe agszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycce materialow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padey OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatngci do budowy nasypoéw podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢ bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty faizyel do budowy nasypow mplgy¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanawiadmiar ohjtosci rob6t ziemnych i za zezwolenienzymiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykap nie kzdac nadmiarem okjosci robdt
ziemnych, zostaly za zgadhzyniera wywiezione przez Wykonawpoza teren budowy z przeznaczeniem innym ni
budowa nasypow lub wykonanie prac afgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia
réownowanej obgtosci gruntéw przydatnych zeddet wtasnych, zaakceptowanych przeziera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéireslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnytby
wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terenéw na odktadayade obowizkdéw Zamawiajcego, o
ile nie okrélono tego inaczej w kontrakcie.zynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktérych czasowa nieprzydatftowynika jedynie z powodu zamarzoia lub nadmiernej wilgotriai.
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2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien Bymateriatlem odpornym na dziatanie wilgatbdowiska agresywnego chemicznie
i biologicznie oraz temperatury. Powinien¢byo materiat bez rozdr dziur i przerw cigtosci z dobn
przyczepnécia do gruntu. Whciwosci stosowanych geosyntetykdw powinny lzgodne z PN-EN-963:1999 [6] i
dokumentagj projektova. Geosyntetyk powinien posiagaprobat techniczna wydanprzez uprawniogjednostk.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowsri wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnig Jed- Grupy gruntéw
nie
wiasciwosci | nostki| niewysadzinowe apliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato
niegliniasty — zwietrzelina | wysadzinowe
- ZWir gliniasta - glina piasz-
- pospéika - rumosz czysta zwgzta,
- piasek gruby gliniasty gl?na zwigzta,
- piaseksredni | — zwir gliniasty gllr)a pylasta
- piasek drobny| — pospotka 2wigzia
- suzel gliniasta - i, it piaszezys-
X ty, it pylasty
nierozpadowy bardzo
wysadzinowe
— piasek
gliniasty
~ Pyt pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartg¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
£0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarna¢
bierna Hy m <1,0 =210 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do robdt ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyké&s# mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (ngiizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkiptadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntgpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykdw
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Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonawoavinien wuywac odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powisiesowa sprztu mogicego spowodowauszkodzenie
ukltadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkdéw transportowych oraz metod transportu powirig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego okjosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegimansportu. Wydajnig srodkow
transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegici transportu ponad wadd zatwierdzone nie me by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gigzone odlegiai nie zostaly wczaiej
zaakceptowane naspiie przez layniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanieezabczanie geosyntetykow
byly wykonywane w sposob nie powodecy mechanicznych lub chemicznych ich uszkadzeosyntetyki wraiwe
naswiatto stoneczne powinny pozostaineakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudawan

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-0Q0 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Dokladnai¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypies od osi projektowanej nie powinnycbyicksze
niz = 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychkdnych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10
cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza O cm przy pomiarze at
3-metrowa, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotgce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, doty@z réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i ré\éeio
skarp, powinny byokreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezalgnie od budowy urgdzer, stanowacych elementy systeméw odwadajch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o wWgmagaj tego warunki terenowe, wykohairzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abeabot ziemnych tak, aby zabezpidgczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadéwa calym okresie trwania robét spadki, zapewitia] prawidtowe
odwodnienie.

Jereli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegrawodnieniu, ktdre spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze str@aynawiajicego za te czynioi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istniejych zbiornikbw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

35



36

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi usfiwvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno pgsetwa w kierunku podnoszeniacsniwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i had& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentagpjpjektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniehrpiejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejriei i sposobu odspajania
gruntow oraz terminéw wykonywania innych robét patsienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadat poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byykonane zgodnie z dokumentagyrojektows i SST.
Szerokd¢ dna i gkbokos¢ rowu nie mog réznic¢ sig od wymiaréw projektowanych o wdej niz £ 5 cm. Doktadnéc
wykonania skarp rowow powinnadggodna z okrdong dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumengagrojektowy i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegafe do siebie arkusze lub pasy geosyntetykOwzpale
uktada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpjoducenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, haler uzgodnieniu z tynierem, przykr§ to uszkodzenie
pasami geosyntetyku na diugoi szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewidujeg sitozenie geosyntetyku powinna dyoéwna i bez ostrych
wystepow, mogcych spowodow@ uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lazyprMetoda uktadania
powinna zapewdi przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktéref jektadana, na catej jej powierzchni.
GeosyntetykOw nie natg nackgat lub powodowad ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nadmotNie
dopuszcza siruchu maszyn budowlanych beZpednio na utéaonych geosyntetykach. Naieje przykryg gruntem
nasypowym niezwtocznie po ueniu.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotigmnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon&oli zgodndci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektowva.
Szczegdbla uwag; nalezy zwrdcic na:
- whasciwe ufcie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whasciwe ukcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakii wykonania robot

Czynnagci wchodace w zakres sprawdzenia jako wykonania robdt okéono w pkcie 6 OST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitalf.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diuggci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
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2 | Pomiar szerokwmi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m| na
rowow tukach o0 R= 100 m co 50 m na fukach o€RLO0 m

3 | Pomiar rzdnych powierzchnioraz w miejscach, ktére bugwatpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach sipliwych
rowu

8 | Badanie zagpzczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 m warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz+ 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szerokd¢ dna rowdw nie mze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sig od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub
+1cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego ogagj niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensenata.

6.3.6.R6wnas¢ korony korpusu

Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrovs, nie mog przekracza3 cm.
6.3.7.RO6wnas¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone fat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spgemy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do eginych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny z zatbonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gdwmtdla kt6rych nie mina okréli¢ wskanika zagszczenia
nalery okresli¢ wskanik odksztatceniay) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykdw w robotach zigmiyykonawca powinien przedstanzynierowi
Swiadectwa stwierdzage, ¢ zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom n@pnobaty technicznej i
zachowa swoje wkgiwosci w kontakcie z materiatami, ktéredrie oddziel& lub wzmacnié przez okres czasu nie
krétszy od podanego w dokumentacji projektowejT.SS

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigp wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,tas
odrzucone. 3 materialy nie spetniace wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecetigiera
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wtasny koszt.
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Wszystkie roboty, ktore wykazupwigksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, liynier maze uzné wad; za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracer za obniom jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawest n (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje¢sta wykonane zgodnie z dokumenigmjojektows, SST i wymaganiami fiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” @kt
Zakres czynn€xi objetych cen jednostkowy podano w OST D-02.01.01, D-02002oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986  Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania pr@vaktow

3. PN-B-04493:1960  Grunty budowlane. Oznaczaniddw@osci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieyenagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie sska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt,

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥dawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wansze2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaamjhhicznej (SST)aswymagania dotyere wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stamdeiviazujaca podstaw do stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy realizacji zadania:

Remont drogi gminnej w miejscowci Wymystéw, odcinek od km 0+000 do km 0+562, na0cb62km.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budokvy |
modernizacji drog i obejmajwykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktOryedzie stanowit podipe
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukiawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] poveim
charakteryzowasig grum nosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupygmasci, nalezy
podtaze doprowaddi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacija projektpwsSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob4t podano w SST DE0@1 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodgewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojoh, podcecia lub
innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatroi do
budowy nasypdéw byly odspajane oddzielnie, w sposdiEmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukiadersiw geotechnicznych, wymaga zgodyyinera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpay by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ilezynier dopuéci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,zygkeodpowiednio
zabezpieczyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu

Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbotatiemnych powinno spetrdavymagania,
dotycace minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robo6t migin

Minimalna wartdc¢ |5 dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoria ruchli kategoria ruchy
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gbbokoé_ci od,20_ do 50 cm od 1,00 1,00 0.97
powierzchni robot ziemnych

Jeeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spetniaz wymaganego wskaika
zag;szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci I, podanych w tablicy 1.

Jereli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby osiagnigte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych, to natepodpé $rodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajacego
uzyskanie wymaganych wakm wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigodki, o ile nie g okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceagtagjnierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych nalgpawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenigzZgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédavarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6.3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu daprza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynnag¢ budowlan. Moze odbywé sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spuwjp
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych paey
warunkow obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzenmgodndgci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontralizegola uwag; nalezy zwrdcic na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargzeich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczéwm skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykerenie),
e) zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest n (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02100kD 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatréoi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ?wvykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp daditad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu ha czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i baidaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tecknigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,

— rekultywacg, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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