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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne odni@sil® technicznych dotygzych wykonania
i odbioru robot, ktore zostarwykonane w ramach zadania:

.Budowa kanalizacji sanitarnej w miejscowdci Odonow - etap IV ”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna stanowké& Dokumentacji Przetargowej i nailgja stosowa

w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunKcik.

1.3. Charakterystyka techniczna robot

Specyfikacja techniczna obejmuje wykonanie roboizej wymienionej charakterystyce:
kanalizacja sanitarna :

- rurociag kanalizacji sanitarnej z rur PCV @ 200/5,9 nomdtuggci 118 mb

- rurocihg kanalizacji sanitarnej z rur PCV @ 200/4,9 nemdiugsci 408 mb

- rurochg kanalizacji sanitarnej z rur PCV @ 160/4yn o dtugéci 182 mb

- przyhcza kanalizacyjne z rur PCV @ 160/4,0 mm sz211 mb

1.4. Ogolne warunki dotycace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodda
Dokumentacj Projektova, Specyfikaci Technicza i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Budowy

Inwestor przekze plac budowy wraz z porozumieniami prawnymi i agistracyjnymi
niezlednymi do przeprowadzenia robot, Dziennikiem Budoagzemplarzem Dokumentacji
Projektowej w terminie oké®nym w umowie.

W czasie budowy Wykonawcadrie odpowiadat za utrzymanie wszystkich punktéw
pomiarowych oraz punktow odniesienia zeanych z wykonaniem robét oraz zobewd sk
odbudowa punkty, ktore zostaty uszkodzone lub zniszczorteakcie realizacji robot.
1.4.2.Wykaz Dokumentacji zawartej w Dokumentach Pzetargowych:

Dokumentacja zawarta w Dokumentach Przetargowkictla s¢ z:

- przedmiaru robét,

- opisu technicznego

- podstawowych rysunkow.



Dokumentacja Projektowa zawiegeq wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokument
niezkedne do realizacji robotddzie udostpniona wszystkim Uczestnikom Przetargu w okresie
przygotowywania ofert przetargowych w siedzibie Aaviajpcego — Urzdzie Miasta i Gminy

w Kazimierzy Wielkiej

1.4.3. Wykaz Dokumentacji ktom Wykonawca opracuje we wikasnym zakresie w ramach
Ceny umownej

Wykonawca zobowzany jest w cenie umowy opracais@okumentac:

1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

2. Dokumentacja geodezyjna (wytyczenie i inwentarya@gwykonawcza).

3. Zestawienie koniecznych badpowykonawczych.

Wykonawca wprowadzag na czas prowadzenia robét organizacje ruchuabsgzdy, zakupi na
wiasny koszt stosowne wdzenia i znaki drogowe, zgodnie z wymaganiami kedekuchu
drogowego. Jednocéie wykonawca umiei w rejonie prowadzenia robo6t odpowiednie znaki

drogowe oraz tablice informacyjne

1.4.4. Zgodn&¢ Dokumentacji Projektowej ze Specyfikacjami Techniznymi

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Technicznaz owszystkie dodatkowe dokumenty
przedizone Wykonawcy stanowiczes¢ Umowy na wykonanie roboét; wymagania ctome w
jednym dokumencie, ktory stanowieggz Umowy o wykonanie robotasdla Wykonawcy tak samo
obowigzujace, jak gdyby byty zawarte w catej dokumentacji.

Wykonawca nie mze czerpa korzysci z tytutu bedow lub przeoczeznajdugcych sg

w Dokumentach Umowy o wykonanie robot i w przypadituodkrycia winien natychmiast o tym
powiadomé Zamawiajicego, ktory zadecyduje o wprowadzeniu odpowiedmioian lub

poprawek. Wszystkie materiaty oraz wykonanie rqimwinny by zgodne z Dokumentag;j
Projektova

i Specyfikacy Techniczia. Nalery stosowa sic do wymagéa projektowych zawartych w
Dokumentacji Projektowej oraz Specyfikacji Techmiegz Ods¢pstwa od tych wymagasa

mozliwe

pod warunkiemze znajduj sic one w ramach okgnych poziomow dopuszczaléw. Parametry
materiatdbw oraz wykonania robot powinnychgdnolite i zgodne z wymaganiami Specyfikacji
Technicznej. Jeeli materiaty oraz wykonanie robo6t nie w petni odfexdap wymaganiom
Dokumentacji ProjektowejSpecyfikacji Technicznepbnizajac tym samynjakas¢ robét, Wykonawca

na whasny koszt wymieni tego rodzaju materiat avgkonaniezlgdne poprawki.



1.4.5. Bezpiecaestwo robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizamjidowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza utrzymanie publicznego ruchu drogowego przézazas
trwania rob6t do dnia ich zakozenia oraz kacowego odbioru.

Przed rozpocgxiem robot Wykonawca przedstawi do zatwierdzenwgebtorowi oraz
Inspektorowi Nadzoru sposob zabezpieczenia rusghabkbie prowadzonych robét oraz
zabezpieczenia robot

W celu zapewnienia bezpiegstwa ruchu Wykonawca dostarczy

I utrzyma wszystkie ugdzenia stiaace tymczasowemu zabezpieczeniu robot takie jakkizn
ostrzegawcze, uggdzenia sygnalizacyjne i nietls one stanowity przedmiotu dodatkowych

rozliczen finansowych.

1.4.6. Ochrona wiasnéci prywatnej i publicznej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemzZwiapcego w ramach planu

ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeygminstalacji

I urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
-rodzaju robot, ktore majoy¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urgdzen podziemnych
na terenie budowy i powiadotinspektora Nadzoru i wkadze lokalne o zamiarz@oozcia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwiocznie dokona ich
naprawy powiadamiag o tym fakcie Inwestora i zainteresowanerstroVykonawca &dzie
odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego.

Personel odpowiedzialny za wykonanie robo6t w pabistniepcych uradzen podziemnych

bedzie pam¢tat 0 wymogu powiadomienia operatorow istaigich uradzenr podziemnych

0 zamiarze prowadzenia robot w ich pablijak rownie o optaconym nadzorze przedstawicieli

operatoréw tych ugdzen.



1.4.7. Zabezpieczenie Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczeniétratszystkich materiatow

i urzadzen wykorzystywanych do budowy od dnia przekazaniayplaudowy do dnia odbioru
koncowego robot. Kady odcinek robét powinien ldyutrzymany w zadowalagy pod wzgtdem
technicznym sposob przez caly okres trwania robot.

Inspektor nadzoru nie zaradzi¢ wstrzymanie robét i poag wszelkie dziatania jakie uzna za
niezlzdne jeeli Wykonawca nie dostosujegsiv ciagu 24 godzin do jego poleteotyczacych

nalezytej dbatdgci o stan robot i ich zabezpieczenie.

1.5. Materiaty

1.5.1.Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystarjakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi ggdaee informacje dotyezxe
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatdw

i odpowiednie atesty do zatwierdzenia przez InspekiNadzoru .Zatwierdzenie partii ¢Szi)
materiatéw z danegardodia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegadia
uzyskajp zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do udokumentowani#, materiaty
uzyskane z dopuszczonegddta w sposob gty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych

W czasie posgpu robot.

1.5.2. Materialy nie zgodne ze Specyfikacjami Teclcznymi

Wykonawca usunie z terenu budowy lub wniev miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru
materiaty, ktére nie odpowiadgyvymaganiom Specyfikacji Technicznej. ¥ czs¢ robot
wykonana przy gyciu materiatow, ktore nie zostalty sprawdzone pinspektora Nadzoru lub
przez niego zatwierdzonegdrie realizowana na wtasne ryzyko Wykonawcy. Wykoce

powinien mi€ swiadomac¢, ze wykonana w ten sposobegz robot mae nie zostéa

zaakceptowana, a nale za n ptatngci wstrzymane.

1.5.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydaa one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdanohowaty swaj jakos¢ i wiasciwos¢ do robot
I byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejszasowego skiadowanizdy
zlokalizowane w olgtbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ikkpem Nadzoru

lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowapyzez Wykonawe



1.6. Wykonanie robot

1.6.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z Umow

0 wykonanie robot oraz za jadéozastosowanych materiatdw i wykonywanych roboticha
zgodnd¢ z Dokumentagj Projektova, wymaganiami Specyfikacji Technicznej, projektu
organizaciji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzo

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenieokgsi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramkidrzymi okréglonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inspektora nadzoru. Ngusttwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostajesli

wymaga bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorama wtasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysgkbprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich doktadng@. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robétl¥poparte na wymaganiach sformutowanych w
Umowie o wykonanie rob6t. Dokumentacji Projektowej Specyfikacji Technicznej a ta& w
normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadbgda wykonywane nie pfiej niz w czasie
przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wwgwe, pod graba zatrzymania robot.
Skutki z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.7. Kontrola jakosci robo6t

1.7.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zatazomg jakas¢ rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrok rob6t i jakdci
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemntiadin Wykonawca bdzie przeprowadza
pomiary i badania materiatdw oraz roboét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokuraejnt Projektowej i Specyfikaciji
Technicznej. Minimalne wymagania co do zakresu hadzh czstotliwosci s okreslone w
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone Inspektor Nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwviykonanie robot zgodnie z UmawWszystkie

koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lhataterialdbw ponosi Wykonawca.



1.7.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego

w Specyfikacji Technicznej, stosoemozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavws&onaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Podczas realizacji robét koniecznglbie wykonanie nagpujacych bada:

- sprawdzenie spadkow zmontowanych rwgaw kanalizacyjnych ,

- préby szczeln@i zmontowanych ruroggow kanalizacyjnych ,

- kontrola wykonania kanatow przyzyeiu kamery inspekcyjnej

1.7.3. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru me dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpieazstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodsé
z kryteriami technicznymi okéeonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych.
2. Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z :
- Polsky Norny lub
- aprobai techniczn, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie s objete certyfikach okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi Specyfikacji
Techniczne,.
Produkty przemystowe musposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

1.8. Dokumentacja budowy

1.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest obowkujacym instrumentem prawnym istraeym pomgedzy
Zamawiagcym a Wykonawg i powinien by prowadzony od dnia rozpogza robot do dnia
odbioru kaicowego rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za madwenie Dziennika budowy

zgodnie z obowvdzujacymi przepisami.



Wpisy do Dziennika budowygbla dokonywane regularnie i powinny rejestravwestp robot,
ochrore 0oséb i wkasnéci, a take kwestie techniczne i aspekty zamane z zardzaniem budow
Kazdy wpis do Dziennika budowy powiniendpodpisany i opatrzony dat
Z nazwiskiem i opisem pracy wykonanej przez esidkonujca wpisu. Wszystkie wpisy mugz
by¢ czytelne i zarejestrowane w chronologicznej kal&gn
Zalaczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokunydmida oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika budowy naky wpisywa& w szczegolngci:
- dat przekazania budowy Wykonawcy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej, daty rozpexia
i zakaczenia poszczegolnych odcinkdw robot,
- postp robot, problemy i przeszkody wynikie w trakciekeypywania robot, daty, przyczyny
i czas trwania opgdien,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- dat, czas trwania oraz przyczyny zagiizenia przez Inspektora wstrzymania robot,
- daty zakaczenia i odbioru robot ulegagych zakryciu, oraz gciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
- uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora Nadzoru,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce wykonania zabezpieczenia robot,
- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowy z paela, kto je przeprowadzat
- inne istotne informacje zwkane z przebiegiem robot.
Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisanedziennika budowy zostarprzedt@one
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowani@ $Vszystkie decyzje Inspektora Nadzoru
wprowadzone do Dziennika budowy Wykonawca podpigwgaznaczeniem ich przgia lub
zajgciem stanowiska. Wpis Projektanta obliguje Inspektéadzoru do ustosunkowania.si
Projektant nie jest jednak strpanmowy o wykonanie robét i nie ma uprawinigo wydawania

polecé Wykonawcy robot.

1.8.2. Przechowywanie Dokumentéw Budowy

Dokumenty budowy winny kyprzechowywane na terenie budowy w bezpiecznynjsoue
Kazdy zagubiony dokumentHbzie niezwtocznie zagpiony zgodnie z wisciwymi wymogami
prawnymi. Wszystkie dokumenty budowyda udostpnione do kontroli Inspektorowi Nadzoru
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lub Zamawiagcemu kadorazowo na icliyczenie.

1.9. Odbior robot

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

a) odbior czsciowy (w przypadku fakturowania eiciowego)

b) odbiér kaacowy

c) odbior pogwarancyjny — po uptywie okresu gwasgnego ustalonego na etapie przetargu
i wykazanego w zawartej umowie.

1.9.1. Odbiér czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie wykonanego etapu robot st jego ilgcei | wartgsci.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru na pods&tagtoszenia Wykonawcy wpisem do

Dziennika budowy. Protokét z dokonanego odbiorgscipwego stanowti bedzie podstaw do

fakturowania cgsciowego wykonanego etapu robét slijetakie fakturowanie dzie ustalone

w umowie na wykonanie robot.

1.9.2. Odbiér kaacowy robot

Odbior kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot

w odniesieniu do ich ikxi, jakasci | wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowddo
odbioru kaxcowego lydzie stwierdzona przez Wykonagwvpisem do Dziennika budowy

I potwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Zgtogzena pimie Wykonawca dostarcza
Inwestorowi .

Odbior kaxcowy robdét nasipi w terminie ustalonym licgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakaczenia robot i przycia dokumentow, o ktérych umowa w pkt 5.2.1.

Odbioru kacowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajavego

w obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikdéw bafiaocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z DokumentadProjektova

i Specyfikacy Techniczia. W toku odbioru kdcowego rob6t komisja zapozna girealizacy
ustale przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehaigjch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robét uzupetniagych

komisja przerwie swoje czyngd i ustali nowy termin odbioru keowego.

1.9.3. Dokumenty do odbioru kacowego
Podstawowym dokumentem dokonania odbionickavego robot jest protokét odbioru
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koncowego rob6t sposzizony wg wzoru ustalonego przez Zamawiepo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Oswiadczenie kierownika budowy o zalazeniu robot.

2. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji rob6t.

3. Dziennik budowy.

4. Protokoty odbioru szczelta rurochgow kanalizacyjnych ( gdy brak wpisow o odberz
w dzienniku budowy)

5. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow.

6. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen.

7. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot.

1.9.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohdtr w czasie eksploatacji wykonanego
obiektu oraz ewentualnej ocenie usam@ zaistniatych usterek w okresie gwarancyjnym
ustalonym w zawartej umowie. Odbior pogwarangyjdzie dokonany na podstawie oceny

wizualnej obiektu..

1.10. Przepisy zwjzane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane (Dz 003 roku Nr 207,
poz. 2016 z pin. zm).
2. Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994 roku (Dz. U. Nr 10).
3. Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995 roku (Dz. U. Nr 133 zadhB marca 1995 roku).
4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyagograficzne (Dz.U. Nr 30 poz. 163)

2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

2.1. Wytyczenie trasy i punktéw wysoks&ciowych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckni&j dotycza zasad prowadzenia rob6t
zwigzanych z wszystkimi czyngociami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie :
- trasy rurocigodw kanalizacyjnych oraz lokalizacji studzienk&nalizacyjnych,

- trasy przyiczy kanalizacyjnych.
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2.1.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakresie rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzenie trasy i punktéw wysékiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmego punktéw gtownych osi trasy
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrariaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposoéb utatwiaicy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2.1.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowad pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarnbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie& srednic od 0.10do 0.15 diugéci od 1.0 do 1,2 m.

Do stabilizacji punktow nafsy stosowa paliki drewnianarednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugo
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w nawieridolce stalowdrednicy 5 mm i dtugéci od

0,04 m do 0,05 mS§wiadki” powinny mie dtugcsci okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

2.1.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7). Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien pegepd zamawiajcego dane
zawierajce lokalizag} i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaweggo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegbdtowego wytyczenia robét. Prace pomvir
powinny by wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkichetiach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i ureperéw roboczych. Wykonawca
powinien sprawdZiczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie
réznia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien padomg o tym
Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w taleporrie nie powinno bhyzmieniane przed
podjciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzuvszystkie roboty dodatkowe,
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wynikajace z r@nic rzednych terenu wykonane na koszt Zamawgago. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaczeasoboty dodatkowe w takim przypadku afiai
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektoad2dru. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtdéwne trasy i punkty pmednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w oznaczenia citegace w
sposob wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochr@wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawggjo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@sekonieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie padeprace

pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robaleza do obowazkéw Wykonawcy.

2.1.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych asasy i punktéw wysokasciowych.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pony by zastabilizowane

W sposob trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklownzane do
punktow pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500m Wykonawca
powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery roboczy) wzdhosi trasy. Maksymalna
odlegta¢ miedzy reperami roboczymi wzdiurasy wodocigu powinna wynosi 500 m. Repery
robocze nalgy zatazy¢ poza granicami robo6t zaganych z wykonaniem trasy wodegu i
obiektéw towarzyszcych. Jako repery robocze pmma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy wodocigu. O ile brak takich punktow, repery robocze male
zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidsdw stalowych,

osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie. Rzine reperow roboczych nale
okresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelacg podwojry

W nawizaniu do reperow patwowych. Repery robocze powinnydyyposaone

w dodatkowe oznaczenia, zawiex@ wyrane i jednoznacznekreslenie nazwy reperu i jego

rzednej.

2.1.5. Odtworzenie osi trasy
Wytyczenie trasy naly wykona w oparciu o dokumentagprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej albo innej
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oshowy geodezyjnej, okil®nej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich

w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50
metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyerosi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigcksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy

z doktadndcia do | cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdow wymienionych w pkt 2.1.2. Usucie

pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczaly, \§/ykonawca robot zagii je odpowiednimi

palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

2.1.6. Sposob odbioru robot
Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagte na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych, ktére Wykonawrzepktada Inspektorowi Nadzoru.

2.1.7. Przepisy zwjzane.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

N o 0o kMW

Wytyczne techniczne G-3. 1. Osnowy realizacyjne GBJ1983.

3. ROBOTY ZIEMNE - WYKOPY | ZASYPY kod CPV 45232440-8

]3.1. Rozbidérka i odbudowa nawierzchni drog - &d CPV - 45233220-7

W projekcie i przedmiarach rob6t uwaghiono rozbiork i odbudow nawierzchni drog

i chodnika konieczn do wykonania w zwiku budow pod nimi rurocigéw

kanalizacyjnych.

Po wykonaniu ruroggow kanalizacyjnych projektuje ¢siodtworzenie nawierzchni drég

do stanu jaki istniat przed wykonaniem robot.

Szczegotowe zakresy oraz lokalizacje robotazanych z rozbidek i odbudova drog

wykazano w zestawieniach getonych do przedmiarow robot.

- mechaniczna rozbiérka nawierzchni ttuczniowejgrubdci 25 cm obejmuje jej mechaniczne
wytamanie spychaski zrywarky przyczepa, przesortowanie urobku i jego zdeponowanie
na poboczu.
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- mechaniczne rozebranie nawierzchni bitunegzm grubéci 7 cm obejmuje odetie
rozbieranego pasa nawierzchni tarcaechaniczay, wylamanie nawierzchni i odrzucenie
wytamanych elementéw asfaltu na poboczetaeniem w stosy.

- mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszikammiennego obejmujecazne wytamanie
warstwy podbudowy z jej odrzuceniem ndqmze i utéenie w stosy.

- nawierzchnia drég zuzla paleniskowego o konstrukcji : warstwa dolgraib. 20 cm
wykonana &dzie na uprzednio przygotowanym padio Warstwa po rdzieleniu winna
by¢ doktadnie uwatowana walcem samojezdnym. avigrzchni roZcielic warstwe piasku
0 grubdci 2,0 cm.

- podbudowa zuzla paleniskowego o gruba warstwy 25 cm obejmuje wykonanie
nas¢pujacych czynnéci: reczne ro%cielenie warstwyzuzla w przygotowanym korycie
z jej uwatowaniem walcem samojezdnym

- nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicngrysowych wykonaneegtla na

wykonanej uprzednio podbudowie. Konstrukcgwigrzchni po zagzczeniu - warstwa
wiazaca o grubéci 4,0 cm, warstwacieralna o grubai 3 cm.
Wyszczegolnienie robot: posmarowanie agpm bitumem krawdzi nawierzchni istniggej,
rozcielanie mieszanki asfaltowej réwniarlsamojezds mechaniczne zagzczenie kadej
warstwy walcem samojezdnym gcznym ubiciem w miejscach niedgstych do sprgu
mechanicznego.

- transport materialu z rozbiorki nawierzchituczer i gruz asfaltowy zostanie odwieziony
samochodami samowytadowczymi na odlégido 1,0 km w miejsce wskazane przez
inwestora. Zatadunek materiatu na samochodipwarlky lub koparka.

- odbudow chodnika wykona na uprzednio przygotowanym pogioNa podsypce z piasku
0 grubéci 10cm utay¢ ptytki betonowe o wymiarach 50 x 50 x 7 cm.

Sprzet

Do wykonania w/w robét natg kalkulowa uzycie nastpujacego spretu:

- spycharka ggienicowa 74 kW ze zrywagkprzyczepa

- pita mechaniczna z tarczdo cicia asfaltu

- walec wibracyjny samojezdny 4 -6t

- walec wibracyjny samojezdny 10t

- rOwniarka samojezdna 74 kW

- samochod samowytadowczy 5-10t

- tadowarka jednonaczyniowa

3.2. Podziat kategorii gruntu
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét ziemnych w czasie

budowy wodocigu i kanalizacji sanitarnej obejmuyykonanie wykopow (w gruntach kat.lll) ,
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ubezpieczenie wykopdw gécianach pionowych oraz ich zasypanie po wykonaotudt.

3.3. Zasady prowadzenia robo6t

Wykop pod kanalizacj sanitarng zaprojektowano Gcianach pionowych ubezpieczony
przez deskowanie . Wykopy o szer&$00,90 - 1,00 m i gbokasci okrelonej w profilach
podiwznych z zachowaniem zaprojektowanego spadkaciagu kanalizacyjnego.

Przy gkbokasci wykopu do 3,0 m zaprojektowangusowe ubezpieczenie pionowygkian
Ubezpieczenigscian naley prowadzt w miar jego zagibienia.

Dno wykopu powinno byrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w progekci
Wykonanie wykopu - 90 % koparko pojemnéci tyzki 0,25 n? i 10 % ecznie.

Odkiad urobku deponowavzdiwz wykopu w odlegtéci minimum 1,0 m poza jego garn
krawedzia .

Wzdtwz wykopu winien by zachowany wolny pas dla zapewnienia swobgdndogcia do
prowadzonych robét mortawych.

W wykopach winny b§ ustawione drabiny dla zapewnienia swobodmegjécia i wyjcia
Z wykopu.

W rejonie istniegcego uzbrojenia podziemnego roboty ziemneayaleykonywa sposobem
recznym.

Przy wysg¢powaniu w wykopie wody gruntowe] nzyedokon& jej usungcia przez
wypompowanie pony spalinov.

Wykopy naley zasypa po utazeniu w nim zmontowanych ruragow.

Zasyp wykopdéw do poziomu terenu wykonywevarstwami o grubii 20 — 30 cm sposobem
mechanicznym. - 90% iccznie 10 %. Warstwy natg zag:szcza& mechanicznie do aginiccia
wspotczynnika d = 095 dla kadej warstwy.

Jednoczénie z zasypywaniem ruragu kanalizacyjnego ( wykopsianach pionowych)
nalezy stopniowo prowadzirozbiérke umocnienia. Zalecagivykonywanie roboét przy
sprzyjapcych warunkéw pogodowych. Po ulazeniu zasypywania wykopu, teren rigle

przywrock do stanu pierwotnego.

3.4. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci

Z wymaganiami okigonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentagmjojektowe].
W czasie kontroli szczegGiruwag: nalezy zwr6cié na:

a) zapewnienie stateczém scian wykopow,



17

b) dokladnd¢ wykonania wykopdw,

C) zagszczenie zasypanego wykopu.
3.5. Przepisy zwazane

1. ,Roboty ziemne — wykopy pod przewody wodgmwe i kanalizacyjne” PN-B-10736/99

4. ROBOTY MONTA ZOWE - KANALIZACJA SANITARNA kod CPV 45232440-8

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych

z montaem rurocagoéw kanalizacji sanitarnej.

W zakres tych robot wchodz

* roboty montaowe sieciowe,

» uzbrojenie sieci kanalizacyjnej

e proba szczeln@i kanatu

5.1. Materiaty

Materiaty wyte do budowy kanalizacji powinny spelfiaarunki okrglone

w odpowiednich normach przedmiotowych. Dla rur P@Winno by dofaczone z&wiadczenie

jakaosci z ocera wynikéw bada wraz z oces sprawdzenia szczelgm. Podstawowymi materiatami

stosowanymi przy wykonaniu sieci kanalizacyjnepdtug zasad niniejszej Specyfikacji

Technicznej &

e rury PCV @ 200/5,9 mm

* rury PCV @ 200/4,9 mm

* rury PCV @ 160/4,0 mm

» ksztattki PCV @200 i @160 mm

* kregi zelbetowe @ 1000 mm

» uszczelki gumowe do égow zelbet. @ 1000 mm

* pokrywy nastudzienne @ 1200

* wihazy zeliwne @ 600

» kompletne studzienki PCV @425 mm

Wykonawca zobowizany jest:

» dostarczy materiaty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Fktgevej i Specyfikag
Techniczn,

» powiadomé Inspektora Nadzoru o proponowanyehdtach pozyskania materiatow przed

rozpoczciem robot.
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4.1.1.Rury przewodowe

Sie¢ kanalizacyjna wykortaz rur PCV kielichowychaczonych na uszczellgumowy na
cisnienie @ 200 mm igruBoi scianek 5,9 mm (typ eiki), 4,9 mm (typsredni) oraz
@ 160 mm o grubimi $cianek 4,0 mm ( tygredni).

4.1.2. Elementyzelbetowe

Studzienki kanalizacyjne wykonanedh z kregow zelbetowych dgrednicy 1000 mm
I wysokasci 0,50 m. Przykrycie studni ptytami nastudmigmi zelbetowymi osrednicy
1200mm.

4.1.3. Elementyzeliwne

Na pokrywach nastudziennych mont@waazy zeliwne osrednicy 600mm na ohbgienie 25t

4.1.4. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiagdg/maganiom PN-B-14501 [7].
4.1.5. Materiaty izolacyjne

Lepik asfaltowy wg PN-74/B-26640.

4.1.6. Sktadowanie materiatow

Wszystkie wyroby naley uktada wedtug poszczegolnych grup, wieskdi gatunkéw w sposéb
zapewniajcy stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegoblnych stoséw lub pojedynczych
rur. Powierzchnia skladowania powinnahutwardzona

i zabezpieczona przed gromadzeniegnwgdd sanitarnych i opadowych.

Z uwagi na maty zakres rob6t nie przewidsje organizacji placu sktadowego.
Sktadowanie materiatbw winno bydokonywane w magazynie wykonawcy i dostarezaa
budowe systematycznie z pepem robot.

Rury przewodowe:

Rury z tworzyw sztucznych natg skladow@ pod zadaszeniem, uktadajje w pozyciji leacej
jedno- lub wielowarstwowo. Pierwsgzvarstw rur naley utozy¢ na podktadach drewnianych,
zabezpieczag klinami umocowanymi do podktadow pierwszy i ostaiement warstwy przed
przesungciem, z utaeniem rownolegle przy stykajych se¢ wzajemnie kielichach.

Kregi zelbetowe

Sktadowanie kigéw mae odbywé sk na gruncie nieutwardzonym wyréwnanym , pod
warunkiemze nacisk przekazywany na grunt nie przekra@z® MPa .

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowanigsoka¢ skiadowania nie powinna
przekracza 1,80 m. Skladowanie powinno uphiavi¢ dostp do poszczegodlnych stosow

wyrobéw lub pojedynczych &goéw.
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4.1.7. Odbiér materiatéw na budowie.

- Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakgci, kartami gwarancyjnymi i
protokétami odbioru technicznego, atestami, batami technicznymi, deklaracjami zgodaio

- Dostarczone materiaty na miejsce budowy hatprawdzt pod wzgédem kompletnéci i
zgodndci z danymi producenta.

- Nalezy przeprowadzi ogledziny dostarczonych materiatdw. W razie stwierdaemad lub
powstania wtpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem naig podd& badaniom okrdonym

przez Inspektora Nadzoru.

4.2. Wykonanie robét kod CPV 45232440-8

4.2.1. Przygotowanie podipa

Przewody kanalizacyjne uktaglav gotowym wykopie na doktadnie zsgczonej podsypce

z piasku o grubgi 10cm. Powierzchnia podsypki winnacbwyprofilowana zgodnie z
projektowanym spadkiem ruragu.

Spadki i gtbokas¢ posadowienia wodoggu powinny spetni@awarunki okrélone

w dokumentacji projektowej dla odcinkow pagzy studzienkami.

4.2.2. Rurochgi kanalizacyjne

Rury kanalizacyjne natg ukltada i uszczelnid zgodnie z instrukgjwytworcy.

Technologia uktadania przewoddw powinna zapéwtrizymanie trasy i spadkow zgodnie

z Dokumentagj projektows. Przed opuszczeniem rur do wykopu aglsprawdzé, czy nie maj
one widocznych uszkodaepowstatych w czasie transportu

i sktadowania. Opuszczenie odcinkéw przewodow dkopy powinno by prowadzone na
przygotowane i wyrownane do spadku padtoKazda rura powinna kiyutozona zgodnie z
projektowan osh i spadkiem przewodu ordeisle przylegé do podiaa na catej swej diugoi

a w przekroju na 1/4 obwodu (symetrycznie wdgim osi).

Dla wykonania ziczy przewoddow nalg wykona w wykopie odpowiednie gniazda (podkopy).
Zmiana kierunku i spadku przewodu zmoby dokonywana tylko w miejscach
zaprojektowanych studzienek kanalizacyjnych.

Przewod montow@a w kierunku do rgdnych niszych do wyszych. taczenie rur: bosy koniec
rury nasgpnej hczy¢ z kielichem rury poprzedniej zgodnie ze dip@am rurocagu.
Wyréwnywanie spadkow rury przez podktadanie pod kawatkéw drewna, kamieniami lub gruzu
jest niedopuszczalne; rura wymaga podbicia na dalgjasci o kacie rozwarcia 90°. @Gbokas¢
posadowienia powinna bygodna z DokumentacProjektova.

Przed zakaczeniem dnia roboczegad przed zejciem z budowy naley zabezpieczykonce
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utozonego rurocigu przed zamuleniem.

Rury naley uktad& w temperaturze powgj 5° C.

4.2.3.Studzienki kanalizacyjne z kggow zelbetowych

Studzienki nalgy wykonywa& rownoczénie z budow kanalu sanitarnego.

Kregi studzienek montowana uprzednio wykonanym dnie z betonu B-BEzefcia rur
przewodowych przeZciare studzienek wykonywaw uprzednio zamontowanych i doktadnie
obetonowanych tulei PCV z uszczelkami gumowymi

Kregi montowa na uszczelkach gumowych z dodatkowym zaarstykow zaprawv
cementowy 80.

W dnie studzienki nalyg wyprofilowac kinety przeptywowe z betonu B-15.

Pokrywy nastudzienne montogvana ostatnim kigu na zaprawie cementowej z dokladnym
uszczelnieniem stykow.

Na pokrywie nastudziennej zamontéwataz zeliwny typu cgzkiego o nénosci 25 t.

z obetonowaniem gwaranjaym jego stabilng.

Na écianach studzienek montogvanijankowo stopnie ztazoweeliwne w dwoch rgdach

W odlegigciach pionowych 30 cm i poziomych 30 cm.

4.2.4. 1zolacje

Izolacg studzienek wykortazgodnie z dokumentacja projektow

Zewrxtrzne sciany studzienekzelbetowych zaizolowa lepikiem . Powierzchnia izolowana
winna stanowd jednolia powiloke.

4.2.5. Studzienki PCV @ 425 mm

Studzienki nalgy wykonywa réwnoczénie z budow kanatu sanitarnego. Moritastudzienek
obejmuje wykonanie nagiujacych czynnéci: opuszczenie elementow studzienki do wykopu,
ustawienie kinety na uprzednio przygotowanepg:szczonej podsypce z piasku

o grubdci 15 cm, paiczenie kinety z montowanym przewodem kanaliggey, pohczenie
rury karbowanej z kinet i jej obckcie na wymagany wymiar, moutazsci teleskopowej

z wtazemzeliwnym.

Podczas zasypu wykopu w elbie studzienki zachowapionowa pozycje rury karbowanej
4.2.6. Préba szczelnwi kanatu.

Kontrola jakdci robét powinna obejmowanastpujace badania zgodsc z dokumentagj
projektows : wykopdw otwartych, podi@ naturalnego, zasypu przewodu , pédto
wzmaocnionego , materiatow , wenia przewodu, szczelfw przewodu na eksfiltrag

i infiltracje.

Sprawdzenie szczelf@m odcinka przewodu na eksfiltracpbejmuje : badanie stanu odcinka
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kanatu przez napetnienie wpgdodpowietrzenie przewodu , pomiar ubytku woéndczas
proby naley prowadzt kontrok szczelnéci zlaczy iscian przewodu. W przypadku przecieku
naleey poprawe¢ ich uszczelnienie . W przypadku mantaprzewodu w gruncie
nawodnionym wykonuje siprole szczelnéci na infiltracg.

Badany przewodd musi byszczelny.

4.2.7. Przejcie pod drog - kod CPV 45232440-8

Przefcie wykonywanym ruroggiem pod istnieca drogy o nawierzchni bitumicznej
wykonane bdzie przewiertem z zateniem rury ostonnej stalowej @wednicy 323 mm

W projekcie przewidziano napujaca technologi wykonania przégia:

wykop komory przewiertowej na rozkop ochgeniu skarp 1: 0,6, szercko dna 3,0m
i dtugaci do 10 mb. Gibokas¢ komory dostosowado gkbokasci budowanego tu kanatu
sanitarnego. Wykop 90 % mechanicznie i 1@&nie.

- monta $ciany oporowej z ptytelbetowych dla nacisku do 100 t.

- wykonanie przewiertu z mortm rury ostonnej stalowej soednicy i dlugdci okreslonej
w projekcie.

- przecaganie przewodu ruragyu kanalizacyjnego w rurze ostonnej z nadanie
projektowanego spadku podporashzgowymi.

- zamknécie kaicowek rur ostonnych piaakpoliuretanow

- po odbiorze prz&gia przez inspektora nadzoru - zasyp komopmiontowanego tu kanatu
gruntem z odktadu.

4.2.8. Prze§cie pod ciekiem wodnym

Przegcie wykonywanym ruroggiem pod ciekiem wodnym wykonanedbie przekopem.

Dla zabezpieczenia wykopu przed zalaniem gagnciekiem wog zaprojektowano

wykonanie w korycie cieku grodzy ziemnej. igev wody zamontowanw dnie cieku ruy

kanalizacyjm z wlotem osadzonym w korpusie grodzy.

Przewdd kanalizacyjny pod ciekiem zamontowdwgizie w rurze ostonnej stalowej

@ 323 mm o diugai 4,0 mb.

Przekroj poprzeczny cieku po wykonaniu piaej przywrocat do stanu pierwotnego.

Sprzet

Do wykonania w/w robét natg kalkulowa uzycie nastpujacego spretu:

- koparka podsbierna 0,25 rh

- samochod skrzyniowy 5-10t

- zuraw samochodowy 5-6t

- spawarka elektryczna wigga 300 A
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- maszyna do wierdéepoziomych
- wyciag do urobku

4.3. Przepisy zwiqzane

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robotibwlano-montaowych. Tom Il. Instalacje
sanitarne i przemystowe.

2. Polskie normy
- PN -92/B-10736-1999 Kanalizacja. Wykopiwarte dla przewodow

wodocigowych i kanalizacyjnych - Warunki techniczmgkonania.
- PN - 88/B -062-50 Beton zwykty
- PN-H-74051-2-1994 Whtazy kanatowe klasy IBC
- PN -92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki Karyjne
- PN-92/B-10735 Kanalizacja . Przewody karsdyjne wymagania i badania przy
odbiorze
- PN-EN 752-2:2000 Zewtrzne systemy kanalizacyjne . Wymagania
- PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe briyw sztucznych. Podziemne
bezcdinieniowe systemy przewodowe z niegkezonego poli(chlorku winylu)
(PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wggania dotycxe rur, ksztattek i systemu.

3. Inne - Warunki techniczne wykonania i iodb rurocagdéw z tworzyw sztucznych wraz
z aneksem - zalecone do stosowania pktiersterstwo Gospodarki Przestrzennej
i Budownictwa z 1996r.

4. Rozporadzenia , normy i zalecenia do udzielania batotechnicznych.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r - Prawo budow ( Dz.U. 106/00)

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnejdnia 26 wrzénia 19977 w sprawie
0ogolnych przepisow BHP ( Dz.U. 129/97)

- Rozporadzenie Ministra Budownictwa i przemystu Masddiv Budowlanych
z dnia 28 marca 1972r w sprawie BHP pweykonywaniu robét budowlano montavych
i rozbiorkowych Dz.U. 13/72)

- Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budostwa z dnia 2 kwietnia 2001
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci nayénia terenu oraz zespotdw uzgadniania
dokumentacji projektowej ( Dz.U. 38/01)

- Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r o zbiorowgaopatrzeniu w wadi zbiorowym
odprowadzeniuciekow ( Dz.U. 72/50)
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