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Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujace podstawe opracowania szczegolowe] specyfikacii technicznej
stosowane] jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objefych OST

Ustalenia zawarte w niniejezej specyfikacii obejmuja wymagania ogoine, wspdine dla robot objetych ogolnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dia poszezegolnych asortymentéw robot drogowych | mostowych. W
przypadku braku ogolnych specyfikacii technicznych wydanych przez GDDP dia danego asortymentu robdt, ustalenia dotycza,
réwniez dla 88T sporzadzanych indywidualnie,

1.4. Okreélenla podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponize] okredlenia nalezy rozumied w kazdym przypadiu nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obigkt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiagy calo$é techniczno-uzytkowa, (droga) albo jego
cze46 stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekl mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pisszych.

.43, Dlugost mostu - cdleglosé migdzy zewngtrznymi krawgdziami pomasiu, a w przypadku mostow lukowych z nadsypka -
odleglosé w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogows).

1.4.4. Dioga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi

urzadzeniami technicznymi zwigzanymi 2 prowadzenism i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5, Droga tymczasowa (montazowa) - droga spacjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pOJazdow obshigujgeych

zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunietia po jege zakoriczeniu.

14,6, Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opafrzony pieczecia organu wydajgcego, wydany zgodnie z

obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do nctowania zdarzen i

okolicznosei zachodzacyeh w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbiorow robét, przekazywania polecen i

innej korespondencii techniczne] pomiedzy InZynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaweg, i projektantem.

1,47. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkods terenows dia zapewnienia kormunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik prejektu — osoba symisniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o kiore]
wyzhaczeniu poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem,

1.49. Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawee, upowazniona do kierowania robotami | do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacii kontrakiu.

1.4.11. Korona drogl - jezdnia (jezdnie) z poboczami tub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.12, Konstrukeja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.4.43. Konstrukcja nosna (przesto lub przgsia obiektu mostowego) - czeé¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca
ustrd] nicsagy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych,

1.4.44. Komus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.,

1415, Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeli nawigrzchni,

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzecy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicw | ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
ksigzos obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez InzynigrafKlerownika projektu.

1.417. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceplowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan | prob zwigzanych z ocena jakoscl materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjy projektows | specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obieki zbudowany nad przeszkods, wodng dia zapewnienia komunikacji drogowsj i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze

gruntowe | zapewnigjgcych dogodne warunki dia ruchu.

a) Warstwa $cleraina - goma warstwa nawierzehni poddana bezposrednlo oddziatywaniu ruchu i czynnikow afmosferycznych,

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralng a pedbudowa, zapewniajaca lepsze rozloZenie
naprezen w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudows.

¢} Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaga do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - doina czes6 nawierzehni stizgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadad sig
z podbudowy zasadnicze] | podbudowy pomochicze).

g) Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy spetniajaca funkeje nosne w konstrukeji nawierzehni. Moze ona skiadat sig
z jedngj lub dwoch warstw,
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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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WYMAGANIA OGOLNE

Warszawa 2002
Opracowanie wykenano na zlecenie
Generainej Dyrekejl Drég Publicznych

Zgodnie z decyzja Generalnego Dyrektora Drog Publicznych niniejsza ogolna specyfikacia techniczna stanowi obowigzujacs
podstawe sporzadzenia szczegdlows specyfikacii technicznej przy zlecaniu i realizacjt robdt na drogach krajowych oraz jest
zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojewddzkich powiatowych i gminnych.

Jednostka autorska,
opracowanie edytorskie | rozpowszechnienie:
Branzowy Zaklad Doswiadezalny Budownictwa Drogowego | Mostowego, Sp. 2 0.0,
03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19, tel. (0-22) 818-58-29, fax (0-22} 677-21-40

Trest ogding] specyfikacii technicznal oprasowano wy stanu na dziert 31 marca 2002 .
Przy sporzadzaniu szczegdtowe] specyfikacii technicznej nalezy uaktualnié przepisy zawarte w wykorzystywane] niniejszej ogainej
specyfikacii techniczngj.
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08T - 0géina specyfikacja fechniczna

88T - szczegOlowa specyfikacja techniczna
GDDP - Genaraina Dyrekeja Drog Publicznych
PZd - program zapewnishia jakosci

bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy

1. WSTEP
1.4, Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze] ogoinej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogéine dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych przy realizac) zadania:

Przehudowa drogi gminnej w mse. Cudzynowice (dz. nr ewid, 346) od km 0+000 do km 0+380, di. 380 mb.

1.2, Zakres stosowania QST
str. 3



f) Podbudowa pomochicza - dolna czes¢ podbudowy speiniajaca, obok funkeji nosnych, funkcie zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawierat warstwe mrozoochronng, odsaczajaca, iub
odcinajaca,

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej giownym zadanfem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinsjaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leZgce] powyZej.

i} Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzehni,

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geomefryczne rozwiniecle na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obisktu

mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dia pieszych i przepust.

1.4.23, Objazd tymczasowy - droga specialnie przygotowana i odpowiednio ufrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego
na okres budowy.

—t424Odpowisdnfa—{bliska)—zgodnos¢—zgodnose—wykonywanychrobistz dopuszczonymi toleranciami, & jesii przedziat
tolerancii nie zostal okreslony - 2 przeciginymi toleranciami, przyjimowanymi zwyczajowo dfa danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewbw. Pas drogowy moze réwnieZ obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniagych ludzi | srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgst korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzadzen organizacii |
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawieszchni.

14.27. PodloZe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania,

1.4.28. Podioze ulepszone nawierzehni - goma warstwa podioza, lezqca hezposrednio pod nawierzehnig, ulepszona w celu
umoziiwienta przejgcia ruchu budowlanego | whasciwego wykonania nawierzchni,

14.28. Polecenie InZynierafKierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez InZyniera/Kisrownika
projekiu, w formle pisemnej, dotyczace sposobu realizac]i robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektowej.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacla nowego polgczenia drogowego lub  catkowita
modemizacia/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istnigiacego potaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieky, szlaku wedréwek
zwlerzat dziko Zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element érodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zedania budowlanego, na
przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

14.34. Przeszkoda sztuczna - dziefo ludzkie, stanowlage utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej,
rirociag, kanat, clag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacil projektowe], ktora wskazuje lokalizacj, charakterystyke |
wymiiary obiekiu bedacego przedmiotem robef,

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadad sie z peinej $ciany, stupéw lub innysh form
konstrukeyjnych, np. skrzyf, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkgji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtost teoretyczna - odlegtose migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.38, Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiadukiu) - odleglodt miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukgji obiektu,
mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje caltkowits szerokosé konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obieklu - szerokos¢ jezdni (newierzchni) przeznaczona dla poszezegdinyeh rodzajdw ruchu oraz
szerokosG chodnikéw mierzona w éwietle poreczy mostowych z wytaczeniem konstrukeji przy jezdni dofem oddzielajges] ruch
kotowy od ruchu pleszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robbt z podaniem ich flosel {przedmiarem) w kelgjnosci technelogicznej ich wykenania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dia wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione w
kontrakeie jako tworzgce czesé ferenu budowy,

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dia zapewnienia komunikacii drogowej | ruchu pieszego,

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejows fub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i
FUCHU pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigga odrgbna) catosé konstrukeyjng lub technologiczng,
zdolng do samodzielnego pefnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu rcbét zwigzanych z
budowa, medernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe] lub fej efementu.
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1.5, Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoss wykonanych robdt, bezpieczeristwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodnoét z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami InZyniera/Kierownika projektu,
1.5.4. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okrestonyrn w dokumentach kontrakiowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi, lokalizacje | wspdlrzedne punktow glownych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii projektowe] | dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziainesé za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrwali na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja prf:)jektowa

Dokumentacja projektowa hedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szezegotowych warunkach umowy, uwzgiedniajacym podziat na dokumentacig projekiows;

~  Zamawigjaceqo; wykaz pozycji, kitre stanowla przetargowa dokumentacie projektowa oraz projektows dokumentacie
wykonawcza (fechniczna) [ zostang przekazane Wykonawcy, :
~ Wykonawey; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projekiowe], ktra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnost robot z dokumentacia projektowa i ST

Dokumentacia projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowia cze$é umowy, a wymagania ckredlone w choéby jednym z nich sg obowlazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w cate] dokumentacji.

W przypadku rozbieznoci w ustaleniach poszezegdinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waZnoéci wymieniona
w Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawea nie moze wykorzystywaé biedow lub opuszezed w dokumentach kentraktowyeh, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu, kidry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian § poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg waZnljsze od wymiarow okresionych na podstawie odczytu
Ze skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty | dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacig projektowg | SST.

Dane okreslone w dokumentacii projektowej i w ST beda uwazane za wartodei docelowe, od kiorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolarancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg wykazywad zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczainego przedziah tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja projektowa Iub SST i wplynie to na
niezadowalajacy jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane |
wykonane ponownie na koszt Wykonaway.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modemizacyjne! przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

VWykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania isthiejgeych oblektow (jezdnie, Scieki
rowerowe, ciagl piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, a2 do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Klerownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drog i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacii ruchu | zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy, W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé na bieZaco aktualizowany przez
Wykonawce. KaZda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacii ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projekiu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstalule | bedze obstugiwal wszystkie tymezasowe urzadzenia
zahezpleczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten spogob bezpieczenstwo pojazdow i
pleszych. '

Wykonawea zapewni state warunki widocznodcl w dzier | w nocy tych zapor i znakéw, dla ktdrych jest to nieodzowne ze
wzgiedow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i Inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projekiu oraz przez umieszczenie, w miejscach | lodclach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych treéé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres reafizacji robt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuie sig, Ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

h) Roboty o charakterze inwestycyjrnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczen'a terenu budowy w okresie frwania realizacii kontraktu a2 do
zakonczenia | odbiory ostatecznego robdt,
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie ubrzymywaé tymezasowe Urzadzenia zabezpieczajace, w tym; ogrodzenia,
porecze, odwiellenie, sygnaly i znaki ostrzagawcze oraz wszelkie inne &rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spalecznodei i
innych,

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodz lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
§posab uzgadniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy | wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dia pojazdow | maszyn pracujacych przy realizacii robdt, Wykonawea
odpowiednio oznakuie w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonaweca obwiescel publicznie przed ich rozpoczecierm w sposob uzgodniony z
InzynieremyKierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach | dlodciach okraglonysh przez InZynieralKierownika
projektu, tablic informacyjnyeh, ktoryeh tresé bedzie zatwierdzona przez Inzynlera/Kierownika projekiu, Tablice informacyjne beda
utrzyrywane przez Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot,

Koszt zabezpieczenla terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene
kontraktowa,

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawea ma obowigzek znad | stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyezace ochrony
grodowiska naturalhego.
W okresie trwania budowy | wykaiiczania rebot Wykonawoa bedzie:

a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojaeej,

b} podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyczacych echrony
drodowiska na terenie | wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzert lub uciazliwosei dia osél lub débr publicznych |
innych, a wynikaigeych z nadmiemego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia fub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania,

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mia! szczegbiny wzglad na:
1} lokalizaclg baz, warsztatdw, magazyndw, sktadowisk, ukopdw | drég dojazdowych,
2) érodki ostroznosc | zabezpieczenia przed:
a) zanigczyszezeniem zhiornikéw i clekow wodnych pytami luk substancjami toksycznymi,
b} zanieczyszczenier powistrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.8. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawoca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe).
Wykonawca bedzlie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy,
na tersnie baz produkeyinych, w pomieszezeniach birowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopaine beda skladowane w sposdb zgodny Z odpowisdnimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem
osob trzecich,
Wykonawca bedzie odpowiedziainy za wszetkie straty spowodowane patarsm wywolanym jako rezultat realizacii rob6t
albo przez personel Wykonawey.

1.5.7. Malerialy szkodliwe dia oloczenia

Materialy, ktdre w sposdb trwaly sg szkodiiwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sfe uZycia materiatdw wywoluigcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszozalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostks,
iednoznacznie okrelajgog brak szkodliwego oddziaiywania tych materiatow na rodowisko.

Materialy, kidre sq szkodiiwe dla otoczenia tylko w czasle robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwodé zanika (np.
matetlaly pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych whbudowania. Jezell wymagals tego
odpowlednie przepisy Wykonawca powinlen ofrzymaé zgode na uzycie tysh materiatow od wiadciwych organdw administraci
panstwows|.

Jazell Wykonawca uzyt materialdw szkodiiwych dia otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenle srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8, Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne]

Wykonawca odpowiada za ochrong instalagji na powierzchni Ziemi | za urzadzenia podziemne, takie jak rurociag, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielari tych urzadzeri potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiadciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zohowigzany jest umiescié w swoim harmonagramie rezerwe czasows dla wszellkiego rodzaju robdt, kidre
majg by¢ wykonane w zaksresie przetozeniz instalaci i urzadzen podziemnych na ferenie budowy | powiadomic
inzyniera/Kierownika projekiu i wiadze lokaine o zamiarze rozpaczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenla tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi InZyniera/Kierownika projekiu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowat
dostarczajac wezetkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadad za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalac)i na powlerzehni ziemi { urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizjacego.
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JeZeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujgey minimalne niedogodnosci dla mieszkafcow. Wykonawea odpowtada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniows] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialainoscia,

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie na biezaco informowany o wazystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a
wlascicielami nieruchomosoi | dotyczacych korzystania z wiasnogel i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiafacy nie badzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowleniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.9. Qgraniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie

materialéw | wyposazenia na i 2 terenu robdt. Wykonawca uzyska wszellde niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych

wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkéw zostaly

usuniete z terentbudowy. Pojazdy powodujace nadimierne-obeigzenie-osiows nie-bedg dopuszezone na Swiezo ukonhezony
fragment budowy w cbrebie terenu budowy | Wykonawea bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podezas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegoinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nisbezpiecznych,
szkodliwyeh dla zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywet wszelkie urzadzenia zabezpleczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia
odziez dia ochrony zycia | zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nle podiegala odrebne
zaptacie i sa swzglednione w cenie kontraktowe),

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robdt | za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakorczenia rob6t przez Inzyniera/kierownika projekiu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposab, aby budowla drogowa Iub jgj elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Josli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczad roboty ufrzymaniowe nie pdinief niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenla wydane przez wiadze centralne i migjscows oraz inne
przepisy, regulaminy | wytyczne, ktdre sq w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bgdzle w peln
odpowigdzialny za przestrzeganie fych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowledziainy za wypetnienie wszelkich wymagan
nrawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow iub urzadzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot | w sposob clagly bedzie informowag InZyniera/Kierownika projektu o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoleri | inne cdnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigZenia i
wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projekfu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.13. Rownowaznasé norm | Zhlorow przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, kidre spetniaé maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm | przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowlono inaczej. W przypadku gdy powolane nomty i
pezepisy sg panstwowe lub odnosza sig do konkretnego kraju lub reglonu, moga byé réwnieZ stosowane inne cdpowiednie nomy
zapewniajage réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy fub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu, Roznice pomigdzy powotanymi normami & ich proponowanymi
zamiennikami musza byé doktadnie opisane przez Wykonawceg i przediozone Inzyaierowi/Kierownikowt projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym Iub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wrasnost Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecer Wykonawca
ponlesie koszly I/lub wystapia opdZnienia w robotach, InZynier/ Kiarownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym | Wykonawea
ustali wydiuzenie czasu wykonania robét iflub wysokosé kwoty, o ktorg naley zwigkszyé ceng kontraktowa,

1.6, Zaplecze Zamawiajacego (0 lle warunki kontraktu przewiduja realizacig)

Wykonawsa zobowiazany jest zabezpieczyt Zamawiajacemu, pomieszezenia biurowe, sprzegt, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiajacego”.
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2. MATERIALY
2.1, Zrodta uzyskania materiatow

Co najmnie] na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkotwiek materialow przeznaczonych do robét,
Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownlikow! projekiu do zatwierdzenia, szezegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez edpowlednie Swiadectwa badan taboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie parti materiaiéw z danego frddla nle oznacza automatycznie, Ze wszelkie malerialy z danego Zrodia
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materlaly uzyskane z dopuszczonego Zradta
w sposob ciagly spefniajg wymagania 88T w czasie reafizagji robdt.

2.2, Pozyskiwanie materiztdw migjscowych
Wykonawea odpowiada-za uzyskanie-pozwoler-od wiadcicieli L odrosnych wiadz na pozyskanie-materialow ze 2rédet

migjscowyeh wiaczaiac w to 2rodia wekazane przez Zamawigjgcego i jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacii Zrodia.

Wykonawsa przedstawi Inzynierowi/lKierownikowi projekiu do zatwierdzenia dokumentacie zawierajgca raporty z badan
tarenowych | laboratoryjnych oraz propenowang przez sisbie metode wydobycia i selekcll, uwzgledniajge aktualng decyzie o
eksploatacii, organdw administracji panstwowe] | samorzadowsj.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnost za speinienie wymagan ilosciowych | jakodciowych materialow pochodzacyeh ze
#rodet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tyfu wydobycla materiatow, dzlerzawy i inne jakie okaze sig potrzebne w
Zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot,

Humus | nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopow | miejsc pozyskania materiatdw miejscowych beda,
formowane w haldy | wykorzystane przy zasypoe | rekultywacii terenu po ukoriczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odidad odpowiednio do wymagah umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymé, kiére zostaly
wyszezegéinione w dokumentach umowy, chyba, 2e uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/iierownika projektu.

Eksploatacja Zrédel materiaidw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi nta danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy | zlozong w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kisrownika projektu. Jedli inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawey na uZycie tych materiatow
do innych robdt, niz te dia kidrych zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przewartosciowany
(skorygowany) przez Inzyniera/Klerownika projekiu,

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i nigzaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa fub 88T przewidujg moZliwoét wariantowego zastosowania rodzaju materiaiu w
wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uZyciem tego matetialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie o potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdinie] zmieniany bez zgody
InzynieraKierownika projekiu.

2.5, Przechowywanie | skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakost | whasciwosel | byly dostepne do kentroli przez
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Migjsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzyniersm/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonaweg i zaakceptowanych
przez inzynisra/Kierownika projektu,

2.8. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzynieral Kierownika projekiu w celu sprawdzenia
zgodnoscl stosowanych metod produkejt z wymaganiami. Probki materiatow moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich
wiagciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowic podstawe do akceptac] okreslone] partii materialdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomi, musza by¢ speinione
nastepuigce warunki:
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a) Inzynier/Kierownik projekti: bedzie miat zapewniona wspdlprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowatzania inspekdi,

b) Inzynier/Kisrownik projektu hedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czescl wytwdmi, gdzie odbywa sig
produkcja rateriatdéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkeja adbywa sie w niejscu nie nalezacym do Wykonawey, Wykonawca uzyska dia Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dia przeprowadzenia inspekaii | badan w tych migjgcach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, kiory nie spowaduje niekorzystriego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy | powinien cdpowiadac pod
wzgleder typow | ifoscl wskazaniom zawartym w §ST, PZJ lub projekcie crganizaci robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projekiu; w przypadku braku ustalert w wymienionych wyZej dokumentach, sprzet powinien byG uzgodniony i
zaakeeptowany przez Inzynisra/Kierownika projektu.

Liczba | wydajnose sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacii projektowej, SST | wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy, Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczagymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresawych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. '

Wykonawca bgdzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaC sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacia projektowa lub SST przewiduja moziiwosé warlantowego uzycia sprzetu przy wykenywanych
robotach, Wykonawca powiadomi inzynieral Kierownika prejektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacie przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii InZyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ poznie] zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujage zachowania warunkdw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, kiore nie wplyng niekorzystnie na
jakost wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatGw.

Liczba §rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentadii
projektowe], SST i wskazaniach Inzyniera/ Klerownika projektu, w ferminie przewidzianym umows,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniaé wymagania dotyczace przepisbw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszezalnych naciskdw na oé i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych
warinkdw moga byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnago
uzytkowanych odeinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwag na hie2aco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdact: do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnle z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow | wykonywanych robét, za ich zgodnoéé z dokumentacia projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projekiem organizac]
rob6t opracowanym przez Wykonawee oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykanywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokdadne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe] lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Bledy popeinione przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawog na wasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaZe slg skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera/ Kietownika projekiu.

Sprawdzenle wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoscl przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie 2walnia Wykonawcy
od odpowiedziginosci za ich dokladnodé.

Decyzje inzynieraiKierownika projektu dotyczace akceptacii lub odrzugenia materiatow i elementow robbt bedg oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacjl projektowej i w SST, a takze w normach | wytycznych. Przy
nodejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produke]i i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziodel, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgoee
na rozwazang kwestie.

Polecenia InzynieralKierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym przez
Inzynisra/Kierownika projektu, pod grozha zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i prredstawié do akceplacji InZyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci, W programie zapewnienia jakodci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposob wykonywania robét,
mozliwoscl fechniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentaciy projektows, SST
oraz ustaleniami.

Program zapewhienia jakosci powinien zawierad,

a) czest ogolng opisujgcs;

- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

~ organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

~  sposdb zapewnienia bhp.,

~ wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje | przygotowanie praktyczne,

=—wykaz osoh-odpowiedzialnych za jakost iHterminowosé wykonania-poszezegdinych-elementow rebok;

~ gystem (sposéb | procedure) proponowane] kontroli | sterowania Jakosely wykonywanych robdt,

~ wyposaZenie w sprzet | urzadzenia do pomiarow | konfroli {(opis laboratorium wlashego lub laboratorium, kibremu
Wykonawea zamierza zlecié prowadzenie badan),

- sposdb oraz forme gromadzenia wynikéw badan iaboratoryinych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob | forme przekazywania tych informacji Inzyniercwi/Kierownikowi projektu;

b czeat szozegOlowa opisujacs dia kazdego ssortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania | urzadzenia pomiarowo-konfrolne,

w rodzaje | Hlodé Srodkéw fransportu oraz urzgdzed do magazynowania | zatedunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia | ochrony fadunkow przed utrata ich whasciwosci w czasie transporty,

- sposdb | procedurg pomiaréw | badan (rodzaj | czestotiiwose, pobieranie probek, legalizecja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podozas dosiew materiatow, wylwarzania mieszanek i wykonywania poszezegdinych elementow
robat,

~  8posob postepowania z materiatami | robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakogcl robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem | wykonaniem, aby osiagnaé zalozong jakos¢ robot,

Wykenawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i Jakescl materiatow. Wykonawea zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac persone, laboratorium, sprzaet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiaitw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inZynier/Kierownik projektu moze zakadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary | badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscly zapewnigjgcy
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i 88T

Minimaine wymagania co do zakresu badad i ich czgstotliwost sa okreslone w S8T, normach | wytycznych. W
przypadky, gdy nie zostaty one tam okreslons, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robgt zgodnie z umowa, ‘

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kisrownikowi projekiu $wiadeclwa, e wszysikie stosowane urzgdzenia | sprzet
badawczy posiadajg waing legalizacie, zostaly prawidiowe wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgeych
procedusy badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w ceiu ich inspekcii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacie o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopafrzenia faboratorium, pracy personslu lub metod badawczych. Jeieli
niedociagniecia te beds tak powazne, Ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badaf, Inzynier/Kierownik projekiu natychmiast
watrzyma uZycie do robét badanych materistow i dopusci je do uzycia doplero wiedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.,

6.3. Pobieranie préhek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
e wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong moziwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bedy dostarczone przez Wykonawee i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio
oplsane | oznakowana, w sposéh zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekti,
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Na zlscenie Inzyniera/Kierownika projekty Wykonawca bedze przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow,
ktore budze watpliwosei co do jakosc, o ile kwestionowane materialy nie zastang przez Wykonawee usuniete lub ulepszone z
wiasna] woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa Wykonawea tylko w przypadky stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajecy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowacdzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeptowane
orzez Inzynieral Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi InZyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru (ub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacii
Inzynieral Kigrownika projektu.

8.5. Raporty z badad

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie poZnie] jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoscl.

Wyniki bedan (kople) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzorw lub innych, przez niego zaaprobowanych,

6.6, Badania prowadzone przez Inkyniera/iierownika projekiu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatdw w migjscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca | producent matetiatow powinien udzieli¢ mu niezbgdnef pomocy.

Inynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniat zgodnos¢ materiatow | robot 2 wymaganiami SST na podstawie wynikow whasnych
badan kontrolnych jak | wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Ingynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt, Jezeli wyniki tych badaf wykaza, Ze raporty Wykonawcy s4 niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sig
wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenle zgodnosei materiatow | robot z dokumentacjg projektows, i 88T. MoZe rowniez
zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratoriuim, W takim
przypadku catkowite koszty powtormych iub dodatkowych badari i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawee.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuédcit do uzycia tylke te materiaty, kiore posiadaj;
1. certyflkat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnosé z kryterlami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnoscl lub certyfikat zgodnogci z.
- Polska Norma lub
— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dlia kidrych nie ustanowicno Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacig okraslona w pkt 1
i ktére spelniajg wymog! SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkly przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badar wykonanych przez niego. Kople wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonaweg Inzynierowi/Kierownikowi
projektu.

Jakiekolwiek masexiaty, kidre nie spemiaja fych wymagan beda odrzucons,

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgeym Zamawiajacego 1 Wykonaweg w okresie od
przekazania Wykonawoy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoéé za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawoy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyt przebiegu robot, stanu bezpieczenistwa ludz] i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapls w dzienniku budowy bedzie opatrzony data Jego dolonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia | nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwafg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolgjnym numerem zalgeznika i opatrzone
datg i podpisem Wykonawcy | Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegoinoscr:
~ date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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~ date przekazanta przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe,

~ date uzgodnienia przez Inyniera/Kierownika projekiu programe) zapewnienia jakosci i harmonegramow robot,

- terminy rozpoczecia | zakohczenia poszozegoliych elementow robot,

~  przebieg robot, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierowntka projektu,

- daty zarzadzenla wstrzymania robot, z pedaniem powodu,

— zgoszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryeiu, czedciowych i ostatecznych odbioréw robdt,

- Wyjasnienia, uwagii propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i femperature powlefrza w okresie wykonywania rob&dt podiegajacych ograniczeniom fub wymaganiom
szezegéinym w zwigziu z warunkami klimatycznymi,

— Zgodnosé rzeczywistych warurskow geofechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowa),

- dane dotyczace czynnosal geodezyinych (pomiarowych} dokonywanych przed i w trakeie wykonywania robbt

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieszenia robét,

~ dane dotyczace jakosci materiaiow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z podaniem, kio je
przeprowadzat,

- wyniki prab poszezegdinych efementdw budowli z podaniam, ko je przeprowadzat,
—  inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propazycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone InZynierowi/Kierownikowi
projekiu do ustosunkowania sig.

Decyzie InzynieraKierownika projekiu wpisane do dziennika budowy Wykonawea podpisuje z zaznaczeniem ich
prayjecia lub zajeciem stanowiska,

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig. Proiektant nie jest
jednak strong umowy | nle ma uprawnief do wydawania polecen Wykonawey robot.

(2) Kslagzka obmiarow

Ksigzka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elertentow robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie | wpisuje do ksiagki
obmiarow.

{(3) Dokumenty laboratoryine

Dzienniki laboratoryine, deklaracie zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakodei materiatow,
recepty robocze | kontralne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnlenia jakosci.
Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by udosteprions na kazde 2yczenie inzyniera/Kierownika projekiu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymisnionych w punktach (1) - (3) nastepujgee dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami tfrzecimi { inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,
protokety z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.

e L e e i

a
b
¢
d
e
f
(5

} Przechowywanie dokumeniow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonyim.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dia InZyniera/Kierownika projekiu | przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Chmiar robét hedzie okredlad faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektows | 88T, w
jednostkach ustalonych w kosziorysie.

Cbmiary ropdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powigdomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t | terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki cbmiaraw,

Jakikolwiek bfad lub przeoczenie {(opuszczenie) w ilodciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
rwalnla Wykonawoy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukgji
Inzynigra/Kierownika projektu na pismie.
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~ Obmiar gotowych rebot bedzie przeprowadzony z czestodcia wymagana do celu miesigezne] platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ckreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kisrownika projekiu. o

7.2, Zasady okreélania ilosci robdt | materiatow

Diugosci i odleglosci pomigdzy wyszezegoinionymi punktami skrajnymi beda obimierzone poziomo wadiuz linii osiowe.

Jedli SST wiesciwe dia danych robét nie wymagajg tego inacze, objetoscl beda wyliczone w m3 jako diugosé
pomnezona przez sredni przekrdj,

llogci, ktdre maja byé obmierzone wagowo, beds wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzeniz i sprzet pomiarowy, stosowsny w czasie obmiaru robot bedg zaskceptowane przez
Inzynieraliigrownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawes. JeZell urzadzenia te lub sprzet wymagajg
badar-atestujacych-to- Wykonawea bedzie posiadad wazne Sviadectwa legalizagji

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresle trwania

robét.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy | zalnstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajage odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob clagly zachowanie dokladnosci wg norm  zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projekiu.

7.5. Czas przeprowadzenta cbmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podiegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spostb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosel beda, uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksiazki obmiaréw. W razie breku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki
obmiaraw, ktdrago wzér zostanie uzgoadniony z Inzynierem/Kierownikiem projekdu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbloréw robot

W zaleznosel od ustaler odpowiednich SST, roboty podiegaja nastepujacym etapom odbloru:
odblorowl robét zanikajacych i ulegajgcych zakryeiu,
cahiorowl czedciowemu,
ogdbiorowi ostatecznemu,
cohiorowl pogwarancyjnemy.

Q_OU"__S_.?_’

8.2, Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryclu

Odbior robot zanikajacyeh i ulegajacych zakryciu polega na finalne] ocenie ilodci | jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procasie realizacil ulegng zakryciu,

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korgkt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odhioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

Gotowosé danej cze$ci robdt do odbiory zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesaym
powiadomieniem InzynieraKierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie poznie] jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakodé 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentdw zawierajacych
komplet wynikéw hadari laboratoryinych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacii z dokumentacia projektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie itodel i jakoscl wykonanych czedei robdt. Odbioru czgsclowego robot dokonuje sig
wy zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robdt

8.4.1, Zasady odbioru ostatecznego robét

Qdbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosch, jakosel i

wartoscl,
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Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie InZyniera/Kierownika projektu.

Qdbidr ostateczny rabot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach imowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktarych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosel Inzyniera/Kierownika
projeku | Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikow badari | porniarow, ocenie wizualne] oraz zgodnosci wykenania robot z dokumentacia projektows i S8T.

W toku cdbioru ostatecznego robot kemisja zapozna sig 2 realizacia ustaledt przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych | ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresle wykonania robot uzupelniajagyoh i robot poprawkowych,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupemiajacych w warstwie scleralnej Iub
robotach wykoriczeniowych, konisja przerwie swoje czynnosci [ ustali nowy termin odbiotu ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczeglinych ascrtymentach nieznacznie
odblega od wymaganej dokumentacja projektows | SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wplywy na cechy
eksploatacyjne-obiektu---bezpieczenstwo ruchu; komisja-dokona potracel; oseniajas pomniejszong wartost wykonywanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumantach umowy.

8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostateczrego robdt jest protokdt odbioru ostatecznego robét
sporzgdzony wg wzorl ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbiory ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przygotowad nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie
realizaci umowy,
szczegdlowe specyfikacie techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupeliajgce lub zamienne),
recepty i ustalenia techrologiczne,
dzienniki budowy 1 ksigzki obmiardw {oryginaty),
wyniki porniaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z 88T jew. P4,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystiich wynikéw badar | pomiaréw zatggzonych do dokumentow
odbiory, wykonanych zgodnie z S8T | P4,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telsfoniczne], energetycznej, gezows),

odwietlenia itp.) craz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonaweza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kople mapy zasadnicze] powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacii powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komigji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgdg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Tesmin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetiafacych wyznaczy komisja.

oo DN

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Qdkior pogwarancyiny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnlalych w okresie gwarancyjnym.

Qdbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizuaine] obieklu z uwzglednieniem zased opisanych w
punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot’,

9, PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ustalenia ogbina

Podstawg platnoscei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarows ustalong dia danej
pozygji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozyc)i kosztorysu.

Cena Jednostkowa lub kwota ryczattowa pozyc)i kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania |
hadania sktadajace sig na je] wykonanie, okrestone dia tej roboty w SST i w dokumentacii projektows).

Ceny jednostkowe lub kwoly ryczaltowe robot bedg obejmowac:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
~  warto§é zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
- wartodé pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
~ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
~ podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisan,

Do cen jadnostkowych nie nalezy wliczas podatku VAT,
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. 9.2, Warunki_umowy 1 wymagania egéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkow umowy | wymagai ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszezegélnione w kosztorysie,

9.3, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow | organizacii ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projekfu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekiu Inzynierowi/Kierownikowi projektu | wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych 2 postepu robot,

(b) ustawienie tymezasowego oznakowania i odwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,

{c} oplaty/dzierzawy teranu,

{d) przygotowanie terenu,

{e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

{fy tymoczasowg przebudows urzadzen oboych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow | organizacii rushu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie | usunigcle tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barler i $wiatel,
{b) utrzymanie piynnodai ruchu publicznego.
Koszt likwidacji ohjazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
() usuniecie whudowanych materistow | oznakowania,
() doprowadzenie terent do stanu pigrwoinego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poinigjszymi zmianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U, Nr 138, poz. 1555},

3. Ustawa 2 dnia 21 marca 1985 1, ¢ drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poZnisjszymi zmianarni).
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ODTWORZENIE TRASY
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1. WSTEP

1.4.Przedmiot 88T

Przedmiotem ninigjsze] szozegolowe] specyfikac]i techniczne] (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych,

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujace podstawe stosowania jake dokument przetargowy i
koniraktowy przy zlecaniu i realizeac]i robét na zadaniu:
Przebudowa droai aminnei w msc. Cudzynowice (dz. nr ewid, 346) od km 0+000 do ki 0+380, dt. 380 mb.

1.3. Zakres robét objetych S8T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycze zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystimi czynnosciami
umozliwiajacymi | majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inZynierskich.

1.3.1. Cdiworzenie frasy i punkiéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysckosciowych wehoozeg
sprawdzenle wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktdw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyzneczenle dodatkowych punktow wysokodciowych (reperdw reboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punkiow w sposob frwaly, ochrona ich przed zniszezeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajgcy
odszukanie | ewentualne odtworzenie.

L oo Tw
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1.3.2. Wyznaczenie obiekiéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu | punkiow wysokoéciowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszezeniem, oznakowanie w sposéb utatwigjgcy odszukanie |
ewentualne odiworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, pedpory, punkty).
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1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1, Punkty gidwne trasy - punkly zalamania osi frasy, punky kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt irasy.

1.4.2. Pozostale okradlenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normani | z definicjami podanymi
w O8T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczate robot
Ogoine wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ¢gotne” pkt 1.5,

2 MATERIALY

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materialéw

QOgdine wymagania dotyczace maferialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.0¢.00 Wymagania
ngélne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Do utrwalenia punkiow glownych trasy nalszy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, slupki
batonowe albo rury metalows o diugosel okote 0,50 metra.

Pale drewniane umieszezone poza granicg robét ziemnych, w sagiedziwie punkiow zalamania trasy, powinny mied
$rednice od 0,15do 6,20 m i diugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji sozostatych punktow naleZy stosowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosel okolo 0,30
m, & dla punktaw utrwalanych w istniejges) nawierzehni bolce stalowe $radnicy § mm i diugosei od 0,04 do 0,08 m.

Swiadki” powinny mieé dhugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokainy.

3, SPRZET

3.1, Ogbine wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w O8T D-M-00,00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2, Sprzgt pomiarowy

Do odtwarzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokasciowych nalszy stosowaé nastepujacy sprzet:
—  tsodofity lub tachimetry,
- niwelatory,
~  dalmierze,
~  tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki,
Sprzet stosowany do odlworzenia trasy drogowej i jej punkidw wysckosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej dokladnogci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1, Qgdlns wymagania dotyczace transportu

Ogaing wymagania dotyczace transportu podano w QST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkf 4.
4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzef i materiaty do odtworzenia trasy mezna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu,

5, WYKONANIE ROBOT

§.1. Cgélne zasady wykonania robot
Ogolng zasady wykonania robét pedano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byt wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspdtrzedne punktow gidwnych trasy craz reperow. -
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W opareiu o materialy dosiarczone przez Zamawuajqcego Wykonawca powmlen przeprowadzm ohhczema i pomlary
T geodezyjne niezbedne do sZczegolowsgl wytyczenia robot. -~

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacie | uprawnienia,

Wykonawca powinien natychmiast poinformowad Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawigjacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacii projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu, Jezell Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu Istotnie ronig sie od rzgdnych okreslonych w
dokumentacii projektowej, to powinien powiadomicé ¢ tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych
terenu poadanych w dokumentacii projektows) | rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboly dodatkowe w takim przypadku obcigig
Wykonawca.

Wszystkie roboty, kiore bazujg na pomiarach Wykonawey, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniam wynikow

amiar M preay ins 7\m|nru
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Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byC zaopatrzone w oznaczenia
okresiajace w sposth wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczei powinny
byt zaakceplowane przez Inzyniera,

Wykonawca iest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkidw pemiarowych i ich oznac?en w czasie trwania robét.
Jozeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowe] reaflzac]i robét naleg do obowiazkow Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punkiéw
- wysckoSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, poloZzonych poza granica robét ziemnych,
Maksymalna odleglosé pomiedzy punktami giéwnymi na odeinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zaozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcle inzyniarskim.

Maksymalna odlegtosé miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowe] w terenie plaskim powinna wynosié 500
metrow, natomiast w terenie falistym t gorskim powinnha byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraci.

_ Repery robocze nalezy zalozyG poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej | oblektow

towarzyszacych. Jako repery robocze moina wykorzystac punkly stafe na stabilnych, isthiejacych budowlach wzdiuz trasy
drogowei. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozyé w postaci sfupkéw betonowych lub grubych ksztettownikiow
statowych, osadzonych w gruncie w spostb wykluczajagy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne raperow roboczych nalezy okreslaé z takg doltadnogcia, aby Sredni bigd niwelacii po wyrownaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwding w nawiazaniu do reperdw panstwowych,

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawlerajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonat w oparciu o dokumentacie projektowq oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajagego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacil parstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowe;.

0§ trasy powinna byé wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach podrednich w odlegloéci zalezne] od
charakterystyki terenu | uksztaltowania trasy, lecz nie rzadzie| niz co 50 metrow.

Dopuszczaing odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacii projeldowej nie moze byé
wigksze niz 3 om dla autostrad i drég ekspresowych tub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punkiow osi frasy nalezy
wyznaczyé z doktadnocia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyS materiatow wymienionych w pk 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszezaine tylko wowezas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5, Wyznaczenie przekrojdw poprzacznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w migjscach wymagajacych uzupenienia dla popravnego
przeprowadzenia robét i w migjscach zaakeeptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow nalely stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowat w przypadku nasypow o wysokoéci przekraczajace] 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtes¢ miedzy
palikami lub wiechami naleZy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometril trasy drogowej. Odleglc$¢ ta co najmnigj
powinna odpowiadad cdstepowi kolsjnych przekrojow poprzecznych,
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Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umodliwiaé wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcle zgodnym z
dokurnentagja projektowa,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

G.1. Ogdine zasady kontroli jakoéci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosei robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6,
6.2. Kontrota jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosei prac pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy prowadzic
wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,5,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt

54
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogbine zasady obmiaru robdt

Ogéine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jadnostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odiworzonej frasy w terenie.

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniern obiektow jest czescia obmiaru robot mostowych,
8. ODBIOR ROBOT

8.1, Cgdine zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbion robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoing” pkt 8.
§.2. Sposdh odbioru robét

Odbibr robdt zwlazanych z odtworzeniem frasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyirych lub protokdlu z kontrol geodezyinel, ktdre Wykonawea przedkiada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogélne ustalenia dotyczaes podstawy plathodcl
Ogdine ustalenia dotyczage pedstawy platnogel podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarows)

Cena 1 km wykonania robot chejmuje:
~  sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy | punktow wysokosciowych,
- UzUpeinienie ost frasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczerie dodatkowych punktdw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéh trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oznakowanie utatwiajace odszukanie |
ewentualne adiworzenie.
Platnost rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujgta w koszoie robGt mostowych.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukeja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac gecdezyjnych.

Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestyd)i, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa csnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary reafizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1883.
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1, WSTEP

1.1.Przedmiot 85T

Przedmiotem niniejszej szczegolowsj specyfikac]i technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykenania | odbioru
robét zwigzanych z rozbigrka elementow drog, ogredzen i przepustiw.,

1.2, Zakres stosowania 58T

Szezegolowa specyfikacja techniczna (S8T) stanow! obowiazu|ac podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu | realizacj robét dia zadania:
Przebudowa drogl aminnel w msc, Gudzynowice {dz. nr ewid, 346) od km 0+000 do km 0+380, di. 380 mb,

1.3, Zakres robdt objgtych 58T

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka;
- warstw nawierzehni,
—  krawgznikow, obrzeZy i opornikiw,
- §ciekow,
~  chodnikow,
~  ogrodzen,
— barier i poreczy,
~  znakdw drogowych,
- przepustow: betorowych, Zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Qkredlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowlgzujaeymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-C0.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4,

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogobine wymagania dotyczace robot podano w OST D-#-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podanc w OST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt 2,

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidree przepustow moge, by¢ wykonane z drewna Jub rur stalowych w postaci:
— rusziowan kozlowych, wysokesci od 1,0 do 1,5 m, skiadajacych sig z lezni z ball (np. 12,5 x 12,5 om), nbg z krawedziakow
(np. 7,6 x 7,6 cm), stezen (np. 3,2x 12,5 cm) 1 pomostu z desek,
-~ rusztowart drabinowych, sktadajacych sig z drabin (np. diugoéci 8 m, szerokodci 52 cm), usztywnionych stgzeniamt z desek
—{np 3,2 %-12.5¢m), na-kidrych-szezeblach-(np-3,2 x 6,3 em}-ukiada sig pomosty z desek,

przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowych érednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okolo 1,2 x 1,5 m lub
plagkich kiatek rusztowaniowych (np. z rur stalowych $rednicy 108 mm i katownikéw 45 x 45 x 5 mm | 70 X 70 X 7 mm), o
wymiarach klatek okoto 1,1 1,5 m,

— rusztowan z rur stalowych érednicy od 33,5 do 76,1 mm polaczonych tacznikami w ramownice i kratownics.

Rusztowanie nalezy wykonad z materiatow odpowiadajgcych nastepujacym normom:

~ drewno  tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [2], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez InZyniera,

- gwoZdzle wg BN-87/6028-12 [8],

—rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 {5] lul: innei zaakceptowane] przez Inzyniera,

~  katowniki wg PN-H-834G1[6], PN-H-93402 [7] lub innej zaakceptowane] pizez InZyniera.

3. SPRZET

3.4, Ogdlne wymagania doiyczacs spregtu
Qgdine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementdw drog, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- gpycharki,
~ ladowark,

— 2Urawle samochodowe,
-~ gamochody ciezarowe,
- Zrywarki,

-~ mioty pheumatyczne,
-~ pity mechaniczne,

~ frezarki nawierzehni,

~ koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Oudlne wymagania dotyczace transportu

Ogbine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbirki mozna przewozI dowolnym $rodiiem transportu,

5, WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogbine zasady wykonanta robot
Qgéine zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
§.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog, ogrodzen i przepustow obejmuja usunigeie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektows, SST iub wskazanych przez Inzyniera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentac)i inwentaryzacyjnej lubfi rozbidrkowej, InZynier moze poleci¢
Wykonawoy sporzadzenie takiej dokumentaci, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.
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Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb ckreslony w SST lub przez Inzyniera.

T W przypadku usuwania warstw nawierzchii z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spelnic warinki okresloné w ™

08T D-05.03.11 ,Recykling”.
W przypadiu rohot rozhidrkowyeh przepustu nalety dokonad:

-~ odkepania przepust,

—  gw, ustawienia przenosnych rusztowan przy przepustach wyzszych od okelo 2 m,

~ tozbicia elementow, ktdrych nie przewiduje ste odzyskaé, w sposéh reczny lub mechaniczny z ew. przecigciem pretow
zbrojeniowych | ich odgieciem,

~ demontazu prefabrykowanych elementow przepustow (np. rur, elementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin | czeSclowym usunigciu taw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukeji kamiennych, ceglanych,
Klinkierowych itp, przy zaloZeniu ponownege ich wykorzystania,

- oozyszozenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtdmego uzycia (z zaprawy, kawatkéw betonu,
izolacji tip.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy moziiwe do powtSmegc Wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbgdnych uszkedzen

0 ile uzyskane elementy nie staja sig wiasnodcla Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub
wskazane przez Inzyniera,

Elementy | matetialy, ktore zgodnie z SST stajg sie wiasnoscig Wykonawey, powinny by¢ usunite z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiéree elementow drog, ogrodzen | przepustéw znajdujace sig w migjscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegblnosci naleiy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe).

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nale2y wypenic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescis zgodnie z wymaganiami okreslanymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdine zasady kontroli jakogci robot
Qgdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2, Kontrola jakoéci robét rozbldrkowych

Kontrola jakodel robdt polega na wizuaine] ocenie kompletnosel wykonanych robét rozbibrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewddzianych do powtdrnego wykorzystania,

Zageszozenie gruntu wypemiajacego ewentuaine doty po usunigtych elementach nawlerzchni, ogrodzed i przepustow
powinno speftnia odpowiednie wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogélne zasady obmiaru obot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jadnostka abmiarowa robét zwiazanych z rozbiorkg elementow drég i ogrodzen jest:
dia nawierzehni | chodnika - m2 (metr kwadratowy),
dia kraweznika, opornika, obrzeza, $ciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy - m (metr),
dta znakow drogowych - szt. (sziukay,
dia przepustow i ich elementow
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m? {melr szescienny),
b) prefabrykowanych betonowych, Zelbetowych - m (metr).

{

i

]

8. ODBIOR ROBOT
QOgbine zasady odbioru robét podane w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy plainosci
Qgolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoge! podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt .
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cana wykonania robot obejmuje:
a) dia rozbidrki warstw nawierzchni:
~  wyznaczenie powierzchni przeznaczone] de rozbidrki,
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~ tozkucie | zerwanie nawlerzchni,
~ ew, przesortowanie materiafu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ufozeniem na pobocz,
—  zatadunek | wywiezienie materiglow z rozbidrkl,
~ wyrdwnanie podioZa i uporzadkowanis terenu rozbiorki;
b) dia rozbidrki kraweznikéw, obrzezy i opomikow:
- odkopanie krawgznikéw, obrzezy | opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszczenien,
~  zerwanie podsypki cementowo-plaskowe] | ew. faw,
- zatadunek | wywiezienie materiatu z rozbiork,
~ wyrbwnanie podioZa | uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiorki soieku:
-~ odsionigcie cieku,
~—rfaezne-wyjecie-elementdw-Sciekowysh-wraz Z oczyszezenien;
- @w. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, 7 utozenlem na poboczu,
— zerwanie podsypkl cemenlowo-piaskowe],
~ uzupetnienie | wyréwnanie podto?a,
- zatadunek | wywoz materialow 2 rozbiorl,
- yporzgdkowanie terenu rozbiorki;
d) dia rozbiérki chodnikow:
~ rgezne wyjecie phyt chodnikowych, lub rozkugie { zerwanie innych materialow chodnikowych,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uzycia, z uloteniem na poboczu,
~  zerwanie podsypkl cementowo-plaskowe],
- zatadunek | wywiezienie materiatow z rozbidrki,
- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu roziorki;
&) dia rozhidrki ogrodzen:
~ demontaz elementow ogrodzenia,
~  odkopanie | wydohycie sfupkow wraz z fundamentem,
~  zasypanie dolow po shupkach z zageszczeniem do uzyskania s = 1,00 wg BN-77/8931-12 9],
~ ew, przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem w stosy na poboczu,
- zatadunek | wywiezienie materiatow z rozbirki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,
f} dta rozbidrki barier | poreczy:
dsmontaz elementdw bariery lub porgczy,
odkopanie | wydabycle stupkéw wraz z fundamentem,
zasypanie dolow po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 9],
zatadunek | wywiezienie materiatow z rozbidrki,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki;
@) dia rozbidrki znakéw drogowych:
~  demontaZ tablic znakaw drogowych ze stupkdw,
cckopanie | wydobycie stupkow,
zasypanie dolow po slupkach wraz z zageszezeniem do uzyskenia Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 {4,
zatadunek | wywiezienie materiakow z rozbiork,
uporzgdkowanie terenu rozbiorki;
hy dta rozbidrki przepustu:
~ odkopanie przepusty, fundamentow, taw, umochien itp.,
~ W, ustawienie rusztowar i ich pdiniejsze rozebranie,
— rozebranie slementow przepusty,
~  sorfowanie | pryzmowsanie odzyskanych materiatow,
- zatadunek | wywiezienie materiatow z rozbiérki,
- zagypanie dolow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania ls = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

H

i

i

i

i

i

i

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec dizewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-86000 Tarclea iglasta ogblnego przeznaczenia
3. PN-D-56002 Tarcica fisciasta ogblnego przeznaczenia
4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorace ogbinego

stosowania
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PNH-T4220

PN-H-83401
PN-H-83402

BN-67/6028-12
BN-77/8931-12

Rury stalowe bez szwu clagnione | walcowane na zimno

~ ogblnego przeznaczenia

Stal walsowana, Katowniki rdwnoramienne

Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpleniem gladkim,
okraglym i kwadratowyrn

Oznaczenie wskaZnika zageszozenia grunit.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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STUDZIENKI KANALIZACYJNEJ
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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OsT - 0géina specyfikacja techniczna
S8T - szczegolowa specyfikacja techniczna

1. WSTEP

1.1, Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowsj specyfikacfi techniczne] (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem regulacii pionowej studzienki kanalizacyjne;.

1.2, Zakres stosowania S8T

Szezegdlowa specyfikacia techniczna (SST) stanowl podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu |
realizacii robot dia zadania:
Przebudowa drogi gminnej w mse. Cudzynowice (dz. nr ewid, 346) od km 0+000 do km 0+380, di. 380 mb.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowe] regulacji pionowej uszkodzonych studzienek kanalizacyjnych (np. studzienek rewizyjnych, wpustow
wicznych).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzagzenie pofaczone z kanalem, przeznaczone da kontroli lub prawidiowsj eksploatacy
kanak.

1.4.2. Studzienka rewizyina (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich konserwacii | przewietrzania.

14,3, Wpust uliczny (wpust $ciekowy, studzienka $ciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych z powierzehni |
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszezowe] lub cgolinosprawne],
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1.4.4, Wiaz studzienki - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych, umozliwiajacy dostep

- do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.5. Kratka éciekowa - urzadzenie, przez kidre wody opadowe przedostajg sie od gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada (Zeliwna) z wlewem bocznym {w krawezniku) - urzadzenie, przez kibre wody opadowe przedostajy sig w
plaszczyznie kraweznika do wpustu wicznego.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe g zgodne z obowiazujaeymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w QST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” {1} pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgee robét
Ogélne wyrmagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.4, Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania | skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne" [1] pkt 2.

2.2, Materialy do wykonania regulacii pionowe] uszkodzonsj studzienki kanalizacyjnej

Do przypowigrzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyinej nalezy uzyé:
a) materialy ofrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiorki otaczejace] nawierzchni, nadajace sie do ponownego
whbudowania,
- materialy nows, bedace materiatlem uzupetniajgcym, tego samego typu, gatunku | wymiarow, jak materiat rozbiorkowy,

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Qgéline wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 3,
3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowsj uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy, powinlen wykaza¢ sie mozliwoécig korzystania z nastepujgcego
sprzetu.
— pily tarczowej,
~  mlota pnsumatycznego,
- sprezarki powletrza,
- dzwigu samochodowego,
-~ zageszczarki wibracyjnej,
- gprzetu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).

4, TRANSPORT

4.1, Cgélne wymagania dotyczace transporiu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1] pki4.
4.2, Transport materfatéw
Transport nowych materiatow do wykonania naprawy, powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w O8T D-M-
00.00.00.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Qgdine zasady wykonania robdt
Ogbine zasady wykonania rohét podano w QST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” 1] pkt 5.
8.2, Uszkodzenia zanadnigtych studzienek, podlegajace naprawie

Uszkodzenie studziensk urzgdzen podziemnych wystepuje, gdy roznica pozioméw pomiedzy:
~ kratka wpustu ulicznego a goma powierzehnia warstwy $cieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wiazem studzienki a gorng powierzchnig nawlerzchni wynosi powyze] 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy
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Wykonanie naprawy polegajace] na regulacji picnowe] studzienki, obejmuje:
1. roboty przygolowawcze
~ rozpoznanie uszkodzenia,
- wyznaczenie powierzchni podlegaiace] naprawie,
2. wykonanie naprawy
~ naprawe Uszkodzong] studzienki,
- uloZenie nowej nawierzchni.

5.4. Rohoty przygotowawecze

Rozpoznanle uszkodzenia polega na:
~ ystaieniu sposobu deformadji studzienk,
- chkresleniu stanu nawierzchni w bezpodradnim otoczeniy studzienki,

-~ wslepnym rozpoznaniu przyozyn uszkodzenia,
~ rozeznaniu moZliwosel wykorzystania dotychozasowych elementow urzadzenia,

Powierzchnia przeznaczona do wykenania naprawy powinna cheimowaé caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokdl
zapadnigte] studzienki. Powierzehni te] nalezy nadaé ksztalt prostokatnej figury geometryczne.

Powierzchnie przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

5.5, Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezell dokumentacja projektowa lub SST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej neprawy
uszkodzone] studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez Inzyniera, obejmuje: '

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, whazu, kratki Sciekows), nasady z wlewem bocznym) urzadzenia podziemnego,

2. tozebranie uszkodzone| nawierzehni wokor studzienki:
~rgezne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni typu

kostkowego),

—~ mechaniczne (w przypadku nawisrzchni fypu monolitycznego, np. nawlerzehni asfaltows], betonowed) « z pionowym
wycieciem krawedzi uszkodzenia pily tarczows i rozebraniem konstrukefi jezdni przy pomocy miotow pneumatycznych,
dragow stalowych ip.,

3. jozehranie uszkodzone] gornej czeécl studzienkl (np. czeéel Zefiwnych, phyf Zelbefowych pod studzienka, kregow
podporewych ifp.),

4, zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawiarzehni i gruzu na pobocze, chodnik lub migjsce sidadowania, z
posortowaniem | zabezpieczeniem materiaiy przydatnego do dalszych robot,

5. szczegblows rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjgole koficowe] decyzji o sposoble naprawy i wykorzystaniu
istnigjacych materiatéw,

8. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gbrnej czedei studzienki (np. nasady wpusty, komina wiazowego) z
ew, uzupshisniem ubytkdw,

7. w przypadku niewielkiego zapadniecia - poziomowanle gormej czedci komina wiazowego, nasady wpustu itp. przy uzyciu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodze wiekszych - wykonanie deskowania oraz ulozenie | zageszczenie
mieszanki betonowe] klasy co najmniej B20, wediug wymiarow dostosowanych do rodzaju uszodzenia i poziomu
powierzehni (jezdni, chodnika, pasa dzielacego ifp.), a takZe rozebranie deskowania,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratki Sclekowej z wykorzystaniem istnigjgcych lub nowyeh matedafow oraz ew.
wyrownaniarm zaprawg cemsntows,

W przypadku znacznych zapadnieé studzienki, wynikajacych z uszkodzen (zniszezen) korpusu studzienki, kanatow,
przykanalikow, elementdw dennych, wymycia gruntu itp. - sposdb naprawy nalezy ckresli¢ indywiduainie i wykonaé jg wediug
osobno opracowane] specyfikacii technicznej.

§.6. Utozenie nowej nawierzchni

Nowa, nawierzchnig, wokét naprawlone] studzlenki, nalezy wykona¢ w sposob identyczny ze stanem przed
przebudows,

Do nawierzchni nalezy uzyé, w najwiekszym zakresie, materiat ofrzymany z rozbidrki, nadajacy sie do ponownago
whudowania. Nowy uzupetniany materiat powinien by¢ jak najbardziej zblizony do materiatu starego. Zmiany konstrukc]i jezdni
mogg by¢ dekonane pod warunkiem akeeptacji InZzyniers.

Przy wykonywaniu podbudowy naleZy zwraca¢ szczegding uwage na poprawne jej zageszczenie wokdt komina |
kotnierza studzienki. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzchnie styku czeécl zeliwnych lub metalowych powinny by¢ poksyte
asfaiter.

W przypadku koniecznodei wymiany kraweznika, naprawiony kraweznik powinien odpowiada¢ wymaganiom OST D-
08.01.01+02 [13].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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~ 6.1, Ogoine zasady kontroll akose robet

Ogdine zasady kentroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2, Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:
— uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszezajgce wyroby budowlane do obrofu | powszechnego stosowania (certyfikaty na
znak hezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosei, deklaracje zgodnoSci, ew. badania materiatdw wykonang
przez dostaweow ip.),

-~ sprawdzié cechy zewnetrzne gotowych materiatow 2 tworzyw i prefabrykowanych,
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia InZynierowi do akceptaci.

6.3, Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarGw, kidre nalezy wykonac w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwoss oraz zakres badan | pomiardw w ¢zasie robot

Czestolliwade

l.p. Wyszozegoinienie badan i pomiardw adar

Wartosai dopuszezalne

1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczong] do

wykonania naprawy 1raz Niezbedna powierzchnia

Akceptacja nieuszkodzonych
2 | Roboty rozbiorkows 1raz materiatow

3 | Bzczegolowe rozpoznanie uszkodzenia i

decyzla o sposobie naprawy 1raz Akseptacia inzyniera
4 | Naprawa studzienk Ocena ciagte Wa pkiu 5.5
5 | UtoZenie nawierzchni Qcena ciagla Wo pkiy 5.6
. _ Kratka sciekowa ok. 0,5 cm
B Sggg:.mge. nzxig?zimi W stoeunku  do 1raz ponize), wiaz studzienki - w
14ce) poziorie nawierzchni

6.4, Badania wykonanych robdt

Po zakoriezeniu robot nalszy sprawdzié wizualnie:
- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztattu, wymiarow, desenia nawierzchni typu kostkowego,
~ poprawnosé profilu podiuznego i poprzecznego, hawigzujgcego do otaczajacej nawierzchni | umoZliwiajgcego sptyw
powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.4. Qgélne zasady obmiaru robdt

Qgdine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-0G.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka chmiarowa

Jednostks obmiarows jest 1 obiekt wykonane] naprawione studzienki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogbine zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbiorw robdt podano w OST D-1-00.00.00 Wymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiarmi InZyniera, Jezeli
wszystkie poriary i badanla z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajgeych i ulegajaeych zalayciu

Odbiorowi robét zanikajgeyeh | ulegajacych zakryciu podlegaja;
~ roboty rozhicrkows,
~  naprawa studzienki,

Odhior tych robét powinien byé zgodny z wymaganiami pkiu 8.2 D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej
Q8T.

9. PODSTAWA PLATNOSC!
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8.1, Qubine ustalenia dotyczace podstawy platnodei
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podeno w OST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9,2, Cena jednostii obmiarowej

Cena wykonania regulagji pionowej studzienki obsjmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
~ roboty rozbiorkowe,
- dostarczenie matertalow | sprzetu,
~ wykonanie naprawy studzienki,
-~ UloZenie nawierzehni,

- odwiezienie nieprzydatnych materiafow rozbidrkowych na skiadowisko,
~  przeprowadzenie pomiardw i badaf wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
—~  odwieziens sprzeiu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE - OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (0ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoine

2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

3. D-04.01.01+04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszezenis i skropienie

4. D-04.04.00+04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.05.00+04.05.04 Podbudowy | ulepszone podioza z gruntbw fub  kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

6, D-04.06.01 Padbudowa z chudago betonu

7. D-05.03.0a Remont czastkowy nawlerzehni z kostki kamiennej

8. D-05.03.02a Remont czgstkowy nawierzchni Klinkierowej

9. D-05.03.03a Remont czastkowy nawierzchal z piyt betonowych

10, D-05.03.07 Nawierzohni z asfaltu lanego
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejsze] szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania t odbioru
linfowych robét ziemnych,
1.2, Zakres stosowania 58T

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujasa podstawe do stosowania jako dokument przetargowy i
kontrakiowy przy realizacji zadania:

Przebudowa drogi gminnsf w mse. Cudzynowice (dz. ny ewid. 346) od kim 0+000 do km 0+380, dt. 380 mb.

1.3. Zakres robdt objgtych 88T
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy lub modernizacii
drog i obejmuja;
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b} wykonanie wykopow w gruntach skalistych,
) hudowe nasypdw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
1.4. Qkreélenia podstawowe
1,41, Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturainego lub z gruntu antropogenicznego speiajaca
warunki statecznosci | adwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czest wykopu, kitra jest ograniczona korong drogi | skarpami rowow.
1.4.3. Wysokost nasypu lub glebokos$¢ wykopu - réznica rzednef terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu tub
wykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokosé jest mnigjsza niz 1 m.
1.4,5. Nasyp $redni - nasyp, ktdrego wysokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokosé przekracza 3 m.
1.4.7. Wykop plytki - wykap, ktbrego gtebokosé jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8. Wykop $redni - wykop, kidrego giehoko$6 jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.8, Wykop gleboki ~ wykop, ktorego glebokosé przekracza 3 m.

i3



34

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wods, o malej nosnosci, charakteryzujacy sig znacznym i dlugotrwaiym osiadantem pod
ohcigzeniem.

1.4,14. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okzeslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.412.  Grunt skalisty - grunt rodzimy, fity lub spekany o nieprzesunietych blokach, kibrego probki nie wykazujg zmian objetosci ani
nie rozpadaja sie pod dziataniem wody destylowansj; majs wytrzymalo¢ na éciskanie R: ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow
wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.43.  Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, patozone w obrgbie pasa robot drogowych.

1414, Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, peloZone poza pasem robét drogowych.

1415, Odklad - migjsce whudowania lub sidadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, & nie
wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa,

1.4.16.  Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkosé charakieryzujaca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzori:

Py
pds

[S S

gzie:

Mo - gestost objetosciowa szkieletu zageszozonego grunty, zgodnie z BN-77/8931-12 [8], (Mg/m?),

pis - maksymalna gestod¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosct optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],
stuzgca do oceny zaggszezenia gruntu w robotach ziemnyceh, (Mg/ms).

1.4.47. Wskaznik réznoziamistoscl - wielkosé charakteryzujaca zageszezalnest gruntéw nisspoistych, okreslona wg wzory:

U= Yo
dm
gdzie;
deo - $rednica oczek sita, przez kidre przechodzi 60% gruntu, (mm),
tie - $Srednica oczek sita, przez kidre przechodzi 10% grunty, (mm),
1.4.18. Wskaznik odksztatoenia grunty - wislkosd charakteryzujgca stan zageszezenia gruntu, ckreslona wg wzorl:
2
Iy = E.
gdzie:
Er - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badane| warstwy zgodnie z PN-8-02205:1998 [4],
Ez - moduf odksztalcenia grunfu oznaczony w powtormym ohcigzeniu badane] warstwy zgodnie z PN-8-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosynielyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany 2z wysoko polimeryzowanych wiGkien
synletycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowyeh, polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy sig migdzy
innymi duza wytrzymatoscla oraz wodoprzepuszezalnoscia, zgodny z PN-1S010318:1993 [5], PN-EN-263:1989 [6],
Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie z
wytycznymi 1BDIM [13].
14,20, Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
QST D-1-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczgoe rohét

Ogélne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5,
2, MATERIALY {GRUNTY)
2.1. Oyélne wymagania dolyczace materiatéw

Ogbine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania | skiadowania, podanc w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogéine” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Padziat gruntow pod wzgledem wysadzinowoscl podaje fablica 1.

Podziat gruntow pod wzgledem przydatnodel de budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawoe wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypow. Grunty przydaine do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy lylko wowczas, gdy stanowig
nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem InZyniera.

Jezeli grunty przydafne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objetodci robot ziemnych, zostaty za
zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawceg poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie
prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia réwnowazne] objgtosci gruntdw przydatnych ze zrodet
wiashych, zaakceptowanych przez Inzyniera,

Grunty | materiaty nieprzydatne do budowy nasypdw, okreslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do ohowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inacze] w
kontrakele. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktorych czasowa nieprzydatnosC wynika jedynie z
powodu zamarznigcia lub nadmierne] wilgotnosci,

2.4. Geosyntetyk
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Geosyntetyk powinien by¢ materialem odpornym na dzialanie wilgoci, $rodowiska agresywnego chemicznie i biclogicznie
oraz temperatury, Powinien byé to material bez rozdard, dziur i przerw ciagtosel z dobrg, przyczepnoscig do gruntu. Whasciwoscl
stosowanych geosyntetykéw powinny by zgodne z PN-EN-963:1999 [6] | dokumentac]q projektows, Geosyntstyk powinien posiadaé
aprobate techniczna wydang przez uprawniong jednostke.

Tablica 1. Podziat gruntgw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-8-02205;1998 [4]
Lp. | Wyszczegbinieni | Jed- Grupy grunidw
=]
wiasciwosel nostki | niewysadzinowe walpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  rumosz . piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegtintasty zwietrzeling =—glinapiasz-
-~ 2wir gliniasta czysta zwigzia,
- pospotka - rumosz gliniasty glina zwigzta,
— piasek gruby 2wir gliniasty glina pylasta
- piasek $redni pospotka zwigzta
— piasek drobny glinjasta - i, If plaszezys-
- zuzel ty, # pylasty
nisrozpadowy bardzo
wysatzinowe
-~ piasek gliniasty
- pyi, pyl nlagz
czysty
~ glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartosé
czastek %
% 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
50,02 mm <3 od 3de 10 %10
3 | Kapilamose
bierna His m <1,0 21,0 > 1,0
4 | Wekaznik
piagkowy WP >3b od 26 do 35 <25
3. SPRZET

3.1, Ogblne wymagania dofyczace spreetu
~ Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00,0C ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2, Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnyeh powinien wykaza¢ sig mozliiwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu do:
~ odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty preumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki

mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
~ transportu mas ziemnych {samochody wywrotki, samochady skrzyniowe, tasmociagi itp.),
- sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, phyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia i uidadania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonawca powinien uZzywaé odpowiedniego sprzefu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzefu mogacego spowodowat uszkodzenie ukladanego materiatu.
4. TRANSPORY
4.1, Qgolne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczage transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé destosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosei, sposobu odspajania | zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych powinna byé penadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiafu).
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Zwigkszenie odlegtodci transportu ponad warlodci zatwierdzone nie moze byé podstaws roszezefl Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwighszone odleglodci nie zostaly wezesdniej zaakceptowane na pismie przez
InZyniera.

4.3. Transport | skladowanie geosyntetykow

Wykonawea powinien zadbad, aby transport, przenoszenie, przechowywanie | zabezpieczanie geosyntetykow byly
wykonywane w sposéb nie powodujasy mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wraZliwe na $wiatto stoneczne
powinny pozostawad zaktyte w czasis od ich wyprodukowania do wbudowania.

5, WYKONANIE ROBOT

8.1, Qgdlne zasady wykonania robot

Ogoine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnosé wykonania wykopdw i nasypow

Qdchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projekiowanej nie powinny byé wigksze niz £ 10 cm,
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczac + 1 cmi-3 om.

Szerokosé gdmej powierzchni korpusu nie moze réznié sie od szerokosci projektowanef o wigeej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogl nie powinny mieé wyraznych zalaman w pianie.

Pochylenie skarp nie powinno ré&ic sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartodci wyrazonsj tangensem kata,
Iaksymalne nieréwnosci na powierzehni skarp nie powinny przekraczad + 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrows, atbe powinny byc
spetnione inne wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajace ze sposobu umacnienia powierzehni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rawncscl powlerzehni dna wykopu oraz pochylenia 1 rownosci skarp, powinny
by¢ okredlone w dokurmentacji projektowef | SST.

§.3. Odwodnisnia paga robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiagych elementy systemow odwadniajgcych, ujetych w dokumentac]i projektowe),
Wykonawea powinien, ¢ lle wymagaja fego warunki terenows, wykonaé urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych
i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem | nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takisgo wykonywania wykopow i nasypow, aby powlerzchniom gruntu nadawac w calym okresie frwania robot spadki,
zapewniajges prawidtowe odwodnienie,

Jezali, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktbre spowoduje ich dlugofrwalg nieprzydatnoss,
Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydafnymi na wiasny koszt bez jakichkoiwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnoéd, jak rowniez za dowieziony grunt.

Qdprowadzenie wod do istniejgcych zbiomikéw naturainych | urzadzen odwadniajgeych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem 2 odpowladnimi instytucjarmi,

8.4, Odwodnienie wykopow

Tachnologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trwania robot ziemnych.
Wykonanie wykopow powinng postepowad w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robdt zlemnych nalely zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umoZliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O fle w dokumentaci projektowsj nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mnigjszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdw niespoistych. Nalezy
uwzglednic swentualny wplyw koleinodcl | sposobu odspaiania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na spelnienie
wymagar dotyczacych prawidiowsgo odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrodia wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopw, naleZy ujaé w rowy i lub dreny. Wody opadowe | gruntowe nalezy
odgrowadzié poza teren pasa robét ziemnych,

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie 2z dokumentacjg projektows i SST. Szerckosé dna i
gleboko$é rowu nie mogg roznié sie od wymiaréw projektowanych o wiecej niz : § cm, Dokladnosé wykonania skarp rowow powinna
byé zgodna z okredlong dia skarp wykopdw w OST D-02.01.01. '

5.6. Ukladanie geosynietykéw

Geosyntetyki nalezy uktadaé faczac je na zaklad zgodnie z dokumentacjs projekiowa i SST. Jezeli dokumentacja
projektowa i 88T nie pedajg, inacze], przylegajace do siebie arkusze iub pasy geosyntefykow nalezy uklada¢ z zakladem (i
kotwieniem) zgodnie z instrukejg producenta lub decyzja projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem, przykryé to uszkodzenie pasami
geosyntetyku na diugoéet | szerokoscl wigkszej o 90 cm od obszaru uszkedzonego.

Warstwa gruntu, na kitrej przewiduje sie uto2enie geosynietyku powinna by¢ rowna i bez ostrych wystepow, mogecych
spowodowaé uszkodzenle geosyntetyku w czasie ukiadania lub pracy. Metoda ukladania powinna zapewni¢ przyleganie
geosyntetyku do warstwy, na kibre| jest uktadana, na catej jej powierzchni, Geosyntetykéw nie nalezy naciggac ub powodowag ich
zawieszenia na wzgdrkach (garbach) lub nad dofami. Nie dopuszcza sig ruchu maszyn budowlanych bezposrednio na ufoZonych
geosyntetykach. Nalezy je przykry¢ gruntem nasypowym niezwlocznie po uloZeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBGT

6.1. Qgélne zasady kontroll jakosel robot

Qgblne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 6.
6.2, Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
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6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na konfroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w
pkeie & oraz z dokumentacig projektows,
Szczegoing uwage nalezy Zwrdcic na:
- whasciwe ujecis | odprowadzenie wod opadowych,
- whadclwe ujecie | odprowadzenie wysigkow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosal wykonania robét
Czynnodci wehodzace w zakres sprawdzenia jakoscl wykonania robdt okredlono w pkcie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01
praz D-02.03.01.
6.3, Badania do odbioru korpusu ziemnego

834, Czestolliwost oraz zakres badad | pomiardw
Czestotliwost craz zakres badan | pomiardw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czesiolliwosé oraz zakres badan | pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw
1 | Pomiar szerckodci korpusu Pomiar taéms, szablonem, iata o dhigosel 3 m i poziomicy
ziemnego lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar szerokodel dna rowdw | prostych, w punktach glownych tuku, ca 100 m na lukach o
R =100 mco 50 m na jukach o R < 100 m

3 | Pomiar rzednych powierzchnl | oraz w misjscach, kire budzg watpliwosci

korpusy ziemnago

4 | Pomiar pochylenta skarp

5 | Pomiar rdwnosci powierzohni
korpust

§ | Pormiar rdwnoscl skarp

7 Pomiar spadku podiuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna | punktach watpliwych

rowu
8 |Badanie zageszczenia gruntu | Wskaznik zageszozenia okreslaé dla kaidej uioZone]
warstwy lecz nie rzadzie] niz w trzech punktach na 1000 m2
warstwy

6.3.2. Szerckost korpusu zismnego
Szerokosé korpusu ziemnego nie moZe réznié sig od szerokosel projektowanej o wigeej niz £ 10 om.
6.3.3. Szeroko$t dna rowdw
Szerokost dna rowéw nie moze rdZnié sie od szerokosel projektowane) o wigee| niz + & om.
6.3.4, Rzedne korony korpusu ziemnago
Rzedne korony korpusy ziemnego nie moga roznié sig od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 ¢m lub +1 cm,
8.3.5, Pochylenie skarp ‘
Pochylenie skarp nie moZe rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wigeej niz 10% wartodci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.
8.3.6. Rownoé¢ korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownoéé skarp
Nierownosci skarp, mierzone latg 3-metrows, nie moga przekraczaé + 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny koreny korpuisu lub dna rowu
Spadek podiuzny powierzehni korpusu ziermnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosclowych, nie moze dawad roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm,
6.3.9. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu, W przypadku gruntéw dla kidrych nie mezna okredli¢ wskaznika zaggszczenia naleZy okreslic wskaZnik
odksztatcania lo, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 {4].

6.4. Badania geosyntetykdw

Przed zastosowaniem geosyntefykéw w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawic Inzynierowi swiadectwa
stwierdzajace, i zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa swoje wasciwosci w
kontakcie z materiatami, kiore bedzie oddzielaé Iub wzmachiaé przez okres czasu nie krotszy od podanego w dokumentacii
projektows | SST.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
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Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagart podanych w odpowiednich punktach specyfikac]i, zostang odrzucone. Jesli
materlaly nie spelniajace wymagan zostang whudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na
whasciwe, na whashy koszt,

Wszystkie roboty, ktére wykazujs wieksze odchylenia cech od okredlonych w punktach 5 1 6 specyfikacji powinny byé
ponownie wykonane przez Wykonawee na jego koszi.

Na pisemne wystapienie Wykonawey, Inzynier mole uznaé wadg za nie majacq zasadniczege wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres | wielko$¢ potragen za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2, Obmiar robdt ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m? (metr szedcienny) wykonanych robot ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 8.
Rohoty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacia projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary | badania z zachowaniem folerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9, PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-MM-00,00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
Zakres czynnoéci objetych ceng jednostkows podano w OST D-02.01.01, 0-02.02.01 oraz -02.03.01 pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Hormy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia, Symbole. Podzial i opis gruntow

2. PN-B-04481.1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamaosci biernej

4. PN-8-02205:1908 Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania | badania

5. PN-IS010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1090 Geotekstylia | wyroby pokrewne

7. BN-84/8931-01 Drogi samochodowe, Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe, Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzehni
podatnych | podioza przez abcigzenie phytg

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wekaznika zageszczenia grunty

10.2. Inne dokumenty

10.  Wykonanie | odbior rebbt ziemnych dia drog szybkiege ruchu, IBDIM, Warszawa 1978,

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych | mostowych, GDDP,Warszawa 1998,
12. Katalog typowych konstruleji nawierzehni podatnych i potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997,

13, Wytyezne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002.
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania [ odbic
wykopow w gruntach nleskafistych
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegblowa specyfikacja techniczna (S8T) stanowi obowiazujacq podstawe do stosowangj jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji zadania:

Przebudowa drogi gminnej w mse. Cudzynowice (dz. nr ewid, 346) od km 0+000 do km 0+380, di. 380 mb.

1.3. Zakras robdt objetych 88T

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modemizagii

drog | obgjmujg wykonanie wykapow w gruntach nieskalistych,
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w OST D-02,00.01 pkt 1.4.
1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5,
2. MATERIALY {GRUNTY)

Materiat wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych [12) powinien charakteryzowac sig grupg nosnodei Gr. Gdy
podioze nawlerzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnoécl, nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnoéci G+ zgodnie z
dokumentacja projekiows | SST.

3. BPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzefu okredlono w OST D-02.00.01 pkt 3.
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4. TRANSPORT

Ogdine wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre$lono w 88T 0-02.00.01 pki 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Zasady prowadzenia robot

Ogoine zasady prowadzenia robét podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich statecznodé w catym okresie prowadzenia rob0t, a naprawa
uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowsge uksztalowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstgpstw od dokumentacii
projektowe] abcigza Wykonawes.

Wykonawca powinisn wykonywa¢ wykopy w taki sposoh, aby grunty o roznym stopniu przydatno$ci do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemoziiwiajacy ich wymieszanie, Odstgpstwo od powyZszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanvm ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody InZyniera.

Odspojone grunty przydaine do wykonania nasypow powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp fub przewiezione na
odidad. O ile Inzynier dopusci czasowe sidadowanis odspojonych gruntéw, nalezy je odpowlednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2, Wymagania dotyczace zageszezenia | nosnosci gruntu

Zageszezenie grunty w wykopach | miejscach zerowych robot ziemnych powinne spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartodci wskaznika zageszezenia (ks), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimaine wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowysh robot ziemnych

Minimalna wartosé |s dia:
Strafa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoria ruchu | kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KRB KR1-KR2
Goma warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosel od 20 do 50 om od
powierzchni robot ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
ulozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogeécié do wartodei ls, podanych w tablicy 1.

Jezell wartosci wskasnika zageszozenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggniete przez bezpoérednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podiaé srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umoliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia, Mozliwe do zastosowania $rodki, o fle nie sa okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptac)i Inzynisrowi.

Dodatkowo mozna sprawdzié nosnose warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru widrmnego
modutu odksztatcenia 2 zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszezaé ruchu budowlanege po dnie wykopu o ile grubost warstwy gruntu (nadktadu) powyZej rzgdnych
robét zismnych jest mniejsza niz 6,3 m,

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych
fe czynnosé budowlana, Moze odbywaé sig jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktbre nie spowodujg uszkodzen powierzchii
korpusu,

Neprawa uszkodzef powierzehni robot ziemnych, wynikajacych z nlsdotrzymania podanych powyze] warunkow obcigza
Wykonaweeg robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-02,00.01 pkt 6.
6.2. Kentrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykapbw polega na sprawdzeniu zgodnoécl z wymaganiami okresionymi w dokumentacii projektows] i
SST. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrécié na:

a) sposbb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wiasciwodch,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwadnienie wykopdw w czasle wykonywania robét i po ich zakoficzeniu,
d) doktadnost wykonania wykopow {usytuowanie | wykohczenie),
g) zageszezenie gome strefy korpusu w wykopie wediug wymagan okreslonych w pkcie 5.2,
7. OBMIAR ROBOT ‘
7.1, Cgdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w 88T D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jadnostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogéine zasady odbioru robét podano w 88T D-02.00.01 pkt 8.
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020000 Roboty siemme | !

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy plathoscei
Ogdlne ustatenia dotyczace podstawy patnodei podano w 88T D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuie:
~  prace pomiarows i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z fransportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewlezienie | wytadunek,
odwednienis wykopu na czas jego wykonywania,
—-—plaﬁlawaﬁiednarwykepu rowow,-skarp,
zagaszozenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenle pomiaréw | badart labcratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
— wykonanie, a nastapnie rozebranie drég dojazdowych,
rekultywacje terenl.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przeplsdw zwiazanych podano w 88T D-02.00.01 pki 10.
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$ZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

PORBUDOWA:

SPIS SPECYFIKACII

D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE oo enciisimmisssisssssssssisss s otusssssrssssmsstinesse 43
D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE ...t isss st s sssssasns sattosisisisisis s 50

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA 1 SKROTY

08T - pg6ina specyfikacja techniczna
88T - szezegotowa specyfikacia techniczna
BOM - Instytut Badawczy Drég i Mostow
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE

-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
8PIS TRESCI
0-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

B VHSTIER oo eess s ess s 5 3050801 b0
2. MATERIALY ...... et AR YA 4TR S 124 A R SRR eR 4R sR e R eenene st e en b ee e e R b b EY e e b EO TR SRR IR R
B EPRZET issemmmmsinsssessssieio
4, TRANSPORT ....... et eeap e e R etaed a5 4RSS R Y eSS Y4TSR YRR IR P TR et

5, WYKONANIE ROBOT...covnerr.
B, KONTROLA JAKOSCI ROBOT 1o oo ssssisssseess s resestsssmsess s ssssssisssstesssssssotcssosssst st ssssssasessssese e
7. OBMIAR ROBOT v
8. ODBIOR ROBOT s,
&, PODSTAWA PLATNOSCI .....o0,
10, PRZEPISY ZWIAZANE ooe e -eeeeesovsees e smess 00 btr 0854015015385 80500 108885 848

1. WSTEP
1,1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze} szczegolowe] specyfikacii techniczne) (S87T) sg wymagania ogéine dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania SST
Szczegtlowa specyfikacja techniczha (SST) stenowi obowiazujaca podstawg do stosowania Jako dokument
przetargowy | kontraktowy przy Zlecaniu i realizacj zadania:

Przebudowa drogi gminne] w msc. Cudzynowice (dz. nr ewid. 346) od km 0+000 do km 0+380, di. 380 mb.

1.3, Zakres robot objetych 88T

Ustalenia zawarte w ninie[sze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem poabuddw
2 kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-3-06102 [21] & obejmujg SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanago mechanicznie,
[£-04.04.03 Podbudowa z 2uzla wielopiecowege stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacii
projektowei, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza we Katalogu typowych konstrukgii nawierzchni podatnych |
potsziywnych [31],

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1, Stabllizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszezeniu w optymalne] wilgotnodai
Kruszywa 0 wlasciwle dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgoymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4 oraz w OST dotyczgcych poszezegblnych rodzajow podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabillzowanege mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

[3-04.04.08 Podbudowa z zuzla wietkopiecowego stabilizowanege mechanicznie.

1.5. Qgbine wymagania dotyczace robot
Og6ine wymagania dotyczace robét podano w O8T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiaow

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozysiiwania i skladowania, podanc w O8T D-M-00.00.00 , Wymagania
ogdine” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykenania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST dotyczacych
poszozegblnych rodzajow podbuddw:

D-04.04.01 Podbudowa 2 kruszywa naturainege stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanago stabilizowanege mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z 2uzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna leZe¢ migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1,
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Rystnek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne]
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudows jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza, (dolng warstwe)
Krzywa uziarienia kruszywa powinna hyG ciagta | nie moze przebiega od dolnej krzywej granicznej tziarnienia do
g6mej krzywsj graniczne] uziarmienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziamna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3
gruboscl warstwy ukladane] jednorazowo,

2.3.2. Wiasciwosci krugzywa

Kruszywa powinny speiniaé wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1,
Wymagania

Kruszywa Kruszywa :

Lp. Wyszezegbinlenie naturalne lamane Zuzal Badania
whasciwossl Podbudowa wediug

zasa | pomoc- | zasad | pemoc | zasad | pomoc-

d- nicza |-nicza | -nicza | -nicza | nicza

nicza
1 | Zawartogé ziamm | od2 | od?2 {od2 | od2 { od2 | od2 PN-B-
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mnigjszych niz 0,075 mm, jdo1G | do12 [do10§ do12 | do10 | de12 06714
% {mfm) ; -1513]
2 | Zawarto&C nadziama, PN-B-
% {mim), nie wiece niz 8 10 5 10 5 10 06714
-1513]
3 | Zawartost ziarn PN-B-
nieforemnych % 49 % | 40 i i 06714
%{m/m), nie wiece| niz -16 [4]
4 | Zawartosé zanieczyszezef PN-B-
organicznych, %(mim), nie | 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
wigce] nf2
5 |Wskaznik piaskowy PO (40| o430 |od30 | 0d 30 BN-
plecio=kratrym =
zageszezeniu mefoda | Jub %070 | do70 do70) do70 68;48%%1
11 wg PN-B-04481, % 0112¢]
6 | Scieralnoé w bebnie Los
Angeles
a) écieralnosé catkowita po
petne| liczbie obrotow, nie
wiecej niZ 35 45 35 50 40 50
b) 4cisralnost czedciowa PN-B-
po 15 pelng liczhy 06714
obrotow, nie wigce| niz 30 40 30 35 30 35 -42112]
7 1Nasigkliwogé, %({mim), nie PN-B-
wisce ni2 25| 4 3 15 LB 8 ey
-18 [6]
8 1Mrozoodpornost, ubyiek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraza- -191[7)
nia, %(m/m}, nie wigcej niz
: Rozpad krzemianowy i {F;é\l_{%
zela- - 1 3 37 [10]
zawy tacznie, % (m/m), hie PN.B-
wiecej nlz 06714
-39 [11]
10§ Zawarto§ zwigzkow starki PN-B-
w przeficzeniy na 805 | 1 1 1 1 2 4 06714
%(mim), nle wiecej niz 28(9]
11 [ Wekaznilc nosno$ci  wies
mie-szankl kruszywa, %,
nig mnigjszy niz:
a) przy zageszezeniu s =| 80 80 80 80 80 60 PN-8-
, 120 - 120 . 120 . 061902
[21]

b) przy zageszczeniu ls =

H

2.3.3. Materiad na warstwe odsaczajace

~ 2wl i mleszanke wg PN-B-11111 [14],

Ma warstwe odsaczajecy stosuje sig:

~  piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Materiad na warstwe odcinajaca

Na warsiwe odcinajace stosuje sie:

- piasek wg PN-B-11113 [18],
-~ miat wg PN-B-11112 [18],
~ geowldkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5. Materialy do ulepszania whadciwoscl kruszyw

- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17),

Do ulepszania wiadciwosel kruszyw stosuje sle!
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— wapno wy PN-B-30020 [19],
~ poploly lotne wg PN-S-96035 [23],
~ 2uzel granulcwany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzeanych efekiow ulepszania kiuszywa i po
zaakcaptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj | iloéé dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-5-06102 [21}.

2.3.6. Woda
NaleZy stosowat wode wg PN-B-32250 {20},

3. EPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogéine wymagania dotyczace sprzefu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawea przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazat sie
mozliwoscly korzystania z nastepujacego spragtu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnoéct optymalnej,
hy réwniarek albo ukiadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania, W migjscach trudno dostepnych powinny
byé stosowane zageszczarki piytowe, ubljaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1, Ogoine wyrmagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w GST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa moina przewozic dowolnymi $rodkami fransportu w  warunkach zabezpieczajaoych je przed
zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi materiakami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywad sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odbywad sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogbine zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-hM-00.00.00 ,Wymagania ogoing” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioZa

Podioze pod podbudowe powinno speiniaé wymagania okreslone w OST D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowaniem | zageszczeniem podioza™ | OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajgeym nieprzenikanie drobnych czastex gruntu do podbudowy.
Warunek nigprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D o5 (1)
dgs
w ktdrym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez kidre przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez kidre przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimefrach.

Jazeli warunek (1) nie moze by¢ spemiony, nalezy na podiozu utozyé warstwe odcinajgca lub odpowiednio dobrang
geowlakning. Ochronne whasciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza sig z warunku:

sy
Ogpy

<12 {2)

w ktdrym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez idére przechodzi 50 % ziamn gruntu podioZa, w mitimedrach,
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Oun - tmowna $radnica porow geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujaca sie na geowlokninie w iloci
90% (mym); wartosé parametru Geo powinna byé podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidiowsgo uksztaltowania podbudowy powinny byé wozesnie] przygotowane.
Paliki fub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera,
Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwlac naclagniecie szhurkdw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m,

5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o &cisle okrelonym uziamieniu i wilgotnoscl optymaine] nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgeych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza sig
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszezegolnych frakefi na drodze. Mieszanka po wypredukowaniu powinna by¢ od razu

iransportowana na-miejsce whudowania w taki sposob,-aby nie ulegla rozsegregowaniu- i wysychaniu.
5.4. Whudowywanie | zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwle o jednakowej grubosc, takie), aby jej ostateczna grubosc po
zageszczaniu byta réwna gruboscl projeklowane]. Grubosé pojedynczo ulkiadans] warstwy nie moze przekraczac 20 om po
zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéh zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow |
rzednych wysokogciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z wigce] niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byt
wyprofilowana i zageszezona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdef
nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzednie] warstwy przez InZyniera.

Wilgotnodé mieszanki kruszywa podczas zageszezania powinna odpowladad wilgotnogel optyrmalne), okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (mefoda It} Materiat nadmiemie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie i napowietrzanie. JeZel wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymainej o 20% jej wartoéci,
migszanka powinna byé zwilzona okreslona lloscig wody | rdwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalngj o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé.

Wekainik zageszozenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjstemu poziomowi wskaznika
neénoscl podbudowy wyg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezell w SST przewidziano koniecznost wykonania odeinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczetiem
rohét, Wykonawea powinien wykonad odoinsk prébny w celu:
— stwierdzenia czy sprzet budowlany do misszania, rozktadania | zaggszezania kruszywa  jest whasciwy,
~ okseslenia grubodcel warstwy materiafu w stanie luznym, konieczngj do uzyskania wymagane] grubosci warstwy po

zageszezeniu,

~  okreslenia liczby przejsé sprzetu zageszezajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszezenia,

Na odcinku probnym  Wykonawea powinien uzyc takich materlatéw oraz sprzgtu do mieszania, rozkladania |
zageszozania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzehnia odcinka probnago powinna wynosié od 400 do 800 m?,

Qdcinek prébhy powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez InZyniera.

Wykonawca moze przystapic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odeinka probnego przez InZyniera,

5.8. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniy, a przed ulozeniem nastepne] warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotows podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawié wszelkle uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiych z niewtasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonaweg robét.
8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Qgbine zasady kontroli jakosct robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne” pkt 6.
8,2, Badania przed przystapieniem do rebot

Przed przystapieniem do robat Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt
i przedstawi¢ wyniki tych badan inzynierowi w celu akceptacii materiafdw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosei okreslone w pki 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badanla w czasie rehét
8.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwoés oraz zakres badai podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czestotliwost ora zakres hadah przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czasiotliwos¢ badan
Minimalna Maksymalna
Lp. Wyszczegdinienie badan liczha badaf na pggggg&ma
dzienne] dzisdce grzy-p ad aj;ca
robocze) ha jedno
hadanie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
. . ; dla kezde partii kruszywa i przy
4 | Badanie wlasciwosdl kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazde] zmianie kruszywa

§.3.2. Uzlamienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinne byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nale2y pobierad w sposéh
losowy, z rozto¥one] warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na hiezaco przekazywane InZzynierowi.

8.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgoinosé mieszanki powinna odpowiadat wilgotnodel optymalnej, okreslone] wediug proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda I1), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okreslié wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszozenie kazdej warstwy powinno odbywaé sig az do osiagnigeia wymaganego wskaznika zageszczenia,

Zageszozenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8831-12 [307 W przypadku, gdy przeprowacdzenie
badania jest nismozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrolg zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie ohcigzer
phytowych, wg BN-64/8931-02 [27} i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug zalecer Inzyniera.

Zageszezenle podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidiows, gdy stosunek wiornego modutu
£ do pierwotnego modutu odisztatcenia £1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E,

< 22

8.3.5. Wiasciwosa kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowat oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnoscl Inzyniera.

5.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwost oraz zakres pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3, Czestotiiwosé oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegalnienie badan i pomiarow Minimaina czestotliwos pomiardw

1 | Szerokost podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Réwnosé podiuzna " faﬁgsfs f;ggw;;‘;g‘ﬁm aboco 20
3 | Rownost poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne™ 10razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciows co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie™ co 100 m
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7 | Grubosé podbudowy Podczas budowy:
w 3 punklach na kazde| dziatce roboczej, lecz
nie rzadzie] niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m?
8 [ Nosnost podbudowy:
- modut odksztakcenia co najmnig] w dwéch przekrojach na kazde
1000 m
- ugiecle spreyste co najmnlej w 20 punktach na kazde 1000 m

* Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztatfowania osi w planie nalezy wykonaC w punktach ghdwnych fukéw
poziamych,

6.4.2. Szerokas¢ podbudowy

Szerokosé pedbudowy nie moze rdznié sie od szerokosci projektowans] o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosdé pocbudowy powinna by wigksza od szerokoséci warstwy wyzej lezacej o co
najmnigj 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacii projektowe).

6.4.3, Rownost podbudowy

Nierdwnogel podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg latg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28).
Nierownoéci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows tata,
Nierdwnosct podbudowy nie moga przekraczad,

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. 8padki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fiskach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancig
0,5 %.

6.4.5, Rzedne wysokoéciowe podbudowy

Rébznice pomigdzy rzednymi wysokosciowyrni podbudowy | rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac + 1 om,
-2 om.

6.4.6. Ukszialtowanie osi podbudowy i ulspszonego padioza
0% podbudowy w planie nie meze hyé przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wigee] niz & 5 om,
6.4.7. Grubost podbudowy | dlepszonego podicza

Grubosé podbudowy nie moze sie ré2nié od grubosel projektowane] o wiece] niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,
- dla podbudowy pomoenicze] +10%, -15%.

6.4.8. Nosnosé podbudowy

- modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien byt zgedny z podanym w tablicy 4,
~  Uglecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byt zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa .
z kruszywa o Walkaznik . ] Minimalny modut odksztal-cenia
wskazniku | zageszozenia Maksymaine ugigcie spreZyste | miarzony plyta o $rednicy 30
Wros Nie ls nie pod kotem, mm cm, MPa
mhigjszym mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszege | od drugiego
ohcigzenia E1 ! obcigzenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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8.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
8.5.1. Niewtasciwe cechy geometryozne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 8.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoéci co nejmniej 10 om, wyrownane | powtdrnie zageszezone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnisnia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

Jozeli szerokost podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowane] o wigesj niz 5 om i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powlnien na wiasny koszt poszerzyé podbudows przez spulchnienie warstwy na petng
grubosé do potowy szerokosel pasa ruchu, doloZenie materiat | powtdrne zageszozenie.

6.5.2. Niewlasciwa gruboss podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem gruboscl, Wykonawca wykona naprawg DOUDUCOWY.
Powistzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na cdpowiecnia, glghokos¢, zgodnie z decyzja,
Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wiaéciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone.

Rohoty te Wykonawoa wykona na wiashy koszt, Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i coena grubasci
warstwy, wedhig wyZej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

8.5.3. Niewlasciwa nodnosé podbudowy

Jezell nognosé podbudowy bedzie mnisjsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymagane] no$no$ci, zalecone przez Inzyniera,

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawea podbudowy tylko wiedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawee podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Qgdine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg chmiarowa jest m?2 (mefr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanege mechanicznie.

8, ODBIOR ROBOT
Ogéine zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacig projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdline ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoéei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obtmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w
O8T:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z 2uzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa  mineraine.  Badania.  Oznaczanie  zawartosci
zanigczyszozen ocboych

3. PN-B-08714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego

4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie ksziaftu ziam

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie nasigkliwosc

7. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda,
bezposrednia

50



8. PN-B-06714-28 Kruszywa  mineralne.  Badania.  Oznaczanie  zawartosci
zanigczyszezen organicznych
9. PN-B-08714-28 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie zawartodcl siarki metoda

bromows,

10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

1. PN-B-06714-39 Kruszywa mineraine. Badania, Oznaczanie rozpadu Zelazawego

12.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scierainodcl w bebnie
Los Angeles

13, PN-B-08731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

4. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nafuraine do  nawierzchni
drogowych, Zwir i mieszanka

15, PN-B-11112 Kruszywa mineralng, Kruszywa tamane do nawierzchnl drogowyeh

16, PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nafuraine do  nawierzehni
drogowych. Piasek

7. PN-B-18701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymaganka i ocena
Zgodnosci

18, PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19, PN-B-30020 Wapno

20, PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu | zapraw

21, PN-5-08102 Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22, PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa | nawierzchnia z tucznia
kamiennego

23, PN-8-96035 Popioly lotne

24, BN-88/6731-08 Cement. Transport | przechowywanis

25,  BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzohni
drogowych

26,  BN-84/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27, EBN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podataych i podioZa przez obciazenie plyta

28.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosel nawierzchni planografem i
tatg

29, BN-70/8931-06 Drogl samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugieciomigrzem
balkowym

30,  BN-77/85931-12 Ozngczanie wskaznika zageszczenia grunfu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE
0-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI

0-04,04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWALAMANEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

TLWUSTER ettt 8 52
2UMATERIALY 1o 51555 01555510518 0 52
B SPRZET v b5 15 53
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B VY KONANIE ROBOT 1o s st 4555158111 e 53
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B OIBIOR ROBOT ouvvvrere1ere1112eser1 b0 5808008484480 RFA D141 434454 0 R 54
9, PODSTAWA PLATNOSC ...

1, WETEP
1.1. Przedmiot S8T

Przedmiotem ninlejszej szozegdlows spacyfikacji techniczne] (S8T) 84 wymagania ogoine dotyczace wykonania i
adbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania 55T
Szczegolowa soecyfikacia techniczna (SST) stanowi obowigzujacs podstawe jako dokument przefargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dla zdania:

Przebudowa drogi aminne] w msc. Cudzynowite (dz. nr ewid, 346) od km 0+000 do km 0+380, di, 380 mb.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sg w OST D-04,04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawows

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabiiizowanego mechanicznie - jedna lub wigce] warstw zageszczonej mieszanki,
kiora stanowi warstwe nosng nawierzehni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z ohowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definiclami
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robdt
Ogbine wymagania dotyczage robot podang w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogélne wymagania dotyczace materiafow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 2.
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2.2, Rodzaje materiatow

Materiglem do wykonania podbudewy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn 2wirt wiekszych
od 8 mm,

Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny,

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1, Uziarnienie kruszywa

Uziarnienle kruszywa powinno by¢ zgodne 2 wymaganiami podanymi w OST £-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiadciwosci kruszywa

Kruszywo powlnno spefnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine’
pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sorzetu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 3.

4, TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 Podbudowa z kuszyw. Wymagania ogolne” pki 4.

5, WYKONANIE ROBOT
Ogdine zasady wykonania robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogolne” pkt .
5.2, Przygotowanie podioza

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okresionym w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania cgdlne” pkt 5.2,

5.3. Wylwarzanie mieszenki kruszywa

Mieszanke kiuszywa nalezy wytwarzat zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdline” pkt 5.3.

Jesl dokumentagja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do
30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki | wymagania dla takisj podbudowy okresli ST, zgodnie z PN-&-06102 [21].

5.4, Whudowywanie | zageszczanie misszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zageszczania mieszanki podano w OST -04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5.4,

5.5, Odcinek prébny

0 lle przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonat odcinki prébne, zgodnie z zasadami okreglonymi w OST
0-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 5.5.

5.8. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okredlonym w OST -04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoine” pkt 5.6,
6. KONTROLA JAKOSCH ROBOT
6.1, Ogdlne zasady kontroli jakodct robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine" pkt 6.
6.2, Badania przed przystapleniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonat badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,Padbudowa z kruszyw, Wymaganla ogoing” pki 6.2,

6.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
lruszyw. Wymagania ogbine” pkt 8.3,
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6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwosé oraz zakres pomiarw podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 8.4.
8.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odeinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBQT
7.1. Ogoine zasady obmiary robot

Oyoine zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Lo e/

Jednostka obmiarows, jest m? (mefr kwadratowy) wykonanef | odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stahifizowanago mechanicznie,

8. ODBIOR ROBOT
Qgolne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04,00 ,Padbudowa z kruszyw. Wymagania ogding" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 9. :

8.2, Cena jadnostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podoudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robog,
~  sprawdzenie | swentusing naprawe podioza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
—~  roziozenie mieszanki,
~  zageszczenie roziozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badar laboratoryjnych ckredlonych w specyfikacil technicznei,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot,

10, PRZEPISY ZWIAZANE
Normy | przepisy zwigzane podano w 0ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine™ pkt 10.
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D-05.03.05 Nuwierzchnia z befonu asfaliowego 56

1. WSTEP
1.1. Przedmioi 88T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukeji nawierzehni z betonu. asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigrujsca podstawe jako dokument
preetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania

Przebudowa drogi gminnej w mse. Cudzynowice (dz. nr ewid. 346) od km 0+060 do km 0+380, dt. 380 mb.

1.3, Zakres robét objetyeh 85T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem warstwy dcieralnej, wiazacej, wyréwnawezej { wzmacniajgeej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchnie z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
HKatalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pOtsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

, o liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 IN/pas/dobe
KR1 =12
KR2 Od i3do 70

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa 1 wypehiacza mineralnego o olredlonym skladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednia ilofciz asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob, spehniajaca okreglone wymagania.

1.4.3, Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ozona i zaggszezona,

1.4.4, Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do materiatéw
mineralnych oraz zwieksza odpormnoséé blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie wodg; moze by¢
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchiia przygotowana do wlozenia warstwy z mieszanki
mingralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszezalnikami.
1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — “ryfwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wlasciwodei sg zgodne z recepty laboratoryjoa.

1.4.9. Odcinek prébny — odceinek warstwy nawierzehni (o diugodei co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzeta i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot,

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdne” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robét
Qgdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00,00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlue wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w O8T D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spelniajgey wymagania okredlone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchy nalezy stosowaé asfalty drogowe podane w tablicy 1
i2,

2.3, Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfalti modyfikowanego polimerami,

to polimeroasfult musi spetniaé wymagania TWT PAD-97 IBDIM [13] i posiada¢ aprobate techniczng.
Redzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zaleznosei od rodzaju warstwy 1 kategorii ruchu
podano wtablicy 112,

2.4. Wypehiacz

Nalezy stosowaé wypelniacz, spehniajgcy wymagania okreélone w PN-§-96504:1961 [9] dia
wypedniacza podstawowego i zastgpozego.
Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-5-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstwy dcieralnej z betonu asfaltowego

. - Wymagania wobec materialow
Lp. Rodzaj materialu w zaleznodel od kategorii ruchu
it NOTImy KR IlubKR2 | odKR3doKR 6
I | Kruszywo lamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a} ze skal magmowych i przeobrazonyeh | kL T, 1T, gat.1, 2 ki I, 1; pat.1
b) z¢ skat osadowych jw. jw.A
¢} z surowca sziucznego (zuzle pomie-
dziowe 1 stalownicze) iw. ki I; gat.1
2 | Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 2] kL I, Il gat,1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 |'1] ki E I -
4 |Grys 1 zwir kewszony z  naturalnie
rozdrobnionego swowca skaloego wg| kL1, If; gat. 1, 2 kL. 1; gat.]
WT/MK-CZDP 84 [13]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat, 1,2 -
6 | Wypehlniacz mineralny:
a) wg PN-8-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepezy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia | pyly z odpylania, -
laboratoryinego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 507, D70
wg PN-C-96170:1965 [6] D100
8 | Polimeroasfalt drogowy DER0 AB,C, D8O AB,C,
wi TWT PAD-97 [13] DP8o P80

gat. 1

1} tylko pod wzgledem scieralnodel w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla kl. T

2) tylko dolomity ki, I, gat.1 w iHodei < 50% m/m we frakeji grysowe] w mieszance z
innymi kruszywami, w ilodci < 100% m/m we frakeji piaskowej oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniczenia jlosciowego
3} preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialéw do warstwy wiazgeej, wyréwnawczej

betonu asfaltowego

Lp.

Rodzaj materiatu
I normy

Wymagania wobec materialéw w
zaleznodei od kategorti ruchu

KR 1lub KR 2

| KR3doKR6
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1 |Kruseywo lamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [21, PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego KLLILgat],2 | kL1, 11% gat1,2
b) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe [ stalownicze) jw. kl. 1; gat. 1
2 | Kruszywo famane zwykie
wyg PN-B-11112:1996 {2] kl, I, IL; gat.1, 2 -
3 | Zwir | mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL LI -
4 |Grys | zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wgl| kLI ILgatl,2 | kLI, " gat.1,2
WIT/MK-CZDP 84 [15]
S Plasek wg PN-B={ 111371996 {3] pat. 1,2 =
& | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-5-06504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepezy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryinego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1963 [6] D30, D70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 ABC
wg TWT PAD-97 [13] - DES0 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgledem $cieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. |

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszeza si¢ stosowanie wypehiiacza inmego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioly lote z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za zgods
Inzyniera.

2.5, Kruszywo

W zaleznoéei od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy 11 2.
Skdadowanie kruszywa powinno odbywaé sie w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uplynniony
Nalezy stosowaé asfalt uplynniony spetniajgcy wymagania okredlone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowaé drogowe katlonowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w WT EmA-
99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprein
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzehni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgt:
~ wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cykliczaym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszozanego,
— skrapiatek,
—  walcdw lekkich, drednich i clezkich ,
- walcdw stalowych gladkich ,
~ walcow ogumionych,

~  szezotek mechanicznyeh lub/i innych wrzadzen czyszezacych,
~ samochodéw samowyladowczych z przykryciem lub termosdw.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

4.2.1, Asfalt
Asfalt nalezy przewozié zgodnie 2z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych moze odbywac sig w:
- cysternach kolejowyeh,
— ocysternach samochodowych,
- bebnach blaszanych,

Lub innyeh pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez InZyniera

et

4.2.2, Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM {13] oraz w
aprobacie techniczne].

4.2,3, Wypeliniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich,
umezliwiajacyeh roztadunek pneumatyceny.

Wypelniacz workowany mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawitgoceniem i uszkodzeniem workéw,

4,2.4, Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszezeniem, zmieszaniemn 2z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5, Mieszanka betom asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w
czasie fransportn i podezas oczekiwania na rozladunek.

Czas transporty od zaladunku do rozladenku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniemn warunku zachowania temperatury whudowania.

Zaleca sie stosowanie samochoddw termosow z podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w systern
OEIZOWCZY.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogblne zasady wykonania robdt

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.
4.2, Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Imzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzymierowi do akeeptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki bada laboratoryjnych
poszezegdinych sldadnikéw i prabki materiatéw pobrane w obecnosei Inzyniera do wykonania badad
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanic mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
~  doborze sldadnikéw mieszanki mineralnej,

- doborze optyimalnej ilodci asfaltu,
~ okreélenin jej wlasciwosei i porownanin wynikéw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ sie w polu dobrego uziarnienia

WYZNACZONSEO PrZez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.
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" Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralne] do warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosei asfaltu

Rzgdne kizywych granicznych MM w zaleznodei od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR1imbER2 | odKR3do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawat’t.oéé od © od 0 dolé{od0do 8 od 0 od 0 od 0 od 0
asfaltu do 20 lubod 0 {lubod 0 do 20 10200 |do 16 do12.8
do12,8 {do63 T
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88100 100 88+100 | 90100 1040
16,0 78100 | 90+100 78100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52483 | 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69100 100 59+74 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 0+100 54+67 30430 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 784100 48+60 22+40 55470 57475
4,0 40470 45+76 60+100 39450 21+37 44458 47+60
2,0 20459 35+04 41471 29438 21436 30+42 35+48
zawartodé

ziam>2,0 | (41+71) | (36+65) | (20+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)

0,85 20447 26+50 27+52 20428 | 20435 18+28 25+36
0,42 13436 19238 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 16+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 T+23 13+25 13+23 T+12 12424 8+15 12417
0,15 6220 12+22 12422 6+11 1122 Te14 11+15
0,073 S+10 7411 8+12 547 10+15 640 7+5

Orientacyjna | '

zawartodé

asfaltu w 5,046,5 | 50465 | 5,5+6,5 | 45+56 ] 4,3+54 | 4,8+6,0 | 4.8+6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uzigrnienin niecigglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scleralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 0
100 - 0
4
90 4 .)/ 10
>
8 ] 4 20
= P /)
_& 70 ) 3 .
i ‘ - 7 - o
% it 5 40 5
i e ] ]
&, o~
80 s &
féj e P 2
£ L o &
Jr"/ . B
i / =]
¢ 30 — 0 oA
N . e ) "
/
F"
10 90
0 100
Q.078 9,15 018 0.3 042 .85 3 4 63 8 96 186 25 38,1

12,8 20 N5

Wymiary oczek sit kwadratowyeh, mim
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki miineralngj BA od 0 do 20 mm do warstwy Scieralnej
nawierzehni drogi o obciazeniu ruchem dla ERT lub KR2
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160 0
“ji(
90 e - 10
80 : £ 20
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“% " . el i ] W o
& 60 2 w
: = :
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[+3 o F4 2
fma 40 40
g Pl g
& 30 e O
a
-
20 A el a0
el A
L
10 Eomr . 20
0 : 100
007 045 0418 03 042 088 2 4 63 886 16 26 35,4
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
NR ASTM 200 10D B0 5O 40 20 10
100 o
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o 70 30 W
B // // _ ;.
aan 7 40 &
- 521
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L ,,/'))/ |
20 = 80
,..»'jﬁ e il ]
10 P d g0
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0075 018 048 03 042 085 2 4 63 B9E 16 25 361

128 20 3518

Wymiary gczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minerainej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwy  §cieralnej nawierzchni drogi o obeigzeniu ruchem XKRI ub KR2
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy
écieralnej nawierzehni drogi o obeiazenin ruchem nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byé ustalony na podstawie badaf probek wykenanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelniaé wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa $cicralna z betonu astaltowego powinna spelniaé wymagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8,

5.2.2. Warstwa wigzqca, wyréwnawcza 1 wzmachiajgca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek iineralnych do warstwy wiazges,
wyréwnawcezej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano wiablicy 5.
Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzgcej, wyréwnawczej i
wzmaciiajace] z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. Skiad mieszanki mineralno-
asfaltowe] powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek wykonanych wg metody Marshalla, probki
powinny spelniaé wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 3.
61



D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego 62

Wykonana warstwa wigzaca, wyréwnawcza i wzmachiajaca z betoriu asfaltowege powinna spelniac
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobee mieszanel mineralno-asfaltowych oraz warstwy dcieralnej 7 betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
1p. Wiadciwodci i warstwy dcieralnej z BA
_w zaleznodci od kategorii ruchu
KR llub KR 2
Modut sztywnosci petzania ¥, MPa nie wymaga sio
Stabilnog¢ probek wg metody Marshalla w 5 5 52
temperaturze 60° C, kN = o
I Odisstaleenioprobeljwamm od-2.0-de-5.0
4 | Wolna przestrzeh w probkach jw., % viv od 1,5 do 4,5
5 Wypae%menie wolngj przestrzeni w prébkach 0d 75,0 do 90,0
jw., 7
6 | Grubost w om warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 m do 6,3 min od 1,5 do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm 0d 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm 0d3,5d05,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0
_ od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0
7 | Wskainik zageszezeia warstwy, % = 98,0
8 | Wolna przesirzen w warstwie, % (v/v) od 1,5 do 3,0 0d3,0do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukeje - zeszyt nr 48 [16], dotyezy
tylko fazy projektowania skiadu MIMA
2) prébki zageszezone 2 x 50 uderzen ubijaka
3) probki zageszezone 2 x 75 uderzen ubijaka
4y specjalne warunki, obcigZenie ruchem powoelnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
ip.

Tablica 8, Rzedne krzywych granicenych uziarnienia mieszanek do warstwy wigzacej, wyrdwnawczej i
wzmacnigjges] z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartodei asfalty

Rzedne lazywych granicznych uziarnienia MM w zaleznodci od
kategorit ruchu

Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 ] KR 3 do KRG
#, mim Mieszanka mineralna, mr
od 0 od 0 od 0
do 20 do 16 do 12,8
Przechodzi przez:
31,5
25,0 100
20,0 87+ 100 100
16,0 75+100 | 88+100 100
12,8 65+93 | 78+100 85+100
9,6 57+86 67+92 704100
8,0 52481 6086 62+84
6,3 47+76 53+80 55+76
4,0 40+67 42+69 45+65
2,0 30+55 30454 35+55
zawartosé

zZiarn> 2,0 mm | (45+70) | (46+70) | (45+65)

0,85 20+40 20+40 25+43
0,42 13+30 14+28 18+38
0,30 10+25 11+24 15+35
0,18 6+17 8+17 11+28
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0,15 1 5+15 T+15 9+253
0,075 3+7 3+8 39
Orientacyjna

zawarlosé asfaliu wi 4,3+5,8 | 4,3+5,8 4,5+6,0
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyrdwnawezgj

Krzywe graniczne uziarnienia imieszanck mineralnych do warstwy wiazace), wyrownawezej i

wzmachiajacej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 8 do 13.
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Wymiary oczek sit kwadraiowyeh, mm

Rys. 8 Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warsiwy wigZace],
wyrdwnaweze] i wzmacniajacej nawierzehni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub XR2
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Wymiary oozek sit kwadratowych, mm

Rys. 9, Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wigZgee],
wyréwnawezej | wzmacniajgee] nawierzehni drogi o obcigzeniu ruchem KRI lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy wiazgce],

wyréwhnawcze] | wzmacniajacej nawierzehni drogi o obelgzeniu ruchem KR1 Jub KR2

Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiazgcej,
wyréwnawczej [ wzmacniajacej nawierzehni drogi o obeigzeniu ruchem od KR3 do KR6

Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralne] BA od 0 do 16 mum do warstwy wyréwnawczej
nawierzchni drogi o obcigzentiu ruchern od KR3 do KRé

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych | warstwy wigZacej, wyréwnawcze] oraz
wzmacniajgce] z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
s . wiazgeej, wyrbwnawczej
Lp. Wiaseiwosci i wzmacniajacej w zaleznosei od
kategorii ruchu
KRI lub KR2
Modut sztywnosci petzania ¥, MPa nie wymaga sie
2 | Stabilnoéé probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60° C, zageszezonych 2x75 280 (26,07
uderzen ubljaka, kN _
3 | Odksziatcenie probelk jw., mm od 2,0 do 5,0
4 | Wolna przestezen w prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0
3 ﬁyazhueme waolne] przestrzeni w probkach od 65,0 do 80,0
6 | Grubosé warstwy w om z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm 0d 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -
7 | Wskaznik zageszezenia warstwy, % = 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (V/v) 0d 4,5 do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcje - zeszyt nr 48 [16].dotyczy
tylko fazy projektowania skladu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3} specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnyim, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3, Wytwarzanie mieszanki mineraino-asfaliowej

Mieszanke mineralno-asfaltows produkuje sig w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajacej prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowsj.
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Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstQpne powinno byé wagowe ' i
zautomatyzowane oraz zgodne z recepts. Dopuszeza sie dozowanie objetodciowe asfaltn, przy uwzglednisniu
zmiany jego gestodel w zaleznodel od temperatury, Dla kategorii ruchu od KRS do KR& dozowanie sidadnikdw
powinno byé sterowane elelironicznie,

Tolerancje dozowania gkladnikéw moga wynosié: jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie
przeptywomierza, lecz nie wiecej niz £ 2 % w stosunku do masy sldadnika.

Jezeli jest prezewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on byé¢ dozowany do asfaliu w
sposob i w ilofciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposdb podredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajgoym utrzymanie stalej temperatury z tolerancja + 5° C.

Temperatura asfalie w zbiorniku powinna wynosic:

~dlaD 50 od 145° C do 165° C,
- dla D 1) od 140° C do 160° C
-dlaD 100 od 135°Cdo 160° C
- dla polimeroasfaltu -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno byé wysuszone i tak podgrzane, aby misszanka mineralna po dodaniu wypetniacza
uzyskata wlageiwg temperaturg, Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigeej
niz 30° C od maksymalnej temperatury mioszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zI2 50 od 140° C do 170° C,
-~z 70 od 135° C do 165°C,
-z 12 106G od 130° C do 160° C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
5.4. Preygotowanie podioza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfallowego powinno byé wyprofilowane i rdwne.
Powierzchnia podloza powinna byé sucha i czysta.
Nieréwnosei podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierownodel podloza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
$cieralng wiazacs i wzmacniajgca
| |DProgilklasy A, 8iGP 6 9
2 {Drogiklasy GiZ 9 ' 12
3 | Progiklagy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwnoécei podloza sa wigksze od podanych w tablicy 7, podtoze nalezy wyrdwnaé
poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyrownawczej,

Przed roztozeniem warstwy nawierzehni z betonmu asfaltowego, podloze nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ilodci ustalonej w S8T, Zalecane ilodct asfaltu po odparowaniv wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krawezntkdw, whazdw, wpustéw itp. urzadzed powinny by¢ pokryte asfaltem lub
materialem uszezelniajacym okre$lonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane ilo$ci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu

uplynnionego
‘ _ . Tlo$é asfaltu po odparowaniu wody
Lp. E?ndil:zra Sﬁiﬁﬁgﬁlgﬁ;ﬂﬁ?z z emilsji lub uplyaniacza z asfaltu
s o & uplynnionego, kg/m®
Podloze pod warstwo asfaltows
1 | Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0d 0,7 do 1,0
2 Podbudt‘)wa,‘ 2 kruszywa  stabilizowanego 0d 0,5 do 0,7
mechanicznie
3 Po_dl_n_ldowa z chudego betonu lub grumtu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Naw_letzghzr{la asfaltowa o  chropowate] 0d 0.2 d0 0,5
powierzchni

5.5, Polgczenie migdzywarstwowe

Kazda uwlozong warstwe nalezy skropié emulsjg asfaliows Iub asfaltern uptynnionym przed ulozeniem
nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia miedzywarstwowego, w ilodcei ustalonej w 85T,
Zalecane ilodci asfaltu po odparowaniu wody z emulgji asfaltowej lub uptynniacza podano w tablicy 9.
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Tablica 9. Zalecane ilosci asfaliu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej Iub uplynniacza z astaltu
uphynnionego

1lo$¢ asfaltu po odparowaniuv. wody z
Lp. Polaczenie nowych warstw emulsji lub uplynniacza z asfaliu
uplynnionego kg/m’

1 | Podbudowa asfaliowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub 0d 0,3 do 0,5
wzmacniajgca
3 | Asfaltowa warstwa wigZzaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno byé wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody
{ub ulotnienie uplynniacza; orientacviny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

~ 8h przy ilosei powyzej 1,0 kg/m® emulsii lub asfaltu uplynnionego,

— 2h przy iloéei od 0,5 do 1,0 kg/m® emulsji lub asfaltu uplynnionego,

~ 0,5 hpray ilosei od 0,2 do 0,5 kg/m* emulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.

5.6, Waruunki przystgpienia do robdt

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uldadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubosei > 8 ecm i + 10° C dla wykonywanej warstwy grubo$ci < 8
cm. Nie dopuszeza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podlozu, podezas opadow
atmosferyczuych oraz silnego wiatru (V> 16 m/s).

5.7, Zaréb probuy

Wykonawca przed przystapieniem do produkeji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnogel Inzyniera kontrolnej produkeii.

Sprawdzenie zawartodel asfaltu w mieszance okreéla sie wykonujac ekstrakgje.

Tolerancje zawartoéci skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawarto§el skiadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metods ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp | Skiadniki mieszanki mineralno-asfaliowej | nawierzehni drég o kategorii ruchu
KR1IubKR?2
1 [Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0, +5,0
240
2 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mun: .
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 3,0
3 | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach £2.0
# 0,075mm -
4 | Asfalt 0,5

5.8, Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznoéé wykonania odeinka probnego, to ¢o najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot, Wykonawea wykona odeinek probny w celu:
—  stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,
-~ okreglenia gruboéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej do uzyskania

wymagatiej w dokumentacji projektows] grubosei warstwy,

~ okreélenia potrzebnej ilodci przejéc walcéw dla uzyskania prawidlowego zageszezenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawca uzyje takich materiatéw oraz sprzetu, jakie beda stosowane do wykonanta
warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez Inzyniera,

3.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byé wbudowywana ukladarky wyposaZong w uklad z
automatycznym sterowaniem grubosci warsiwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.
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Temperatura mieszank] whudowywanej nieé powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury misszanki
podanej w pkeie 5.3.
Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sie bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejéé walca
ustalonym na odeinku prébnym.
Poczgtkowa temperatura mieszanki w czasie zageszezania powinna wynosié nie mnigj niz:
~ dla asfalta D 50 130° C,
- dla asfaltu D 70 125° C,
- dla asfaltu D 100 120° C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazad producenta polimeroasfaltéw.
Zageszezanie nalezy rozpoczad od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zapeszezenia ulozonej
warstwy powinien byé zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 {6,
Zlacza w nawierzehni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.
Zlacza w konstrukeji wielowarstwowe] powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 ¢m.

Zlaeza powinny byé catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.

Ziacze robocze powinno by¢é réwno obeigte i powierzchnia obeigtej krawedzi powinna byé
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tadma asfaltowo-kauczukows. Sposéh wykonywania zlgez
roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rohot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pki 6.
6.2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien wykonaé badania asfaltu, wypelniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkeji mieszanki mineralno-asfaliowej i przedstawié wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestoiliwoé¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwodé oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineramo-asfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2. Skiad i vziarnienie mieszanki mineralno-asfaliowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakeji wg PIN-8-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recopty laboratorying z tolerancja okrelong w tablicy 10. Dopuszcza sig
wykonanie badatl innymi réwnowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie whadciwosdci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okregli¢ penetracje i temperaturg mieknienia asfaltu.
6.3.4. Badanie wlasciwodci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okre§lié uziarnienie i wilgotnoéé wypeniacza.
Tablica 11. Czestotliwosé oraz zakres badaf 1 pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-astaltowe]

Czestotliwod¢ badan
Lp. Wyszezegdlnienie badaf Minimalna ticzba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwdrni 2 préblki przy produkcii ponad 300 Mg |
2 | Wiadciwodci asfaltu dla kazdej dostawy {(cysterny)
3 | Wladciwoéci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiagciwodei kruszywa przy kazdej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki dozér ciagly
mineralno-asfaltowej 28
6 | Temperatura migszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej whudowywania
Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
Wiagciwosei probek mieszanki mineralno- . o
\ . . jeden raz dziennie
asfaltowe] pobranej w wytworni
Ip.1i Ip.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-5-96025:2000 [10]
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6.3.5. Badanie whadciwodci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okredli¢ klase 1 gatunck kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odezytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowsanego na ofaczarce, Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne i8ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineraluo-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe]j polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
misszance 1 odezytaniu temperatury.
Dokladnosé pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymiw S5T.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki minerano-asfaltowe]

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkeji, zatadunkuy, rozladunku i whudowywania.

6.3.9. Wiasciwodei mieszanki mineralno-asfaltowej

Wihagciwodei mieszanki mineralno-asfaltowe nalezy okreélaé na prébkach zageszezonych metods
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng.

6.4. Badania dotyczgcee cech geomeiryeenych i wiasciwosei warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwo$é oraz zakres badaf | pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minitnalna czesiotliwoéé badah i pomiaréw

1 | Szerokost warstwy 2 razy na odeinky drogi o dlugodei 1 km

2 _|Réwnos¢ podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem fub tatg co 10 m

3 _|Réwnod¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odeinku drogi o dtugosci 1 ki

5 | Rzedne wysokoéciowe warstwy | pomiar rzgdnych niwelacji podluZngj i poprzeczne;

oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksziattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubodd warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m’

8 | Zhacza podhuzne i poprzeczie cata diugod¢ zigeza

9 | Krawedy, obramowanie warstwy | cata diugoédé

10| Wyglad warstwy ocena ciggla

11 | Zaggszczenie warstwy 2 prébki z kazdego pasa o powierzehni do 3000 m’
12 | Wolna przestrzen w warstwic jw,

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokodé warstwy dcieralngj z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows, z
tolerancja +5 cm. Szerokoé¢ warstwy asfaltowe] nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem
w nowej konstruleji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej sirony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownodc warstwy

Nieréwnobci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny byé wigksze od podanych w tablicy 13. '

Tablica 13. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych, mm

Warstwy Warstwa Warstwa

Lp. Drogi i place dcieralna wigzgea | wzmachiajgea

1 | Drogi klasy A, S 1GP
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2 Drogi klasy G i Z
Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 2 15

6.4.4. Spadli poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfalfowego na odeinkach prostych i na lukach powinny byé
zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja + 0,5 %.

6.4,5, Rzedne wysokosciowe
Rugdne wysokodeiowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacia projektows, z tolerancjg £ 1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
Of warstiwy w planie powinna by¢ usyluowana zgodnic z dokumentacig projektows, ztolerancjg Soom
6.4.7, Grubos¢ warstwy

CGrubosé warstwy powinna byé zgodna z grubodcia projektowa, z tolerancia + 10 %. Wymaganie
0 nie dotyezy warstw o grubodel projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wynosi +5 wim i warstwy o
grubodci od 2,5 do 3,5 cm, dla kidrej tolerancja wynosi & 5 mm.

6.4.8. Zigcza podhuzne i poprzeczne

Zracza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi. Zlacza
w konstrukeji wielowarstwowej powinny byé przesuniete wzgledem siebie co najmuiej o 15 cm. Zigeza powinny
by¢ catkowicie nwiazane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie,

6.4.9, KrawedZ, obramowanie warstwy

Warstwa §cieralna przy opornikach drogowych i wzadzeniach w jezdni powinna wystawaé od 3 do 5
mm ponad ich powlerzchnie, Warstwy bez opornikdw powinny byé wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla
koniecznoéé obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mieé jednolits teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, luszezacych sie 1 spekanych.

6.4.11. Zageszezenie warstwy | wolna przestrzen w warstwie

Zageszezenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SS8T i
recepcie laboratoryjne],

7, OBMIAR ROBOT
7.1, Ogéine zasady ohmiaru robot
Ogélne zasady obmiara robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,
8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pk 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, fezell wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 1 PN-8-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” warstwy nawierzehni z betonu asfaltowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- pznakowanis robét, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,
~ dostarczenie materiatow,
~  wyprodulkowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
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— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obeych i kraweznikow,

- gkropienie migdzywarstwowe,

~ roziozenic i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

- obciecie krawedzi | posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
" drogowych. Zwir i mieszanka
2,PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa ltamane do nawierzchni
drogowych

3, PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991  Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport

6. PN-C-96170:1965  Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7.PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchoi
drogowych

8. PN-8-04001:1967 Drogi samochodows, Metody badai mas  mineralno-
bitumicznych i nawierzehni bitumicznych

9, PN-8-96504:196]  Drogi samochodowe. Wypemiacz kamienny do mas

bitumicznych

10. PN-S-96025:2000  Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzehnie asfaltowe,
Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnodei nawierzehni planografem
ilata

10.2, Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnyeh. 1IBDIM, Warszawa, 1997

13. Tymezasowe wyltyczne techniczne, Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
34, IBDIM, Warszawa, 1997

14, Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDIM, Warszawa, 1999

15. WI/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakodel gryséw 1 zwirdéw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzehni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16, Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornecsei na odksztalcenia trwate, Wytyczne
oznaczania odkszaleenia 1 modutu sztywnodel mieszanek mineralno-bitumicznych metods pelzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995

17. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 1. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz.
430),
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