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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania odbioru
robot instalacji elektrycznych Modernizacja $wietlicy wiejskiej w Bieliszowie, Bieliszow dz. nr

96/2, gmina Jemielno.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

robot wymienionych w punkcie 1. 1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

W zakres robodt objetych specyfikacja techniczng wchodzi dostawa i montaz urzadzen instalacji
elektrycznych.

Rozdzielnica gtéwna TG.

Rozdzielnica gtowna ,,TG”, obejmujaca uktady zasilania obwodow oswietlenia, gniazd wtykowych.

Instalacja oSwietlenia i linia zasilajaca.

Pomieszczenia budynku nalezy os$wietli¢ za pomoca opraw $wietlowkowych. Typy opraw dobrano
do funkcji uzytkowej oraz charakteru pomieszczen. Rozmieszczenie opraw oraz ich parametry
przedstawiono na zataczonych w dokumentacji projektowej planach instalacji. Srednie natezenie
oswietlenia dobrano do wymagan normy PN-EN-12464-1.

Instalacje o$wietleniowe projektuje sie¢ wykonaé przewodami YDYp (2,3,4,5)x1,5-750V uktadanymi
p/t.

W pomieszczeniach budynku oprawy nalezy montowa¢ do sufitu i na Scianach, poprzez przykrecenie.
Wszystkie obwody oswietleniowe pomieszczen zalaczane bedg za pomocg tacznikow klawiszowych
p/t. Laczniki nalezy montowac na wysokosci 1,3m.

Lini¢ zasilajacg prowadzi¢ od ztgcza pomiarowego do tablicy TG. Wykona¢ jg kablem YKY 0,6/1kV
5x6mm>,

Instalacja gniazd wtykowych

Instalacje gniazd wtykowych 230V w pomieszczeniach budynku projektuje si¢ wykona¢ przewodami
YDYp 3x2,5 -750V uktadanymi p/t.

Wysokos$¢ montowania gniazd — 0,3 m nad podtoga.

Ochrona przeciwprzepieciowa wewnetrzna.

Ochrone odgromowa i przeciwprzepigciowa urzadzen technicznych zaprojektowano w oparciu o
wymagania zawarte w PN-1EC 50364-4-443.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami i ST zawartymi w W0.00.00.: ,,Wymagania og6lne."



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru i nadzoru autorskiego. Ogo6lne wymagania

dotyczace robot podano w ST WO.00.00.: ,,Wymagania ogolne."

2. MATERIALY
Materiaty uzyte do budowy powinny spelniaé warunki okreSlone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.
Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy stosowa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
opisem technicznym i rysunkami materiaty:

Kable i przewody zasilajace

YKY 0,6/1kV 5x6mm’

YDYp 450/750V 3x2,5mm?

YDYp 450/750V 3x1,5mm?

Oprawy i osprzgt — wg rysunkow

3.SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST W0.00.00.: ,,Wymagania ogolne".
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji
Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru
Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

— samochod dostawczy

— samocho6d samowyladowczy

— samochod skrzyniowy

— wciggarka mechaniczna z napgdem elektrycznym

— zuraw samojezdny kotowy do 5 t

— przyczepa skrzyniowa 4.5 t

— ciagnik kotowy

— zuraw samochodowy 4-6,0 t

— spawarka elektryczna

— koparka 0.15 m3

— przyczepa niskopodwoziowa

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogo6lnymi S.T. W0.00.00.: ,,Wymagania ogo6lne".

Samochod samowytadowczy i1 inne $rodki transportu — odpowiadajagce pod wzgledem typow i
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot akceptowanym przez Inspektora

Nadzoru.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST W0.00.00.: ,,Wymagania og6lne".
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Wymagania ogolne
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST WO.00.00.: ,,Wymagania ogdlne"
6.2 Kontrola i badania w trakcie Robét i odbioru
Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonywanych robdt i uzytych materiatow z
Dokumentacja Projektows , Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.
W ramach kontroli jako$ci nalezy:
W ramach kontroli jakosci nalezy:

— sprawdzi¢ usytuowanie armatury i urzadzen

— -sprawdzi¢ zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows.

6.2.1. Kontrola jakos$ci materialow

Wszystkie materialy do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ §wiadectwa jakosci producentow i
uzyskac¢ akceptacje inspektora nadzoru.

6.2.2. Kontrola jakoSci wykonania robot

Kontrola jakosci wykonania robot polega na zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja

Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Wymagania ogélne
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST WO0.00.00.: ,,Wymagania ogdlne".

7.2 Jednostki obmiaru
Jednostka obmiaru Robot jest:
- mb — dla ulozenia kabla, z doktadno$cig do 1,0 m
- sztuki — dla zainstalowanego wyposazenia, armatury,

- kpl. —dla tablic.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Wymagania ogolne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST WO.00.00
W przypadku stwierdzenia odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych.
Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym z

Inspektorem Nadzoru.



8.9.2 Warunki szczegélowe odbioru Robét
Odbior techniczny nastgpuje po zakonczeniu robdt budowlano-montazowych, urzadzen
oraz po przeprowadzeniu badan.
Nalezy sprawdzi¢:
- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,
- uzycie wlasciwych materiatow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materialow ,
- prawidlowos$¢ zamontowania i dziatania urzadzen,
- prawidlowos$¢ wykonania obwodow i ich polaczen,
- W trakcie odbioru nalezy :
- sprawdzi¢ zgodno$§¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych
zmian, ze stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy oraz
innych dokumentéw dotyczacych jakosci Materiatow uzytych do Robét, wyniki

pomiaréw i badan.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 Normy

- PN-IEC 60364-4-41Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona prze-
ciwporazeniowa,

- PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
pradem przetezeniowym,

- PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepieciami,

— PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego,

— PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do odlgczania izolacyjnego i taczenia,

- PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne,

- PN-IEC 60364-6-61Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze,

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa,

-  PN-IEC 60364-4-444 Ochrona przed zakldceniami elektromagnetycznymi (EMC) w
instalacjach obiektow budowlanych.

- PN-EN-12464-1 Swiatlo i o$wietlenie miejsc pracy, Cze$¢ 1, Miejsca pracy we

wnetrzach.

10.2 INNE DOKUMENTY



10.2.1 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano - Montazowych,

Instalacje Elektryczne wydanie aktualne.



