PRZEDMIAR
Klasyfikacja rob6t wg. Wspdlnego Stownika Zamdéwien
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég

NAZWA INWESTYCJI :  Przebudowa drogi gminnej nr 111204L w miejscowosci Poraj
INWESTOR : Gmina Horodto

ADRES INWESTORA  :  ul. Jurydyka 1, 22-523 Horodto
WYKONAWCA ROBOT :
ADRES WYKONAWCY

DATA OPRACOWANIA : $roda, 6 marzec 2019
WYKONAWCA : INWESTOR :
Data opracowania Data zatwierdzenia

$roda, 6 marzec 2019

Dokument zostat opracowany przy pomocy programu
NORMA PRO



Poraj 111204L

OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia \ j.m. Poszcz. Razem
1/45111200-0 |ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1/KNNR 1 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drég w terenie km
d.1/0111-01 réwninnym
0.128 km 0.128
RAZEM 0.128
2|KNNR 6 Odstoniecie krawedzi rowniarkg m2
d.1/0103-03 [128*2]
256 m?2 256.000
RAZEM 256.000
2|45233120-6 |PODBUDOWA
3/KNNR 6 Wyréwnanie istniejgcej podbudowy mieszanka zasadniczg 0+31,5 mm za- m3
d.2|0107-02 geszczang mechanicznie o $redniej grubosci 10 cm
[128*3,2*0,10]
40.9 m3 40.900
RAZEM 40.900
3|45233120-6 |NAWIERZCHNIA
4/KNNR 6 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych asfaltowych o grubosci po |m2
d.3/0308-01 zageszczeniu 4 cm
[128*3]
384 m?2 384.000
RAZEM 384.000

Norma PRO Wersja 4.62 Nr seryjny: 36453




