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SCHEMAT ORGANIZACJI RUCHU DTROGOWEO
POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE NAWIERZCHNI
ROBOTY SZYBOPOSTEPUJACE
OBSZAR ZABUDOWANY

A-12¢c
tymczas

A-28
tymczas
B-33
tymczas
A-12b
tymczas
A-14
tymczas
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UWAGA:
Znaki pionowe A-12b i A-12c nalezy stosowac
naprzemiennie, w zaleznosci od prac wykonywanych
na lewej lub prawej potowie jezdni

Inwestor:

Gmina Gotymin-Osrodek, ul. Szosa Ciechanowska 8, 06-420 Gotymin-Osrodek

Obiekt: i j
ul. Klonowa w Gotyminie-Osrodku

Temat opracowania:

Przebudowa ulicy

Nazwa rysunku:

SCHEMAT OZNAKOWANIA - ETAP 1

Projektant: Nr uprawnien: Nr rysunku:

Wojciech Zubiel 2

Branza: Skala:

Inzyniera ruchu

Stadium:
Proj. budowlany

Data:
15.12.2013 . b/s




