SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwiazanych z przebudowa drogi gminnej 118213 E Rybka Sokolska — Rybka
Lututowska na dzialce nr 6 - dlugos¢ odcinka 700 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla
robot objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

D.01.01.01.Odtwarzanie trasy i punktéw wysokosciowych drog w terenie rowninnym.
D.01.02.04. Rozbiérka elementow drog.

D.02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruncie kat. I-V

D.02.03.01. Wykonanie nasypow

D.03.01.01. Przepusty pod korona drogi

D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem

D.04.03.01.0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych.

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D.04.08.04 Wyrownanie podbudowy.

D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy caltosé
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czesé stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel). '
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dlugo$¢ mostu - odleglo$é miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow fukowych z nadsypka - odleglos¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi Jjezdni
drogowej.



1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz  zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkods terenowsg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. Jezdnia - cze$< korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.12. Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - czesé obiektu oparta na
podporach mestowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kolowego, pieszego.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi
1 skarpami rowdw.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronam,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena
jakosci materialdw oraz robét.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne =z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacii

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych,

b) Warstwa wiaZaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa, $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢é¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.
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e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw,

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spehiajaca, obok funkcji nosnych,
funkgje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sic do
nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokofciowe i geomelryczne rozwinigcie na plaszczysnie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i kizewow. Pas drogowy moze rOwniez obejmowacd
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowiska
przed uciazliwoéciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie
pojazdow, umieszczenia urzadze bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podloze - grunt rodzimy [ub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania,

1.4.27. Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.30. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parameiréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej,

stuzace do przepfywu malych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kolowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.



1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.35. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sie z pefnej sciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37. Rozpigto$c teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego,

1.4.38. Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtosé migdzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje
calkowita szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.39. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni {nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegllnych rodzajow ruchu oraz szeroko$é¢ chodnikéw mierzona w éwietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolcjowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43, Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng calo§é
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolna do samodzielnego spefnienia przewidywanych
funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu rob6t zwigzanych z
budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren  budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi  uzgodnieniami  prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspéhrzedne punktow gtownych trasy oraz reperdw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koficowego robét. Uszkodzone Ilub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacia projektows, i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czgi¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.



W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich waznogei wymieniona w |, Ogélnych warunkach umowy”’.

Wykonawca nie moze wykorzystywad bledow b opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacia
projektowa i ST.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacijg
projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawey.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a}  Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod
ruchem’)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia
i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykenawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb
1 postepu robot projekt organizacii ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapoty, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoscl w dzieh i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzema
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wladcicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji  dostarczonych mu  przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacit i urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakoficzenia robét (do wydania
potwierdzenia zakofczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.



2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materialow

Materialy wykorzystywane na budowie powinny posiada¢ orzeczenie wydane przez
Laboratoria Drogowe, potwierdzajace ich przydatnoéé do wykonywania robét, zgodnie z
przewidziana technologia, a takze inne dowody jakosci, takie jak : atesty, wyniki testow
prowadzonych w  laboratoriach wykonawcy. Wszystkie materialy, na ktére nie ma polskich
norm PN lub BN musza posiadaé dokument wydany przez Instytut Badawczy Drég i Mostow
pt. ,.Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym”. Za
jakos¢ zastosowanych materiatow odpowiedzialny jest Wykonawca robét. Materiaty
przeznaczone do wbudowania podlegajg akceptacii przez Inspektora nadzoru. W przypadku
stwierdzenia, ze¢ materialy nie odpowiadaja, wymogom, nalezy zabronié ich wbudowania oraz
usunaé z budowy, a wybudowane odcinki rozebraé.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzcbne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$é i
wiasciwosé do robét i byly dostegpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenuy
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynicrem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawece.

3. SPRZET

Stosowany na budowie sprz¢t powinien by¢ sprawny technicznie, zad jego parametry
zapewnia¢ wykonawstwo robdt, zgodnie z rezimem technologicznym i kryteriami jakogci.
Sprz¢t nalezy wyposazy¢ w sygnalizacie $wietlno-blyskows, barwy zohej, widoczng z
odleglosci 150 m przy dobrej przejrzystoici powietrza.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania Jedynie takich §rodkéw transportu, kidre
nie wplyna niekorzystnie na jakosé wykonywanych tobot i wihasciwosci przewozonych
materialow. Pracujace na budowie §rodki transportowe muszg by¢ w pehni sprawne
technicznie, zaakceptowane do przewozu danego asortymentu materialoéw przez Inzyniera.
Zdolnos¢ przewozowa dostosowana do wydajnosci maszyny wiodacej.

Wykenawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnoéé z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokoSci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera. ,

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczenu i
wyznaczaniu  robot zostana, jedli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét Ilub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnodci za ich doldadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacii ub odrzucenia materiatow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformulfowanych w dokumentach umowy, dokumentacii



projektowej i w ST, a takie w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badad materialow i robot. W czasie wykonywania robét nalezy scisle
przestrzega¢ obowiazujacych reziméw technologicznych.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozZniej niz w czasie przez niego
WyZnaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytulu pomosi Wykonawca. Wykonawea powinien opracowac projekt
organizacji robét i harmonogram budowy uwzgledniajacy wszystkie warunki realizacji robot
Jorganizacja ruchu na drodze, oznakowanie robot/

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkow Wykonawey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosei, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawiera¢:

a) cze$¢ ogblng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

-bhp,,

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$é i terminowo$¢ wykonania poszezegolnych

elementow robot,

- system (sposéb i procedurg¢) proponowanej kontroli i sterowania jakosdcig

wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium

whasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

- spos6b oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badar laboratoryjnych, zapis pomiarow,

nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych

korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi;
b) czes¢ szczegdtowa, opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi

oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku

materialow, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrats ich wiasciwosci w czasie

transportu,

- 8poséb i procedure pomiardw 1 badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw materiatow,

wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementdw robot,

- 3posdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom. |
6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zalozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,



zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badah materialéw oraz
robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzad pomiary i badania materialéw oraz robdt z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentagji projektowej i ST

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
Jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwosc¢ udzialu w pobieraniu probek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z Wwymaganiami norm.
Badania, pomiary i kontrole nalezy przeprowadzaé w nastgpujacych fazach:

A/ badania i kontrole przed przystapieniem do wykonania robot — realizowane
przez Wykonawce przy udziale Inzyniera.

B/ badania, pomiary i kontrole wykonywane podczas prowadzenia robot —
polegajace na sprawdzeniu na biezaco przez Inzyniera jakosci uzywanych przez Wykonawce
materiatéw, zgodnosci wykonywanych robét z projektem i wymogami ST.

C/ badania i pomiary wykonywane po zakofczeniu robdt — dokonuje Inzynier
wspolnie z wykonawca.

6.5. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik  budowy jest wymaganym dokumentem prawnym  obowiazujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoéé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dziemniku budowy bedzie opatrzony data Jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienta i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beds oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. '
(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciggly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne



Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci Iub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda,
gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig
zataczniki do odbioru robot. Winny byé udosteprione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
naste¢pujace dekumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) protokoly odbioru robét,

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera 1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projekiowa w jednostkach ustalonych w kosztorysie oraz rzeczywista ilogé
wbudowanych materiatéw. Obmiar robdt winien uwzgledniaé zakres robot objetych umowg
oraz roboty dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych koniecznosé wykonania zostala
uzgodniona w czasie wykonawstwa robot pomiedzy Wykonawes i Inzynierem. Obmiaru
robot dokonuje wykonawca w sposédb okrelony w umowie /warunkach kontrakiu/.
Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie okre§lonym w umowie.
Wyniki obmiaru nalezy poréwnaé z dokumentacja projektowo-kosztorysowa w celu
okreslenia roznic w ilosci robét i materialow.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostateczoym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb
zrozumialy 1 jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalei odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
<) odbiorowl ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér rebét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbitr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
Jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng, zakryciu. Ustalenia
dotyczace odbioru Inzynier dokumentuje wpisem do dziennika budowy.

8.3. Odbiér czgSciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakodci wykonanych czedci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét, Qdbioru robét
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej occenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawee wpisem do  dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnoscei Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe;
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacia projektowa i ST.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakodé wykonywanych robot w
poszczegbinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa
1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$é
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach UMowy.

8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowad nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektows podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacii umowy,
2. recepty i ustalenia technologiczne,
3. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaly),
4, wyniki pomiardéw kontrolnych oraz badan i oznaczes laboratoryjaych, zgodne z ST, i ew.
PZ],
5. deklaracje zgodnosci tub certyfikaty zgodnosei wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
ew, PZ],
6. opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZ],
7. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét 1 sieci uzbrojenia terenu,
8. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem  przygotowania
dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 , Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaws platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarows ustalong dla dangj pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosei jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w dancgj pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sig na jei wykonanie, okredlone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda, ob ejmowac;

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00,00.00

Kogzt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.z 2003r. Nr.207,p0z.2016,z pdzn.
zm.).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 7 dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyinej (M.P.Nr 2 z 1995 I., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2004r. Nr 204, poz 2086 z
poZniejszymi zmianami).



D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
1 PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementow drog, ogrodzen i przepustow

przy przebudowie drogi gminnej 118213 E Rybka Sokolska — Rybka Lututowska na
dzialce nr 6 — dlugo$¢ odcinka 700 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST)) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych
z rozbidrka:
~ warstw nawierzchni,
— kraweznikéw
— chodnikow
— przepustow
— ogrodzefi

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogoblne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”
pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
D-M-00.00.00 , Wymagania og6ine” pkt 2. '
2.2. Ewentualne rusztowania robocze przy rozbibrce przepustow moga by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych



3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania detyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka clemeniow drég, ogrodzef i przepustow
moze by¢ wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolaym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t pedano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drdg, ogrodzen i przepustéw obejimuja usuniecie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnic z dokumentacja
projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie hub recznie w sposéb okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarck drogowych,
nalezy spehni¢ warunki okreslone w ST D-05.03.11 , Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzeh. O ie uzyskane elementy nie staja sie wlasnogcia
Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce okredlone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnodcia Wykonawey, powinny byé
usunigte z terenu budowy.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady koniroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robét rozbiérkowych

Kontrola jakodci robét polega na wizualng] ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiotkowych oraz sprawdzenin stopmia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady ocbmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementow drég jest:
— dla nawierzchni z masy bitumicznej - m” (metr kwadratowy) - 24,00
— dla podbudowy z kruszywa —m2 — 35,20
— dla czgsici przelotowych przepustow mb — §r.300mm 6,5 ; §r.400mm 10,60
- dla ogrodzenia z siatki — mb
— dla kraweznikow betonowych — mb
— dla chodnika z plyt betonowych - m2
— dla obrzezy 8x30 — mb
— dla studmi rewizyjnej — 1 kpl

3. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plainosci podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki nawierzchni,
~ wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiodrki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z
ulozeniem na poboczu,
— zatadunek 1 wywiezienie materialoéw z rozbiorki nawierzchni:
— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikow
- odkopanie kraweznikow,
- zerwanie podsypki cementowo piaskowej i ew. taw



- zatadunek 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki
- wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
¢) dla rozbidrki chodnikow
- reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie 1 zerwanie
- zerwanie podsypki
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki
- wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
d}) dla rozbiorki studni rewizyjnej
- odkopanie studni, fundamentdw, faw, umocnien
- ew. ustawienie rusztowan i ich pdzniejsze rozebranie
- rozebranie elementéw studni
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki
- zasypanie dofow
- uporzadkowanie terenu
e) dla rozbiorki ogrodzenia
- demontaz elementow ogrodzenia
- odkopanie i wydobycie shupk6w wraz z fundamentem.
- zasypanie dotéw po slupkach z zageszczeniem 1s=1,00
- zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki
- uporzadkowanie terenu rozbiérki

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH 1-V KATEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykanania i odbioru wykopéw w gruntach I-V kategorii przy przebudowie drogi gminnej

118213 E Rybka Sokolska — Rybka Lututowska na dzialce nr 6 — dlugosé¢ odcinka
700m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzemia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacii drog.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami
1.4.1. Gicbokos¢ wykopu — odleglos¢ miedzy terenem a osia koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.
1.4.2. Wykop plytki — wykop ktédrego glebokosé jest mniejsza niz Im.
1.4.3. Wykop sredni — wykop ktérego gleboko$é jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
1.4.4. Wykop gleboki — wykop o glebokosci przekraczajacej 3m

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektowa , ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogélne wymagania 1 ustalenia dotyczqce sprzetu okreslono w ST D-00.00.00.
»Wymagania ogélne. Roboty ziemne zwiazane z wykonaniem wykopéw prowadzone beda
recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego.



4. TRANSPORT

Ogélne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-00.00.00.
Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robét. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety, aby
umozliwi¢ odplyw wod z wykopu. Wody opadowe nalezy odprowadzié rowami poza teren
robét. Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnoéci
okreslonych w p. 5.3. Grunt z wykopu przeznaczony na wbudowanie w nasyp.

5.2. Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych robét ziemnych powinno
spelniaé wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (I,). Jezeli
grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggsei¢ do wartodel Is.

Jezeli wartosci wskainika zageszczenia nie moga byé osiagniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podia¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia.
Mozliwe do zastosowania Srodki, o ile nie sa okreSlone w ST, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3 Dokladnos¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nic moze by¢é
wigksze niz 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie
moze przekracza¢ +lem oraz —3cm. Maksymalna glebokodé wkleénigé na powierzchni
wykopu nie moze przekracza¢ 10cm przy pomiarze tatg metrows, albo powinny byé spelnione
wymagania dotyczace rownosci okreslone przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSei robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 pkt 6,
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie  wykonania wykopdw  polega na  kontrolowaniu  zgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST.
W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrocié na:
) odspajanie gruntdéw w sposob nie pogarszajacy ich whasciwosci,
b) zapewnienie stateczno$ci skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,
d) dokfadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykoficzenie),
¢) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie
5.2

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu i uwzglednia

nizej wymienione elementy skladowe obmierzane wg innych jednostek: m2- -plantowanie
skarp 1 dna wykopow

Calkowita objetosé wykopu jest obliczana z przekrojow poprzecznych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00. pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00. pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zageszczenie powierzchni wykopu |
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji
technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie |
wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
rekultywacje terenu.

9.3. Szezegélowe warunki platnosci obejmuja

10.

- wykopy mechaniczne z transportem samochodami samowytadowezymi na odl. 2 km
( ukop) z wbudowaniem w nasyp — 147,00 m3 — pobocza

- wykopy mechaniczne na odktad pod przepusty — 12,80 m3 z ponownym zasypaniem —
8,00 m3.

- wykopy mechaniczne poprzeczne—

- wykopy mechaniczne z transportem samochodowym na odl 1 km na odktad —

- wykopy mechaniczne z transportem samochodowym na odl.! km na odklad w celu
zasypania rur na zjazdach —

- plantowanie skarp i dna wykopdw —

PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST D-00.00.00. pkt 10.



SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D -02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nasypéw przy przebudowie drogi gminnej 118213 E Rybka
Sekolska — Rybka Lututowska na dzialce nr 6 — dlugosé odcinka 700 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie przebudowy drogi i obejmuja wykonanie nasypow.

1.4, Okreslenia podstawowe
Podstawowe okredlenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
L.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypéw

Grunty i materialy do budowy nasypéw podaje tablica 1 w ST 02.03.01
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéw powinny spetnia¢ wymagania
okreflone w PN-8-02205 [4].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetun

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-02.00.01
pkt 3. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem nasypow prowadzone beda przy uzyciu
dowolnego sprzetu mechanicznego, po zatwierdzeniu przez InZyniera.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 5.
5.2. Ukop i dokop
5.2.1. Migjsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera i tak dobrane
zeby zapewni¢ przewoz lub przemieszczanie gruntu na jak najmniefszych odleglosciach.

5.3. Wykenanie nasypow
3.3.1. Wybdr gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybor gruntéw i materialéw do wykonania nasypdw powinien by¢ dokonany z
uwzglednieniem zasad podanych w punkcie 2.

5.3.2. Zasady wykonania nasypéw
5.3.2.1. Ogélne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu warunkéw w punkeie 5.3.3.1
Ogblne zasady wykonywania nasypow ST D-02.03.01.

5.3.3. Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obrgbie przepustéw nalezy wykonywaé jednoczesnie z obu stron przepustu
z jednakowych, dobrze zaggszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza sie wykonanie
przepustow z innych poprzecznych elementéw odwodnienia w przekopach (wecinkach)
wykonanych w poprzek uformowanego nasypu. W tym przypadku podczas wykonania
nasypu w obrebie przekopu nalezy uwzgledni¢ wymagania okredlone w p. 5.3.3.6.
ST D-02.03.01

5.3.4. Wykonywanie nasypow w ckresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwag, jezeli wilgotno$é gruntu przekracza wartosé
dopuszczalna, to znaczy jest wicksza od wilgotnosei optymalnej o wigce] niz 10% jej
wartoscl.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukfadaé nastepnej warstwy
grunty.

5.3.5. Zageszczenie gruntu
5.3.5.1, Ogolne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢ zageszezona z
zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych
warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczaé od krawedzi nasypu w kierunku jego
osl.

5.3.5.2. Grubo$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejsé Maszyny zageszczajacej
zaleca sig okresli¢ dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi
w punkcie 5.3.4.5. STD 02.03.01.

5.3.5.3. Wilgotno$é gruntu



Wilgotnosé gruntu w czasie zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej,
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

5.3.5.4. Wymagania dotyczace zageszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialow, zaggszczenie warstwy nalezy
okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaznika zageszczenia zgodnego z tablica nr 4 ST D
02.03.01.

5.4. Odklady
5.4.1. Warunki ogblne wykonania odldadow

Roboty oméwione w tym punkcie dotycza postepowania z gruntami lub innymi
materiatami, ktdre zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopow, a ktore nie beds,
wykorzystane do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasg drogowa.

Grunty lub inne materiaty powinny by¢ przewiezione na odklad, jezeli:

a) stanowig nadmiar objetosci w stosunku do objetosci gruntdw przewidzianych do
whbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystania w innych pracach, zwiazanych z
budows trasy drogowej,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robit
Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw
6.2.1. Rodzaje badan i pomiarow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5.3 ogdlnej specyfikacji D-02.03.01 i w
dokumentacji projektowej.

Szczegodlng uwage nalezy zwrocié na:

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.2.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow

Badania przydatnodci gruntéw do budowy nasypu powinny byé przeprowadzone na
probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny,
pochodzacej z nowego Zrodta, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m’. W kazdym
badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wlasciwosci podane w ogélnej specyfikacji D-02.03.01
punkt 6.3.2

6.2.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowodci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu
wykona¢ zgodnie z punktem 6.3.3 ogdlnej specyfikacji D-02.03.01,
6.2.4. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu
a) Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu

zgodnoéci wartoscl wskaznika zageszczenia T, lub stosunku modutéw odksztatcenia z
warto$ciami okreslonymi w p. 5.3.1.2 i p. 5.3.4 4 ogolnej specyfikacji D-02.03.01.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlue zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa, jest m® (metr szescienny) wykonanego nasypu i uwzglednia
nizej wymienione elementy sktadowe obmierzane wg innych jednostek: m2 — plantowanie
skarp i korony nasypu.

Objetosé nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie
obliczeh z przekrojéw poprzecznych,

nasypy formowane recznie z zageszczeniem ubijakami mechanicznymi — 147,00 m3 —
pobocza.

- plantowanie skarp i korony nasypow —

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® nasypow obejmuje:

— prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki
transportowe,

~ transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

— zZageszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- rekultywacjg dokopu i terenu przyleglego do drogi,

- odwodnienie terenu robot,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastepnic ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaf laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych pedanc w OST D-02.00.01.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D —03.01.01
PRZEPUSTY POD KORONA DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbicru robot zwiazanych z wykonywaniem przepustéw pod korona drogi oraz
scianek czolowych jako samodzielnych elementéw przy przebudowie drogi gminnej
118213 E Rybka Sokolska — Rybka Lututowska na dzialce nr 6 — dlugo$¢ odcinka 700m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem przepustéw pod koronma drogi, scianek czotowych jako
samodzielnych elementéw oraz rurociggu.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej ST sq zgodne z obowigzujgeymi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 »wWymagania
ogolne” pkt 1.5,

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za zgodnosc z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu i rurociagu, objetych niniejsza
ST sa;
- rury zelbetowe prefabrykowane wg katalogu ,Prefabrykowane przepusty rurowe,
obcigZenie klB/A wg PN-85/S-10030 Biuro Projektowo - Badawcze Drog i Mostoéw
TRANSPROJEKT-WARSZAWA-19931".  Prefabrykowane zelbetowe elementy rurowe
powinny posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i
mostowym.



- beton - B 30 prefabrykaty, écianki czolowe, przepusty, skrzydelka. Beton do konstrukeji

przepustow betonaowych musi spetnia¢ wymagania wg PN-B-06250[8]

- materialy na lawy fundamentowe — kruszywo tamane

- materialy izolacyjne — liny konopne mnasycone bitumem / uszczelnienie stykow
prefabrykatéw/, papafizolacja stykow prefabrykatéow/ wg BN-79/6751-01 fub BN-88/6751-
03, abizol /gruntowanie prefabrykatow i glowic, lepik bitumiczny na goraco asfaltowy wg
PN-58/c-96177 /izolacja prefabrykatow i glowic/

— deskowanie konstrukcji betonowych i zelbetowych,

— kamien tamany do $cianek czotowych.

- glina

- grunt zasypki — powinien by¢ niewysadzinowy, mozliwie jednorodny o gr. ziarn mie
przekraczajacych $r.30 mm.

Materiaty maja posiada¢ $wiadectwo dopuszezenia do stosowania oraz atest producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania przepustéow
Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustu, rurociagu i $cianki czotowe;j
powinien wykaza¢ si¢ mozliwodcia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— koparki do wykonywania wykopdw glebokich,
— sprzgtu do recznego wykonywania plytkich wykopow szerokoprzestrzennych,
— zurawi samochodowych,
betoniarele,
— innego sprzetu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania detyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 4.

Materialy moga byé¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je
ustawia¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscia przesuwania ich podczas transportu. Srodki transportu zaakceptowane przez
Inzyniera.

Do wykonania nawierzchni jak w .04.04.04.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagaria ogdlne”
pkt 5. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacii projekt organizacji i harmonogram
robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane przepusty.

5.2. Zakres wykonywanych robét

- oznakowanie robot
- wykonanie wykopu /pogtebienie wykopdw po rozbidree przepustow/
- dowdz i sktadowanie materiatéw na miejscu budowy



- wykonanie fundamentu z kruszywa lamanego grub. 20cm pod elementy rurowe
przepustu i rurociagu

- ulozenie prefabrykowanych elementéw rurowych

- wykonanie fundamentu pod $cianki pionowe glowic przepustu z betony B 30

- wykonanie $cianek pionowych z betonu B 30. Deskowanie nalezy wykonaé z elementow
drewnianych, metalowych tub innych /zgodnie 7z norma BN-74/8935-04/

- wykonanie izolacji. Styki nalezy pomiedzy prefabrykatami przykryé opasks z papy
szerokosei 20 cm. Prefabrykaty 1 glowice od strony nasypu nalezy zagruntowaé abizolem
i dwukrotnie pomalowaé lepikiem bitumicznym. Jako warstwe ochronng nalezy wykonaé
warstwe dobrze wyrobjonej gliny gr. 10 cm.

- wykonanie zasypki nalezy wykonywaé roéwnomiernie i réwnoczeénie z obu stron
przepustu. Zasypka powinna by¢ wykonana warstwami gr. 10 cm bardzo staranmie
zageszezonymi wg BN-72/B-8932-01 /wskaznik zageszczenia 1,0/

- wykonanie nawierzchni.

- umocnienie wlotow i wylotow przepustu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéblne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D- -00.00.00 »Wymagania ogdlne”
pkt 6.
Materialy maja posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do stosowania oraz atest
producenta , powinny by¢ rowniez zaakceptowane przez inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiarua robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D -00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu o $rednicy 400 mm — di. 7,0+9,0 m
- 600 mm — dl. 8,0 m

~ obudowa betonowa wlotu i wylotu przepustow — 6 szt.

8. ODBIOR ROBOT
8.1, Ogélae zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D -00.00.00 , Wymagania 0golne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg
pkt. 6, daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja.
— wykonanie wykopu,
- wykonanie law fundamentowych,
- wykonanie deskowania,
- wykonanie izolacji przepustu.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D -00.00.00

»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuije:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
dostarczenie materiatow,
wykonanie taw fundamentdw 1 ich pielegnacie,
wykonanie deskowania,
montaz konstrukeji przepustu wraz ze Sciankami czolowymi oraz rurociagu
rozebranie deskowania,
wykonanie izolacji przepustu,
wykonanie zasypki z zageszczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacia projektowa,
umocnienie wlotow i wylotow,
uporzadkowanie terenu,

Cena 1 szt. scianki czolowej, przy samodzielnej jej realizacji, obejmuje:
roboty pomiarowe 1 przygotowawcze,
wykonanie wykopéw,
dostarczenie materialéw,
wykonanie §cianki czotowej:

a) w przypadku dcianki betonowe;j

- ew. wykonanie deskowania 1 pdZniejsze jego rozebranie,

- ew. zbrojenie elementdw betonowych,

— betonowanie konstrukeji fundamentu, $cianki i skrzydetek lub montaz elementow z

prefabrykatow,
b) w przypadku $cianki z kamienia
- roboty murowe z kamienia famanego,
dla wszystkich rodzajow scianek czotowych:

- wykonanie izolacji przeciwwilgotnoséciowe;,

- zasypka scianki czotowej,

- ew. umocnienie wlotu i wylotu,

— uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

2.

PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i
zastosowanie wg whasnosci fizyczno-mechanicznych

PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiaréw elementéw budowlanych z betonu

PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasiakliwo$ci wodg

PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczenie mrozoodpornoéci metoda
bezposrednia

PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzymatosci na $ciskanie

PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na tarczy
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12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.

19.

20.
21.

22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.
35.

36.
37.

38.

-

39.
40.
41.

42.

SRR

PN-B-06711
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06261

PN-B-06262

PN-B-06712
PN-B-06714-12

PN-B-06714-13

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-34

PN-B-11112

PN-B-14501
PN-B-19701

PN-B-23010
PN-B-24622
PN-B-32250
PN-C-96177
PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-93215
PN-M-82010
PN-M-82121
PN-M-82503
PN-M-82505
PN-5-02205
BN-87/5028-12

BN-88/6731-08
BN-67/6747-14

BN-79/6751-01
BN-88/6751-03
BN-69/7122-11
BN-74/8841-19

BN-73/9081-02

Boehmego

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

Beton zwykly

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
Nieniszczace badania konstrukeii z betonu. Metoda
ultradzwickowa badania wytrzymatoéci betonu na sciskanie
Metoda sklerometryczna badania wytrzymalosci betonu na
sciskanie za pomoca miotka SCHMIDTA typu N
Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci
zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoéci pylow
mineralnych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skladu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci
Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczenie reaktywnosci
alkalicznej

Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych

Zaprawy budowlane zwykle

Cement. Cement powszechnego uzytku Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco
Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

Tarcica iglasta ogblnego przeznaczenia

Tarcica lifciasta ogolnego przeznaczenia

Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

Podkdadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych
Sruby ze tbem kwadratowym

Whkrety do drewna ze tbem stozkowym

Whkrety do drewna ze tbem kulistym

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim,
okragtym i kwadratowym

Cement. Transport i przechowywanie

Sposoby zabezpieczenia wyrobdw kamiennych podczas
transportu

Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na
ta$mie aluminiowej

Papa asfaltowa na welonie z wlokien szklanych

Plyty pil$niowe z drewna

Roboty murowe. Mury z kamienia naturalnego. Wymagania i
badania przy odbiorze

Formy stalowe do produkcji elementow budowlanych z
betonu kruszywowego. Wymagania i badania



10.2. Inne dokumenty

43 Instrukcja ITB 206/77. Instrukcia stosowania pytow lotnych do betonéw kruszywowych.

44 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. IRDIM - 1994 ¢,

45 Wymagania 1 zalecenia dotyczace wykonywania betonéw do konstrukeji mostowych.
GDDP, Warszawa, 1990 r.

46 Katalog: Przepusty drogowe. Typowe clementy przepustéw rurowych. Ministerstwo
Komunikacji — Centralny Zarzad Drég Publicznych — Warszawskie Biuro Studiow i
Projektéw Transportu Drogowego 1 Lotniczego — Warszawa 1963 .

47 Katalog: Prefabrykowane przepusty rurowe. Obciazenie kl. B/A wg PN-85/$-10030.
Biuro Projektowo-Badawcze Drog i Mostéw TRANSPROJEKT — WARSZAWA.
Warszawa 1993 r.



D-04.01.01

KORYTO WRAZ 7 PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszezaniem podloza gruntowego przy przebudewie drogi gminnej 118213 E Rybka
Sokelska — Rybka Lufutowska na dzialce nr 6 — dlugos¢ odcinka 700 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia r1obdt
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do wlozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi  polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D -00.00 00 , Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robéot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D -00.00.00 »Wymagania og6ine”
pkt 1.5,
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$é z
dokumentacja projektowa ST i poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogbine wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D -00.00.00 »Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta 1 profilowania podloza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek uniwersalnych z ukodnie ustawianym lemieszem:
— koparek z czerpakami profilowyni (przy wykonywaniu waskich koryt),



— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci
gruntu podtoza. Sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D -00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét pedano w ST D -00.00.00 »Wymagania ogoine” pkt5.
5.2, Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien preystapié do  wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszezenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszozania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podiozu nie moze
odbywaé si¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwsze] warstwy
nawierzchni. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane
profilowanie i zageszczanie koryta.

5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, 1. whbudowany w nasyp lub odwieziony na
odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre§lonymi
wpkt 5.4

5.4. Profilewanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczef. Nalezy rowniez sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié do jego zageszczania.
Zaggszezanie podloza nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszezenia zgodnie z
BN-77/8931-12 [5]. Jakiekolwiek nierownosci powstale przy zageszczaniu powinny by¢
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.



3.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podioza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ulktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez rozlozenie folii ub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakesci robot

Ogolne zasady kontroli jakoci robot podano w ST D -00.00.00 , Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robdt
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badaf i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta oraz  wyprofilowanego podloza gwarantujaca zachowanie wymagan
Jakosci robot Wykonawca powinien prowadzié w czasie robét systematycznie.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00 , Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta —
226,60

Profilowanie i zaggszezenie podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni m2 koryta —

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D -00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D -00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obeymuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonege gruntu na érodki transportowe i odwiezienie na odktad
Iub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,



~ utrzymanie koryta lub podioza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoéci
17

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Qznaczanie modubu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie phyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fatgq

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikagji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukeyjnych nawierzchni przy
przebudowie drogi gminnej 118213 £ Rybka Sokolska — Rybka Lututowska na dzialce nr 6 —
dlugod¢ odcinka 700m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obj¢tych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z oczyszczeniem 1 skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem
nastepne] warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi  polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D -00.00.00 »Wymagania ogblne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropienin warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa;
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— upiynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 3%
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [51,



— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [31,
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgody Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5]-
Wymagania dla astaltow drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4. Zuzycie lepiszezy do skropienia

Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszezy do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszeza Zuzycie (kg/m”)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i
stanu jej powierzehni i zaakceptowane przez Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D -00.00.00 ,»Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszozania warstw nawierzchni, powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— szczotek mechanicznych,
— sprezarek,
— zbiomikéw z woda,
— szczotek recznych.

3.3. Sprzgt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszeza. Skrapiarka
powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i
regulowanie nastgpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotow pompy dozujacej lepiszeze,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

— wysokodci i dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza..

Wykonawca powinien posiadaé aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancja = 10% od ilosci
zalozonej.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podanc w ST D -00.00.00 » Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych,
posiadajacych izolacj¢ termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe 1
zabezpieczonych przed dostepem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach,
beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaly pod wpltywem
emulsfi i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do
transportu Iub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawieral resztek
mnych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D -00.00,00 »Wymagania ogolne”pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszezente warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materialu, brudu, blota
i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ciSnieniem. W
miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek recznych.

3.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze
nastapi¢ dopiero po wyschnieciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych
nawierzchnia meze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczaé sie po akceptacji przez Inzyniera jej
OCZySZczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w
miejscach trudno dostepnych recznie (za pomocy weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miescié sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszezy przy skrapianin

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 ™
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsj¢ nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajace;j wymagana lepkosé.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podanc w ST D -00.00.00 , Wymagania 0gdlne”
pkt 6.



6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien przeprowadzi¢ prébne
skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okredlenia
wymaganej ilodci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidziane] do
skropienia.

6.3, Badania w czasie robot
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byé oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca
powinien kontrolowa¢ dla kazdej dostawy whasciwosci lepiszezy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

- Kontrolowane Badanie
Lp. R I . .
P odzaj lepiszeza wihasciwosci wedlug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkos¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszeza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej
w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i
kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D -00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa, jest:
- m’ (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni — 2013,40 m?
- m” (metr kwadratowy) powierzchni skropionej — 2235,00 m?

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i
wymaganiami Inzynicra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PEATNOQSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D -00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m* oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie kazdej nize) polozonej warstwy konstrukeyjnej nawierzchni z

ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczeh.



Cena 1m’ skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,
— podgrzanie lepiszcza do wymagane] temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracii asfaltéw
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni
drogowych
10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilodci rozkladanego lepiszeza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z diia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994 r.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotern niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoblne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie przy przebudowie drogi gminnej 118213 E Rybka Sokolska — Rybka Lututowska na
dziakce nr 6 - dhegosé odcinka 700 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna {(ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalema zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy = kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1.4, OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - Jjedna Iub wiecgj
warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostale okreglenia podstawowe sa zgodme z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami eraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 , Podbudowa kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 1.4.
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1.5. Ogdlne wymagania detyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace tobdt podano w ST D-04.04.00 SPodbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2,

2.2. Rodzaje materialéw

Materialem do wykonamia podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek
gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarrienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w ST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelniaé wymagania okreslone w ST D-04.04.00 , Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3.SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogétne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonamia robét podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-
04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.



5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-
04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczamia mieszanki podano w ST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile prrewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonaé odcinki probne,
zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.04.00 _Podbudowa 7 kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreglonym w ST D-
04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakesci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonad badaria kruszyw,
zgodnic 7 ustaleniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robdt

Czgstotliwos¢ oraz zakres badai i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano
w ST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa 7
kruszyw. Wymagamnia ogélne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w
ST D-04.04.00 ,,Podbudewa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
- warstwa dolna gr. 15 cm — 371,20 m2
- warstwa gérna gr. 10 cm — 2013,40 m2
- warstwa gérna gr. 8 cm - 361,60 m2

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa =z kroszyw,
Wymagania ogdlne™ pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® podbudowy obejnmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rebot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanic mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
- rozloZzenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
— preeprowadzenic pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w  specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa kruszyw,
‘Wymagania ogolue” pkt 10.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.08.04

WYROWNANIE PODBUDOWY TLUCZNIEM

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podiuinego
podbudowy duczniem przy przebudowie drogi gminnej 118213 E Rybka Sokolska - Rybka
Lututowska na dzialce nr 6 — dlugosé odcinka 700m.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techmiczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania podbudowy tHuczniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmienngj gruboéci ukladana na istniejacej
warstwie w celu wyréwnania jej nieréwnogci w profilu poprzecznym i podluznym.

1.4.2. Pozostale okreSlenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjiami podanymi w ST D-M-00.90.00 ,Wymagania ogodine” pkt 1.4 oraz w ST
D-04.04.04 ,,Podbudowa z tiucznia kamiennego” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materialGw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania
podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyrdwnania podbudowy thiczniem

Do wyréwnania podbudowy thuczniem nalezy stosowad materialy speiniajace
wymagania okresione w ST D-04,04.04 , Podbudowa z thucznia kamienne 207 pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogélre wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetn podano w ST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania wyrdwnania podbudowy thiczniem Wykonawca powinien
dysponowac sprzetem okreslonym w ST D-04.04.04  Podbudowa z thicznia kamiennego”
pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport thicznia i Klifica do wykonania wyrownania thuczniem powinien
spelnia¢ wymagania okreglone w ST D-04.04.04  Podbudowa z thicznia kamiennego” pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robdét podano w ST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogolne” pkt 5.



5.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnania tluczniem

Przed przystapieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia podbudowy
powinna zostat oczyszczona z wszelkich zanieczyszczeh, zgodnie z ST D-04.03.01
»Oczyszczenie 1 skropienie warstw konstrukeyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy thuczniowej lub podbudowy z kruszyw przewidziana do
wytbwnania, powinna zosta¢ przed uldadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowana na
glebokos¢ 7 cm. W miejscach gdzie grubosé warstwy wyrownawczej jest mmnigjsza od
grubosci minimaingj warstwy wyrownawczej, istniejaca podbudowe nalezy wzruszy¢ na
taka glebokos¢, aby wraz z preewidywans warstwa wyrdwnawczg zapewnita po
zageszezeniu jej stabilnosc.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposob umozliwiajacy wykonanie
wyréwnania podbudowy zgoduie z dokumentacia projektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania wyréwnania podbudowy powinny
by¢ wezesniej przygotowane, edpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot
przez Wykonawce.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach r6wnoleglych do
osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow tub
szpilek powinno umozliwia¢ naciagpiecie linki do wytyczenia robét w odstepach nie
wiekszych niz co 10 m.

Po wytyczenin wyréwnania podbudowy nalezy ustawié wzdhuz istnicjacej
podbudowy prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one scigle warstwg wyrownawcza
podbudowy w stanic niczageszczonym. Prowadnice winny byé ustawione stabilnie, w
spos6b wykluczajacy ich przesuwanie si¢ w czasie vkladania i zageszczania krnszywa.

5.3. Whudowanie i zaggszczenie kruszywa

Minimalna grubos¢ uktadanej warstwy wyréwnawezej z thucznia nie moze by¢ po
zageszezeniu mnigjsza od najwigkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwe
wyrownawczq z thicznia uklada sie wedlug zasad okredlonych w ST D-04.04.04
~Podbudowa z tlucznia kamiennego” pkt 5.

5.4, Odeinek probay

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prébuy,
zgodnie z okredlonymi zasadami w ST D-04.04.04 ,Podbudowa z thicznia kamiennego”
pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogoélne zasady kontroli jakosci robat

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapicniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w ST D-04.04.04 . Podbudowa z ttucznia kamiennego” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiaréw w czasie wykonywania wyrownania
podbudowy podano w ST D-04.04.04 , Podbudowa z ftucznia kamiennego” pkt 6.

6.4 Wymagania dotyczace cech geometryeznych wykonanego wyréwnania
podbudowy

Czgstotliwos¢  oraz  zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych
wykonanego wyréwnania powinny by¢ zgodne z okreslonymi dla podbudowy w ST
D-04.04.04 , Podbudowa z thucznia kamiennego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2, Jednostka ochmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wbudowanego kruszywa. — 37,25 m3

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i
wymaganiami [nZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji
wedhug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalezg do robét
ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sa okreslone w ST D-M-00.00.00 .~ Wymagania
ogolne” pkt 8.2,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia detyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
.» Wymagania og6lne” pkt 9.



9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania lm’ wyrwnania podbudowy thuczniem obejmuje:
— transport materiaju na plac budowy,
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
~ dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— rozlozenie thucznia,
- rozlozenie kruszywa klinujacego,
— zageszczenie rozécielonego 1 wyrdwnanego kruszywa,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicziej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy 1 przepisy zwiazane z wykonaniem wyréwnania tinczniem sa podane w
ST D-04.04.04 _ Podbudowa z ttucznia kamiennego” pkt 10.



D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni 2 betonu asfaltowego
[warstwa Scieralna] przy przebudowie drogi gminnej 118213 E Rybka Sokolska — Rybka
Lututowska na dzialce nr 6 — dlugosé odcinka 700 m.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy |
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego standard II grub. 4 cm
wg PN-S-96025:2000 [10]
1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Mieszanka mineralna (MM} - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o
okreslonym skladzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob, spetniajaca
okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zageszczona.

1.4.4. Pozostale okreglenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.4.1 OST D - 05.03.05.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 _Wymagania
ogdlne” pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2. oraz OST D-05.03.05 pkt.2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogoblne” pkt 3.



3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
powinien wykazad si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— wytwoOrni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
~ ukladarek do ukfadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
— skrapiarek,
~ walcow lekkich, $rednich i ciezkich ,
— walcow stalowych gladkich |
— walcow ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termoséw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dofyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podanc w ST D-M-00.00.00 > Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozié zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

4.2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97
IBDiM [13] oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3. Wypehiacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materialéw sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
rabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na rozladunek,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne”
pkt 5.



5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki badan laboratoryjnych poszczegélnych skiadnikow i probki materiatéw pobrane w
obecnoéci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,
— okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Kizywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescié sic w polu dobrego
uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa §cieralna z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia tnieszanek mineralnych do warstwy
Scieralngj z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfalty podano w tablicy 3 OST
D-.05.03.05.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 1do 7w OST D-05.03.05

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byé ustalony na podstawie badan
probek wykonanych wg metody Marshaila. Probki powinny spefnia¢ wymagania podane w
tablicy 4 Ip. od 1 do 5. OST D-05.03.05.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spelniaé wymagania
podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8. OST D-05.03.05.

5.2.2. Warstwa wiazaca.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanck mineralnych do warstwy
wiazacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu podano w tablicy 5. OST
D-05.03.05.

Krzywe graniczie wziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. OST D-05.03.05.

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe] powinien byc ustalony na podstawie badan
probek wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spetniaé wymagania podane w
tablicy 6 Ip. od 1 do 5. OST D-05.03.05.

Wykonana warstwa wiazaca z betonu asfaltowego powinna spelnia¢ wymagania
podane w tablicy 6 lp. od 6 do 8. OST D-05.03.05.

3.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa produkuje sic w otaczarce o mieszaniu cyklicznym
lub ciaglym zapewniajacej prawidtowe dozowanie skladnikow, ich wysuszenie 1 wymieszanie
oraz zachowanie temperatury skladnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosié:
-zD 50 od 140° C do 170° C,
-zD 70 od 135° C do 165° C,
-z D 100 od 130° C do 160° C,



5.4. Przygotowanie podioia

Podioze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i
rowne. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

5.5. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze byé uktadana, gdy temperatura
otoczenia jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 em i+ 10° C dla
wykonywanej warstwy grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-
asfaltowej na mokrym podiozu, podezas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >
16 m/s).

3.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarks WYp0osazona w
uklad z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sie bezzwlocznie. Poczatkowa
temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosié nie mniej niz:
- dla asfaltu D 50 130° C,
- dla asfaltu D 70 125° C,
-dlaasfaltu D 100 120°C,

- Sposob wykonywania zlacz roboczych powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoéci robdét podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystypieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawea powinien wykona¢ badania asfaltu,
wypelniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej
1 przedstawi¢ wyniki tych badaf Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badafi i pomiarow
Czestotliwoé¢ oraz zakres badah i pomaréw w czasic wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11. OST D-05.03.05.
6.3.2, Skdad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-5-04001:1967 [8]. Wyniki powinny byé zgodne z recepta laboratoryjna. Dopuszcza sie
wykonanie badan innymi réwnowaznymi metodami.

6.3.3. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej
wygladu w czasie produkeji, zatadunku, roztadunku i whudowywania.

6.3.9. Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej



Wihasciwosdci  mieszanki  mineralno-asfaltowej nalezy okredlac  na probkach
zageszezonych metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlagciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

CzgstotliwosC oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego pedaje tablica 12. OST D-05.03.05.

6.4.2, Szeroko$¢ warstwy

Szeroko§C warstwy S§cieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna =z
dokumentacja projektowa, z tolerancja +5 cm. Szerokosé warstwy asfaltowej nizej polozonc;j,
ni¢ ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna
by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubogé warstwy na niej polozonej, nie mniej
jednak niz 5 cm.

6.4.3. ROwnos¢ warstwy

Nieréwnoscl podluzne i poprzeczne warstw z betony asfaltowego mierzone wg BN-
68/8931-04 [11] nie powinny by¢ wicksze od podanych w tablicy 13. OST D-05.03.05.
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokoSciowe

Rzedne wysokoéciowe warstwy powinny byé zgodne z dokumentacja projektows, z
tolerangjg + 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

OS5 warstwy w plani¢ powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z
tolerancja 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubo§¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancjg + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projekiowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja
wynosi +5 mm i warstwy o grubo$ci od 2,5 do 3,5 ¢m, dla ktérej tolerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8. Zlacza podtuzne i poprzeczne

Zlacza w nawierzchni powinny by¢é wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi. Zlacza w konstrukgji wielowarstwowej powinny byé przesuniete
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlgcza powinny by¢ calkowicie zwiazane, a
przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mieé jednolita teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, uszczacych sie i spekanych.

6.4.11. Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie 1 wolna przestrzeh w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w ST i recepcie laboratoryjne;.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne”pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest m® (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

- w-wa fcieralna grub. 4 cm— 2235 m?
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows i ST, jezeli
wszystkic pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pktu 6 1 PN-S-96025:2000[10]
daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
.. Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
~ wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obeyceh i kraweznikow,
— skropienie migdzywarstwowe,
— rozlozenie i zaggszezenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w  specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
11111:1996 drogowych. Zwir i mieszanka

2.PN-B- Kruszywa mineralne. Xruszywa famane do nawierzchni
11112:1996 drogowych

3.PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
11113:1996 drogowych. Piasek

4 PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego
11115:1998 do nawierzchni drogowych

5 PN-C- Ropa naftowa 1 przetwory naftowe Pakowanie, znakowanie i
04024:1991 transport

6.PN-C- Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

96170:1965



7. EN-C- Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni
96173:1974 drogowych

8 PN-S- Drogi  samochodowe. Metody badan mas mineralno-
04001:1967 bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9.PN-S- Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas
96504:1961 bitumicznych
10.PN-S- Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
96025:2000 Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar rowno$ci  nawierzehni
planografem itatg

10.2. Inne dokumenty

12 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa,
1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne, Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje
instrukcje - zeszyt 54, IBDIM, Warszawa, 1997

14 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsie asfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999

15 WIT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jako$ci grysow i zwiréw kruszonych =z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych,
CZDP, Warszawa, 1984

16 Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i moduly sztywnosci mieszanek mineralno-
bitumicznych metoda pelzania pod obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje -
zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995

17 Rozporzadzenic Ministra Transportu i Gospodarki Morski¢j z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawic warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne 1 ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r_, poz. 430).
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