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. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. Czes¢ ogélna.
1.1. Okreslenie przedmiotu STWIORB.

Przedmiotem specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robdt budowlanych wchodzacych w zakres przedsiewzigcia: odmulenie (konserwacja) stawow
zlokalizowanych na dziatkach:
nr 31 obreb Dabrowa Szatanki, gm. Czyzew,
nr 62 obreb Krzeczkowo Nowe Bienki, gm. Czyzew,
nr 164/6 obreb Dmochy Wochy, gm. Czyzew,
nr 49 obreb Siennica Lipusy, gm. Czyzew,
nr 155 obreb Brulino Piwki, gm. Czyzew,
nr 124 obreb Zalesie Stare, gm. Czyzew,
nr 85 obrgb Dmochy Wypychy, gm. Czyzew,
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1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stanowi cze¢s¢ dokumentow
przetargowych i nalezy ja stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres robot budowlanych.
W ramach robot konserwacyjnych na wszystkich stawach wymienionych w pkt. 1.1. OST zostana
wykonane nastepujace prace:
1. Prace przygotowawcze i towarzyszace:
»  Odwodnienie dna stawu.
> Wytyczenie linii krawedzi skarp 1 dna stawu.
2. Odmulenie dna stawu.
3. Zagospodarowanie terenu po zakonczeniu prac konserwacyjnych.

1.4. Wyszczegoélnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.
Prace towarzyszace niezbedne do wykonania robét podstawowych.
» inwentaryzacja powykonawcza
Prace tymczasowe.
urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy,
utrzymanie urzadzen placu budowy,
zabezpieczenie terenu budowy,
tymczasowe zagospodarowanie placu budowy,
wykonanie i realizacja projektu organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt,
wykonanie tymczasowych przytaczy potrzebnych wykonawcy,
wykonanie pomocniczych konstrukcji montazowych,
usuwanie z obszaru budowy odpadow i zanieczyszczen,
nalezyte utrzymanie narzgdzi i maszyn,
dzialania ochronne zgodnie z przepisami BHP.
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1.5. Wymagania ogdélne dotyczace robot.

= Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i §ciste przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jako$¢ wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
techniczng, wymaganiami specyfikacji technicznej i programu zapewnienia jako$ci, projektu
organizacji robot oraz poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.

*  Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy.

= Nastgpstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot, jesli wymagac bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione
przez wykonawce na wilasny koszt.

= Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajacego realizacja
umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnose¢.



= Wykonawca zatrudni wykwalifikowanego pracownika w odpowiednim wymiarze godzin pracy,
ktory w razie potrzeby bedzie stuzyt pomocg zarzadzajacemu realizacja umowy przy
sprawdzaniu lokalizacji i rzgdnych wyznaczonych przez wykonawce.

=  Decyzje zarzadzajacego realizacjag umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia elementow
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji technicznej, a
takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.

=  Polecenia zarzadzajacego realizacjg umowy beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawcg, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu poniesie wykonawca.

1.5.1. Organizacja robot budowlanych.

Przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych robot, wykonaweca jest zobowigzany do
opracowania i przekazania zarzadzajgcemu realizacja umowy do akceptacji nastepujacych
dokumentow:

1) projekt organizacji robot,
2) szczegdtowy harmonogram robot,
3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
4) program zapewnienia jakosci.
Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robot,
w oparciu o zasady techniczne, ktdre zapewnia realizacj¢ robot zgodnie dokumentacja techniczna,
specyfikacja techniczng i instrukcjami zarzadzajacego realizacjag umowy oraz harmonogramem robét.
Projekt organizacji robot powinien zawieraé:
» organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot, projekt
zagospodarowania zaplecza wykonawcy,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot.
1.5.2. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich.
=  Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych
i podziemnych urzadzen znajdujacych si¢ w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable
etc.
=  Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wlasciwie oznaczone
i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
= W przypadku gdy wystapi konieczno$¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w
granicach placu budowy, wykonawca ma obowigzek poinformowac zarzadzajacego realizacja
umowy o zamiarze rozpoczecia takiej pracy.
=  Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspotpracowal przy naprawie
udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktora moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.
=  Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek szkody, spowodowane przez jego
dzialania, w instalacjach naziemnych i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez zamawiajacego.
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1.5.3. Ochrona Srodowiska.

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac si¢ do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska. W okresie realizacji,
do czasu zakonczenia robdt, wykonawca bedzie podejmowatl wszystkie stosowne kroki zeby stosowaé
si¢ do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza
jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w
zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscia.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacje: baz, warsztatow,
magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych. Zastosuje wszelkie mozliwe $rodki ostroznos$ci
i zabezpieczenia przed:



>
>
>

zanieczyszczeniem wody pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
mozliwoscig powstania pozaru.

Uzycie materialow, ktore wptywaja na trwate zmiany srodowiska nie bedzie akceptowane. Materiaty,
ktore sg niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny
zanika, np. materiaty pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda spelione wymagania
techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materiatow zamawiajacy musi uzyskaé
aprobateg od odpowiednich wladz administracji panstwowej, jesli wymagaja tego odpowiednie
przepisy.

1.5.4. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i
odziez wymagana dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza
si¢, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia sg wliczone w ceng umowng.

Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowiazujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w
stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu
budowy, we wszystkich urzadzeniach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych.
Materiaty tatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w
bezpiecznej odlegtosci od budynkéw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla osoéb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstale w wyniku pozaru, ktory moglby
powsta¢ w okresie realizacji rob6t lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego
pracownikow.

1.5.5. Zaplecza dla potrzeb wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ pomieszczenia biurowe sanitarne, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, potrzebne dla wykonania przedsigwzigcia.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie, sygnatly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Zamawiajacym.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego.

1.5.6. Warunki organizacji ruchu.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, §ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i
postegpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktoérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Zamawiajacego projekt.



= Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Zamawiajacym oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajacego.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

= Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene kontraktowa.

1.5.7. Ogrodzenia.
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Zamawiajacym.

1.5.8. Zabezpieczenie jezdni.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia jezdni przed zagrozeniem wynikajacym z
prowadzenia prac budowlanych w sposob uzgodniony z Zamawiajacym.

1.6. Nazwy robot budowlanych objetych zaméwieniem.
Roboty budowlane w zakresie opaski brzegowej, kod CPV — 45240000-1 Budowa obiektow inzynierii
wodnej.

1.7. Definicje poje¢ i okreslen nigdzie wcze$niej nie zdefiniowanych.

Zarzadzajacy realizacja umowy — reprezentuje interesy zamawiajacego na budowie przez
sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych z dokumentacja techniczna,
specyfikacja techniczng, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postawieniami warunkow
umowy. Dla prawidtowej realizacji swoich obowigzkdéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzadzajacy realizacjag umowy pisemnie wyznacza inspektora nadzoru dziatajacego w jego imieniu, w
zakresie przekazywanych jemu uprawnien i obowigzkow. Wydane przez niego polecenia maja moc
polecen zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. Wymagania dotyczace wlasciwo$ci wyrobéw budowlanych.
2.1. Zrédla uzyskania materialow i urzadzen.

Wszystkie wbudowane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robdt musza
by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji technicznej. Przynajmniej na trzy tygodnie
przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robét stalych wykonawca przediozy
szczegotowa informacje o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materialéw, atestach,
wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowania urzadzen.

Akceptacja zarzadzajacego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materiatow z danego zrddta nie
bedzie znaczy¢, ze wszystkie materialy pochodzace z tego zrodla sa akceptowane automatycznie.
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia atestow i/lub wykonania prob materiatow otrzymanych
z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodnic, ze nadal spetniaja one wymagania
specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania materiatdéw lokalnych, pochodzacych z
jakiegokolwiek miejscowego zrodta wykonawca ma obowiazek dostarczenia zarzadzajacemu
realizacja umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidtows
eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na plac budowy
materialow lokalnych. Za ich ilo$¢ i1 jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materialow
pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2.2. Kontrola materialow i urzadzen.

Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty i
urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami dokumentacji technicznej.
Zarzadzajacy realizacjg umowy jest rOwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji materiatow i
urzadzen. W czasie przeprowadzania badania materialow i urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowiazek spetnia¢ nastgpujace warunki:

» W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbgdne wsparcie i
pomoc przez wykonawce i producenta materiatow i urzadzen;



»  Zarzadzajacy realizacjg umowy bedzie mial zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych
miejsc, gdzie sa wytworzone materialy i urzadzenia przeznaczone do realizacji robot.

2.3. Atesty materialow i urzadzen.

W przypadku materiatéw, dla ktorych wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowg
musi posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez
wykonawcg badan jako$ci materialow, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajacy pelna zgodnos¢ tych materialow z warunkami
podanymi w dokumentacji technicznej.

Produkty przemystowe musza posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszg by¢ dostarczone przez
wykonawce zarzadzajacemu realizacjg umowy.

Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, moga by¢ badane przez
zarzadzajacego realizacjg umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ whasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i urzadzen z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji technicznej nie zostang przyjete do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy.

Materiaty uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne z dokumentacja
techniczng muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez wykonawce z placu budowy. Jesli zarzadzajacy
realizacjg umowy pozwoli wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty do innych roboét niz te, dla ktérych
zostaly one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych materiatdw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez
zarzadzajacego realizacjg umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore
nie zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjag umowy, bedzie wykonany
na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawaé sobie sprawe, ze roboty mogg by¢ odrzucone tj.
zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materiaty i urzadzenia tymczasowo sktadowane na
budowie byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jako$¢ i wlasciwosci w takim
stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Musza one w kazdej chwili by¢
dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego realizacja umowy, az do chwili kiedy
zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materiatow i urzadzen beda zlokalizowane w
obrebie placu budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo
sktadowane na budowie materialy i urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

2.6. Stosowanie materialéw zamiennych.

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims$ szczegdlnym przypadku materialy lub urzadzenia
zamienne, inne niz przewidziane w dokumentacji technicznej, poinformuje o takim zamiarze
przynajmniej zarzadzajacego realizacja umowy na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli
wymagane jest badanie materialu lub urzadzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy. Wybrany i
zatwierdzony zamienny typ materialu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie p6zniejszym
bez akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

3. Wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w dokumentacji technicznej, programie zapewnienia jakos$ci i projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i wydajnos¢
sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w
harmonogramie robot. Sprzet bedacy wlasnosciag wykonawcey lub wynajety do wykonania robot musi
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacjag umowy kopie dokumentow potwierdzajacych



dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli projekt wykonawczy przewiduje mozliwos¢
wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywaniu prac, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez zarzadzajgcego realizacja umowy. Nie moze by¢ zmiany bez jego zgody. Sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkOw umowy zostang przez
zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu.

Nalezy scharakteryzowa¢ miejscowe warunki komunikacyjne i okresli¢ mozliwosci zastosowania
roznych §rodkow transportu. Liczba i rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie
organizacji robot. Muszg one zapewni¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji technicznej oraz wskazaniami zarzadzajacego realizacjg umowy, w terminach
wynikajacych z harmonogramu robot. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniac
wymagania dotyczgce przepisoOw ruchu drogowego, szczegodlnie w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
umowy, beda usuni¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacjag umowy. Wykonawca
jest zobowigzany usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonywania robét budowlanych.

=  Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacija
techniczna, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robdt opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami zarzgdzajgcego realizacja umowy.

=  Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

= Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosSci
wszystkich elementdéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w dokumentacji
technicznej lub przekazanymi na pismie przez zarzadzajgcego realizacja umowy.

= Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bt¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

=  Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zrzadzajgcego realizacja
umowy nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos$¢.

= Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementéw robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji technicznej i specyfikacji technicznej, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy uwzgledni wyniki badan materiatéw i
robo6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

= Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy powinny by¢ wykonywane przez wykonawce w
czasie okreslonym przez zarzadzajacego realizacjag umowy, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. Dzialania zwigzane z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobéw i rob6t budowlanych.
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot
i jako$ci materiatow. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zarzadzajacy realizacja umowy moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadawalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow
oraz roboét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji technicznej i specyfikacji technicznej. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, zarzadzajacy realizacjg umowy ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie



z umowa. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania prowadzone przez zarzadzajacego realizacja umowy.

= Zarzadzajacy realizacjg umowy uprawniony jest do wykonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatow w miejscu ich wytworzenia/pozyskania, a Wykonawca i producent
materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

= Zarzadzajacy realizacjg umowy, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i
rob6t z wymaganiami dokumentacji technicznej na podstawie wynikow wlasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

= Zarzadzajacy realizacjg umowy powinien pobiera¢ probki materiatoéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to zarzadzajacy realizacja umowy oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnoséci materiatow i robot z dokumentacja techniczna.

6.3. Certyfikaty i deklaracje
Zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow 1 dokumentow technicznych,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce zarzadzajacemu realizacja umowy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych
wymagan, beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatlg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty b¢dg oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i zarzadzajacego realizacja umowy.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnos$ci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji technicznej,

date uzgodnienia przez zarzadzajacego realizacja umowy programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,

terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

uwagi i polecenia zarzadzajacego realizacjag umowy,

daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbiorow rob6t zanikowych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i1 temperature¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

YV VVYVY
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zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji technicznej,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,

» inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
zarzadzajacemu realizacjg umowy do ustosunkowania si¢. Decyzje zarzadzajacego realizacjg umowy
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia
stanowiska. Wpis autora dokumentacji technicznej do dziennika budowy obliguje zarzadzajacego
realizacjg umowy do ustosunkowania si¢. Autor dokumentacji technicznej nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.
Ksiazka obmiardéw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje si¢ do ksigzki obmiarow.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:
a) protokoly przekazania terenu budowy,
C€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencja na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
zarzadzajgcego realizacjag umowy i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

VV VYV

7. Obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
techniczng i specyfikacja techniczna, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja umowy o zakresie
obmierzonych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksigzki obmiaru. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach
podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji zarzadzajacego realizacja umowy na
piSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wymagana do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i zarzadzajacego realizacja umowy.

7.2. Zasady okreS$lania ilo$ci robét i materialéw

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli dokumentacja techniczna i specyfikacja techniczna nie wymagaja tego inaczej,
objetoéci beda wyliczone w m® jako dhugo$é pomnozona przez $redni przekroj. Iloéci, ktore maja byé
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czg§ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkoéw robét, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikowych przeprowadza si¢
w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktoérego wzor zostanie
uzgodniony z zarzadzajacym realizacja umowy.

8. Odbiér robot budowlanych

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajagcym i ulegajacym zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

= Qdbidér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

= Qdbidr robot zanikajgcych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

= Qdbioru robot dokonuje zarzadzajacy realizacja umowy.

=  Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zarzadzajacego realizacja umowy. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie zarzadzajacego realizacjg umowy.

= Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia zarzadzajacy realizacjg umowy na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja technicznag i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czg$ciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje zarzadzajacy realizacja umowy.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

= (Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci i wartosci.

= (Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie zarzadzajacego realizacja umowy.

= (Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

* Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
zarzadzajacego realizacja umowy i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja techniczng i szczegdlowymi
specyfikacjami technicznymi.

= W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow rob6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robot uzupetiajacych lub
robot wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg¢, ze jako$s¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja techniczna i specyfikacja
techniczng z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach budowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

>

YV VVVVVYY

>

dokumentacjg¢ techniczng podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
sporzadzona zostala w trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczna,

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaru (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan,

deklaracje zgodnosci Iub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wlascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupelniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. Podstawa platnos$ci

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
dokumentacji technicznej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw
i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
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Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

O

o

O O O

O

opracowanie oraz uzgodnienie z zarzadzajgcym realizacjg umowy i odpowiednimi instrukcjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
zarzadzajacemu realizacja umowy 1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych
Z postepu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami

bezpieczenstwa ruchu,

oplaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan,
tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
o usuni¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

O

Y V YVV VVeo

doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.

. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. 89, poz. 414 z p6Zniejszymi zmianami),
Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz. U. Nr
80/2003 z pdzniejszymi zmianami,

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z dnia 30 kwietnia 2004 r.),
Ustawa prawo wodne z dnia 18 lipca 2001 r. (Dz. U. Nr 115/2001 z pézniejszymi zmianami),
Ustawa Prawo ochrony $rodowiska z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz. U. Nr 62/2001 z
p6zniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47/2003),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH:

1. Czes¢ ogélna.
1.1. Okreslenie przedmiotu STWIORB.

Przedmiotem specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych wchodzacych w zakres przedsigwzigcia: odmulenie (konserwacja) stawow
zlokalizowanych na dziatkach:
nr 31 obrgb Dabrowa Szatanki, gm. Czyzew,
nr 62 obreb Krzeczkowo Nowe Bienki, gm. Czyzew,
nr 164/6 obreb Dmochy Wochy, gm. Czyzew,
nr 49 obreb Siennica Lipusy, gm. Czyzew,
nr 155 obreb Brulino Piwki, gm. Czyzew,
nr 124 obreb Zalesie Stare, gm. Czyzew,
nr 85 obreb Dmochy Wypychy, gm. Czyzew,

YVVVYVVYVYY

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stanowi czes¢ dokumentow
przetargowych i nalezy jg stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres rob6t budowlanych.
W ramach robot konserwacyjnych na wszystkich stawach wymienionych w pkt. 1.1. SST
zostang wykonane nastepujgce prace:
1. Prace przygotowawcze i towarzyszace:
»  Odwodnienie dna stawu.
> Wytyczenie linii krawedzi skarp i dna stawu.
2. Odmulenie dna stawu.
3. Zagospodarowanie terenu po zakonczeniu prac konserwacyjnych.
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STI1.1. WYTYCZENIE TRASY I OBIEKTOW.
1. Cze$¢ ogodlna
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST jest wykonanie robdt geodezyjnych przy realizacji przedsiewzigcia:
odmulenie (konserwacja) stawow zlokalizowanych na dziatkach:
nr 31 obrgb Dabrowa Szatanki, gm. Czyzew,
nr 62 obreb Krzeczkowo Nowe Bienki, gm. Czyzew,
nr 164/6 obreb Dmochy Wochy, gm. Czyzew,
nr 49 obreb Siennica Lipusy, gm. Czyzew,
nr 155 obreb Brulino Piwki, gm. Czyzew,
nr 124 obregb Zalesie Stare, gm. Czyzew,
nr 85 obreb Dmochy Wypychy, gm. Czyzew,

VVVYVVYY

1.2. Zastosowanie ST
Jako cz¢§¢ dokumentow przetargowych Specyfikacja Techniczna bedzie brana pod uwage i
interpretowana miedzy innymi przy zamawianiu i wykonywaniu robot opisanych w pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST. ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.7.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST. ,,Wymagania ogolne" pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych wedhug
zasad niniejszej ST s3:

» stupki betonowe,

» pale i paliki drewniane,

> rury metalowe,
badZ inne materialy akceptowane przez Inspektora nadzoru. Do utrwalenia punktow gléwnych trasy i
punktow gtownych osi obiektéw nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m 1
dhugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o
dlugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny
mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych.
Do wyznaczania trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowaé sprzet: teodolity, niwelatory,
tyczki, taty, tasmy lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru.
4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport materialow
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rOwnomiernie
na calej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwos$cia przesuwania sig¢
podczas transportu.
5. Wykonanie robét
5.1. Zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST. ,,Wymagania ogdlne" pkt 5. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii
(GUGIK).
Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli).
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Zgodnie z Warunkami Kontraktu Inspektor nadzoru przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych
punktoéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysoko$ciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac
zwigzanych z wytyczaniem.

Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli).

W oparciu o sie¢ stalych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez

Inspektora nadzoru, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupelniania osnowy

roboczej o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora nadzoru projekt osnowy roboczej

poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy,

powinny spelnia¢ nastepujace warunki:

» punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczyc¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

» odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢
oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inspektora nadzoru tak aby byt widoczny i fatwy do
zidentyfikowania,

»  sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadno$ci winny
by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy
realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

Tymczasowe punkty pomiarowe Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty

pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez Inspektora nadzoru zasadami wykonania niezb¢dnych

robét 1 wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi w instrukcjach i

wskazaniach GUGIK.

Wyznaczenie punktéw na osiach.

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowg w

oparciu 0 osnowy wymienione w pkt. 5.1. Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i

ubezpieczen nie powinny by¢ przesunigte wiecej niz o 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzgdne

punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych projektu. W

przypadku, kiedy dopuszczalne odchylki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty

osi trasy odnoszac si¢ do istniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inspektora nadzoru.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach posrednich, w odleglosciach

zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 500 m na

odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Punkty na osiach stalych obiektow pigtrzacych i muréw oporowych nie powinny by¢ przesunigte

wiecej niz o | cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z

dokladnoscig do I cm w stosunku do rzednych projektu. Wyznaczanie nasypdéw 1 wykopow

(przekrojow poprzecznych) Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w

terenie krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu

Z terenem. Do wyznaczania nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odlegtosci

miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy regulacyjne;.

Odlegtos¢ ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w

Dokumentacji Projektowej. Wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (konturéw)

nasypow i wykopdéw w przekrojach poprzecznych (t. zw. profilowanie przekrojow poprzecznych)

powinno by¢ wykonane w zgodno$ci z Dokumentacja Projektowg oraz w innych dodatkowych
punktach akceptowanych przez Inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 25 m. Wyznaczanie

potozenia obiektow Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z

Dokumentacjg Projektowa, poprzez:

»  wytyczenie osi obiektu,
> wytyczenie punktow okres§lajagcych kontur obiektu.

Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania Inspektorowi nadzoru dokumentacji

dotyczacej osndéw geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je

przejmowat.

6. Kontrola jako$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST. ,,Wymagania ogo6lne" pkt 6.
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6.1. Kontrolg osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre§lonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru harmonogram
pomiardéw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne
przekazane przez Inspektora nadzoru. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowy roboczej
nalezy wykonywac¢ przed rozpoczeciem wigkszych robot, a takze, co miesigc w trakcie prowadzenia
robot.
6.2. Kontrole wytyczenia osi trasy regulacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopow i obiektow nalezy
przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan punktow 5.1.
7. Obmiar robot.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) trasy.
8. Odbior robot.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Whiosek Wykonawcy o odbior wykonanych robét, przekazywany Inspektorowi nadzoru powinien
zawiera¢ niezbgdne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokosci wykazujace zgodnosé
pomiarow kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji Projektowej.
9. Podstawy platnosci.
Placi si¢ za 1m wytyczonej trasy. Cena 1 m (metra) trasy rzeki obejmuje:

» wyznaczenie punktow gtdéwnych osi trasy, granic robdt 1 punktéw wysokosciowych,

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
» wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, zgodnie z pkt. 5.1.,

» wyznaczenie konturéw obiektow zgodnie z pkt 5.1.,

» wykonanie pomiardéw biezgcych w miar¢ postepu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
»  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrong ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie 1 ewentualne odtworzenie utrzymywanie i ewentualne uzupekienie w

trakcie robdt roboczych punktow sytuacyjno wysokosciowych.

wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktore Wykonawca uzna za potrzebne.
transport i koszty materialow (znakéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych,
pretow stalowych, farby itp.)

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy, instrukcje, wytyczne.

- PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementow
budowlanych z betonu.

1. Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji.

Katalog znakow i urzadzen pomiarowo-kontrolnych.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

4. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983

8. Wytyczne techniczne G-3.1 Osnhowy realizacyjne, GUGIK, 1983

9. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.

Y VY
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STI1.2. WYKONYWANIE WYKOPOW.
1.Wstep
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem mniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow przy realizacji przedsigwziecia:
odmulenie (konserwacja) stawow zlokalizowanych na dziatkach:
nr 31 obrgb Dabrowa Szatanki, gm. Czyzew,
nr 62 obreb Krzeczkowo Nowe Bienki, gm. Czyzew,
nr 164/6 obreb Dmochy Wochy, gm. Czyzew,
nr 49 obreb Siennica Lipusy, gm. Czyzew,
nr 155 obreb Brulino Piwki, gm. Czyzew,
nr 124 obreb Zalesie Stare, gm. Czyzew,
nr 85 obr¢gb Dmochy Wypychy, gm. Czyzew,

YVVVYVYVVY

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem wykopow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wykop - budowla ziemna wykonana w obr¢bie robot w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usunig¢cia z niej gruntu.
14.2. Odktad - miejsce odwiezienia gruntow pozyskanych z wykopow.
1.4.3. Pozostale okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami
2. Materialy (grunty)
Charakterystyka gruntoéw wystepujacych w wykopach zostala okreslona w dokumentacji projektowe;j.
Wykonawca ma obowigzek biezgcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopdw, celem potwierdzenia ich przydatno$ci do budowy zgodnie z BN-72/8932-01. Jezeli badania
laboratoryjne w trakcie budowy nie potwierdzg zalozen przyjetych w Dokumentacji Projektowe;j, to
grunt nieprzydatny do budowy powinien by¢ odwieziony na odktad po uzgodnieniu z inspektorem
nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do wbudowywania w nasypy tylko gruntéw przydatnych do
ich budowy.
3. Sprzet
3.1. Sprzet stosowany do wykonania wykopow
Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet;
- koparki jednonaczyniowe gasienicowe lub kotowe podsigbierne z ramieniem roboczym dtugosci
minimum 30,0 m.
4. Transport
4.1. Transport gruntu
Nie przewiduje si¢ wywozu gruntu poza obreb robot.
Niemniej jednak do transportu nadmiaru gruntu uzyskanego z wykopu moga by¢ stosowane
nastgpujace $rodki transportu:

» ciagniki kotowe z przyczepami samowytadowczymi,

» samochody samowytadowcze,
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.
Wydajno$é Srodkow transportu powinna byé dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
wykonywania wykopow.
5. Wykonanie robot
Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych nalezy wykona¢ zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa, oraz poleceniami inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem robot
wyznaczona zostanie lokalizacja i punkty wysoko$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
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zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona obmiaru
terenu .

5.3 Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanow wod umozliwiajacych kontynuacje prac, nie
nalezy rozpoczyna¢ robot przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilza. Wykopy
nalezy wykonywac koparkami podsigbiernymi z transportem urobku poza obreb robot oraz czg¢§ciowo
na odktad z rozplantowaniem cze¢Sci urobku koparka oraz przemieszczenia spycharkg na profilowanie
terenu wokot zbiornika.

5.4. Dokladno$¢ wykonywania wykopow
Doktadno$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w miejscach
charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastepujgce tolerancje:

» roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé 1 cm,
Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia srodowiska
obcigzaja
Wykonawce robot ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola wykonania wykopéw.
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage
nalezy zwroci¢ na:
» odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
» odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
» doktadno$¢ wykonania wykopow
7. Obmiar robét
7. 1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest | m3 (metr sze$cienny) wykonania robdt w wykopach, ustalana przez
pomiary geodezyjne po wykonaniu wykopu.
8. Odbior robot.
8. 1. Ogolne zasady odbioru robét.
Odbioru robot dokonuje Inzynier kontraktu po ich wykonaniu i geodezyjnym obmiarze.
9. Podstawa platnosci.
Cena | m3 wykonania wykopoéw obejmuje:
- oznakowanie robot,
- przeprowadzenie pomiardw i robot przygotowawczych,
- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i niniejsza Specyfikacja,
- zaggszezenie podioza gruntu w wykopie wg metod i do wielkosci podanej w ST lub innych
wskazanych przez inspektora nadzoru.
- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot, wykonanie stanowisk zaladowczych,
- rekultywacje terenu po zakonczeniu robot.
10. Przepisy zwiazane.
10.1. Normy i wytyczne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow,
PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996
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STIl.4. PLANTOWANIE SKARP WYKOPU
1. Cze$¢ ogolna
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z plantowaniem skarp przy realizacji przedsiewzigcia: odmulenie
(konserwacja) stawow zlokalizowanych na dziatkach:
nr 31 obrgb Dabrowa Szatanki, gm. Czyzew,
nr 62 obreb Krzeczkowo Nowe Bienki, gm. Czyzew,
nr 164/6 obreb Dmochy Wochy, gm. Czyzew,
nr 49 obreb Siennica Lipusy, gm. Czyzew,
nr 155 obreb Brulino Piwki, gm. Czyzew,
nr 124 obreb Zalesie Stare, gm. Czyzew,
nr 85 obrgb Dmochy Wypychy, gm. Czyzew,
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
plantowaniem (wyrownywaniem) skarp wykopow gruntowych.
1.4. OkreS$lenia podstawowe
1.4.1. Okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.9.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST. ,,Wymagania ogodlne” pkt 1.5.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST. ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy
Wykonaweca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania ze sprzgtu do recznych robét ziemnych
4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania roboét podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Scinanie skarp
Scinanie skarp (wyréwnywanie) moze byé wykonywane recznie, za pomoca topat lub sprzetem
mechanicznym wg pkt 3.2.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $Scinania skarp nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu
nalezy uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru.
5.3. Uzupelnianie skarp
W przypadku wystepowania ubytkow (wglebien) i zanizenia w skarpach nalezy je uzupethié
materiatem o wlasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty skarpy wykonane i zagescic.
6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupelnianych poboczy
Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robot podano w tablicy 1.

YVVVYVYVVY
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Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupemianych skarp

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwnosé podiuzna co50m

3 R&éwnosé poprzeczna co50m

6.3. Spadki poprzeczne skarp

Spadki poprzeczne skarp powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja 1%.
6.4. Rownos¢ skarp

Nieréwnos$ci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST. ,,Wymagania ogolne” pkt. 7

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych robot na skarpach.
8. Odbiodr robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST 1 wymaganiami Inspektora

nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa platnoS$ci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 roboét obejmuje:
prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

Sciecie skarp,

odwiezienie gruntu na odktad,

dostarczenie materiatu uzupetniajacego,

rozlozenie materiatu,

zageszczenie skarp,

przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

YVVVVVVYY

10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
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