Gmina Boleslawiec, powiat wieruszowski, woj. L.édzkie
ul. Rynek 1, 98-430 Bolestawiec
Tel. 062 78 36 083 fax 062 78 36 024

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

przetarg nieograniczony pn.:

,,Budowa placéw zabaw w miejscowosciach wiejskich Gminy Bolestawiec: Chrdéscin, Mieleszyn,
Zdzary"

CPV 45.11.27.00-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

CPV 45.26.22.10-6 Fundamentowanie

CPV 45.21.21.30-6 Roboty budowlane w zakresie parkow rozrywki
CPV 37.53.52.00-9 Wyposazenie placow zabaw

CPV 45.22.38.00-4 Montaz 1 wznoszenie gotowych konstrukcji



I. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore
zostana wykonane w ramach wyposazenia placu zabaw.

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

ZamoOwienie obejmuje wykonanie nastgpujacych robot: przygotowanie terenu pod plac zabaw,
wykonanie nawierzchni placu zabaw, zakup 1 montaz wyposazenia placu zabaw (zestaw
zabawowy, malpi gaj, hustawka podwodjna z siedziskiem, hustawka podwojna z siedziskiem
zabezpieczonym, husStawka wagowa, sprezynowiec pojedynczy, sprezynowiec podwdjny,
karuzela, mrowisko, tablica do malowania), zakup 1 montaz urzadzen malej architektury
(fawki parkowe, kosze metalowe), montaz tablicy regulaminowej, wykonanie ogrodzenia

z siatki wys. 1,5m, wykonanie dwoch furtek,

Zamowienie realizowane w jednym zadaniu, ktore obejmuje:

Wyposazenie placow zabaw na terenie obiektow przyszkolnych, w miejscowosci Chréscin dziatka nr
geod. 264/1, Mieleszyn dziatka nr geod. 2231, Zdzary dzialka nr geod. 388 wg zamieszczonego
w SIWZ zakresu rzeczowego.

Kod CPV —

CPV 45.11.27.00-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

CPV 45.26.22.10-6 Fundamentowanie

CPV 45.21.21.30-6 Roboty budowlane w zakresie parkow rozrywki
CPV 37.53.52.00-9 Wyposazenie placow zabaw

CPV 45.22.38.00-4 Montaz 1 wznoszenie gotowych konstrukcji



1) Roboty w zakresie ksztaltowania terenu CPV 45.11.27.00-2

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwigzanych z ksztaltowaniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie robdt zwigzanych z uksztaltowaniem terenu przeznaczonego pod plac
zabaw.

1.3.1 Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

Planuje si¢ uporzadkowanie 1 niwelacje terenu, nawiezienie ziemi urodzajnej, zasianie trawy i
montaz elementow matej architektury. Zielen ozdobna w gestii inwestora.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Projektowane zagospodarowanie dziatki polega na budowie placu zabaw dla dzieci wraz z
urzadzeniami wyposazeniem towarzyszacym — tawki, kosze itp.

PROJEKTOWANE ZAGOSPODAROWANIE DZIALKI

1. Zestaw zabawowy — szt. 1

Zestaw sklada si¢ z dwoch wiezy kwadratowych z daszkiem, wiezy kwadratowej bez daszku,
wiezy strazackiej, podwojnej zjezdzalni nierdzewnej, pomostu belkowego, mostu linowego,
$cianki wspinaczkowej, wejscia linowego, linki 1 §ciany linowej — szachownicy.

2. Malpi gaj — szt. 1

Zestaw w ksztalcie szeSciokata sktada si¢ ze Scianki wspinaczkowej, Scianki linowej, drabinki
linowej, linki wspinaczkowej, drazka poprzecznego 1 pajeczyny linowej

3. Hustawka podwojna z siedziskiem plaskim — szt. 1

Hustawka podwojna fancuchowa z siedziskiem ptaskim z opon lub tworzywa sztucznego.

3. Hustawka podwadjna z siedziskiem zabezpieczonym — szt. 1

Hustawka podwdjna tancuchowa z siedziskiem z oparciami i zapigciem dla matych dzieci.



5. Hustawka wagowa — szt. 1

Hustawka z pojedyncza rOwnowaznia.

6. Sprezynowiec pojedynczy — szt. 1

Hustawka mocowana na sprezynie z siedziskiem pojedynczym.

7. Sprezynowiec podwojny — szt. 1

Hustawka mocowana na sprezynie z siedziskiem podwdjnym.

Wieloosobowa karuzela z siedziskami wewnatrz urzadzenia.

8. Mrowisko — szt. 1

Zestaw w ksztalcie kwadratu sklada si¢ z pionowych shupow drewnianych 1 poziomych
drabinek stalowych.

9. URZADZENIA DODATKOWE
Z urzadzen dodatkowych projektuje si¢ wykonani tablicy informacyjnej z regulaminem,
trzech fawek z oparciami i trzech koszy na $mieci.
10. OGRODZENIE
Zaprojektowano ogrodzenie z siatki powlekanej w kolorze zielonym wys. 1,5 m, stupki
@ 70 mm w rozstawie 2,1 m — 2,5 m — slupki nalezy wbetonowa¢. Dwie furtki o wym.
100x200cm.
11. UWAGI KONCOWE

Elementy konstrukcyjne obiektéw matej architektury nalezy wykona¢ z tarcicy iglaste;j
w ksztalcie okraglakow 1 pdt okraglakow impregnowanych metoda cisSnieniowo-prézniowa.
Zjezdzalnie nierdzewne. Wszystkie urzadzenia wyposazenia placow zabaw musza posiadac
niezbedne atesty technicznie.

1.6. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robdt z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materialow 1 doktadnosci wykonania.

1.7. Obmiar robét
Jednostkami obmiaru sa: Wykonane place zabaw — 3 szt.
1.8. Odbior robot

Odbioru robdt dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodno$ci wykonania robot
zgodnie z umowa.

1.9. Podstawa platnoSci
Roboty rozliczane ryczaltowo.

2) Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji — CPV 45.22.38.00-4

2.1. Przedmiot ST



Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specytikacji technicznej sa wymagania szczegdtowe
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z ksztaltowaniem placow zabaw oraz
montaz 1 wznoszenie gotowych konstrukeji .

2.2. Zakres stosowania ST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie robot zwiazanych z ksztaltowaniem placéw zabaw oraz montazem i
wznoszeniem gotowych konstrukeji .

2.3.1 Montaz malej architektury

Montaz - wykopanie dolkow pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi 1 osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

2.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami 1
wytycznymi.

2.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robd6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajacego.

2.7. Sprzet

Roboty zwiazane z ksztaltowaniem placow zabaw oraz montazem 1 wznoszeniem gotowych
konstrukcji moga by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu
sprzetu.

2.8. Transport

Materialy na budoweg placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi S$rodkami
transportu, zeby unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP 1
ruchu drogowego.

2.10 Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania rob6t z umowa pod wzgledem
zastosowanych materialow 1 doktadnosci wykonania.



2.11. Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru sa:
Elementy matej architektury - za 1 szt. dostarczonych 1 zamontowanych urzadzen

2.12. Odbidr robot

Odbioru robdt dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodno$ci wykonania robot
z SIWZ i umowa.

2.13. Podstawa platnoSci

2.14. Roboty rozliczane ryczattowo.



